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600 x 490 x 245 mm
max. 700 m?
Standard 40 % (22°)
max. 58 % (30°)
280 mm

30 -60 mm, a5 mm
IPX1

max. 3400 min™'

65 dB(A) [Ly = 63 dB(A), K = 1,9 dB(A)]

ca. 8kg

"M

18,5 V/2,2 Ah/41,6 Wh

230 VAC/27V AC
16A/22A
50 Hz /60 VA
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1.1

Zu dieser Betriebsanleitung

ZU DIESER BETRIEBSANLEITUNG

Bei der deutschen Version handelt es sich
um die Original-Betriebsanleitung. Alle weite-
ren Sprachversionen sind Ubersetzungen der
Original-Betriebsanleitung.

Lesen Sie unbedingt vor der Inbetriebnahme
diese Betriebsanleitung sorgféltig durch. Dies
ist die Voraussetzung fiir sicheres Arbeiten
und storungsfreie Handhabung.

Bewahren Sie diese Betriebsanleitung immer
so auf, dass Sie darin nachlesen kénnen,
wenn Sie eine Information zum Geréat benoti-
gen.

Geben Sie das Gerat nur mit dieser Betriebs-
anleitung an andere Personen weiter.

Lesen und beachten Sie die Sicherheits- und
Warnhinweise in dieser Betriebsanleitung.

Zeichenerklarungen und Signalworter

c GEFAHR!
Zeigt eine unmittelbar gefahrliche Situati-

on an, die — wenn sie nicht vermieden
wird — den Tod oder eine schwere Verlet-
zung zur Folge hat.

c WARNUNG!
Zeigt eine potenziell gefahrliche Situation

an, die — wenn sie nicht vermieden wird —
den Tod oder eine schwere Verletzung
zur Folge haben konnte.

c VORSICHT!
Zeigt eine potenziell gefahrliche Situation

an, die — wenn sie nicht vermieden wird —
eine geringfugige oder maRige Verlet-
zung zur Folge haben koénnte.

ACHTUNG!

Zeigt eine Situation an, die — wenn sie
nicht vermieden wird — Sachschaden zur
Folge haben koénnte.

HINWEIS
Spezielle Hinweise zur besseren Ver-

standlichkeit und Handhabung.

2 PRODUKTBESCHREIBUNG

Diese Dokumentation beschreibt einen vollauto-
matischen, akkubetriebenen Roboter-Rasenma-
her, der sich frei auf einer Rasenflache bewegt.
Die Schnitthohe ist verstellbar.

2.1 Lieferumfang

Zum Lieferumfang gehoren die hier aufgelisteten
Positionen. Priifen Sie, ob alle Positionen enthal-
ten sind:

Nr. Bauteil
1 Roboter-Rasenméaher
2 Kurzanleitung

3  Betriebsanleitung

4  Rasennagel *

5  Transformator

6  Basisstation

7  Begrenzungskabel *

* nicht im Lieferumfang enthalten

10
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solo

by ALKO

2.2 Roboter-Rasenmaher

Bauteil

STOP-Taste (Stoppt das Gerat sofort
und die Schneidmesser innerhalb von
2s)

Bedienfeld mit Display (unter Abdeck-
klappe)

Hohenverstellung (innenliegend)
Kontaktflachen

Bumper

Vordere Rollen (lenkbar)
Antriebsrader

Mahdeck

Messerteller
Befestigungsschraube
Raummesser

Schneidmesser

Symbol

2.3 Symbole am Gerat

Bedeutung

Dritte aus dem Gefahrenbereich
fernhalten!

Besondere Vorsicht bei der Hand-
habung!

Hande und FiRe vom Schneidwerk
fernhalten!

Sicherheitsabstand einhalten!

Vor der Inbetriebnahme die Be-
triebsanleitung lesen!

Zum Starten des Gerats die PIN
eingeben!

Nicht auf dem Gerat mitfahren!

457290 _a
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Produktbeschreibung
2.4 Bedienfeld 2.5 Display
? ® 9
[ Hauptmenu 1
(@®—xEinstellungen ®
E] Informationen
Zurtck Bestdtigen
i ohe é) é)
Nr. Anzeige

®

Nr.

~

Bauteil

: Mahbetrieb abbrechen, Gerat
fahrt zuriick in die Basisstation. Es star-
tet am nachsten Tag wieder automatisch
zur eingestellten Mahzeit.

MENY : Hauptmendi aufrufen.

Das Display zeigt den aktuellen Be-
triebszustand des Gerats, den Namen
des gewahlten Menus, dessen Menu-
punkte sowie auszuwahlende Funktio-
nen an.

N4 : MenUpunkte auswahlen, Zahlen-
werte erh6hen und verringern, zwischen
Einstellungen wahlen.

: Mahbetrieb manuell starten

und unterbrechen bzw. Mahbetrieb nach

Driicken der Home-Taste ( ) so-
fort wieder aufnehmen.

: Funktionstasten. Die Funktion
aufrufen, die gerade oberhalb der Taste
im Display angezeigt wird.

: Gerét ein- und ausschalten.

1 Name des ausgewahlten Menus (hier:
"Hauptmenii")

2 Menlpunkte im Menu. Es werden immer
nur zwei Menupunkte angezeigt (hier:
"Einstellungen"und "Informatio-
nen”). Mit den Pfeiltasten (¥ ) ksn-
nen weitere Menlpunkte angezeigt wer-
den.

3 Funktionen fir den ausgewahlten Men(-
punkt (hier: "Einstellungen"), aufruf-
bar mit den Funktionstasten ( )

unterhalb des MenUs.

] ED: Funktionstaste links
driicken.

] C@: Funktionstaste rechts
driicken.

4 Sternchen zur Markierung des ange-
zeigten Menupunkts (hier: "Einstel-
lungen")

12
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2.6 Meniistruktur

Hauptmeni

Programme

Einstel-
lungen

Informa-
tionen

Wochenprogramm siehe Kapitel 7.3 "Méhprogramm einstellen”,
Seite 22

Nur fir Robolinho 1100: Einstiegspunkte Startpunkte einstellen
Programminfo siehe Kapitel 8 "Informationen anzeigen”, Seite 24

Uhrzeit siehe Kapitel 5.2 "Grundeinstellungen vornehmen",
Seite 20

Datum siehe Kapitel 5.2 "Grundeinstellungen vornehmen”, Seite 20

Sprache siehe Kapitel 5.2 "Grundeinstellungen vornehmen”,
Seite 20

PIN-Code siehe Kapitel 5.2 "Grundeinstellungen vornehmen”,
Seite 20

Tastentdéne siehe Kapitel 7.2 "Tastenténe aktivieren/deaktivieren”,
Seite 22

Randmahen siehe Kapitel 7.4 "Randméhen bei manuellem Start",
Seite 23

Nebenfliche aktiv/inaktiv siehe Kapitel 7.5 "Nebenfldchenma-
hen einstellen”, Seite 23

Displaykontrast siehe Kapitel 7.6 "Displaykontrast einstellen”,
Seite 23

Einstellungsschutz siehe Kapitel 7.7 "Einstellungsschutz”,
Seite 23

Neu kalibrieren siehe Kapitel 7.8 "Neu kalibrieren"”, Seite 23

Werkseinstellungen siehe Kapitel 7.9 "Auf Werkseinstellungen zu-
riicksetzen", Seite 24

Messerservice siehe Kapitel 8 "Informationen anzeigen”, Seite 24
Hardware siehe Kapitel 8 "Informationen anzeigen", Seite 24
Software siehe Kapitel 8 "Informationen anzeigen"”, Seite 24
Programminfo siehe Kapitel 8 "Informationen anzeigen", Seite 24

Stérungen siehe Kapitel 8 "Informationen anzeigen”, Seite 24

457290 _a
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Produktbeschreibung

2.7 Basisstation

Nr. Bauteil
1 Ladekontakte
2 Grundplatte

Federkraftklemmen fir Begrenzungska-
bel

4 Niederspannungskabel
Abdeckung
6  LEDs fur Statusanzeige

2.8 Integrierter Akku

Der Akku ist fest im Gerat verbaut und darf vom
Benutzer nicht gewechselt werden.

HINWEIS
Den Akku vor dem ersten Gebrauch voll-

standig aufladen. Der Akku kann in je-
dem beliebigen Ladezustand geladen
werden. Eine Unterbrechung des Ladens
schadet dem Akku nicht.

Der Akku kann nur geladen werden,
wenn das Gerat eingeschaltet ist.

®  Der integrierte Akku ist bei Auslieferung teil-
geladen. Im Normalbetrieb wird der Akku re-
gelmaRig geladen. Das Gerat fahrt dazu in
die Basisstation.

®  Die integrierte Uberwachungselektronik be-
endet bei Erreichen von 100 % Ladestatus
automatisch den Ladevorgang.

®  Der Ladevorgang funktioniert nur bei ein-
wandfreiem Kontakt der Ladekontakte der
Basisstation mit den Kontaktflachen des Ge-
rats.

B Bei Temperaturen lber 45 °C verhindert die
eingebaute Schutzschaltung ein Laden des
Akkus. Dadurch wird eine Zerstérung des Ak-
kus vermieden.

B Verkurzt sich die Betriebszeit des Akkus trotz
Vollaufladung wesentlich, ist der Akku tber
einen AL-KO Fachhandler, Techniker oder
Servicepartner durch einen neuen Original-
Akku auszutauschen.

®  Sollte durch Alterung oder zu lange Lagerung
der Akku unter die vom Hersteller festgelegte
Schwelle entladen worden sein, so lasst sich
dieser nicht mehr laden. Akku und Uberwa-
chungselektronik vom AL-KO Fachhandler,
Techniker oder Servicepartner prifen und
ggf. tauschen lassen.

®  Der Akkustatus wird im Display angezeigt.
Akkustatus nach ca. 3 Monaten Lagerung
prifen. Dazu das Gerat einschalten und den
Akkustatus ablesen. Falls der Akku nur noch
zu ca. 30 % geladen ist, das Gerét in die Ba-
sisstation stellen und einschalten, damit der
Akku geladen wird.

B Falls Elektrolyt im Gerat ausgetreten ist: Ge-
rat von AL-KO Servicestelle reparieren las-
sen!

B Falls der Akku aus dem Gerat ausgebaut
wurde: Wenn Augen oder Hande mit ausge-
tretenem Elektrolyt in Bertihrung gekommen
sind, diese sofort mit Wasser spllen. Umge-
hend einen Arzt aufsuchen!

2.9 Funktionsbeschreibung

Bewegen auf der Rasenflache

Der Roboter-Rasenméaher bewegt sich frei in ei-
nem durch ein Begrenzungskabel abgegrenzten
Mahbereich. Die Orientierung des Gerats erfolgt
Uber Sensoren, die das Magnetfeld des Begren-
zungskabels erkennen.

StoRt das Gerat an ein Hindernis, bleibt es ste-
hen und fahrt in eine andere Richtung weiter. Er-
kennt das Gerat Feuchtigkeit, kehrt es automa-
tisch in die Basisstation zuriick. Kommt das Ge-
rat in eine Situation, in der der Betrieb nicht mog-
lich ist, schaltet es sich ab.

14
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Mahbetrieb und Ladebetrieb

Die Mahphasen wechseln sich stéandig mit den
Ladephasen ab. Hat sich beim Mahen die La-
dung des Akkus bis zu einem bestimmten Wert
(Anzeige: 0 %) verringert, kehrt das Gerat ent-
lang des Begrenzungskabels zur Basisstation zu-
ruck.

Fir den Mahbetrieb sind voreingestellte Mahpro-
gramme vorhanden, die auch die Flachen- und
Randmahfunktion beinhalten. Diese Mahpro-
gramme koénnen verandert werden.

3 SICHERHEIT

3.1 BestimmungsgemaiBe Verwendung
Dieses Gerat ist ausschlieRlich fir den Einsatz im
privaten Bereich bestimmt. Jede andere Verwen-
dung sowie unerlaubte Um- oder Anbauten wer-
den als Zweckentfremdung angesehen und ha-
ben den Ausschluss der Gewahrleistung sowie
den Verlust der Konformitat (CE-Zeichen) und die
Ablehnung jeder Verantwortung gegeniiber
Schéaden des Benutzers oder Dritter seitens des
Herstellers zur Folge.
Die Einsatzgrenzen des Gerats sind:
®  max. Flache: 700 m?
B max. Steigung/Gefalle: 40 % (22°)
B max. seitliche Schraglage: 40 % (22°)
B Temperatur:

Laden: 0 —45 °C

Mahen: 0 - 55 °C

3.2 Moglicher Fehigebrauch

Dieses Gerat ist nicht zur Verwendung in 6ffentli-
chen Anlagen, Parks, Sportstatten sowie in der
Land- und Forstwirtschaft geeignet.

3.3 Sicherheits- und Schutzeinrichtungen

WARNUNG!

Verletzungsgefahr

Defekte und auRer Kraft gesetzte Sicher-

heits- und Schutzeinrichtungen kénnen

zu schweren Verletzungen fiihren.

®  |assen Sie defekte Sicherheits- und
Schutzeinrichtungen reparieren.

®  Setzen Sie Sicherheits- und
Schutzeinrichtungen nie auler Kraft.

3.3.1  PIN- und PUK-Eingabe

Das Gerat kann nur durch die Eingabe einer PIN

(Personal Identification Number) gestartet wer-

den. Dadurch wird ein Einschalten durch unbe-

fugte Personen verhindert. Sie kdnnen die PIN

andern.

Wird die PIN 3-mal falsch eingegeben, ist die

Eingabe des PUK (Personal Unblocking Key) er-

forderlich. Wird dieser ebenfalls falsch eingege-

ben, muss 24 Stunden bis zur nachsten Eingabe

gewartet werden.

Die PIN- und PUK-Eingabe dient ebenfalls der

Diebstahlsicherung:

®  Bewahren Sie PIN und PUK fir unbefugte
Personen unzuganglich auf.

3.3.2 Sensoren

Das Gerat ist mit mehreren Sicherheitssensoren
ausgestattet. Es lauft nach dem Abschalten
durch einen Sicherheitssensor nicht automatisch
wieder an. Die Fehlermeldung wird im Display
angezeigt und muss quittiert werden. Der Grund
fur die Auslosung des Sensors ist zu beseitigen.

Hebesensor

Wird das Gerat wahrend des Betriebs am Gehau-
se angehoben, wird der Fahrantrieb ausgeschal-
tet und die Schneidmesser werden gestoppt.

StoRsensoren zur Hinderniserkennung

Das Gerat ist mit Sensoren ausgestattet, die bei
Kontakt mit Hindernissen daflr sorgen, dass die
Fahrtrichtung geandert wird. Beim AnstoRen an
ein Hindernis wird das Gehauseoberteil leicht
verschoben und der StoR3sensor ausgelost.

Neigungssensor Fahrtrichtung/seitlich

Wird in Fahrtrichtung eine Steigung oder ein Ge-
falle oder eine seitliche Schraglage von 22°

(40 %) erreicht, wendet das Gerat bzw. andert
das Gerat seine Fahrtrichtung.

457290 _a
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Montage

HINWEIS
Das Gerat kann zuverlassig in unmittel-

barer Nachbarschaft zu anderen Robo-
ter-Rasenmahern betrieben werden.

Das im Begrenzungskabel verwendete
Signal entspricht dem von der EGMF
(Vereinigung Europaischer Gartengerate-
hersteller) definierten Standard bezliglich
elektromagnetischer Emissionen.

W

3.4 Sicherheitshinweise

3.4.1 Bediener

®  Jugendliche unter 16 Jahren oder Personen,
welche die Betriebsanleitung nicht kennen,
dirfen das Gerat nicht benutzen. Beachten
Sie eventuelle landesspezifische Sicherheits-
vorschriften zum Mindestalter des Benutzers.

B Gerat nicht unter Einfluss von Alkohol, Dro-
gen oder Medikamenten bedienen.

3.4.2 Sicherheit von Personen und Tieren

®  Bei offentlich zuganglichen Arealen sind um
den Mahbereich Warnhinweise mit folgen-
dem Inhalt anzubringen:

ACHTUNG!

Automatischer Rasenmaher!
Nicht dem Gerat nahern!
Kinder beaufsichtigen!

m  Stellen Sie wahrend des Betriebs sicher,
dass sich Kinder nicht in der Nahe des Ge-
rats oder am Gerat aufhalten und nicht mit
dem Gerat spielen.

®  Das Sitzen auf dem Gerat und das Hinein-
greifen in die Schneidmesser ist verboten!

®  Halten Sie Korper und Kleidung vom
Schneidwerk fern.

3.4.3 Geratesicherheit

m  Stellen Sie vor der Arbeit sicher, dass sich
keine Gegenstande (z. B. Aste, Glas-, Me-
tall-, und Kleidungsstticke, Steine, Gartenu-
tensilien oder Spielzeuge) im Arbeitsbereich
des Gerats befinden. Diese kénnen die
Schneidmesser des Gerats beschadigen
oder kénnen vom Gerat beschadigt werden.

®  Benutzen Sie das Gerat nur unter folgenden
Bedingungen:
Das Gerét ist nicht verschmutzt.
Das Gerat weist keine Beschadigungen
oder Abnutzungen auf.
Alle Bedienelemente funktionieren.
Basisstation und Transformator sowie
deren elektrische Zuleitungen sind unbe-
schadigt und funktionieren.
B Tauschen Sie defekte Teile immer gegen Ori-
ginal-Ersatzteile des Herstellers aus.
B |assen Sie das Gerat reparieren, wenn es
beschadigt wurde.
®  Der Benutzer des Gerats ist fiir Unfalle des
Gerats mit anderen Personen und deren Ei-
gentum verantwortlich.

3.4.4 Elektrische Sicherheit

B Betreiben Sie das Gerat nie, wenn gleichzei-
tig ein Rasensprenger auf der Mahflache in
Betrieb ist.

Spritzen Sie das Gerat nicht mit Wasser ab.
Offnen Sie das Gerét nicht.

MONTAGE

4.1 Gerat auspacken

Verpackung vorsichtig 6ffnen.

2. Alle Komponenten vorsichtig aus der Verpa-
ckung nehmen und auf Transportschaden
prufen.

Hinweis: Informieren Sie bei Transportsché-
den gemall den Garantiebestimmungen so-
fort Ihren AL-KO Fachhéndler, Techniker
oder Servicepartner.

3. Lieferumfang kontrollieren, siehe Kapitel 2.1
"Lieferumfang"”, Seite 10.

Falls Sie das Gerat weiter versenden, die Origi-

nalverpackung und die Begleitpapiere aufbewah-

ren. Diese werden auch fir den Ruckversand be-
nétigt.

4.2 Mahbereiche planen (01)
Standort der Basisstation (01/1)

®  moglichst kurzer Weg zur groRten Mahflache

®  schattig, eben und vor starken Witterungsein-
flissen geschutzt

B Anschlussmoglichkeit fir Stromversorgung

N

16
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B Einhalten der Abstédnde muss mdglich sein:
frei zuganglich fiir Roboter-Rasenmaher

links und rechts der Basisstation min.
1 m frei

Abstand nach hinten min. 35 cm ab Be-
grenzungskabel zur Wand

Verlegung des Begrenzungskabels (01)

Das Begrenzungskabel muss in einer ununter-
brochenen Schleife im Uhrzeigersinn verlegt wer-
den.

Korridore zwischen Mahbereichen (01/i)

Ein Korridor ist eine Engstelle in der Rasenflache
und kann der Verbindung zweier Mahflachen die-
nen.

Hauptflache und Nebenflache(n) (01)

®  Hauptflache (01/HF): Ist die Rasenflache, in
der sich die Basisstation befindet und die
vom Gerat ganzflachig automatisch gemaht
werden kann.

®  Nebenflache (01/NF): Ist eine Rasenflache,
die vom Gerat aus der Hauptflache heraus
nicht erreicht werden kann. Nebenflachen
kénnen im manuellen Betrieb bearbeitet wer-
den.

Haupt- sowie Nebenflache sind jedoch durch
dasselbe, ununterbrochene Begrenzungskabel
umgrenzt.

Lage der Startpunkte (01/X0 — 01/X3) (nur fir
Robolinho 1100)

Das Gerat fahrt zur festgelegten Mahzeit am Be-
grenzungskabel entlang bis zum festgelegten
Startpunkt und beginnt dort zu mahen. Durch
Startpunkte kdnnen Sie festlegen, welche Berei-
che der Mahflache vermehrt gemaht werden.

4.3 Mahbereiche vorbereiten

1. Prifen, ob die Rasenflache grofer als die
Flachenleistung des Gerats ist. Bei zu grof3er
Rasenflache entsteht ein unregelmafig ge-
schnittener Rasen. Ggf. die zu mahende Ra-
senflache verkleinern.

2. Vor der Montage von Basisstation und Be-
grenzungskabel sowie Inbetriebnahme des
Gerats: Die Rasenflache mit einem Rasen-
maher auf niedrige Schnitthdhe mahen.

3. Hindernisse auf der Rasenflache beseitigen
oder mit Begrenzungskabel ausgrenzen (sie-
he Kapitel 4.5.3 "Hindernisse ausgrenzen”,
Seite 18):
®  Flache Hindernisse, die Uberfahren wer-

den und die Schneidmesser beschadigen
kénnten (z. B. flache Steine, Ubergénge
von Rasenflache zur Terrasse oder We-
gen, Platten, Randsteine etc.)

®m | 6cher und Erhebungen in der Rasenfla-
che (z. B. Maulwurfshaufen, Wihllécher,
Tannenzapfen, Fallobst etc.)

m  Steile Anstiege oder Gefélle von mehr als
40 % (22°)

®m  Gewasser (z. B. Teiche, Bache, Swim-
mingpools etc.) und deren Abgrenzung
zur Rasenflache

m  Straucher und Hecken, die breiter wer-
den kdnnen

HINWEIS
Ausgrenzungen sind nur notwendig,

wenn sie von den StoRsensoren des Ro-
boter-Rasenmahers nicht erkannt werden
kénnen. Zu viele bzw. unnoétige Ausgren-
zungen vermeiden.

4.4 Basisstation aufbauen (03)

1. Grundplatte (03/1) an die Basisstation (03/2)
anschrauben.

2. Basisstation (01/1) rechtwinklig zur geplanten
Lage des Begrenzungskabels platzieren und
ebenerdig ausrichten. Mit einer Wasserwaa-
ge Ebenerdigkeit der Basisstation kontrollie-
ren und ggf. Lage der Basisstation anpassen.

3. Grundplatte (03/1) mit Rasennageln (03/3)
befestigen.

4.5 Begrenzungskabel installieren

HINWEIS
Ist das mitgelieferte Begrenzungskabel

zu kurz, kénnen Sie bei lhrem AL-KO
Fachhandler, Techniker oder Service-
partner ein Verlangerungskabel bezie-
hen.

4.51 Begrenzungskabel an Basisstation

anschlieBen (04)

1. Das Ende des Begrenzungskabels (04/1) aus
der Verpackung herausziehen.

2. Das Kabelende ca. 10 mm abisolieren.
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3. Das abisolierte Kabelende (04/3) in die Fe-
derkraftklemme (04/4) am Anschluss (04/6)
der Basisstation (04/2) stecken.

4. Federkraftklemme (04/4) mit dem Kabelende
in die Grundplatte der Basisstation ein-
driicken.

5. Abdeckkappe (04/5) auf die Federkraftklem-
me (04/6) aufstecken.

4.5.2 Begrenzungskabel verlegen (01)

Das Begrenzungskabel kann sowohl auf dem Ra-
sen als auch bis 10 cm unter der Grasnarbe ver-
legt werden. Verlegung unter der Grasnarbe
kann vom Fachhandler durchgefiihrt werden.

Beide Varianten kénnen miteinander kombiniert
werden.

ACHTUNG!

Gefahr der Beschadigung des Begren-
zungskabels

Wird das Begrenzungskabel beschadigt
oder durchtrennt, ist die Ubertragung der
Steuerungssignale zum Gerat nicht mehr
moglich. In diesem Fall muss das Be-
grenzungskabel repariert oder ausge-
tauscht werden. Begrenzungskabel sind
bei AL-KO erhaltlich.

®  Verlegen Sie das Begrenzungskabel
immer direkt auf dem Erdboden.
Falls nétig, mit einem zusatzlichen
Rasennagel sichern.

®m  Schutzen Sie das Begrenzungskabel
beim Verlegen und beim Betrieb vor
Beschadigungen.

B Graben und vertikutieren Sie nicht in
der Nahe des Begrenzungskabels.

1. Begrenzungskabel mindestens 1 m gerade
von der Basisstation wegfiihren (01/a).

2. Begrenzungskabel in regelmaRigen Abstan-
den mit Rasennageln befestigen oder unterir-
disch (in max. 10 cm Tiefe) verlegen.

3. Begrenzungskabel um Hindernisse herum
verlegen: siehe Kapitel 4.5.3 "Hindernisse
ausgrenzen", Seite 18.

4. Korridore zwischen einzelnen Mahflachen
anlegen: siehe Kapitel 4.5.4 "Korridore ein-
grenzen (01/i)", Seite 19.

5. Zu grofde Steigungen oder Gefalle ausgren-
zen: siehe Kapitel 4.5.5 "Gefélle ausgren-
zen", Seite 19.

6. Kabelreserven anlegen: siehe Kapitel 4.5.6
"Kabelreserven anlegen (08)", Seite 19.

7. Ab einem Abstand von mindestens 1 m das
Begrenzungskabel gerade an die Basisstati-
on heranfuhren (01/k).

8. Nach der vollstandigen Verlegung Begren-
zungskabel am Anschluss (04/7) der Basis-
station anschlief3en: siehe Kapitel 4.5.1 "Be-
grenzungskabel an Basisstation anschlie3en
(04)", Seite 17.

4.5.3 Hindernisse ausgrenzen

Je nach Umgebung des Arbeitsbereichs ist das
Begrenzungskabel in unterschiedlichen Abstan-
den zu Hindernissen zu verlegen. Verwenden Sie
zur Ermittlung des korrekten Abstands das von
der Verpackung abldsbare Lineal.

HINWEIS
Ausgrenzungen sind nur notwendig,

wenn sie von den StoRsensoren des Ro-
boter-Rasenmahers nicht erkannt werden
kénnen. Zu viele bzw. unnotige Ausgren-
zungen vermeiden.

Abstand zu Mauern, Zaunen, Beeten:
min. 15 cm (01)

Das Geréat fahrt mit einem Versatz nach auen
von 15 cm am Begrenzungskabel entlang. Des-
halb das Begrenzungskabel zu Mauern, Zaunen,
Beeten usw. mit einem Abstand von mindestens
15 cm verlegen.

Abstand zu Terrassenkanten und
gepflasterten Wegen (06)

Wenn die Terrassen- oder Wegkante hdher als
die Rasenflache, ist ein Abstand von mindestens
15 cm einzuhalten. Ist die Terrassen- oder Weg-
kante auf gleicher Hohe wie die Rasenflache,
kann das Kabel genau an der Kante verlegt wer-
den.

Abstand von Hindernissen zum
Begrenzungskabel (01)

Sind die Begrenzungskabel vom Hindernis weg
bzw. zum Hindernis hin exakt zusammengelegt,
d. h. Abstand 0 cm, fahrt das Gerat Uber die Be-
grenzungskabel hinweg. Die Begrenzungskabel
dirfen nicht gekreuzt werden (01/g).

Verlegung des Begrenzungskabels um

Ecken (07)

®  Beinach innen gehenden Ecken (07/a): Be-
grenzungskabel diagonal verlegen, um ein
Verfangen des Gerats in der Ecke zu vermei-
den.
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®  Bei nach auRen gehenden Ecken mit Hinder-
nissen (07/b): Begrenzungskabel in einer
Spitze verlegen, um eine Kollision des Gerats
mit der Ecke zu vermeiden.

B Bei nach auRen gehenden Ecken ohne Hin-
dernisse: Begrenzungskabel im 90°-Winkel
verlegen.

4.5.4 Korridore eingrenzen (01/i)

Folgende Abstande sind im Korridor einzuhalten:

B Gesamtbreite: min. 60 cm

= Abstand des Begrenzungskabels zum Rand:
15 cm

®  Abstand zwischen den Begrenzungskabeln:
min. 30 cm

4.5.5 Gefille ausgrenzen

Gefalle, die groRer als 40 % sind, missen mit
dem Begrenzungskabel ausgegrenzt werden
(40 % = 40 cm Gefalle je 1 m waagerecht).

4.5.6 Kabelreserven anlegen (08)

Um auch nach dem Einrichten des Mahbereichs
die Basisstation verschieben oder den Mahbe-
reich erweitern zu kénnen, in regelmafigen Ab-
standen Kabelreserven in das Begrenzungskabel
einbauen.

Die Anzahl der Kabelreserven kann nach eige-
nem Ermessen ausgefiihrt werden.

HINWEIS
Bei Kabelreserven keine offenen Schlei-

fen bilden.

1. Begrenzungskabel um den aktuellen Rasen-
nagel (08/1) herum- und dann zurlick zum
vorherigen Rasennagel (08/3) fihren.

2. Begrenzungskabel dann wieder zum aktuel-
len Rasennagel (08/1) fiihren. Es entsteht ei-
ne Schleife. Die Kabel missen eng beieinan-
derliegen.

3. Die Schleife ggf. in der Mitte mit einem zu-
satzlichen Rasennagel (08/2) am Boden be-
festigen.

4.5.7 Typische Fehler bei der
Kabelverlegung (02)

®  Das Begrenzungskabel wird nicht mindes-
tens 1 m gerade von der Basisstation wegge-
fuhrt (02/a).

®  Die Begrenzungskabelreserven werden nicht
in einer gleichmaRigen langlichen Schleife
verlegt (02/b).

®  Das Begrenzungskabel wird nicht sachge-
maf um Ecken verlegt (02/c).

®  Das Begrenzungskabel wird gekreuzt bzw.
nicht im Uhrzeigersinn verlegt (02/d).

®  Das Begrenzungskabel wird zu ungenau ver-
legt, sodass Randbereiche der Rasenflache
nicht gemaht werden kénnen (02/e).

®  Nur bei Robolinho 1100: Die Startpunkte wer-
den zu weit von der Basisstation entfernt ge-
setzt (02/f).

®m  Das Begrenzungskabel wird bei der Hin- und
Ruckfiihrung vom Rand zu einem Hindernis
innerhalb der Rasenflache nicht direkt neben-
einander liegend verlegt (02/g).

®m  Das Begrenzungskabel wird tGber den Rand
der Rasenflache hinaus verlegt (02/h).

®  Bei der Verlegung des Begrenzungskabels
wird der Mindestabstand fiir Korridore von
30 cm unterschritten (02/i).

®  Das Begrenzungskabel wird zu nahe, d. h.
mit einem Abstand von weniger als 15 cm, zu
uniiberfahrbaren Hindernissen verlegt (02/j).

4.6 Basisstation an Stromversorgung
anschlieBen (05)
1. Transformator (05/1) an einem trockenen, vor
Regen und Spritzwasser geschitzten Ort
aufstellen.

2. Niederspannungskabel (05/3) der Basisstati-
on (05/4) abrollen und vor Beschadigungen
geschitzt bis zum Standort des Transforma-
tors verlegen.

3. Niederspannungskabel an Transformator an-
schlielen:

®  Schrauben der Listerklemme (05/2) so-
weit herausdrehen, dass in jede Offnung
ein Draht des Niederspannungskabels
hineingesteckt werden kann.

= Drahte einstecken.
Hinweis: Es muss nicht auf die Polaritét
geachtet werden.

®  Schrauben der Lusterklemme eindrehen,
bis die Drahte sicher festgeklemmt sind.

4. Netzanschlusskabel (05/5) des Transforma-
tors in die Steckdose stecken.

HINWEIS

Wir empfehlen, den Transformator tber
einen FI-Schutzschalter mit einem Nenn-
fehlerstrom von < 30 mA ans Stromnetz
anzuschlielRen.
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4.7 Verbindungen an der Basisstation
prufen (05)
1. Prifen, ob beide LEDs (05/8, 05/9) leuchten.
Wenn nicht:
®  Netzstecker ziehen.
®  Alle Steckverbindungen der Stromversor-
gung und des Begrenzungskabels auf
korrekten Sitz oder Beschadigungen pri-
fen.
2. Bei Bedarf Schrauben (05/7) am Deckel
(05/6) der Basisstation lI6sen und Deckel ab-
nehmen.

Zustandsanzeigen der LEDs

LEDs Betriebszustande
Gelb ®  |euchtet, wenn Stromversor-
(05/8) gung intakt ist.
B Blinkt, wenn Gerat in Basisstati-
on steht und geladen wird.
Grin B | euchtet, wenn Begrenzungs-
(05/9) kabel korrekt verlegt und

Schleife intakt ist.

®  Blinkt, wenn Schleife des Be-
grenzungskabels nicht in Ord-
nung ist.

5 INBETRIEBNAHME

Dieses Kapitel beschreibt die Handlungen und
Einstellungen, die nétig sind, um den Roboter-
Rasenmaher nach der Montage erstmalig in Be-
trieb zu nehmen. Fir alle weiteren Einstellungen
siehe Kapitel 7 "Einstellungen”, Seite 22.

5.1 Akku laden (09)

Der integrierte Akku ist bei Auslieferung teilgela-
den. Im Normalbetrieb wird der Akku des Geréts
regelmafig automatisch geladen.

HINWEIS
Den Akku vor dem ersten Gebrauch voll-

standig aufladen. Der Akku kann in je-
dem beliebigen Ladezustand geladen
werden. Eine Unterbrechung des Ladens
schadet dem Akku nicht.

Der Akku kann nur geladen werden,
wenn das Gerat eingeschaltet ist.

1. Gerat (09/1) so in die Basisstation (09/3) stel-
len, dass die Kontaktflachen des Geréats die
Ladekontakte der Basisstation beriihren.

2. Geréat einschalten.

3. Das Display am Gerat zeigt an: "Batterie
wird geladen". Falls nicht: siehe Kapitel
13 "Hilfe bei Stérungen”, Seite 28.

5.2 Grundeinstellungen vornehmen
. Abdeckklappe des Bedienfelds hochklappen.

2. Gerét einschalten. Firmware, Code-
nummer und Typ werden angezeigt.

3. Im Menu fur die Sprachauswahl anwahlen:
@@ "Deutsch" [:[;] .

4. Im Meni "Anmeldung" > "PIN eingeben"
die voreingestellte PIN 0000 eingeben. Hier-
zu mit @) die ziffer auswahlen und je-

weils mit C@ bestatigen. Nach Eingabe
der PIN wird der Zugang freigeschaltet.

5. Im Menil "PIN &ndern™

B Unter "Neue PIN eingeben" eine
selbstgewahlte neue vierstellige PIN ein-
geben. Hierzu nacheinander mit
eine Ziffer auswahlen und jeweils mit

bestatigen.

B Unter "Neue PIN wiederhol."die
neue PIN nochmals eingeben. Wenn bei-
de Eingaben identisch sind, wird ange-
zeigt: "PIN erfolgreich gedndert".

6. Im Menl "Datum eingeben" das aktuelle

Datum einstellen (Format: TT.MM.20JJ).

Hierzu nacheinander mit ™) eine Ziffer

auswahlen und jeweils mit =) bestatigen.

7. Im Menl "Uhrzeit eingeben">"24h-

Format" die aktuelle Uhrzeit eingeben (For-

mat: HH:MM). Hierzu nacheinander mit

@@ eine Ziffer auswahlen und jeweils mit

= bestatigen.

Die Grundeinstellung ist abgeschlossen. Der Sta-
tus "Unkalibriert Start-Taste driicken"
wird angezeigt.

5.3 Schnitthohe einstellen

Die Schnitthohe ist mit einer Schrittweite von

5 mm zwischen 30 — 60 mm manuell verstellbar.

1. Deckel (12/1) &ffnen.

2. Hebel (12/2) aufklappen und im Uhrzeiger-
sinn drehen, bis er mit der breiten Seite auf
das offene Schloss (12/4) zeigt.
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3. Schnitthéhe einstellen:

B Hebel stufenweise nach oben ziehen. Die
Schnitthdhe (d. h. Rasenhdhe) wird ho-
her.

®  Hebel stufenweise nach unten driicken.
Die Schnitth6éhe (d. h. Rasenhdhe) wird
niedriger.

4. Hebel entgegen des Uhrzeigersinns drehen,
bis er mit der breiten Seite auf das geschlos-
sene Schloss (12/3) zeigt.

5. Hebel abklappen.

6. Deckel schlie3en.

5.4 Automatische Kalibrierfahrt
durchfiihren

Gerat auf Ausgangsposition stellen (10)
1. Gerat innerhalb der Mahflache auf die Aus-
gangsposition stellen:
®  min. 1 mlinks und 1 m vor der Basisstati-
on

®  mit der Frontseite zum Begrenzungska-
bel ausgerichtet

Kalibrierfahrt starten

1. Prifen, ob sich im voraussichtlichen Bewe-
gungsbereich des Gerats keine Hindernisse
befinden. Das Gerat muss mit beiden Vorder-
radern Uber das Begrenzungskabel fahren
kénnen. Ggf. Hindernisse beseitigen.

2. [STARTPAUSE Gerat starten. Es wird im Display
angezeigt:
B "! Warnung ! Antrieb startet"

B "Kalibrierung","Phase [1]"

Wahrend der Kalibrierfahrt

Das Gerat fahrt zur Ermittlung der Signalstarke
im Begrenzungskabel zuerst zweimal gerade
Uber das Begrenzungskabel hinaus sowie an-
schlieRend in die Basisstation und bleibt dort ste-
hen. Der Akku wird geladen.

HINWEIS
Das Gerat muss beim Einfahren in der

Basisstation stehen bleiben. Trifft das
Gerat beim Einfahren in die Basisstation
die Kontakte nicht, fahrt es am Begren-
zungskabel weiter. Wenn das Gerat
durch die Basisstation fahrt, ist der Kali-
briervorgang fehlgeschlagen. In diesem
Fall muss die Basisstation besser ausge-
richtet und der Kalibriervorgang wieder-
holt werden.

Nach der Kalibrierfahrt

Die voreingestellte aktuelle Mahdauer wird ange-
zeigt.

Fur alle weiteren Einstellungen siehe Kapitel 7
"Einstellungen”, Seite 22.

6 BEDIENUNG

6.1 Gerat manuell starten

1. Gerat einschalten.

Fir auRerplanmaRiges Randmahen: siehe
Kapitel 7.4 "Randméhen bei manuellem
Start", Seite 23.

2. STARTPAUSE Gerit manuell starten.

6.2 Mahbetrieb abbrechen

u Taste auf dem Gerat driicken.
Das Gerat fahrt automatisch in die Basisstati-
on. Es I6scht den Mahplan des aktuellen Ta-
ges und startet wieder am nachsten Tag zur
eingestellten Zeit.

L] Taste auf dem Gerat driicken.
Der Mahbetrieb wird fiir eine halbe Stunde
unterbrochen.

. Taste auf dem Gerét driicken.
Das Gerat wird abgeschaltet.

HINWEIS
In Gefahrensituationen kann das Gerat

mit der STOPP-Taste (09/2) gestoppt
werden.

6.3 Nebenflache mdhen (01/NF)

1. Gerat anheben und von Hand in die Neben-
flache setzen.

Geréat einschalten.

@ Hauptmeni aufrufen.

@@ *"Einstellungen" CQ
N4 *"Nebenfldche mahen" =

Mahzeit mit @@ auswahlen.
START PAUSE| Gerat manuell starten.

Je nach Einstellung: Das Gerat maht die einge-
stellte Zeit und schaltet sich dann ab oder maht,
bis der Akku leer ist.

Nach dem Mahen der Nebenflache das Gerat
wieder von Hand in die Basisstation stellen.

No ok obN
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7 EINSTELLUNGEN

7.1 Einstellung aufrufen — Allgemein

1. MENY Hauptmen( aufrufen.
Hinweis: Das Sternchen * vor dem Menii-
punkt zeigt an, dass er gerade ausgewdhlt
ist.

2. @@ *"Einstellungen" [:[;]

@@ Gewlnschten Menupunkt auswahlen.

4. Einstellungen vornehmen.
Hinweis: Die Menlipunkte sind in den nach-
folgenden Abschnitten beschrieben.

5. @] Zum Hauptmenu zurtckkehren.

HINWEIS

Weitere Menupunkte: siehe Kapitel 5.2
"Grundeinstellungen vornehmen”,
Seite 20.

7.2 Tastentone aktivieren/deaktivieren
1. @@ *"Tastentdne" C@

2. Tastentone aktivieren/deaktivieren:

B "Aktivieren" CQ :

Tastentone aktivieren.

B "Deakt." C[;] :

Tastentdone deaktivieren.

7.3 Mahprogramm einstellen

7.3.1  Mahprogramm einstellen — Allgemein
1. @ Hauptmenu aufrufen.

2. @@ *"Programme" [:[;]

3. AV Menupunkt auswahlen. =

4.

Einstellungen vornehmen.
Hinweis: Die Meniipunkte sind in den nach-
folgenden Abschnitten beschrieben.

7.3.2 Startpunkte einstellen (nur bei
Robolinho 1100)

Startpunkte lernen

7. @@ *"Starte Lehrfahrt fir
Startpunkte"
» vstarer (=) Das Gerat fahrt das
Begrenzungskabel entlang.
 rpiern (= , wenn das Gerat den ge-
wiinschten Startpunkt erreicht hat. Der
Startpunkt wird gespeichert.
8. "Setze Startpunkt 1" CE] , wenn bei
der Lernfahrt kein Startpunkt festgelegt wur-
de. Wenn hier kein Startpunkt festgelegt wird,

werden die Startpunkte automatisch festge-
legt.

9. "Startpunkt x: XXm",wenn der letzte
Startpunkt erreicht wurde.
Startpunkte manuell festlegen (01)

Der erste Startpunkt (01/X0) ist voreingestellt und
befindet sich 1 m rechts neben der Basisstation.
Hinter diesem Punkt kénnen bis zu 3 weitere
Startpunkte (X1 bis X3) programmiert werden.
Beim Festlegen der Startpunkte ist zu beachten:

B Startpunkte nicht zu weit von der Basisstation
entfernt bzw. zu nah zueinander setzen (02/
f).

®  Nur so viele Startpunkte wie nétig verwen-
den.

1. @@ *"Einstiegspunkte"@
2. @@ *"punkt X1 bei [O20m]"(:[;]

Mit @@ nacheinander eine Ziffer auswah-
len und jeweils mit bestatigen.

3. @@ *"Punkt X2 bei [075m] " [:[;]
Mit ™) nacheinander eine Ziffer auswah-
len und jeweils mit =) bestatigen.

4. Falls nétig, weitere Startpunkte festlegen.

5. @ Zum Hauptmen( zurlickkehren.

7.3.3 Mahzeiten einstellen

HINWEIS
Zwischen Programmierung der Mahzei-

ten und dem Mahstart missen min.

1. Gerat in die Basisstation stellen. 30 min. liegen. Wenn nicht, startet das

2. Gerat einschalten. Gerat erst zur nachsten programmierten

3. MENY Hauptmen( aufrufen. Mahzeit.

4 AW *"Programme” (= Im Menlipunkt "Wochenprogramm" werden die
@@ . i . C[;] Tage und Zeiten eingestellt, zu denen das Gerat

5. *'Einstiegspunkte mahen soll. Passen Sie diese Einstellungen ggf.

6. @@ *"Startpunkte lernen" C@
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an lhre GartengréfRe an. Wenn nach ca. einer
Woche noch ungemahte Bereiche zu sehen sind,
erhéhen Sie die Mahzeiten.

1. @@ *"Wochenprogramm" C[;]

L] @@ *"Alle Tage [X]":Das Gerat
maht jeden Tag zu den eingestellten Zei-
ten. Wird "Alle Tage [ ]"angezeigt,
dann maht das Gerat nur an den einge-
stellten Wochentagen.

u @@ *"Montag [X]"...*"Sonntag
[x]": Das Gerat maht am eingestellten
Wochentag zu den eingestellten Zeiten.
Wird z. B. "Montag [ ]"angezeigt,
dann maht das Gerat am jeweiligen Tag
nicht.

®  "Andern" C@ : Den jeweiligen Tag ak-
tivieren [x] oder deaktivieren [ 1, Zei-
ten, Mahart und Startpunkte einstellen.

2. Einstellungen fur alle Tage oder den jeweili-
gen Tag vornehmen:

®m 7z B."*[M] 07:00-10:00 [?]" Nor-
males Mahen [M] von 07:00 — 10:00 Uhr
mit automatisch wechselndem Startpunkt
0-91[2].

B 7z B."*[R] 16:00-18:00 [1]™ Das
Gerat startet um 16:00 Uhr mit dem
Randmahen [R] und fahrt am gesamten
Begrenzungskabel entlang. Danach be-
ginnt das Flachenmahen am Startpunkt 1
[1].Um 18:00 Uhr bzw. sobald der Akku
entladen ist, fahrt das Gerat zur Basissta-
tion zurtick.

®  "Andern" C@ : Ausgewahlte Einstel-
lung &ndern.

B "feiter" C[;] : Geanderte Einstellung
bestatigen und weiter zur nachsten Ein-
stellung.

3. "Speichern" (S ale geanderten Ein-
stellungen des Menlpunkts speichern.

7.4 Randmahen bei manuellem Start

Fir den manuellem Start kénnen Sie hier einstel-
len, dass das Gerat mit dem Randméahen be-
ginnt.

Randmahen zu den programmierten Mahzeiten
durchflihren: siehe Kapitel 7.3.3 "Méahzeiten ein-
stellen”, Seite 22.

1. @@ *"Randm&hen" CQ

2. @@ *"bei manuellem Start"

7.5 Nebenflachenmdhen einstellen

1. @@ *"Nebenfliche méhen"[:[;]
2. Mahzeiten einstellen:

L] @@ "inaktiv" C[;] : Nebenflachen-

mahen ist abgeschaltet.

] @@ "aktiv" C[;] : Gerat maht solan-

ge, bis der Akku leer ist.

L] @@ "M&dhzeit in min" CQ : Das
Gerat maht fiir die eingestellte Zeit die
Nebenflache. Es sind folgende Mahzei-
ten einstellbar:
30/60/90/120/bis Akku leer.

7.6 Displaykontrast einstellen

Falls das Display, z. B. bei Sonneneinstrahlung,
schlecht ablesbar ist, kann die Anzeige durch
Verandern des Displaykontrasts verbessert wer-
den.

1. @@ *"Displaykontrast" C[;)

2. @@ Displaykontrast erhdhen/verringern.

7.7 Einstellungsschutz

Wenn der Einstellungsschutz deaktiviert ist, muss
nur beim Quittieren sicherheitsrelevanter Fehler
die PIN eingegeben werden.

1. @@ *"Einstellungsschutz" CQ

2. Einstellungsschutz aktivieren/deaktivieren:

B "Aktivieren" [:[;J :

Einstellungsschutz aktivieren.

B "Deakt." C[;] :

Einstellungsschutz deaktivieren.

7.8 Neu kalibrieren

Wenn die Lage oder die Lange des Begren-
zungskabels verandert wurden, oder das Gerat
das Begrenzungskabel nicht mehr findet, ist eine
Neukalibrierung notwendig.

1. @@ "Neu kalibrieren"cg]

2. "Kalibrierung Zur'ucksetzen?"(:[;]
3. Kalibrierfahrt durchfiihren: siehe Kapitel 5.4

"Automatische Kalibrierfahrt durchfiihren”,
Seite 21.
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7.9 Auf Werkseinstellungen zuriicksetzen

Sie kénnen die Werkseinstellungen des Geréts,
z. B. vor einem Verkauf, wiederherstellen.

1. [Z][i] *"Werkseinstellungen" (4

Meldung: "Einstellungen erfolgreich
wiederhergestellt"

8 INFORMATIONEN ANZEIGEN

Das Menu "Informationen" dient der Anzeige
von Geratedaten. In diesem Men( kénnen keine
Einstellungen vorgenommen werden.

1. MENY Hauptmen( aufrufen.

2. @@ *"Informationen" [:[;]
3. @@ MenUpunkt auswahlen. C@

Hinweis: Die Menlipunkte sind in den nach-
folgenden Absétzen beschrieben.

4. @ Zum Hauptmen( zurtckkehren.

"Messerservice"

Zeigt, in wie vielen Betriebsstunden ein Messer-
service erforderlich ist. Der Zahler kann manuell
zurlickgesetzt werden. Den Messerservice von
einem AL-KO Fachhandler, Techniker oder Ser-
vicepartner durchfiihren lassen.

Zahler fir Messerservice zurlicksetzen:

1. @@ "Bestatigen" [:[;]

"Hardware"

Zeigt Informationen Uber das Gerat, wie z. B.
Typ, Herstellungsjahr, Betriebsstunden, Serien-
nummer, Anzahl der Maheinsatze, Gesamte
Mahzeit, Anzahl der Ladezyklen, Gesamte Lade-
zeit, Lange der Schleife des Begrenzungskabels.
"Software"

Zeigt die Firmware-Version.

"Programminfo"

Zeigt aktuelle Einstellungen, wie z. B. die gesam-
te wochentliche Mahzeit.

"Stérungen”

Zeigt die zuletzt aufgetretenen Stérungsmeldun-
gen mit Datum, Uhrzeit und Fehlercode.

9 WARTUNG UND PFLEGE

VORSICHT!
Verletzungsgefahr

Scharfkantige und sich bewegende Gera-
teteile konnen zu Verletzungen fiihren.

®  Tragen Sie bei Wartungs-, Pflege-
und Reinigungsarbeiten immer
Schutzhandschuhe!

9.1 Reinigung

ACHTUNG!
Gefahr durch Wasser

Wasser im Roboter-Rasenmaher und in

der Basisstation flhrt zu Schaden an

elektrischen Bauteilen.

B Spritzen Sie Roboter-Rasenmaher
und Basisstation nicht mit Wasser
ab.

Roboter-Rasenmaher reinigen

VORSICHT!

Verletzungsgefahr durch Schneidmes-

ser

Die Schneidmesser sind sehr scharf und

kénnen Schnittverletzungen hervorrufen.

B Tragen Sie Schutzhandschuhe!

B Achten Sie darauf, dass Korperteile
nicht in die Schneidmesser geraten.

Einmal in der Woche durchfliihren:

1. ONIOFF) Gerat ausschalten.

2. Gehauseoberflache mit einem Handfeger, ei-
ner Burste, einem feuchten Lappen oder ei-
nem feinen Schwamm abwischen.

3. Unterboden, Mahdeck und Schneidmesser
mit einer Blrste abbdlrsten.

4. Schneidmesser auf Beschadigungen priifen.
Ggf. austauschen: siehe Kapitel 9.3
"Schneidmesser wechseln", Seite 25.

Basisstation reinigen

1. Grasreste und Laub oder andere Gegenstan-
de regelmaRig aus der Basisstation entfer-
nen.

2. Oberflache der Basisstation mit einem feuch-
ten Lappen oder einem feinen Schwamm ab-
wischen.
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9.2 RegelmaBige Priifung

Allgemeine Priifung
1. Prifen Sie einmal in der Woche die gesamte
Installation auf Beschadigungen:
® Gerat
®  Basisstation
®  Begrenzungskabel
®  Niederspannungskabel
®  Transformator mit Netzspannungskabel
2. Defekte Teile durch Original-Ersatzteile von

AL-KO ersetzen bzw. durch AL-KO Service-
stelle ersetzen lassen.

Freilauf der Rollen priifen

Einmal in der Woche durchfihren:

1. Die Bereiche um die Rollen griindlich von
Grasresten und Verschmutzungen befreien.
Dabei einen Handfeger und einen Lappen
benutzen.

2. Prifen, ob die Rollen frei laufen und ob sie
lenkbar sind.

Hinweis: Wenn die Rollen schwergéngig
oder nicht lenkbar sind, von AL-KO Service-
stelle austauschen lassen.

Kontaktflaichen am Roboter-Rasenmaher

prifen

1. Verschmutzungen mit einem Lappen reinigen
und dann mit Kontaktfett geringfligig einfet-
ten.

2. Brandspuren auf den Kontaktflachen mit fei-
nem Schleifpapier blank reiben und dann mit
Kontaktfett geringfligig einfetten.

Ladekontakte der Basisstation priifen

1. Netzstecker ziehen.

2. Ladekontakte in Richtung Basisstation
driicken und loslassen. Die Ladekontakte
mussen wieder in die Ausgangsstellung zu-
ruckfedern.

Hinweis: Wenn die Ladekontakte nicht zu-
riickfedern, von AL-KO Servicestelle austau-
schen lassen.

9.3 Schneidmesser wechseln

Abgenutzte oder verbogene Schneidmesser
mussen ausgewechselt werden.

ACHTUNG!

Geratebeschadigung durch unsachge-

maRe Reparatur

Durch das Ausrichten verbogener, einge-

bauter Schneidmesser kann der Messer-

teller beschadigt werden.

B Richten Sie verbogene Schneidmes-
ser nicht aus.

®  Ersetzen Sie verbogene Schneid-
messer durch Original-Ersatzteile
von AL-KO.

VORSICHT!

A Verletzungsgefahr durch Schneidmes-
ser
Die Schneidmesser sind sehr scharf und
koénnen Schnittverletzungen hervorrufen.
®  Tragen Sie Schutzhandschuhe!
®  Achten Sie darauf, dass Korperteile

nicht in die Schneidmesser geraten.

1. Gerat ausschalten.

2. Gerat mit den Schneidmessern nach oben
ablegen.

3. Befestigungsschrauben mit Schrauben-
schliissel abschrauben.

4. Schneidmesser aus dem Messersitz heraus-
ziehen.

5. Messersitz mit einer weichen Biirste reinigen.

6. Neue Schneidmesser einschieben.

Hinweis: Es diirfen nur Original-Ersatzteile
von AL-KO verwendet werden.

7. Befestigungsschrauben wieder einsetzen und
festdrehen.

Die RGummesser mussen in der Regel nicht ge-

wechselt werden.

Bei starken, mit einer Biirste nicht entfernbaren

Verschmutzungen muss der Messerteller ge-

wechselt werden, da eine Unwucht zu erhéhter

Gerauschentwicklung, zu erhéhtem Verschleily

und zu Funktionsstorungen fiihren kann.
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9.4 Sicherung am Transformator
wechseln (11)

Falls der Transformator bei intakter Versorgung
mit Netzspannung keinen Strom mehr liefern soll-
te:

1. Transformator (11/2) vom Stromnetz trennen.

2. Sicherungsabdeckung (11/1) samt Sicherung
am Transformator (11/2) herausschrauben.

3. Sicherung prifen. Wenn defekt, neue Siche-
rung mit gleicher Starke (2,5 A, trage) einset-
zen.

4. Neue Sicherung in die Sicherungsabdeckung
einsetzen.

5. Sicherungsabdeckung samt Sicherung in den
Transformator einschrauben.

10 TRANSPORT

Gehen Sie zum Transportieren des Gerats, z. B.
von der Hauptflache zur Nebenflache, wie folgt
vor:

STOPJ Gerat stoppen.

1.
2. Gerat ausschalten.
3. Gerat am Trageblgel anheben:

B Schneidmesser dlrfen nicht bertihrt wer-
den.

B Schneidmesser miissen immer vom Kor-
per wegzeigen.

11 LAGERUNG

11.1 Roboter-Rasenmaher einlagern
Das Gerat Uber den Winter bzw. wenn es voraus-
sichtlich langer als 30 Tage auler Betrieb ist ein-
lagern.
1. Akku vollstandig aufladen (siehe Kapitel 5.1
"Akku laden (09)", Seite 20).
2. Gerat grundlich reinigen (siehe Kapitel 9.1
"Reinigung", Seite 24).
3. Gerat aufbewahren:
®m  stehend auf allen Radern
B an einem trockenen, abschlieRbaren und
frostgeschutzten Platz
®  aulerhalb der Reichweite von Kindern

11.2 Basisstation einlagern

Die Basisstation kann, muss aber nicht einge-
lagert werden. Durch die Einlagerung wird jedoch
eine vorzeitige Alterung, wie z. B. Verblassen der
Farbe, Korrosion der Ladekontakte und der Fe-
derkraftklemmen vermieden.

Wenn die Basisstation im Freien verbleibt:

1. Niederspannungskabel vom Transformator
abnehmen und zusammenrollen.

2. Transformator einlagern.
3. Ladekontakte mit Kontaktfett fetten.

Wenn die Basisstation eingelagert wird:

1. Zuerst alle oben genannten Arbeiten durch-
fuhren.

2. Basisstation vom Begrenzungskabel trennen.

3. Basisstation abbauen und Verschmutzungen
mit einem Handfeger und einem leicht feuch-
ten Tuch entfernen.

4. Basisstation aufbewahren:

B an einem trockenen, abschlieRbaren und
frostgeschitzten Platz

B aulerhalb der Reichweite von Kindern

11.3 Begrenzungskabel Giberwintern

Das Begrenzungskabel kann im Boden verblei-

ben und muss nicht entfernt werden.

1. Wenn die Basisstation eingelagert wurde: Die
abisolierten Kabelenden mit Kontaktfett ein-
fetten und mit einem Klebeband umwickeln.
Dadurch werden die Kabelenden vor Korrosi-
on geschutzt.

12 ENTSORGUNG

Hinweise zum Elektro- und
Elektronikgerategesetz (ElektroG)

E-

Elektro- und Elektronikaltgerate geho-
ren nicht in den Hausmdill, sondern
sind einer getrennten Erfassung bzw.
Entsorgung zuzufiihren!

m  Altbatterien oder -akkus, welche nicht
fest im Altgerat verbaut sind, missen
vor der Abgabe entnommen werden!
Deren Entsorgung wird Uber das Batte-
riegesetz geregelt.

®  Besitzer bzw. Nutzer von Elektro- und
Elektronikgeraten sind nach deren Ge-
brauch gesetzlich zur Rickgabe ver-
pflichtet.

®  Der Endnutzer tragt die Eigenverant-
wortung fir das Léschen seiner perso-
nenbezogenen Daten auf dem zu ent-
sorgenden Altgerat!

Das Symbol der durchgestrichenen Miilltonne be-
deutet, dass Elektro- und Elektronikaltgerate
nicht tber den Hausmiill entsorgt werden durfen.
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Elektro- und Elektronikaltgerate kénnen bei fol-

genden Stellen unentgeltlich abgegeben werden:

= (Offentlich-rechtliche Entsorgungs- bzw. Sam-
melstellen (z. B. kommunale Bauhdfe)

®  Verkaufsstellen von Elektrogeraten (stationar

und online), sofern Handler zur Riicknahme

verpflichtet sind oder diese freiwillig anbieten.
Diese Aussagen gelten nur fur Gerate, die in den
Landern der Europaischen Union installiert und
verkauft werden und die der Europaischen Richt-
linie 2012/19/EU unterliegen. In Landern auler-
halb der Europaischen Union kénnen davon ab-
weichende Bestimmungen fiir die Entsorgung
von Elektro- und Elektronikgeraten gelten.

Hinweise zum Batteriegesetz (BattG)
Ef ®  Altbatterien und Akkus gehéren nicht in
den Hausmiill, sondern sind einer ge-
— trennten Erfassung bzw. Entsorgung
zuzufihren!
®  Zur sicheren Entnahme von Batterien
oder Akkus aus dem Elektrogerat und
fur Informationen Uber deren Typ bzw.
chemisches System beachten Sie bitte
die weiteren Angaben innerhalb der
Bedienungs- bzw. Montageanleitung.
®  Besitzer bzw. Nutzer von Batterien und
Akkus sind nach deren Gebrauch ge-
setzlich zur Ruckgabe verpflichtet. Die

Riickgabe beschrankt sich auf die Ab-
gabe von haushaltsiiblichen Mengen.

Altbatterien kénnen Schadstoffe oder Schwerme-

talle enthalten, die der Umwelt und der Gesund-

heit Schaden zufugen kénnen. Eine Verwertung

der Altbatterien und Nutzung der darin enthalte-

nen Ressourcen tragt zum Schutz dieser beiden

wichtigen Giter bei.

Das Symbol der durchgestrichenen Miilltonne be-

deutet, dass Batterien und Akkus nicht Uber den

Hausmill entsorgt werden durfen.

Befinden sich zudem die Zeichen Hg, Cd oder Pb

unterhalb der Milltonne, so steht dies fir Folgen-

des:

B Hg: Batterie enthalt mehr als 0,0005 %
Quecksilber

®  (Cd: Batterie enthalt mehr als 0,002 % Cadmi-
um

®  Pb: Batterie enthalt mehr als 0,004 % Blei

Akkus und Batterien kdnnen bei folgenden Stel-

len unentgeltlich abgeben werden:

= Offentlich-rechtliche Entsorgungs- bzw. Sam-
melstellen (z. B. kommunale Bauhdfe)

Verkaufsstellen von Batterien und Akkus

Rucknahmestellen des gemeinsamen Ruck-
nahmesystems fur Gerate-Altbatterien

®  Ricknahmestelle des Herstellers (falls nicht
Mitglied des gemeinsamen Ricknahmesys-
tems)

Diese Aussagen sind nur gultig fur Akkus und
Batterien, die in den Landern der Europaischen
Union verkauft werden und die der Europaischen
Richtlinie 2006/66/EG unterliegen. In Landern au-
Rerhalb der Europaischen Union kénnen davon
abweichende Bestimmungen fiir die Entsorgung
von Akkus und Batterien gelten.
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Hilfe bei Stérungen

13 HILFE BEI STORUNGEN

13.1 Geréate- und Handhabungsfehler korrigieren

VORSICHT!
Verletzungsgefahr

Scharfkantige und sich bewegende Gerateteile kdnnen zu Verletzungen fihren.
®  Tragen Sie bei Wartungs-, Pflege- und Reinigungsarbeiten immer Schutzhandschuhe!

Storung
Gerét startet nicht.

Geréat fahrt sich fest und
grabt sich ein. Die Rader
drehen sich weiter.

Gerat maht zur falschen
Zeit.

Motor bleibt wahrend des
Mahens stehen.

Mahergebnis ist ungleich-
maRig.

Akku-Betriebszeit fallt deut-
lich ab.

Ursache
Akku ist leer.

StoRsensoren I6sen nicht
aus.

Gras ist zu hoch.

Geréat setzt auf einer Un-
ebenheit der Rasenflache
auf.

Gerat hat die falsche Uhrzeit.

Mahdauer ist falsch einge-
stellt.

Gerat verliert die Zeiteinstel-
lungen.

Motor ist Uberlastet.

Akku ist leer.
Schneidmesser sind stumpf.
Mahzeit ist zu kurz.
Mahbereich ist zu grof3.

Schnitthdhe ist auf zu niedri-
ger Stufe.

Schneidmesser sind stumpf.

Schnitthdhe ist auf zu niedri-
ger Stufe.

Gras ist zu hoch oder zu
feucht.

Beseitigung
Gerét in der Basisstation laden.

AL-KO Servicestelle aufsuchen.

®  Schnitthéhe erhdhen, danach zur
gewlinschten Hohe stufenweise ab-
senken.

B Gras mit einem Rasenmaher kurz
mahen.

Unebenheit beseitigen.

Uhrzeit einstellen.

Mahzeiten einstellen.

Akku ist defekt. AL-KO Servicestelle
aufsuchen.

Gerat ausschalten, auf ebenen Grund
oder niedriges Gras stellen und erneut
starten.

Akku laden.

Schneidmesser austauschen.
Langere Mahzeiten programmieren.
Mahbereich verkleinern.

Schnitthéhe erhéhen, danach zur ge-

wilinschten Hohe stufenweise absenken.

B Schneidmesser austauschen.

B Schneidmesser mit neuen Schrau-
ben befestigen.

Schnitthdhe erhdhen, danach zur ge-
wilinschten Hohe stufenweise absenken.
B Gras trocknen lassen.

®  Schnitthéhe auf hdhere Stufe stel-
len.
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Storung

Gerat vibriert oder Laut-
starke ist zu hoch.

Akku lasst sich nicht laden
bzw. niedrige Akkuspan-
nung

HINWEIS

Ursache

Unwucht im Schneidmesser
oder im Schneidmesseran-
trieb

® | adekontakte der Basis-
station sind verschmutzt.

m  Kontaktflachen am Gerat
sind verschmutzt.

®  Basisstation hat keinen
Strom.

B Gerat trifft die Ladekon-
takte nicht.

®  Kontaktflachen am Geréat
sind abgebrannt.

®  Sicherung am Transfor-
mator ist defekt.

Lebensdauer des Akkus ist
abgelaufen.

Ladeelektronik ist defekt.

Beseitigung

Mahdeck reinigen.
AL-KO Servicestelle aufsuchen.

m | adekontakte und Kontaktflachen
reinigen.

®  Basisstation an Stromversorgung
anschliel3en.

B Geréat in die Basisstation stellen und
prifen, ob die Ladekontakte anlie-
gen.

B AL-KO Servicestelle aufsuchen.

®  Sicherung wechseln (siehe Kapitel
9.4 "Sicherung am Transformator
wechseln (11)", Seite 26).

B AL-KO Servicestelle aufsuchen.

®  AL-KO Servicestelle aufsuchen.

Bei Stérungen, die nicht in dieser Tabelle aufgefihrt sind oder die Sie nicht selbst beheben

kénnen, wenden Sie sich bitte an unseren Kundendienst.

13.2 Fehlercodes und -beseitigung

Fehlercode

CN0Ol: Tilt sensor

CN00O2: Lift sensor
CN0O5: Bumper de-
flected

Ursache

Neigungssensor wurde aus-

gelost:

= max. Neigung Uberschrit-
ten

®  Gerat wurde getragen
B Hang zu steil

Hebesensor wurde ausge-

10st:

m  Geratehille wurde durch
Anheben oder Hindernis
nach oben ausgelenkt.

Geréat ist auf ein Hindernis
aufgefahren und kann sich
nicht befreien (z. B. Kollision
nahe an der Basisstation).

Beseitigung

Gerat auf eine ebene Flache stellen und
den Fehler quittieren.

Hindernis entfernen.

m  Gerat auf die freie, eingegrenzte
Rasenflache stellen.

B Lage des Begrenzungskabels korri-
gieren.
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Fehlercode

CN007: No loop si-
gnal

Ursache

Kein Schleifensignal
Begrenzungskabel ist

Beseitigung

LEDs an der Basisstation kontrollie-
ren.

defekt. ®  Stromversorgung der Basisstation
®  Schleifensignal ist zu kontrollieren. Trafo aus- und einste-
schwach. cken.
®  Begrenzungskabel auf Beschadi-
gungen kontrollieren. Defektes Ka-
bel reparieren.
CN008: Loop signal ®  Schleifensignal zu ® | EDs an der Basisstation kontrollie-
weak schwach ren.
®  Begrenzungskabel zu tief ®  Stromversorgung der Basisstation
eingegraben kontrollieren. Trafo aus- und einste-
cken.
B Begrenzungskabel auf die vorge-
schriebene Hohe anheben, evtl. di-
rekt auf dem Rasen befestigen.
CN010: Bad position  ® Geratist auflerhalb der ®  Gerat auf die freie, eingegrenzte
eingegrenzten Rasenfla- Rasenflache stellen.
che. ® | age des Begrenzungskabels um
B Begrenzungskabel wur- Kurven und Hindernisse korrigieren.
de Uber Kreuz verlegt. Kabelkreuzung beseitigen.
CNO11l: Escaped robot Geratistaullerhalb derein- Lage des Begrenzungskabels um Kur-
gegrenzten Rasenflache. ven und Hindernisse korrigieren.
CNQ012: Cal: no loop  Fehler wahrend der Kalibrie- ® LEDs an der Basisstation kontrollie-
CN015: Cal: outside rung: ren.
®m  Gerat kann das Begren- ®  Stromversorgung der Basisstation
zungskabel nicht finden. kontrollieren. Trafo aus- und einste-
cken.
®  Gerat auf die vorgeschriebene Kali-
brierposition stellen, genau recht-
winklig ausrichten. Gerat muss das
Begrenzungskabel Giberfahren kén-
nen.
CNQO17: Cal: signal Fehler wahrend der Kalibrie- ®  Gerat auf die vorgeschriebene Kali-
weak rung: brierposition stellen, genau recht-
®  Schleifensignal zu winklig ausrichten.
schwach ®  Stromversorgung der Basisstation
Kein Schleifensignal kontrollieren. Trafo aus- und einste-
Begrenzungskabel ist cken. o
defekt. Begrenzungskabel auf Beschéadi-
gungen kontrollieren.
CN018: Cal: Collisi- Fehler wahrend der Kalibrie- Hindernis entfernen.
on rung:
. Gerat ist an ein Hinder-
nis gestofllen.
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Fehlercode

CN038: Battery

CN099: Recov escape

CN104: Battery over
heating

CN110: Blade motor
over heating

CN119: R-Bumper de-
flected
CN120: L-Bumper de-
flected

Ursache
Akku ist leer:

®  Schleife des Begren-

zungskabels ist zu lang,

zu viele Inseln.

®  Beim Aufladen kein Kon-
takt an den Ladekontak-

ten

B Hindernisse nahe an der

Basisstation

®  Gerat hat sich festgefah-

ren.

®  Gerat findet die Basissta-

tion nicht.

®  Akku ist verbraucht.

Automatische Fehlerbehe-
bung nicht mdéglich

®  Akku ist Uberhitzt (mehr

als 60 °C). Es ist keine
Entladung méglich.

®  Notabschaltung durch

Uberwachungselektronik

Mahmotor ist Uberhitzt (mehr

als 80 °C).

Gerat ist auf ein Hindernis
aufgefahren und kann sich
nicht befreien.

Ladeelektronik ist defekt.

Beseitigung

Lage des Begrenzungskabels korrigie-
ren.

® | adekontakte reinigen.

®  Gerat in die Basisstation stellen und
prifen, ob die Ladekontakte anlie-
gen.

®m | adekontakte von Servicestelle des
Herstellers prifen und erneuern las-
sen.

Hindernisse entfernen.

Gerat auf die freie, eingegrenzte Rasen-
flache stellen.

®  Begrenzungskabel auf Beschadi-
gungen kontrollieren.

®  Begrenzungskabel von Servicestelle
des Herstellers durchmessen las-
sen.

Akku von Servicestelle des Herstellers
austauschen lassen.

Ladeelektronik von Servicestelle des
Herstellers prifen lassen.

®  Stérungsmeldung manuell quittie-
ren.

®  Im Wiederholungsfall: Gerat von
Servicestelle des Herstellers Uiber-
prifen lassen.

B Gerat ausschalten und Akku abkiih-
len lassen.

B Gerat nicht auf die Basisstation set-
zen.

Gerat ausschalten und abkulhlen
lassen.

B |m Wiederholungsfall: Gerat von
Servicestelle des Herstellers tber-
prifen lassen.

Hindernis entfernen.
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ﬂ Hilfe bei Stérungen

Fehlercode Ursache Beseitigung
CN128: Recov Impos-  Geratist auf ein Hindernis Hindernis entfernen.
sible aufgefahren und kann sich

nicht befreien.

Gerat ist aulRerhalb der ein- ™ Gerat auf die freie, eingegrenzte

gegrenzten Rasenflache. Rasenflache stellen.
® | age des Begrenzungskabels korri-
gieren.
CN129: Blocked WL Linker Radmotor ist blockiert. = Blockierung entfernen.
CN130: Blocked WR Rechter Radmotor ist blo- Blockierung entfernen.
ckiert.

HINWEIS
ﬂ Bei Stérungen, die nicht in dieser Tabelle aufgefiihrt sind oder die Sie nicht selbst beheben
konnen, wenden Sie sich bitte an unseren Kundendienst.
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14 GARANTIE

Etwaige Material- oder Herstellungsfehler am Gerat beseitigen wir wahrend der gesetzlichen Verjah-
rungsfrist fir Mangelanspriiche entsprechend unserer Wahl durch Reparatur oder Ersatzlieferung. Die
Verjahrungsfrist bestimmt sich jeweils nach dem Recht des Landes, in dem das Gerat gekauft wurde.

Unsere Garantiezusage gilt nur bei: Die Garantie erlischt bei:

®  Beachten dieser Bedienungsanleitung B Eigenmachtigen Reparaturversuchen

®  SachgemaRer Behandlung ®  Eigenmachtigen technischen Veranderungen
®  Verwenden von Original-Ersatzteilen ®  Nicht bestimmungsgemaRer Verwendung

Von der Garantie ausgeschlossen sind:

®  |Lackschaden, die auf normale Abnutzung zuriickzufiihren sind

®  VerschleiRteile, die auf der Ersatzteilkarte mit Rahmen gekennzeichnet sind

Die Garantiezeit beginnt mit dem Kauf durch den ersten Endabnehmer. MaRgebend ist das Datum auf
dem Kaufbeleg. Wenden Sie sich bitte mit dieser Erklarung und dem Original-Kaufbeleg an Ihren
Handler oder die nachste autorisierte Kundendienststelle. Die gesetzlichen Mangelanspriiche des Kau-
fers gegenliber dem Verkaufer bleiben durch diese Erklarung unberuhrt.

15 EG-KONFORMITATSERKLARUNG

Wir erklaren hiermit, dass dieses Produkt in der auf dem Markt vertriebenen Form die Anforderungen
der harmonisierten EU-Richtlinien, der EU-Sicherheitsstandards und die produktspezifischen Stan-
dards erfiillt.

Produkt Hersteller Bevollméachtigter
Roboter-Rasenmaher AL-KO Kober GmbH Andreas Hedrich
Seriennummer HauptstralRe 51 Ichenhauser Str. 14
G1501502 A-8742 Obdach D-89359 Kotz
Typ EU-Richtlinien Harmonisierte Normen
Robolinho 1100 2006/42/EG EN 55014-1
Robolinho 110 2014/30/EU EN 55014-2
2011/65/EU EN 61000-6-1
EN 61000-3-2
Konformitatsbewertung EN 61000-3-3
2000/14/EG Anhang V EN 60335-1
EN 60335-2-107
Benannte Stelle Obdach, 16.01.2017

TOV Industrie Service GmbH
TUV Siid Gruppe
Westendstrale 199
D-80686 Miinchen

No. 0499

Dr. Bernd Zdliner
Managing Director
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ﬂ About these instructions for use

1 ABOUT THESE INSTRUCTIONS FOR 2 PRODUCT DESCRIPTION

USE This document describes a fully automatic, bat-
®  The German version is the original operating tery operated automatic lawn mower which

instructions. All additional language versions moves freely on a grass surface. The cutting

are translations of the original operating in- height can be adjusted.

structions.

2.1 Scope of supply

The items listed here are part of the scope of
supply. Check that all items are included:

® |tis essential to carefully read through these
instructions for use before start-up. This is
essential for safe working and trouble-free
handling.

®  Always safeguard these instructions for use
so that they can be consulted if you need any
information about the appliance.

B Only pass on the appliance to other persons
together with these instructions for use.

®  Comply with the safety and warning informa-
tion in these instructions for use.

1.1 Legends and signal words

c DANGER!
Denotes an imminently dangerous situ-

ation which will result in fatal or serious
injury if not avoided.

e WARNING!
Denotes a potentially dangerous situation

which can result in fatal or serious injury
if not avoided.

c CAUTION!
Denotes a potentially dangerous situation No.

. ——_ . Component
which can result in minor or moderate in-
jury if not avoided. 1 Automatic lawn mower
2 ickstart guide

IMPORTANT! Quickstart guide -
Denotes a situation which can result in 3 Operating instructions
material damage if not avoided. 4 Lawn pegs *
NOTE 5  Transformer

ﬂ Special instructions for ease of under- 6  Base station

standing and handling. 7 Boundary cable *

* not included in the scope of delivery
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2.2 Automatic lawn mower 2.3 Symbols on the appliance

Symbol Meaning

Keep other people out of the danger
z area.

Pay special attention when handling
A this product.

Keep your hands and feet away
A\ from the blade system.

Maintain a safety distance.

Read the operating instructions be-
fore starting operation.

Enter the PIN in order to start the
appliance.

Do not ride on the appliance.

No. Component

1 STOP key (stops the appliance immedi-
ately and the cutting blade within 2 s)

2 Control panel with display (under cover
flap)

Height adjustment (interior)

Contact surfaces

3

4

5  Bumper
6  Frontrollers (steering)
7  Drive wheels

8  Mower deck

9  Blade plate

10  Fastening screw

11 Clearer blade

12 Cutting blade
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2.4 Control panel

25 Di

splay

[ MENU )

=)

(=)

START
PAUSE

0]
ON/OFF

®

No.

~

Component

: Cancel mowing, the appliance
returns to its base station. It starts on
the next day automatically again at the
set mowing time.

MENY : Call up the main menu.

The display shows the current operating
status of the appliance, the name of the
selected menu, its menu items and the
functions to be selected.

@@ : Select the menu items, increase
and decrease numerical values, select
between settings.

START PAUSE] - Start mowing manually and

stop mowing or immediately resume it
again after pressing the home button ().

: Function keys. Call up the func-
tion that is displayed directly above the
button on the display.

: Switch the appliance on and off.

@—

[ Main Menu ]

Settings j_ 0)

Information
Con:firm

Bacé; é)

No.

Display
Name of the selected menu (here:

"Main Menu")

Menu items in the menu. Only two menu
items are ever displayed (here: "Set-
tings"and "Information"). Further
menu items can be displayed with the

arrow keys (@@ ).

Functions for the selected menu item
(here: "settings") can be called up
with the function keys ( == ) below
the menu.

u @:] : Press the left function key.
s ([ Pressthe right function key.

Asterisk for marking the displayed menu
item (here: "Settings")
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2.6 Menu structure

Main Menu

Programs

Settings

Informa-
tion

Weekly Program see chapter 7.3 "Setting the mowing program”,
page 48

For Robolinho 1100 only: Entry PointSetting the start points
Program Info see chapter 8 "Displaying information”, page 49
Time see chapter 5.2 "Making the basic settings", page 46
Date see chapter 5.2 "Making the basic settings”, page 46
Language see chapter 5.2 "Making the basic settings", page 46
PIN-Code see chapter 5.2 "Making the basic settings”, page 46

Key clicks see chapter 7.2 "Activating/deactivating the button
tones", page 47

Margin mowing see chapter 7.4 "Edge mowing with a manual start",
page 49

Sub zone activel/disabledsee chapter 7.5 "Setting the secondary
area mowing", page 49

Display contrast see chapter 7.6 "Setting the display contrast”,
page 49

Safety settings see chapter 7.7 "Setting lock”, page 49
Reset calibration see chapter 7.8 "Recalibrating”, page 49

Factory reset see chapter 7.9 "Restoring factory settings”,
page 49

Blades service see chapter 8 "Displaying information", page 49
Hardware see chapter 8 "Displaying information”, page 49
Software see chapter 8 "Displaying information", page 49
Program Info see chapter 8 "Displaying information”, page 49

Failures see chapter 8 "Displaying information", page 49
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2.7 Base station

No. Component
1 Charging contacts
2  Base plate

Spring force terminals for boundary
cable

4 Low voltage cable
Cover

6  LEDs for status display

2.8 Integrated battery

The battery is installed permanently in the appli-
ance and may not be changed by the user.

NOTE

ﬂ Fully charge the rechargeable battery be-
fore using it for the first time. The re-
chargeable battery can be charged in any
charge status. Interrupting charging does
not damage the rechargeable battery.

The rechargeable battery can only be
charged after the appliance has been
switched on.

B The integrated battery is partially charged on
delivery. The battery is regularly recharged
during normal operation. The appliance re-
turns to its base station for this.

B The integrated electronic control unit with a
monitoring function terminates the charging
procedure when a 100% charge status is
reached.

B The charging process only functions with per-
fect contact of the charging contacts on the
base station with the contact surfaces of the
appliance.

B The built-in protection circuit prevents the
battery from being charged at temperatures
above 45 °C. This prevents irreparable dam-
age to the battery.

®  |f the operating time of the battery is reduced
in spite of it being fully charged, have the bat-
tery replaced by a new genuine battery. This
task should be carried out by an AL-KO
dealer, technician or service partner.

®  |f the battery charge level has dropped below
the threshold set by the manufacturer as a
result of ageing or excessively long storage,
this means it can no longer be recharged.
Have the battery and the monitoring elec-
tronic control unit checked by an AL-KO
dealer, technician or service partner, and re-
place them if necessary.

B The battery status is shown on the display.
Check the battery status after about 3
months in storage. To do so, switch on the
appliance and read off the battery status. If
the rechargeable battery is now only charged
to approx. 30 %, place the appliance in the
base station and switch it on so the re-
chargeable battery is charged.

®  |f electrolyte has escaped into the appliance:
Have the appliance repaired by an AL-KO
service centre.

® | the rechargeable battery has been re-
moved from the appliance: If the eyes or
hands have come into contact with escaped
electrolyte, flush them immediately with wa-
ter. Immediately consult a doctor.

2.9 Functional description

Moving on the grass surface

The automatic lawn mower moves freely in a
mowing area delimited by a boundary cable. The
appliance is oriented by sensors that detect the
magnetic field of the boundary cable.

If the appliance encounters an obstacle, it stops
and then continues in another direction. If the ap-
pliance detects moisture, it automatically returns
to the base station. If the appliance gets into a
situation where it cannot operate, it switches off.
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Mowing and charging

The mowing phases alternate constantly with the
charging phases. If the charge of the re-
chargeable battery drops to a specific value (dis-
play: 0 %) during mowing, the appliance returns
to the base station along the boundary cable.
Pre-set mowing programs are available for mow-
ing, and also include the lawn and edge mowing
function. These mowing programs can be
changed.

3 SAFETY

3.1 Designated use

This machine is solely intended for use in non-
commercial applications. Any other use (as well
as unauthorised conversions or add-ons) are re-
garded as contrary to the intended use and will
result in exclusion of the warranty as well as loss
of conformity (CE mark); the manufacturer will
thus decline any responsibility for damage and/or
injury suffered by the user or third parties.

The application limits of the appliance are:
= Max. area: 700 m?
B Max. upward/downward slope: 40 % (22°)
B Max. lateral inclined angle: 40 % (22°)
®  Temperature:
Charging: 0 — 45 °C
Mowing: 0 — 55 °C
3.2 Possible misuse

This machine is not suitable for use in public gar-
dens, parks, sports stadiums, and in agriculture
and forestry.

3.3 Safety and protective devices

WARNING!

Risk of injury

Defective and disabled safety and pro-

tective devices can lead to serious injur-

ies.

B Have any defective safety and pro-
tective devices repaired.

®  Never disable safety and protective
devices.

3.3.1 PIN and PUK input

The appliance can only be started by entering a
PIN (Personal Identification Number). This pre-
vents the appliance from being switched on by
unauthorised persons. The PIN can be changed.

If the PIN is entered incorrectly 3 times, the PUK

(Personal Unblocking Key) must be entered. If

this is also entered incorrectly, the user must wait

24 hours until entering it again.

The PIN and PUK input also serves as an anti-

theft device:

m  Keep the PIN and PUK so that they are inac-
cessible to unauthorised persons.

3.3.2 Sensors

The appliance is provided with several safety
sensors. It does not restart automatically after be-
ing switched off by a safety sensor. The error
message is shown on the display and must be
acknowledged. The reason for the triggering of
the sensor must be resolved.

Lifting sensor

If the appliance is raised by the housing during
operation, the travel drive switches off and the
cutting blades are stopped.

Bump sensors for obstacle detection

The appliance is equipped with sensors that en-
sure it changes its direction of travel if it encoun-
ters obstacles. When it encounters an obstacle,

the top part of the deck is shifted slightly and the
shock sensor triggered.

Tilt sensor in direction of travel/sideways

If an upward or downward slope or a laterally in-
clined angle of 22° (40 %) is reached in the direc-
tion of travel, the appliance is turned or the appli-
ance changes its direction of travel.

NOTE

The appliance can be operated reliably in
the immediate vicinity of other automatic
lawn mowers.

The signal used in the boundary cable
corresponds to the standard defined by
the European Garden Machinery Industry
Federation (EGMF) with regard to elec-
tromagnetic emissions.

W

457290 _a

41



Installation

3.4 Safety instructions

3.4.1 Operator

B Young people under 16 years of age and
people who do not know the instructions for
use are not allowed to use the appliance.
Heed any country-specific safety regulations
concerning the minimum age of the user.

® Do not operate the appliance if you are under
the influence of alcohol, drugs or medication.

3.4.2 Safety of persons and animals

B |n areas accessible to the public, affix warn-
ing information with the following content
around the mowing area:

IMPORTANT!

Automatic lawn mower!

Do not approach the appliance!
Supervise children.

B Make sure that children are not present in the
vicinity of the appliance when it is operating
or climb onto the appliance and do not play
with the appliance.

®  Sitting on the appliance and reaching into the
cutting blade is forbidden.

m  Keep body and clothes away from the cutting
unit.

3.4.3 Appliance safety

®  Before working, make sure that there are no
objects (e.g. branches, glass or metal pieces,
and items of clothing, stones, garden utensils
or toys) in the work area of the appliance.
They can damage the cutting blade of the ap-
pliance or can be damaged by the appliance.

B Only use the appliance under the following
conditions:

The appliance is not soiled.

The appliance shows no damage or
wear.

All controls function properly.
The base station and transformer as well
as their electrical supply cables are un-
damaged and function properly.
®m  Always replace defective parts with original
spare parts from the manufacturer.
B Have the appliance repaired if it has been
damaged.
B The user of the appliance is responsible for
accidents of the appliance involving other
persons or their property.

3.4.4 Electrical safety

®  Never operate the appliance when a lawn
sprinkler is operating on the mowing area at
the same time.

Do not spray the appliance with water.
Do not open the appliance.

INSTALLATION

4.1 Unpacking the machine
Open the packaging carefully.

2. Carefully remove all components from the
packaging and check for transport damage.
Note: If there is any transport damage, im-
mediately notify your AL-KO dealer, techni-
cian or service partner in accordance with the
warranty conditions.

3. Check the scope of supply, see chapter 2.1
"Scope of supply”, page 36.

If the appliance is going to be sent on, retain the

original packaging and accompanying docu-

ments. They will also be required for return ship-
ment.

N

4.2 Planning the mowing areas (01)

Location of the base station (01/1)

B Shortest possible distance to the largest
mowing area

®  Shady, level and protected against strong ef-
fects of weather

Connection option for power source

It must be possible to adhere to the dis-
tances:

Freely accessible to the automatic lawn
mower

At least 1 m free on the left and right of
the base station

A clearance of at least 35 cm to the rear
from the boundary cable to the wall
Routing the boundary cable (01)
The boundary cable must be laid in a continuous
loop in a clockwise direction.
Corridors between mowing areas (01/i)
A corridor is a narrow section in the grass surface
and can be used to connect two mowing areas.
Main area and secondary area(s) (01)

B Main area (01/HF): This is the grass surface
on which the base station is located and
whose entire surface can be mowed auto-
matically by the appliance.
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®  Secondary area (01/NF): A grass surface that
cannot be reached by the appliance from the
main area. Secondary areas can be pro-
cessed using manual operation.

The main area and secondary areas are bounded
by the same continuous boundary cable, how-
ever.

Location of start points (01/X0 — 01/X3) (for
Robolinho 1100 only)

At the specified mowing time, the appliance
moves along the boundary cable to the specified
start point and begins to mow there. The start
points can be used to specify which areas of the
mowing area are to be mowed several times.

4.3 Preparing the mowing areas

1. Check that the grass surface is larger than
the area covered by the appliance. If the
grass surface is too large, an irregularly
mown lawn will result. Reduce the size of the
grass surface to be mowed if necessary.

2. Before installation of the base station and
boundary cable or start-up of the appliance:
Use a lawn mower to mow the grass surface
to a low cutting height.

3. Remove any obstacles on the grass surface
or exclude them with the boundary cable (see
chapter 4.5.3 "Excluding obstacles”,
page 44):
®  Flat obstacles that will be run over and

could damage the cutting blade (e.g. flat
stones, transitions from the grass surface
to the terrace or paths, plates, kerb-
stones, etc.)

B Holes and protrusions in the grass sur-
face (e.g. molehills, burrowing holes, pine
cones, fallen fruit, etc.)

B Steep ascents and descents of more
than 40 % (22°)

®  Bodies of water (e.g. ponds, streams,
swimming pools, etc.) and their demarca-
tion to the grass surface

B Shrubs and hedges that can become
broader

NOTE
Exclusions are only necessary if they

cannot be detected by the bump sensors
of the automatic lawn mower. Avoid too
many or unnecessary exclusions.

4.4 Setting up the base station (03)

1. Screw the base plate (03/1) onto the base
station (03/2).

2. Place the base station (01/1) at right angles
to the planned location of the boundary cable
and align at ground level. Use a spirit level to
check that the base station is level and adjust
the position of the base station if necessary.

3. Attach the base plate (03/1) with lawn pegs
(03/3).

4.5 Installing the boundary cable

NOTE
If the supplied boundary cable is too

short, an extension cable can be ob-
tained from your AL-KO dealer, techni-
cian or service partner.

4.5.1 Connecting the boundary cable to the

base station (04)

1. Pull the end of the boundary cable (04/1) out
of the packaging.

2. Strip approx. 10 mm from the cable end.

3. Insert the stripped cable end (04/3) in the
spring force terminal (04/4) on the connector
(04/6) of the base station (04/2).

4. Push in the spring force terminal (04/4) with
the cable end into the base plate of the base
station.

5. Put the cover cap (04/5) onto the spring force
terminal (04/6).

4.5.2 Routing the boundary cable (01)

The boundary cable can be laid on the lawn and
as much as 10 cm under the turf. Laying under
the turf can be carried out by the dealer.

Both variants can be combined with one another.

457290 _a

43



Installation

IMPORTANT!

Danger of damaging the boundary
cable

If the boundary cable is damaged or cut,
the transmission of the control signals to
the appliance is no longer possible. In
this case, the boundary cable must be re-
paired or replaced. The boundary cables
are available from AL-KO.

®  Always route the boundary cable dir-
ectly on the ground. If necessary, se-
cure with an additional lawn peg.

®  When laying the boundary cable and
during operation, protect the bound-
ary cable from damage.

® Do not dig or scarify in the vicinity of
the boundary cable.

1. Lead the boundary cable at least 1 m straight
from the base station (01/a).

2. Attach the boundary cable at regular intervals
with lawn pegs or route it underground (at a
max. depth of 10 cm).

3. Route the boundary cable around obstacles:
see chapter 4.5.3 "Excluding obstacles”,
page 44.

4. Create corridors between individual mowing
areas: see chapter 4.5.4 "Enclosing corridors
(01/))", page 44.

5. Exclude excessive upward or downward
slopes: see chapter 4.5.5 "Excluding down-
ward slopes”, page 44.

6. Create loops of cable: see chapter 4.5.6
"Creating loops of cable (08)", page 45.

7. From a distance of at least 1 m, guide the
boundary cable straight to the base station
(01/k).

8. After completing the routing of the boundary
cable, connect to the connector (04/7) of the
base station: see chapter 4.5.1 "Connecting
the boundary cable to the base station (04)",
page 43.

4.5.3 Excluding obstacles

Depending on the surroundings of the working
area, the boundary cable must be routed at differ-
ent distances to obstacles. Use the ruler that can
be removed from the packaging to determine the
correct distance.

NOTE
Exclusions are only necessary if they

cannot be detected by the bump sensors
of the automatic lawn mower. Avoid too
many or unnecessary exclusions.

Distance from walls, fences, beds:

min. 15 cm (01)

The appliance moves along the boundary cable
with an offset of 15 cm to the outside. Therefore,
route the boundary cable at a distance of at least
15 cm from walls, fences, beds, etc.

Distance from terrace edges and paved
paths (06)

If the terrace or path edge is higher than the
grass surface, a distance of at least 15 cm must
be complied with. If the edge of the terrace or
path is at the same height as the grass surface,
the cable can be routed exactly along the edge.

Distance of obstacles from the boundary
cable (01)

If the boundary cables are precisely folded up
away from the obstacle or towards the obstacle,
i.e. distance 0 cm, the appliance moves beyond
the boundary cable. The boundary cables must
not be crossed over (01/g).

Routing the boundary cable around

corners (07)

®  Forinwards going corners (07/a): Route the
boundary cable diagonally to avoid the appli-
ance becoming caught in the corner.

®  For outwards going corners with obstacles
(07/b): Route the boundary cable in a point in
order to avoid a collision of the appliance with
the corner.

®  For outwards going corners without
obstacles: Route the boundary cable at an
angle of 90°.

4.5.4 Enclosing corridors (01/i)

In the corridor the following distances must be
complied with:

®  Total width: min. 60 cm

®  Distance of the boundary cable to the edge:
15 cm

®  Distance between the boundary cables: min.
30 cm

4.5.5 Excluding downward slopes

Downward slopes that are greater than 40 %
must be excluded with the boundary cable (40 %
=40 cm downward slopes per 1 m horizontally).
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4.5.6 Creating loops of cable (08)

Spare loops of cable should be incorporated at
regular intervals in order to reposition the base
station or to extend the mowing area even after
the mowing area has been laid out.

Select the number of spare cable loops according

to your own judgement.

NOTE
In the case of spare cable loops, do not

form open loops.

1. Lead the boundary cable around the current
lawn peg (08/1) and then back to the previ-
ous lawn peg (08/3).

2. Then lead the boundary cable to the current
lawn peg (08/1) again. This creates a loop.
The cables must be close together.

3. If necessary, attach the loop to the ground in
the middle with an additional lawn peg (08/2).

4.5.7 Typical faults in cable routing (02)

B The boundary cable is not led away straight
from the base station for at least 1 m (02/a).

B Spare cable loops of the boundary cable are
not laid in an even, elongated loop (02/b).

®  The boundary cable is not routed properly
around corners (02/c).

B The boundary cable is crossed over or not
routed clockwise (02/d).

B The boundary cable is routed too imprecisely
so that edge areas of the grass surface can-
not be mowed (02/e).

®  Only for Robolinho 1100: The start points are
set too far away from the base station (02/f).

B The boundary cable is not routed lying dir-
ectly next to itself when guided towards and
back from the edge to an obstacle inside the
lawn (02/g).

B The boundary cable is routed beyond the
edge of the grass surface (02/h).

®  When routing the boundary cable, the min-
imum distance for corridors of 30 cm is un-
dercut (02/i).

B The boundary cable is routed too close (i.e.
at a distance of less than 15 cm) to obstacles
that cannot be driven over (02/)).

4.6 Connecting the base station to the
power source (05)

1. Place the transformer (05/1) at a dry location,
protected from rain and spray.

2. Unwind the low voltage cable (05/3) of the
base station (05/4) and route (protected from
damage) to the site of the transformer.
3. Connecting the low voltage cable to the
transformer:
®  Unscrew the screws of the luster terminal
(05/2) until a wire of the low voltage cable
can be inserted into each opening.

B |nsert the wires.
Note: Attention does not have to be paid
to the polarity.

®m  Screw in the screws of the luster terminal
until the wires have been securely
clamped.

4. Plug the mains connection cable (05/5) of the
transformer into the power socket.

NOTE

We recommend connecting the trans-
former to the mains supply via a earth
leakage circuit breaker (ELCB) with a
rated leakage current < 30 mA.

4.7 Checking the connections on the base
station (05)
1. Check that both LEDs (05/8, 05/9) light. If
not:
®  Disconnect the mains plug.
®  Check that all plug connectors of the
power source and the boundary cable
are positioned correctly and check for
damage.
2. If necessary, loosen the screws (05/7) on the
cover (05/6) of the base station and remove
the cover.

Status indications of the LEDs

LEDs Operating states
Yellow ®  Lights up if the power source is
(05/8) intact.
®  Flashes if the appliance is in the
base station and is being
charged.
Green = Lights up when the boundary
(05/9) cable is laid correctly and the

loop is intact.

®  Flashes if a loop of the bound-
ary cable is not in order.
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5 START-UP

This chapter describes the activities and settings
that are necessary to put the automatic lawn
mower into operation for the first time after as-
sembly. For all further settings, refer to see
chapter 7 "Settings", page 47.

5.1 Charging the rechargeable battery (09)
The integrated battery is partially charged on de-
livery. During normal operation, the battery of the
appliance is regularly charged automatically.

NOTE

Fully charge the rechargeable battery be-
fore using it for the first time. The re-
chargeable battery can be charged in any
charge status. Interrupting charging does
not damage the rechargeable battery.
The rechargeable battery can only be
charged after the appliance has been
switched on.

1. Place the appliance (09/1) in the base station
(09/3) so the contact surfaces of the appli-
ance touch the charging contacts of the base
station.

2. Switch on the appliance.

3. The display on the appliance shows: "Bat-
tery is being recharged". If not: see
chapter 13 "Help in case of malfunction”,
page 53.

5.2 Making the basic settings

1. Fold up the cover flap of the control panel.

2. Switch on the appliance. The firmware,
code number and type are displayed.

3. In the menu for language selection, select:

"English"

4. Inthe "Login" >"Enter PIN” menu, enter
the pre-set PIN 0000. To do so, select the di-

it with N\J and confirm each time with

. After entering the PIN, access is en-
abled.

5. Inthe "Change PIN" menu:

B Under "Enter new PIN", enter a self-
selected new four-digit PIN. To do so, se-
lect one digit in sequence with and
confirm each time with

B Under "Reenter new PIN", enter the
new PIN again. If both entries are
identical, the following is displayed: "PIN
changed".

6. Inthe "Enter date" menu, set the current
date (format: DD.MM.20YY). To do so, select

one digit in sequence with and confirm
each time with

7. Inthe "Enter time">"HH:MM" menu, set
the current time (format: HH:MM). To do so,
select one digit in sequence with @@ and
confirm each time with

The basic settings have been completed. The
"Not calibrated Press Start key" status
is displayed.

5.3 Setting the cutting height

The cutting height can be manually adjusted to

between 30 — 60 mm with a step width of 5 mm.

1. Open the cover (12/1).

2. Fold out the lever (12/2) and turn clockwise
until the broad side points towards the open
lock (12/4).

3. Setting the cutting height:
®  Pull the lever upwards in stages. The cut-

ting height (i.e. grass height) is in-
creased.

B Press the lever downwards in stages.
The cutting height (i.e. grass height) is
reduced.

4. Turn the lever anti-clockwise until the broad
side points towards the closed lock (12/3).

5. Fold down the lever.

6. Close the cover.

5.4 Carrying out an automatic calibration
movement

Place the appliance at the starting position
(10)
1. Place the appliance at the starting position in-
side the mowing area:
®  Atleast 1 mleft and 1 min front of the
base station
®  Aligned with the front side to the bound-
ary cable
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Starting the calibration movement

1. Check that there are no obstacles in the ex-
pected movement area of the appliance. The
appliance must be able to move over the
boundary cable with both front wheels. Re-
move any obstacles if necessary.

2. Start the appliance. The following

is shown on the display:
B "l Caution ! Starting Motors"

B "Calibration", "Phase [1]"

During the calibration movement

To determine the signal strength inside the
boundary cable, the appliance first moves twice
straight beyond the boundary cable and then into
the base station and comes to a stop there. The
rechargeable battery is being charged.

NOTE

ﬂ The appliance must come to a stop when
it moves into the base station. If the ap-
pliance does not touch the contacts when
it moves into the base station, it moves
further along the boundary cable. If the
appliance moves through the base sta-
tion, the calibration procedure has failed.
In this case, the base station must be
better aligned and the calibration proced-
ure repeated.

After the calibration movement
The pre-set current mowing duration is displayed.

For all further settings, refer to see chapter 7
"Settings", page 47.

6 OPERATION

6.1 Starting the appliance manually

1. Switch on the appliance.
For unscheduled edge mowing: see chapter
7.4 "Edge mowing with a manual start”,
page 49.

2. Start the appliance manually.

6.2 Cancelling mowing

L] Press the button on the appliance.
The appliance moves automatically into the
base station. It deletes the mowing plan of
the current day and starts again the next day
for the set time.

L] Press the button on the appliance.

The mowing is interrupted for half an hour.

L] Press the button on the appliance.
The appliance is switched off.

NOTE
In dangerous situations, the appliance

can be stopped with the STOP but-
ton (09/2).

6.3 Mowing the secondary area (01/NF)

1. Lift the appliance and place in the secondary
area by hand.

Switch on the appliance.

@ Call up the main menu.

@@ *"Settings" C[Q

AW «sub zone mowing" (=)
Select the mowing time with @@ .
Start the appliance manually.

Depending on the setting: The appliance mows
for the set time period and then switches off or
mows until the rechargeable battery is flat.
After mowing the secondary area, place the ap-
pliance in the base station again by hand.

N o o bk obN

7 SETTINGS

7.1 Calling up the setting — General

1. @ Call up the main menu.
Note: The asterisk * in front of the menu item
indicates that it has just been selected.

@@ *"Settings" CE]
@@ Select the required menu item. C@

4. Make the settings.
Note: The menu items are described in the
following sections.

5. @ Return to the main menu.

NOTE

Further menu items: see chapter 5.2
"Making the basic settings”, page 46.

7.2 Activating/deactivating the button tones
1. @@ *"Key clicks" [:[;]

2. Activating/deactivating the button tones:

B "Activate" [:[;] :

Activate the button tones.

B "Deactivate" C[;] :

Deactivate the button tones.
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7.3 Setting the mowing program

7.3.1 Setting the mowing program — General
1. @ Call up the main menu.

2. @[i] *"Programs" (4

3. (A select the menu item. (=)

4.

Make the settings.
Note: The menu items are described in the
following sections.

7.3.2 Setting the start points (only for
Robolinho 1100)

Teaching-in start points
Place the appliance in the base station.

Switch on the appliance.
MENY Call up the main menu.

@@ *"Programs"C[;]
@@ *"Entry Point"C[;]

@@ *"Interactive teach"

N o ok~ w DN =

@@ *" Start interactive entry
point teaching " [:[;] .

B " Start" CE] . The appliance moves
along the boundary cable.

B " Set” C[;] when the appliance has
reached the required start point. The start
point is stored.

8. " Set entry point 17”7 C[;] if no start
point has been specified during the teaching-
in movement. If no start point has been spe-
cified here, the start points are automatically
specified.

9. " Entry point x: XXm " if the last start
point has been reached.

Manually specifying start points (01)

The first start point (01/X0) is pre-set and is 1 m

to right of the base station. Up to 3 other start

points (X1 to X3) can be programmed behind this

point. When specifying the start points, heed the
following:

B Do not set start points too far from the base
station or too close to one another (02/f).

B Only use as many start points as necessary.

1. @[i] *"Entry Point"CE]
2. @@ *"Point X1 at [OZOum]"C[;]

Select one digit in sequence with @@ to
and confirm each time with

3. @@ *"Point X2 at [075 m] "C@

Select one digit in sequence with N4 and
confirm each time with
4. If necessary, specify further start points.

5. @ Return to the main menu.
7.3.3 Setting the mowing times

NOTE

ﬂ There must be at least 30 min. between
programming the mowing times and the
mowing start. If not, the appliance only
starts at the next programmed mowing
time.

In the "Weekly Program" menu item, the days
of the week and time periods when the appliance
should mow are set. Adapt these settings to the
size of your garden if necessary. If unmown
areas are still visible after approx. one week, in-
crease the mowing periods.

1. @@ *"Weekly Proqram"C[;]

u @@ *"A11 Days [X]": The appliance
mows every day at the set times. If "a11
Days [ ]"is shown, the appliance only
mows on the set days of the week.

. AW *"Monday [X]"...*"Sunday
[X]": The appliance mows for the set
time periods on the set day of the week.
If "Monday [ 1"is shown, for example,
the appliance does not mow on the re-
spective day.

B "Change" C[;] : Activate the respective

day [x] or deactivate it [ ], and set the
time periods, type of mowing and the
start points.

2. Make the settings for every day or the re-

spective day:

®  Forexample, "*[M] 07:00-10:00
[2]1": Normal mowing [M] from 07:00 —
10:00 am with automatically changing
start point0 -9 [?].

®  Forexample, "*[R] 16:00-18:00
[11" The appliance starts with edge
mowing [R] at4 pm and moves along
the entire boundary cable. The area
mowing then begins at start point 1 [1].
At 6 pm or as soon as the rechargeable
battery is discharged, the appliance
moves back to the base station.
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B "Change" =P Change the selected
setting.

B "Continue" C@ : Confirm the changes
setting and continue to the next setting.

3. "save" C@ : Save all changed settings of
the menu item.

7.4 Edge mowing with a manual start

For a manual start, the setting can be made here
that the appliance begins with edge mowing.
Carrying out the edge mowing at the pro-
grammed mowing time periods: see chapter 7.3.3
"Setting the mowing times", page 48.

1. @@ *"Margin mowing"C[;]
2. @@ *"at manual start"[:[;]

7.5 Setting the secondary area mowing
1. @A™ sup zone mowing" =

2. Setting the mowing time periods:

L] @@ "inactive" C[;] : Secondary

area mowing is switched off.

L] @@ "active" C[;] : The appliance

mows until the rechargeable battery is
flat.

L] @@ "Mowing time in min" [:[;] :
The appliance mows the secondary area
for the set time period. The following
mowing time periods can be set:
30/60/90/120/until rechargeable battery
flat.

7.6 Setting the display contrast

If the display is difficult to read, e.g. in sunlight,
the display can be improved by changing the dis-
play contrast.

1. A9 *"Display contrast” (=

2. @@ Increase/decrease display contrast.

7.7 Setting lock

If the setting lock is deactivated, the PIN must
only be entered when acknowledging safety-rel-
evant faults.

1. @@ *"Safety settinqs"@

2. Activating/deactivating the setting lock:

B "Activate" [:[;] :
Activate the setting lock.

L] "Deactivate"(:[;]:

Deactivate the setting lock.

7.8 Recalibrating

If the position or length of the boundary cable has
been changed or the appliance no longer finds
the boundary cable, recalibration is necessary.

1. @@ "Reset calibration" C[;)

2. "Reset loop calibration data?"

3. Carrying out a calibration movement: see
chapter 5.4 "Carrying out an automatic calib-
ration movement", page 46.

7.9 Restoring factory settings

The factory settings of the appliance can be re-
stored, e.g. before selling the appliance.

1. @@ *"Factory reset"[:[;]

message: "Factory reset completed"

8 DISPLAYING INFORMATION

The "Information" menu is used for displaying
machine data. No settings can be made in this
menu.

1. @ Call up the main menu.

2. @@ *"Information" CE]
3. @@ Select the menu item. C[;]

Note: The menu items are described in the
following sections.

4. @ Return to the main menu.

"Blades service"

Shows in how many operating hours a blade ser-
vice is required. The counter can be reset manu-
ally. Have the blade service carried out by an AL-
KO dealer, technician or service partner.

Reset the counter for blade service:
1. @@ "Confirm" [:[;]

"Hardware"

Shows information on the appliance, such as
type, year of manufacture, operating hours, serial
identification number, number of mowing inserts,
total mowing time, number of charging cycles,
total charging time, length of the loop of the
boundary cable.
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"Software"
Shows the firmware version.

"Program Info"

Shows current settings such as the total weekly
mowing time.

"Failures"

Shows the fault messages that last occurred with
date, time and fault code.

9 MAINTENANCE AND CARE

CAUTION!

Risk of injury

Sharp-edged and moving appliance parts
can lead to injury.

®  Always wear protective gloves during
maintenance, care and cleaning
work.

9.1 Cleaning

IMPORTANT!
Danger from water

Water in the automatic lawn mower and
in the base station leads to damage on
electrical components.

® Do not spray the automatic lawn
mower and base station with water.

Clean the automatic lawn mower

CAUTION!

Danger of injury due to the cutting

blade

The cutting blades are very sharp and

can cause cutting injuries.

®  Wear protective gloves.

®  Make sure that parts of the body do
not get into the cutting blade.

Once a week, carry out the following:

1. Switching off the appliance.

2. Wipe off the surface of the housing with a
broom, a brush, a damp cloth or a fine
sponge.

3. Brush off the underside, mower deck and cut-
ting blade with a brush.

4. Check the cutting blade for damage. If neces-
sary, replace the following: see chapter 9.3
"Replacing the cutting blades", page 50.

Cleaning the base station

1. Regularly remove grass residues and leaves
or other objects out of the base station.

2. Wipe off the surface of the base station with
a damp cloth or a fine sponge.
9.2 Regular checks

General checks
1. Once a week, check the whole Installation for

damage:

®  Machine

®  Base station

= Boundary cable

= |ow voltage cable

®  Transformer with power cable

2. Replace defective parts by original spare
parts from AL-KO or have them replaced by
an AL-KO service centre.

Check the rollers can move freely
Once a week, carry out the following:

1. Carefully remove grass residues and soiling
from the areas around the rollers. Use a
broom and cloth for this.

2. Check that the rollers run freely and that they
can be steered.
Note: If the rollers do not move freely or can-
not be steered, have them replaced by an
AL-KO service centre.

Check the contact surfaces on the automatic
lawn mower

1. Use a cloth to remove soiling and then lightly
grease with contact grease.

2. Rub any charring on the contact surfaces
down to the bare metal surface with fine sand
paper and then lightly grease with contact
grease.

Check the charging contacts of the base
station

1. Disconnect the mains plug.

2. Press the charging contacts in the direction
of the base station and release them. The
charging contacts must spring back into the
initial position.

Note: If the charging contacts do not spring
back, have them replaced by the AL-KO ser-
vice centre.

9.3 Replacing the cutting blades
Worn or bent cutting blades must be replaced.
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Transport
IMPORTANT! 10 TRANSPORT
Damage to the appliance due to incor- For transporting the appliance, e.g. from the main
rect repair area to the secondary area, proceed as follows:

The blade plate can be damaged by the
alignment of a bent, built-in cutting blade.

® Do not align bent cutting blades.

®  Replace bent cutting blades by ori-
ginal spare parts from AL-KO.

c CAUTION!
Danger of injury due to the cutting

blade

The cutting blades are very sharp and
can cause cutting injuries.

= Wear protective gloves.

®  Make sure that parts of the body do
not get into the cutting blade.

1. Switching off the appliance.

2. Put down the appliance with the cutting
blades pointing upwards.

3. Unscrew the fastening screws with a span-
ner.

4. Pull the cutting blade out of the blade seat.

5. Clean the blade seat with a soft brush.

6. Push in a new cutting blade.
Note: It is only allowed to use original spare
parts from AL-KO.

7. Insert the fastening screws again and firmly
tighten.

As a rule, the clearer blades do not need to be

replaced.

In case of stubborn dirt that cannot be removed

with a brush, the blade plate must be replaced

because an imbalance can lead to increased

noise levels, greater wear and malfunctions.

9.4 Replacing the fuse on the
transformer (11)

If the transformer no longer provides any current

although the mains voltage supply is intact:

1. Disconnect the transformer (11/2) from the
mains supply.

2. Unscrew the fuse cover (11/1) including the
fuse from the transformer (11/2).

3. Check the fuse. If defective, insert a new fuse
with the same rating (2.5 A, slow blow).

4. Insert the new fuse in the fuse cover.

5. Screw in the fuse cover including the fuse
into the transformer.

1. (STOPJ Stopping the appliance.

2. Switching off the appliance.
3. Lift the appliance by the carrier bar:
® Do not touch the cutting blades.

B The cutting blades must always point
away from the body.

11 STORAGE

11.1 Storing the automatic lawn mower

The appliance must be stored over winter or
when it is to be taken out of service for an expec-
ted duration of longer than 30 days.

1. Fully charge the rechargeable battery (see
chapter 5.1 "Charging the rechargeable bat-
tery (09)", page 46).

2. Thoroughly clean the appliance (see chapter
9.1 "Cleaning"”, page 50).

3. Store the appliance:
®  ypright on all wheels

B at adry, lockable location protected from
frost

®  out of the reach of children

11.2 Storing the base station

The base station can, but does not have to be put
into storage. However, the storage prevents pre-
mature ageing, such as fading of the colour, cor-
rosion of the charging contacts and the spring
force terminals.

If the base station remains outdoors:

1. Remove the low-voltage cable from the trans-
former and roll together.

2. Put the transformer into storage.

3. Grease the charging contacts with contact
grease.

When the base station is to be put into

storage:

1. First, carry out all work mentioned above.

2. Disconnect the base station from the bound-
ary cable.

3. Remove the base station and remove any
soiling with a broom and a slightly damp
cloth.
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4. Store the base station:

®  atadry, lockable location protected from
frost

®  out of the reach of children

11.3 Winter storage of the boundary cable
The boundary cable can remain in the ground
and does not need to be removed.

1. When the base station has been put into stor-
age: Grease the stripped cable ends with
contact grease and wrap with adhesive tape.
This protects the cable ends against corro-
sion.

12 DISPOSAL

Information on the German Electrical and
Electronic Equipment Act (ElectroG)

E-

Electrical and electronic appliances do
not belong in household waste, but
should be collected and disposed of
separately.

®  Used batteries or rechargeable batter-
ies that are not installed permanently in
the old appliance must be removed be-
fore disposal. Their disposal is regu-
lated by the battery law.

B Owners or users of electrical and elec-
tronic appliances are obliged by law to
return them after use.

B The end user bears personal respons-
ibility for deleting his personal data
from the old appliance to be disposed
of.

The symbol of the crossed-through rubbish bin
means that electrical and electronic appliances
may not be disposed of in the household rubbish.

Electrical and electronic appliances can be
handed in at no charge at the following places:

B Public service disposal or collection points
(e.g. municipal building yards)

B Points of sale of electrical appliances (sta-
tionary and online) provided traders are ob-
liged to take them back or offer this voluntar-
ily.

These statements only apply to appliances that

are installed and sold in the countries of the

European Union and are subject to European Dir-

ective 2012/19/EU. Different provisions can apply

to the disposal of electrical and electronic appli-
ances in countries outside the European Union.

Information on German Battery Act (BattG)

Ej-

Used batteries and rechargeable bat-
teries do not belong in household
waste, but should be collected and dis-
posed of separately.

®  For the safe removal of batteries or re-
chargeable batteries from the electrical
appliance and for information on their
type or chemical system, please follow
the further information within the oper-
ating or installation instructions.

®  Owners or users of batteries and re-
chargeable batteries are obliged by law
to return them after use. The return is
limited to the handover of customary
household quantities.

Used batteries can contain harmful substances or
heavy metals that can cause damage to the en-
vironment and human health. Reuse of the used
batteries and use of the resources contained
therein contributes to the protection of these two
essential commodities.

The symbol of the crossed-through rubbish bin

means that batteries and rechargeable batteries

may not be disposed of in the household rubbish.

In addition, if the Hg, Cd or Pb symbol is located

under the rubbish bin, this stands for the follow-

ing:

B Hg: Battery contains more than 0.0005 %
mercury

. Cd: Battery contains more than 0.002 % cad-
mium

®  Pb: Battery contains more than 0.004 % lead

Rechargeable batteries and batteries can be

handed in at no charge at the following places:

B Public service disposal or collection points
(e.g. municipal building yards)

B Points of sale of batteries and rechargeable
batteries

®  Disposal point of the common take-back sys-
tem for the used batteries of appliances

®  Disposal point of the manufacturer (if not a
member of the common take-back system)

These statements only apply to rechargeable bat-

teries and batteries that are sold in the countries

of the European Union and are subject to

European Directive 2006/66/EU. Different provi-

sions can apply to the disposal of rechargeable

batteries and batteries in countries outside the

European Union.
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13 HELP IN CASE OF MALFUNCTION

13.1 Correcting appliance and handling faults

CAUTION!
Risk of injury

Sharp-edged and moving appliance parts can lead to injury.
®  Always wear protective gloves during maintenance, care and cleaning work.

Malfunction

The appliance does not
start.

The appliance gets stuck
and has dug itself in. The
wheels continue to turn.

The appliance mows at the
wrong time.

Motor stops during mow-
ing.

Mowing result is uneven.

Rechargeable battery oper-
ating time is significantly
shorter.

Cause

Rechargeable battery is flat.

Bump sensors do not trigger.

The grass is too high.

The appliance sits on an un-
evenness of the grass sur-
face.

The appliance has the incor-
rect time.

The mowing duration is in-
correctly set.

The appliance loses the time
settings.

Motor is overloaded.

Rechargeable battery is flat.
The cutting blades are blunt.
Mowing time is too short.
Mowing area is too large.

Cutting height level is too
low.

The cutting blades are blunt.

Cutting height level is too
low.

Grass is too long or too wet.

Remedy

Charge the appliance in the base sta-
tion.

Contact an AL-KO service centre.

®  |ncrease the cutting height, then
lower in stages to the required
height.

®  Mow the grass short with a lawn
mower.

Eliminate the unevenness.

Set the time.

Set the mowing times.

Rechargeable battery is defective. Con-
tact an AL-KO service centre.

Switch off the appliance, set on level
ground or shorter grass and restart.

Charge the rechargeable battery.
Replace the cutting blade.
Program longer mowing times.
Reduce the mowing area.

Increase the cutting height, then lower

in stages to the required height.

®  Replace the cutting blade.

®  Attach the cutting blade with new
screws.

Increase the cutting height, then lower
in stages to the required height.
® et the grass dry.

m  Set the cutting height to a higher
level.
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Malfunction Cause Remedy

Appliance vibrates or the Imbalance on the cutting ®  Clean the mower deck.

volume is too high. blade or in the cutting blade  w  Contact an AL-KO service centre.
drive

Rechargeable battery can- ® The charging contacts of ® Clean the charging contacts and

not be charged or low bat- the base station are dirty. contact surfaces.
tery voltage = The contact surfaces on
the appliance are soiled.
®  Base station has no ®  Connect the base station to the
power. power source.
B The appliance does not ® Place the appliance in the base sta-
touch the charging con- tion and check that the charging
tacts. contacts make contact.

B The contact surfaceson ® Contact an AL-KO service centre.
the appliance are burned

out.
B The fuse on the trans- B Change the fuse (see chapter 9.4
former is defective. "Replacing the fuse on the trans-
former (11)", page 51).
The service life of the re- ®  Contact an AL-KO service centre.
chargeable battery has ex-
pired.

The charging electronics are ®  Contact an AL-KO service centre.
faulty.

NOTE
ﬂ For malfunctions that are not listed in this table or that you cannot resolve yourself, please con-
tact our customer service.

13.2 Fault codes and troubleshooting

Fault code Cause Remedy
CNOOl: Tilt sensor The inclination sensor has Place the appliance on a flat surface
been triggered: and acknowledge fault.

®  Max. tilt exceeded

B The appliance has been
carried

®  Slope too steep

CN002: Lift sensor The lift sensor has triggered: = Remove the obstacle.

B The appliance cover has
been deflected upwards
by lifting or by an
obstacle.
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Fault code

CNOO5: Bumper de-
flected

CN0O07: No loop sig-
nal

CN008: Loop signal
weak

CN010: Bad position
CNO1l1l: Escaped robot
CN012: Cal: no loop
CNO15: Cal: outside
CNO17: Cal: signal
weak

Cause

The appliance has driven
into an obstacle and cannot
free itself (e.g. collision close
to the base station).

No loop signal

The boundary cable is
faulty.

B |oop signal is too weak.

Loop signal too weak

Boundary cable buried
too deep

B The appliance is outside
the designated grass
surface.

®  The boundary cable has
been routed in a criss-
cross pattern.

The appliance is outside the
designated grass surface.
Fault during the calibration:

B The appliance cannot
find the boundary cable.

Fault during the calibration:
® | oop signal too weak
= No loop signal

B The boundary cable is
faulty.

Remedy

Place the appliance on the free,
designated grass surface.

Correct the location of the boundary
cable.

Check the LEDs on the base sta-
tion.

Check the power source of the base
station. Disconnect and reconnect
the transformer.

Check the boundary cable for dam-
age. Repair the defective cable.

Check the LEDs on the base sta-
tion.

Check the power source of the base
station. Disconnect and reconnect
the transformer.

Raise the boundary cable to the
prescribed height; attach directly on
the grass if necessary.

Place the appliance on the free,
designated grass surface.

Correct the location of the boundary
cable around curves and obstacles.
Eliminate the criss-crossing of the
cable.

Correct the location of the boundary
cable around curves and obstacles.

Check the LEDs on the base sta-
tion.

Check the power source of the base
station. Disconnect and reconnect
the transformer.

Place the appliance at the pre-
scribed calibrating position; align
precisely at right angles. The appli-
ance must be able to drive over the
boundary cable.

Place the appliance at the pre-
scribed calibrating position; align
precisely at right angles.

Check the power source of the base
station. Disconnect and reconnect
the transformer.

Check the boundary cable for dam-
age.
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Fault code

CN018: Cal: Colli-
sion

CN038: Battery
CN099: Recov escape

CN104: Battery over
heating
CN110: Blade motor

over heating

Cause

Fault during the calibration:

The appliance has
bumped into an obstacle.

The rechargeable battery is

flat:

Loop of the boundary
cable is too long, too
many islands.

When charging, no con-
tact to the charging con-
tacts

Obstacles close to the
base station

The appliance has got
stuck.

The appliance does not
find the base station.

The rechargeable battery
is depleted.

The charging electronics
are faulty.

Automatic fault rectification

not

possible

Rechargeable battery
has overheated (more
than 60 °C). No dischar-
ging is possible.
Emergency switch-off by
monitoring electronic
control unit

Mowing motor has over-
heated (more than 80 °C).

Remedy

Remove the obstacle.

Correct the location of the boundary
cable.

Clean the charging contacts.

Place the appliance in the base sta-
tion and check that the charging
contacts make contact.

B Have the charging contacts checked
and replaced by a service centre of
the manufacturer.

Remove the obstacles.

Place the appliance on the free, desig-
nated grass surface.

®  Check the boundary cable for dam-
age.

®  Have the boundary cable repaired
by a service centre of the manufac-
turer.

Have the rechargeable battery replaced
by a service centre of the manufacturer.

Have the charging electronics checked
by a service centre of the manufacturer.

®  Manually acknowledge the malfunc-
tion message.

®  |f the fault reoccurs: Have the appli-
ance checked by a service centre of
the manufacturer.

®  Switch off the appliance and let the
rechargeable battery cool down.

® Do not place the appliance on the
base station.

®  Switch off the appliance and let it
cool down.

®  |f the fault reoccurs: Have the appli-
ance checked by a service centre of
the manufacturer.
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Fault code

CN119: R-Bumper de-
flected

CN120: L-Bumper de-
flected

CN128: Recov Im-
possible

CN129: Blocked WL
CN130: Blocked WR

Cause

The appliance has moved
onto an obstacle and cannot
free itself.

The appliance has moved
onto an obstacle and cannot
free itself.

The appliance is outside the
designated grass surface.

Left wheel motor is blocked.

Right wheel motor is
blocked.

Remedy

Remove the obstacle.

Remove the obstacle.

®  Place the appliance on the free,
designated grass surface.

®  Correct the location of the boundary
cable.

Remove blockage.

Remove blockage.

NOTE
ﬂ For malfunctions that are not listed in this table or that you cannot resolve yourself, please con-
tact our customer service.
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Guarantee

14 GUARANTEE

We will resolve any material or manufacturing faults on the appliance during the legal warranty period
for claims relating to faults, in accordance with our choice either to repair or replace. The legal warranty
period is determined by the legislation of the country in which the appliance was purchased.

Our warranty promise applies only if: The warranty becomes void in the case of:
B These operating instructions are complied with ®  Unauthorised repair attempts

®  The appliance is handled correctly ®  Unauthorised technical modifications
®  Original spare parts have been used ®  Non-intended use

The guarantee excludes:
B Paint damage that can be attributed to normal wear and tear

B Wear parts that are marked with a frame on the spare parts card

The guarantee period commences with purchase by the first end user. The date on the proof of pur-
chase is decisive. In the event of a guarantee claim, please take this guarantee declaration and the ori-
ginal proof of purchase, and contact your dealer or the nearest authorised customer service centre.
This statement does not affect the purchaser's statutory claims for defects against the vendor.

15 EU DECLARATION OF CONFORMITY
We hereby declare that this product in its marketed form conforms to the requirements of the harmon-

ised EU Directives, EU safety standards and the product-specific standards.

Product

Automatic lawn mower
Serial number
G1501502

Type
Robolinho 1100
Robolinho 110

Manufacturer

AL-KO Kober GmbH
HauptstralRe 51
A-8742 Obdach
Austria

EU directives
2006/42/EC
2014/30/EU
2011/65/EU

Conformity evaluation
2000/14/EC Appendix V

Named position

TOV Industrie Service GmbH
TUV Siid Gruppe
Westendstrafie 199
D-80686 Munich

Germany

No. 0499

Duly authorised person
Andreas Hedrich
Ichenhauser Str. 14
D-89359 Kotz

Germany

Harmonised standards
EN 55014-1

EN 55014-2

EN 61000-6-1

EN 61000-3-2

EN 61000-3-3

EN 60335-1

EN 60335-2-107

Obdach, 16/01/2017

Dr. Bernd Zoliner
Managing Director
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1

1.1

OVER DEZE
GEBRUIKERSHANDLEIDING

De Duitse versie is de originele gebruiksaan-
wijzing. Alle andere taalversies zijn vertalin-
gen van de originele gebruiksaanwijzing.

Lees voor de ingebruikname deze gebrui-
kershandleiding absoluut zorgvuldig door. Dit
is de voorwaarde voor veilig werken en een
storingsvrij gebruik.

Bewaar deze gebruikershandleiding goed zo-
dat u erin het antwoord op uw vragen kunt te-
rugvinden wanneer u informatie over het ap-
paraat nodig hebt.

Draag het apparaat alleen samen met deze
gebruikershandleiding aan andere personen
over.

Lees en neem de veiligheids- en waarschu-
wingsinstructies in deze gebruikershandlei-
ding in acht.

Verklaring van pictogrammen en
signaalwoorden

GEVAAR!

Wijst op een direct gevaarlijke situatie,
die, wanneer ze niet vermeden wordt, tot
de dood of tot een ernstig letsel leidt.

c WAARSCHUWING!

Wijst op een potentieel gevaarlijke situa-
tie, die, wanneer ze niet vermeden wordt,
tot de dood of tot een zwaar letsel kan
leiden.

c VOORZICHTIG!
Wijst op een potentieel gevaarlijke situa-

tie, die, wanneer ze niet vermeden wordt,
tot een licht of middelzwaar letsel kan lei-
den.

LET OP!

Wijst op een situatie, die, wanneer ze
niet vermeden wordt, tot materiéle scha-
de kan leiden.

OPMERKING
Speciale aanwijzingen voor meer duide-

lijkheid en een beter gebruik.

2 PRODUCTOMSCHRIJVING

Deze documentatie beschrijft een volautomati-
sche, met een accu gevoede robot-grasmaaier
die zich op een gazon vrij beweegt. De snijhoog-
te kan versteld worden.

2.1 Inhoud van de levering

Bij de leveringsomvang horen de hier vermelde
posities. Controleer of alle posities zijn inbegre-
pen:

Nr. Component

N

Robot-grasmaaier
Beknopte handleiding
Gebruikershandleiding
Gazonpennen *

Transformator

o 0 b~ W N

Basisstation
7  Begrenzingskabel *

* niet bij de levering inbegrepen
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2.2 Robot-grasmaaier

Nr. Component

1 STOP-toets (stopt het apparaat meteen
en de snijmessen binnen de 2 s)

2 Bedieningsoppervlak met display (onder
afdekklep)

Hoogteverstelknop (verzonken)
Raakvlakken

Bumper

Voorste wielen (stuurbaar)
Aandrijfwielen

Maaidek

0 N o o &~ W

9  Messenschijf
10  Bevestigingsbout
11 Wegruimmes

12 Snijmes

2.3 Symbolen op het apparaat

Symbool

BT

(L)

Betekenis

Houd anderen uit de buurt van de
gevarenzone!

Vereist extra voorzichtigheid tijdens
gebruik!

Blijf met uw handen en voeten bij
het snijmechanisme vandaan!

Houd voldoende afstand!

Lees véor ingebruikname de gebrui-
kershandleiding!

Voer voor het starten van het appa-
raat het PIN in!

Rijd niet op het apparaat mee!
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2.4 Bedieningsoppervlak

2.5 Display

1o o

[ MENy )

(=)
(=)

START
PAUSE

HOME

0]
ON/OFF

@ ©

Nr.

Component

: Maaiwerking staken, het appa-
raat rijdt terug naar het basisstation. Het
start de volgende dag weer automatisch
op de ingestelde maaitijd.

@ : Hoofdmenu oproepen.

Het display toont de actuele bedrijfshoe-
danigheid van het apparaat, de naam
van het geselecteerde menu, de menu-
punten en de functies die geselecteerd
kunnen worden.

@@ : Selecteer de menupunten, ver-
hoog en verlaag de getalwaarden en
kies tussen de instellingen.

: Maaiwerking met de hand

starten en onderbreken of maaiwerking
na het indrukken van de Home-toets

( ) meteen hervatten.

: Functietoetsen. De functie op-
roepen die zojuist boven de toets op het
display wordt weergegeven.

: Apparaat in- en uitschakelen.

@—

[ Hoo enu 1

Instellingen j 0)

Informatie
Bevestigen

S

Nr.

Indicatie

Naam van het geselecteerde menu
(hier: "Hoo fdmenu")

Menupunten in het menu. Er worden tel-
kens slechts twee menupunten weerge-
geven (hier: "Instellingen" en"In-
formatie"). Met de pijltoetsen ( @@ )
kunnen er verdere menupunten worden
weergegeven.

Functies voor het geselecteerde menu-
punt (hier: "Instellingen"), op te roe-

pen met de functietoetsen ( ) on-
deraan het menu.
L] @:J : Functietoets links indrukken.

] C[;] : Functietoets rechts indruk-
ken.

Sterretje voor de markering van het ge-
selecteerde menupunt (hier: "Instel-
lingen")
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2.6 Menustructuur

Hoofdmenu

Programma

Instel-
lingen

Informa-
tie

Weekprogramma zie Hoofdstuk 7.3 "Maaiprogramma instellen”, pagi-
na73

Alleen voor Robolinho 1100: startpuntenStartpunten instellen

Programma-info zie Hoofdstuk 8 "Informatie weergeven", pagi-
na 75

Tijdstip zie Hoofdstuk 5.2 "Basisinstellingen uitvoeren", pagina 71
Datum zie Hoofdstuk 5.2 "Basisinstellingen uitvoeren", pagina 71
Taal zie Hoofdstuk 5.2 "Basisinstellingen uitvoeren”, pagina 71
PIN-code zie Hoofdstuk 5.2 "Basisinstellingen uitvoeren", pagina 71

Geluid knopgebruik zie Hoofdstuk 7.2 "Geluidssignaal knopbedie-
ning activeren/deactiveren”, pagina 73

Randmaaien zie Hoofdstuk 7.4 "Randen maaien bij handmatige start”,
pagina 74

Sub zone actief/inactiefzie Hoofdstuk 7.5 "Maaien van neven-
oppervlakken instellen”, pagina 74

Displaycontrast zie Hoofdstuk 7.6 "Displaycontrast instellen”, pa-
gina 74

Beveiliginginstell zie Hoofdstuk 7.7 "Instellingsbescherming”,
pagina 75

Opnieuw kalibreren zie Hoofdstuk 7.8 "Opnieuw kalibreren”, pagi-
na75

Fabrieksinstellingen zie Hoofdstuk 7.9 "Terugzetten op fa-
brieksinstellingen"”, pagina 75

Mesonderhoud zie Hoofdstuk 8 "Informatie weergeven"”, pagina 75
Hardware zie Hoofdstuk 8 "Informatie weergeven", pagina 75
Software zie Hoofdstuk 8 "Informatie weergeven", pagina 75

Programma-info zie Hoofdstuk 8 "Informatie weergeven", pagi-
na 75

Storingen zie Hoofdstuk 8 "Informatie weergeven", pagina 75
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2.7 Basisstation

Nr. Component
Aansluitcontacten voor opladen
Basisplaat

Veerklemmen voor begrenzingskabel

Afdekking

1
2
3
4 Laagspanningskabel
5
6  LEDs voor statusweergave

2.8 Geintegreerde accu

De accu is vast in het apparaat gemonteerd en
mag niet door de gebruiker worden vervangen.

OPMERKING
De accu moet voor het eerste gebruik

compleet worden opgeladen. De accu
kan in elke willekeurige acculaadtoestand
worden opgeladen. Het is niet slecht voor
de accu als het opladen wordt onderbro-
ken.

De accu kan alleen worden opgeladen
als het apparaat is ingeschakeld.

®  De ingebouwde accu is bij aflevering gedeel-
telijk opgeladen. Bij normaal gebruik wordt de
accu regelmatig opgeladen. Het apparaat
rijdt hiervoor terug naar het basisstation.

B De geintegreerde bewakingselectronica be-
€indigt het opladen automatisch als er een
oplaadstatus van 100 % is bereikt.

®  Het opladen werkt alleen bij een onberispelijk
contact van de laadcontanten van het basis-
station met de contactoppervlakken van het
apparaat.

®  Bij een temperatuur hoger dan 45 °C blok-
keert de ingebouwde beveiliging het opladen
van de accu. Op deze wijze wordt een ac-
custoring voorkomen.

®  Als de bedrijfsduur van de accu ondanks een
volledige oplading duidelijk korter is gewor-
den, moet hij bij een AL-KO dealer, technicus
of AL-KO servicepartner door een originele
accu worden vervangen.

®m  Als de accu door veroudering of een te lange
opslagduur ontladen raakt tot beneden de
door de fabrikant vastgelegde drempelwaar-
de, kan hij niet meer worden opgeladen. Laat
de accu en de controle-elektronica controle-
ren door uw AL-KO dealer, technicus of serv-
icepartner.

®  De laadconditie van de accu wordt getoond
op het display. De accustatus na ca. 3 maan-
den opslag controleren. Schakel hiervoor het
apparaat in en lees de accustatus af. Als de
accu slechts nog maar voor ca. 30 % is gela-
den moet het apparaat in het basisstation ge-
plaatst en ingeschakeld worden zodat de ac-
cu wordt opgeladen.

®  Als er elektrolyt uit het huis is vrijgekomen:
Apparaat door een AL-KO servicepunt laten
repareren!

®  |ndien de accu uit het apparaat werd verwij-
derd: Als er ogen of handen met het vrijgeko-
men elektrolyt in aanraking zijn gekomen
moeten die onmiddellijk met water worden
gespoeld. Daarna onmiddellijk een arts raad-
plegen!

2.9 Beschrijving van de werking

Bewegen op het gazon

De robot-grasmaaier beweegt zich vrij op een
door een begrenzingskabel afgezet oppervlak.
De oriéntatie van het apparaat gebeurt met sen-
soren die het magneetveld van de begrenzings-
kabel herkennen.

Als het apparaat tegen een obstakel stoot blijft
het staan en beweegt verder in een andere rich-
ting. Als het apparaat vocht herkent, gaat het au-
tomatisch terug naar het basisstation. Als het ap-
paraat in een situatie komt waarin er geen wer-
king mogelijk is, schakelt het uit.
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Veiligheid

Maaiwerking en laadwerking

De maaifasen worden afgewisseld door laadfa-
sen. Als de lading van de accu bij het maaien tot
een bepaalde waarde (weergave: 0 %) is ge-
daald, gaat het apparaat langs de begrenzings-
kabel terug naar het basisstation.

Voor de maaiwerking zijn er vooraf ingestelde
maaiprogramma's aanwezig waarin ook opper-
vlak- en randmaaifuncties zijn opgenomen. Deze
maaiprogramma's kunnen door de gebruiker wor-
den gewijzigd.

3 VEILIGHEID

3.1 Reglementair gebruik
Dit apparaat is uitsluitend bedoeld voor particulier
gebruik. Elke andere toepassing, alsook een ver-
boden om- of aanbouw, worden beschouwd als
niet beoogd gebruik en leiden tot uitsluiting van
de garantie, het verlies van de conformiteit (CE-
markering) en de afwijzing van elke verantwoor-
delijkheid vanwege de fabrikant wat betreft scha-
de aan de gebruiker of derden.
De toepassingsgrenzen van het apparaat zijn:
= max. opperviak: 700 m?
B max. helling/daling: 40 % (22°)
B max. zijwaartse helling: 40 % (22°)
B Temperatuur:

Opladen: 0 —45 °C

Maaien: 0 — 55 °C

3.2 Mogelijk foutief gebruik

Dit apparaat is niet geschikt voor gebruik in een
openbare omgeving, parken, op sportterreinen of
in de land- en bosbouw.

3.3 Veiligheids- en
beveiligingsvoorzieningen

WAARSCHUWING!

Risico op letsel

Defecte en buiten werking gestelde vei-

ligheids- en beveiligingsvoorzieningen

kunnen tot ernstig letsel leiden.

| aat defecte veiligheids- en beveili-
gingsvoorzieningen repareren.

B De beschermings- en beveiligings-
voorzieningen nooit buiten werking
stellen.

3.3.1 PIN- en PUK-invoer

Het apparaat kan alleen door invoeren van een
PIN (personal Identification Number) worden ge-
start. Daardoor wordt het inschakelen door onbe-
voegde personen voorkomen. DE PIN-code kan
gewijzigd worden.
Als de Pin-code 3 keer verkeerd wordt ingevoerd,
is de invoer van de PUK (Personal Unblocking
Key) noodzakelijk. Als die ook verkeerd wordt in-
gevoerd moet er 24 uur voor de volgende invoer
worden gewacht.
De PIN- en PUK-code dient ook als diefstalbevei-
liging:
®  Bewaar de PIN- en PUK-code ontoegankelijk
voor onbevoegde personen.

3.3.2 Sensoren

Het apparaat heeft meerdere veiligheidssenso-
ren. Hij schakelt na het uitschakelen door een
veiligheidssensor niet automatisch weer in. De
foutmelding wordt op het display weergegeven
en moet bevestigd worden. De reden voor de ac-
tivering van de sensor moet worden verholpen.

Hefsensor

Als het apparaat tijdens de werking aan het huis
wordt opgetild, wordt de rijaandrijving uitgescha-
keld en de snijmessen worden gestopt.

Stootsensoren voor obstakelherkenning

Het apparaat is uitgevoerd met sensoren die er
bij contact met een obstakel voor zorgen dat de
rijrichting wordt aangepast. Wanneer het appa-
raat tegen een obstakel aanstoot, verschuift het
bovendeel van de behuizing iets en de stootsen-
sor wordt geactiveerd.

Hellingsensor in rijrichting/zijkant

Als er in rijrichting een helling of een daling of
een schuine zijwaartse stand van 22° (40 %)
wordt bereikt, keert het apparaat om of verandert
van rijrichting.
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OPMERKING
Het apparaat kan betrouwbaar in de

buurt van andere robot-grasmaaiers wor-
den gebruikt.

Het in de begrenzingskabel gebruikte sig-
naal voldoet aan de door EGMF (Euro-
pean Garden Machinery Federation)
vastgelegde standaards wat betreft de
elektromagnetische emissies.

W

3.4 \Veiligheidsinstructies

3.4.1

Gebruiker

Personen van jonger dan 16 jaar en perso-
nen die de gebruikershandleiding niet heb-
ben gelezen, mogen het apparaat niet ge-
bruiken. Neem eventueel van toepassing
zijnde nationale veiligheidsvoorschriften om-
trent de minimum leeftijd van de gebruiker in
acht.

Bedien het apparaat niet als u onder invioed
bent van alcohol, drugs of geneesmiddelen.

3.4.2 Veiligheid van personen en dieren

Op openbaar toegankelijke terreinen moeten
rondom het maaigebied waarschuwingsbor-
den met het volgende opschrift aangebracht
worden:

LET OP!

Automatische grasmaaier!

Kom niet in de buurt van het apparaat!
Houd kinderen onder toezicht!

Zorg er tijldens de werking voor dat er geen
kinderen in de buurt van het apparaat komen
of zijn en dat ze niet met het apparaat spe-
len.

Het is verboden om op het apparaat te gaan
zitten of om in de snijmessen te grijpen!
Blijf met lichaam en kleding uit de buurt van
het maaiwerk.

3.43 Veiligheid van het apparaat

Zorg er voor het begin van de werkzaamhe-
den voor dat er geen voorwerpen (takken,
glazen of metalen voorwerpen, kledingstuk-
ken, stenen, tuingerei of speelgoed) in het
werkgedeelte van het apparaat liggen. Die
kunnen de snijmessen van het apparaat be-
schadigen of door het apparaat beschadigd
worden.

Gebruik het apparaat alleen onder de volgen-
de voorwaarden:
Het apparaat is niet vervuild.
Het apparaat vertoont geen beschadigin-
gen of slijtage.
Alle bedieningselementen werken.
Basisstation en transformator en de elek-
trische voedingskabels zijn niet bescha-
digd en werken.
Vervang defecte onderdelen altijd door origi-
nele reserve-onderdelen van de fabrikant.
Laat het apparaat repareren wanneer het be-
schadigd raakte.
De gebruiker van het apparaat is verantwoor-
delijk voor letsel bij derden of voor materiéle
schade.

3.4.4 Elektrische veiligheid

N

Gebruik het apparaat nooit als er tegelijkertijd
een tuinsproeier op het maaiopperviak in be-
drijf is.

Spuit het apparaat niet met water af.

Open het apparaat niet.

MONTAGE

Apparaat uitpakken
Open de verpakking voorzichtig.
Haal alle componenten voorzichtig uit de ver-
pakking en controleer ze op transportschade.
Opmerking: Neem bij transportschade over-
eenkomstig de garantiebepalingen direct
contact op met uw dealer, technicus of serv-
icepartner van AL-KO.
Controleer de leveringsomvang, zie Hoofd-
stuk 2.1 "Inhoud van de levering", pagina 61.

Indien het apparaat wordt doorverzonden moeten
de originele verpakking en de meegeleverde do-
cumenten worden bewaard. Die zijn tevens bij re-
tournering vereist.
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4.2 Maaivlakken plannen (01)

Locatie van het basisstation (01/1)

®m  kortste mogelijke afstand naar het grootste
maaioppervlak

®  in de schaduw, vlak en beschermd tegen
sterke weersinvloeden

aansluitmogelijkheid voor voeding
Het aanhouden van de afstanden moet mo-
gelijk zijn:
vrij toegankelijk voor de robot-grasmaaier
links en rechts van het basisstation min.
1 m vrij
Afstand naar achteren min. 35 cm vanaf
de begrenzingskabel t.0.v. de muur

Leggen van de begrenzingskabel (01)

De begrenzingskabel moet in een doorlopende
lus rechtsom worden gelegd.

Doorgangen tussen de maaigedeeltes (01/i)

Een doorgang is een nauwe strook op het gazon
en kan ertoe dienen om twee maaioppervlakken
te verbinden.

Hoofdoppervlak en nevenopperviak(ken) (01)

®  Hoofdoppervlak (01/HF): Is het gazon waar-
op zich het basisstation bevindt en dat door
het apparaat over het gehele oppervlak auto-
matisch gemaaid kan worden.

®  Nevenoppervlak (01/NF): Is een gazon dat
door het apparaat vanuit het hoofdopperviak
niet kan worden bereikt. Nevenoppervlakken
kunnen met handmatige werking worden be-
werkt.

Hoofd- en nevenoppervlak zijn echter alleen door
dezelfde, ononderbroken begrenzingkabel om-
heind.

Positie van de startpunten (01/X0 — 01/X3)
(alleen voor Robolinho 1100)

Het apparaat beweegt op de vastgelegde maai-
tijd langs de begrenzingskabel tot aan het vast-
gelegde startpunt en begint daar met maaien.
Met de startpunten kan er vastgelegd worden
welke gedeeltes van het maaioppervliak er meer
worden gemaaid.

4.3 Maaigedeeltes voorbereiden

1. Controleer of het gazon groter is dan de op-
pervlaktecapaciteit van het apparaat. Bij een
te groot gazon ontstaat er een onregelmatig
gemaaid gazon. Verklein het te maaien op-
pervlak indien nodig.

2. Voor de montage van basisstation en be-
grenzingskabel en voor de inbedrijfstelling
van het apparaat: Het gazon met een gras-
maaier op een kleine snijhoogte maaien.

3. Obstakels op het gazon verwijderen of met
de begrenzingskabel afzetten (zie Hoofdstuk
4.5.3 "Obstakels afzetten", pagina 69):

®  Vlakke obstakels waar overheen kan
worden bewogen en die de snijmessen
kunnen beschadigen (bijv. viakke stenen,
overgangen van gazon naar terras of pa-
den, Tegels, randstenen enz.)

B Gaten in en verheffingen op het gazon
(bijv. molshopen, woelgaten, dennenap-
pels, gevallen fruit enz.)

Steile hellingen van meer dan 40 % (22°)
Water (bijv. vijvers, beken, zwembaden
enz.) en de afzetting ervan t.o.v. het ga-
zon

®  Struiken en heggen die breder kunnen
worden

OPMERKING
Afzettingen zijn alleen noodzakelijk als ze

door de stootsensoren van de robot-gras-
maaier niet kunnen worden herkend. Ver-
mijd te veel of onnodige afzettingen.

4.4 Basisstation opbouwen (03)

1. Basisplaat (03/1) aan het basisstation (03/2)
bevestigen.

2. Basisstation (01/1) haaks t.o.v. de positie van
de begrenzingskabel plaatsen en vlak op de
grond uitlijnen. Met een waterpas de uitlijning
van het basisstation controleren en indien no-
dig de positie van het basisstation aanpas-
sen.

3. Basisplaat (03/1) met gazonpennen (03/3)
bevestigen.

4.5 Begrenzingskabel installeren

OPMERKING
Als de meegeleverde begrenzingskabel

te kort is, kan bij de AL-KO dealer, de
technicus of de servicepartner een ver-
lengkabel verkregen worden.

4.51 Begrenzingskabel op het basisstation

aansluiten (04)
1. Het uiteinde van de begrenzingskabel (04/1)
uit de verpakking trekken.

68

Robolinho 1100/110



Montage

solo

by ALKO

2. De isolatie van het kabeluiteinde ca. 10 mm
strippen.

3. Het geisoleerde kabeluiteinde (04/3) in de
veerklem (04/4) op de aansluiting (04/6) van
het basisstation (04/2) steken.

4. Veerklem (04/4) met het kabeluiteinde in de
basisplaat van het basisstation drukken.

5. Afdekkap (04/5) op de veerklem (04/6) ste-
ken.

4.5.2 Begrenzingskabel leggen (01)

De begrenzingskabel kan zowel op het gazon
worden gelegd of kan 10 cm onder het gazonop-
pervlak worden ingewerkt. Het inwerken onder
het gazonoppervlak kan door uw dealer uitge-
voerd worden.

Beide varianten kunnen met elkaar gecombi-
neerd worden.

LET OP!

Gevaar voor beschadiging van de be-
grenzingskabel

Als de begrenzingskabel beschadigd of
doorgesneden wordt is de overdracht van
de besturingssignalen naar het apparaat
niet meer mogelijk. In dat geval moet de
begrenzingskabel gerepareerd of vervan-
gen worden. Begrenzingskabels zijn ver-
krijgbaar bij AL-KO.

B | eg de begrenzingskabel altijd direct
op de grond. Bevestig hem indien no-
dig met een extra gazonpen.

B Bescherm de begrenzingskabel bij
het leggen en tijdens de werking te-
gen beschadigingen.

= Graaf en verticuteer niet in de buurt
van de begrenzingskabel.

1. Leid de begrenzingskabel ten minste 1 m
recht weg van het basisstation (01/a).

2. Bevestig de begrenzingskabel met regelmati-
ge afstanden met gazonpennen of leg hem
ondergronds (max. 10 cm diep).

3. Begrenzingskabel om obstakels heen leggen:
zie Hoofdstuk 4.5.3 "Obstakels afzetten", pa-
gina 69.

4. Doorgangen tussen de afzonderlijke maaiop-
pervlakken aanleggen: zie Hoofdstuk 4.5.4
"Doorgangen afzetten (01/i)", pagina 70.

5. Te grote stijgingen of dalingen afzetten: zie
Hoofdstuk 4.5.5 "Hellingen afzetten", pagi-
na 70.

6. Kabelreserves aanleggen: zie Hoofdstuk
4.5.6 "Kabelreserves aanleggen (08)", pagi-
na 70.

7. Leid de begrenzingskabel vanaf een afstand
van ten minste 1 m recht naar het basisstati-
on (01/k).

8. Sluit de begrenzingskabel na het leggen aan
op de aansluiting (04/7) van het basisstation:
zie Hoofdstuk 4.5.1 "Begrenzingskabel op
het basisstation aansluiten (04)", pagina 68.

4.5.3 Obstakels afzetten

Afhankelijk van de omgeving van het werkge-
deelte moet de begrenzingskabel met verschil-
lende afstanden t.o.v. de obstakels worden ge-
legd. Gebruik voor de bepaling van de juiste af-
stand de liniaal die van de verpakking afgehaald
kan worden.

OPMERKING
Afzettingen zijn alleen noodzakelijk als ze

door de stootsensoren van de robot-gras-
maaier niet kunnen worden herkend. Ver-
mijd te veel of onnodige afzettingen.

Afstand t.o.v. muren, hekken, bloembedden:
min. 15 cm (01)

Het apparaat beweegt met een afstand naar bui-
ten van 15 cm langs de begrenzingskabel. Leg
daarom de begrenzingskabel met een afstand
van ten minste 15 cm t.o.v. muren, hekken of
bloembedden.

Afstand t.o.v. terrasranden en getegelde
paden (06)

Als de rand van het terras of het pad hoger is dan
het gazon moet er een afstand van ten minste 15
cm aangehouden worden. Als de rand van het
terras of het pad op gelijke hoogte van het gazon
ligt kan de kabel precies op de rand worden ge-
legd.

Afstand van obstakels t.o.v. de
begrenzingskabel (01)

Als de begrenzingskabels van het obstakel weg
of naar het obstakel toe precies zijn samenge-
legd, d.w.z. met een afstand van 0 cm, beweegt
het apparaat over de begrenzingskabels heen.
De begrenzingskabels mogen niet gekruist wor-
den (01/g).
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Leggen van de begrenzingskabel rond

hoeken (07)

B Bij naar binnen verlopende hoeken (07/a):
Begrenzingskabel diagonaal leggen om te
voorkomen dat het apparaat in de hoek vast
komt te zitten.

®  Bij naar buiten verlopende hoeken met obsta-
kels (07/b): Begrenzingskabel in een punt
leggen om te voorkomen dat het apparaat te-
gen de hoek aan botst.

®  Bij naar buiten verlopende hoeken zonder
obstakels: Begrenzingskabel met een hoek
van 90° leggen.

4.5.4 Doorgangen afzetten (01/i)

De volgende afstanden moeten in de doorgang
aangehouden worden:

®  Totale breedte: min. 60 cm

®  Afstand van de begrenzingskabel t.o0.v. de
rand: 15 cm

®m  Afstand tussen de begrenzingskabels: min.
30 cm

4.5.5 Hellingen afzetten

Hellingen van meer dan 40 % moeten met de be-
grenzingskabel afgezet worden (40 % = 40 cm
helling per 1 m horizontaal).

4.5.6 Kabelreserves aanleggen (08)

Om na de inrichting van het maaibereik het ba-
sisstation nog te kunnen verplaatsen of het maai-
bereik te vergroten, moet er op regelmatige af-
standen een reservelengte in de begrenzingska-
bel worden ingebouwd.

Kies het aantal kabelreservelengtes naar eigen
goeddunken.

OPMERKING
Vorm bij reservelengtes geen open lus-

sen.

1. Leg de begrenzingskabel rond de actuele ga-
zonpen (08/1) en weer terug naar de vorige
gazonpen (08/3).

2. Leid de begrenzingskabel dan weer terug
naar de actuele gazonpen (08/1). Er ontstaat
een lus. De kabels moeten bij elkaar liggen.

3. Indien nodig de lus in het midden met een
extra gazonpen (08/2) aan de grond bevesti-
gen.

4.5.7 Typische fouten bij het leggen van de
kabel (02)
B De begrenzingskabel wordt niet ten minste 1

m recht weg van het basisstation (02/a) ge-
leid.

®  De kabelreserves van de begrenzingskabel
worden niet in een gelijkmatige langwerpige
lus gelegd (02/b).

®  De begrenzingskabel wordt niet deskundig
rond de hoeken gelegd (02/c).

®  De begrenzingskabel wordt gekruist of niet
rechtsom gelegd (02/d).

B De begrenzingskabel wordt te onnauwkeurig
gelegd, zodat randgedeeltes van het gazon
niet gemaaid kunnen worden (02/e).

®  Alleen bij Robolinho 1100: De startpunten
worden te ver weg van het basisstation vast-
gelegd (02/f).

®  De begrenzingskabel wordt bij het heen- en
terugleiden van de rand naar een obstakel
binnen het gazon niet direct naast elkaar lig-
gend gelegd (02/g).

B De begrenzingskabel wordt over de rand van
het gazon heen gelegd (02/h).

= Bij het leggen van de begrenzingskabel wordt
de minimum afstand voor doorgangen van
30 cm onderschreden (02/i).

B De begrenzingskabel wordt te dicht, d.w.z.
met een afstand van minder dan 15 cm t.o.v.
onpasseerbare obstakels gelegd (02/j).

4.6 Basisstation op voeding aansluiten (05)

1. Transformator (05/1) op een droge, tegen re-
gen en spatwater beschermde plek plaatsen.

2. Laagspanningskabel (05/3) van het basissta-
tion (05/4) afrollen en beschermd tegen be-
schadigingen tot aan de plek van de transfor-
mator leggen.

3. Laagspanningskabel op de transformator
aansluiten:

B Boutjes van de kroonsteen (05/2) zo ver
losdraaien dat er in iedere opening een
draad van de laagspanningskabel gesto-
ken kan worden.

®  Draden insteken.

Opmerking: Er hoeft niet op de polariteit
te worden gelet.

B Boutjes in de kroonsteen draaien tot de
draden veilig vastzitten.

4. Voedingskabel (05/5) van de transformator in
het stopcontact steken.
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OPMERKING

Wij adviseren om de transformator op het
spanningsnet via een Fl-aardlekschake-
laar met een nominale lekstroom van <
30 mA aan te sluiten.

4.7 Verbindingen aan het basisstation
controleren (05)
1. Controleer of beide LEDs (05/8, 05/9) bran-
den. Indien niet:
®  Trek de voedingskabel los.
®  Controleer alle stekkerverbindingen van
de voeding en van de begrenzingskabel
op juiste montage en beschadigingen.
2. Indien nodig boutjes (05/7) aan het deksel
(05/6) van het basisstation losdraaien en
deksel verwijderen.

Toestandsweergaven van de LEDs

Led’s Bedrijfstoestanden
Geel B Brandt als de voeding in orde
(05/8) is.
®  Knippert als het apparaat in het
basisstation staat en wordt op-
geladen.
Groen ®  Bandt als de begrenzingskabel
(05/9) correct is gelegd en de lus in or-

de is.

®  Knippert als de lus van de be-
grenzingskabel niet in orde is.

5 INGEBRUIKNAME

Dit hoofdstuk beschrijft de handelingen en instel-
lingen die nodig zijn om de robot-grasmaaier na
de montage voor de eerste keer in bedrijf te stel-
len. Voor alle andere instellingen zie Hoofdstuk 7
"Instellingen"”, pagina 73.

5.1 Accu laden (09)

De ingebouwde accu is bij aflevering gedeeltelijk
opgeladen. Bij normaal gebruik wordt de accu
van het apparaat regelmatig opgeladen.

OPMERKING
De accu moet voor het eerste gebruik

compleet worden opgeladen. De accu
kan in elke willekeurige acculaadtoestand
worden opgeladen. Het is niet slecht voor
de accu als het opladen wordt onderbro-
ken.

De accu kan alleen worden opgeladen
als het apparaat is ingeschakeld.

1. Apparaat (09/1) zodanig in het basisstation
(09/3) plaatsen dat de contactoppervlakken
van het apparaat de laadcontacten van het
basisstation raken.

2. Apparaat inschakelen.

3. Het display op het apparaat toont: "Accu
wordt opgeladen". Indien niet: zie Hoofd-
stuk 13 "Hulp bij storingen"”, pagina 79.

5.2 Basisinstellingen uitvoeren

1. Afdekklep van het bedieningspaneel om-
hoogklappen.

2. Apparaat inschakelen. Firmware, co-
denummer en type worden weergegeven.

3. In het menu de taalkeuze selecteren:

"Nederlands"
4. Inhet menu "Aanmelding" >"PIN invoe-
ren" het vooraf ingestelde PIN 0000 invoe-
ren. Hiervoor met @@ het cijfer selecteren
en telkens met bevestigen. Na de in-
voer van het PIN wordt de toegang vrijge-
schakeld.
5. Inhetmenu"PIN wijzigen™
B Bjj"Nieuwe PIN invoeren" een zelf
gekozen nieuwe PIN van vier plaatsen in-
voeren. Hiervoor na elkaar met
een cijfer selecteren en telkens met
bevestigen.

®  Bjj"Nieuwe PIN herhalen" het nieu-
we PIN opnieuw invoeren. Als beide in-
voeren identiek zijn, wordt het volgende
weergegeven: "Wijziging PIN suc-
cesvol".

6. Inhet menu "Datum invoeren" de actuele
datum instellen (formaat: DD.MM.20JJ). Hier-
voor na elkaar met een cijfer selecte-
ren en telkens met CQ bevestigen.
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7. Inhetmenu"Tijdstip invoeren">"24-
uur indeling" de actuele tijd instellen (for-
maat: HH:MM). Hiervoor na elkaar met
Aw een cijfer selecteren en telkens met

bevestigen.

De basisinstelling is voltooid. De status "Niet
gekalibreerd Startknop indrukken"
wordt weergegeven.

5.3 Maaihoogte instellen

De maaihoogte kan met stappen van 5 mm tus-
sen de 30 en 60 mm met de hand worden ver-
steld.

1. Deksel (12/1) openen.

2. Hendel (12/2) openklappen en rechtsom
draaien tot hij met de brede kant naar het
open slot (12/4) wijst.

3. Maaihoogte instellen:

B Hendel stapsgewijs omhoogtrekken. De
snijhoogte (d.w.z. de gazonhoogte) wordt
groter.

B Hendel stapsgewijs omlaagdrukken. De
snijhoogte (d.w.z. de gazonhoogte) wordt
kleiner.

4. Hendel linksom draaien tot hij met de brede
kant naar het gesloten slot (12/3) wijst.

5. Hendel omlaagklappen.
6. Deksel sluiten.

5.4 Automatische kalibratierun uitvoeren

Zet het apparaat op de beginstand (10)

1. Zet het apparaat binnen het maaiopperviak
op de beginstand:

B min. 1 mlinks en 1 m voor het basisstati-
on

B met de voorkant op de begrenzingskabel
uitgelijnd
Kalibratierun starten

1. Controleer dat er binnen het te voorspellen
bewegingsgedeelte van het apparaat geen
obstakels aanwezig zijn. Het apparaat moet
met beide voorwielen over de begrenzingska-
bel heen kunnen rijden. Verwijder obstakels
indien nodig.

2. STARTPAUSE| Apparaat starten. Op het display
wordt weergegeven:
B "! Waarschuwing! Aandrijving
start"

B "Kalibratie","Fase [1]"

Tijdens de kalibratierun

Het apparaat rijdt voor de bepaling van de sig-
naalsterkte binnen de begrenzingskabel eerst
twee keer over de begrenzingskabel heen en ver-
volgens naar het basisstation en blijft daar stil-
staan. De accu wordt opgeladen.

OPMERKING
Het apparaat moet bij het binnenrijden in

het basisstation blijven staan. Als het ap-
paraat bij het binnenrijden in het basis-
station de contacten niet raakt, rijdt het
verder langs de begrenzingskabel. Als
het apparaat niet door het basisstation
rijdt is de kalibratieprocedure mislukt. In
dat geval moet het basisstation beter uit-
gelijnd en de kalibatieprocedure herhaald
worden.

Na de kalibratie

De vooraf ingestelde actuele maaitijd wordt aan-
gegeven.

Voor alle andere instellingen zie Hoofdstuk 7 "In-
stellingen", pagina 73.

6 BEDIENING

6.1 Apparaat met de hand starten

1. Apparaat inschakelen.
Voor randen maaien buiten de planning: zie
Hoofdstuk 7.4 "Randen maaien bij handmati-
ge start", pagina 74.

2. Apparaat met de hand starten.

6.2 Maaiwerking staken

u Toets op het apparaat indrukken.
Het apparaat rijdt automatisch naar het ba-
sisstation. Het wist het maaiprogramma van
de actuele dag en start de volgende dag
weer op het ingestelde tijdstip.

L] Toets op het apparaat indrukken.

De maaiwerking wordt gedurende een half
uur onderbroken.

L] Toets op het apparaat indrukken.
Het apparaat wordt uitgeschakeld.

OPMERKING
In gevaarlijke situaties kan het apparraat

met de STOP-toets (09/2) worden ge-
stopt.
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6.3 Nevenoppervlak maaien (01/NF)

1. Apparaat optillen en met de hand op het ne-
venoppervlak plaatsen.

Apparaat inschakelen.

@ Hoofdmenu oproepen.

@@ *"Instellingen" C[;]
@@ *"Sub zone maaien"C[;]

Maaitijd met @@ selecteren.

mApparaat met de hand starten.

Afhankeluk van de instelling: Het apparaat maait
gedurende de ingestelde tijd en schakelt vervol-
gens uit of maait verder tot de accu leeg is.

Na het maaien van het nevenoppervilak het appa-
raat weer met de hand in het basisstation plaat-
sen.

No o ks~ wN

7 INSTELLINGEN

7.1 Instelling oproepen - Algemeen

1. @ Hoofdmenu oproepen.
Opmerking: Het sterretje * voor het menu-
punt geeft aan dat het zojuist is geselecteerd.

@@ *"Instellingen" C[;]

@@ Gewenst menupunt selecteren. C[;]

4. Instellingen uitvoeren.
Opmerking: De menupunten worden in de
paragrafen hierna beschreven.

5. mENY Teruggaan naar het hoofdmenu.

OPMERKING
Verdere menupunten: zie Hoofdstuk 5.2

"Basisinstellingen uitvoeren", pagina 71.

7.2 Geluidssignaal knopbediening
activeren/deactiveren

AW «ceruia knopgebruik" =

2. Geluidssignaal knopbediening activeren/de-
activeren:

B "Activeren" [:[;] :

Geluidssignaal knopbediening activeren.

B "Deactiv." C@ :

Geluidssignaal knopbediening deactive-
ren.

7.3 Maaiprogramma instellen

7.3.1 Maaiprogramma instellen - Algemeen
1. @ Hoofdmenu oproepen.

2. @@ *"Programma"” =

3. @@ Menupunt selecteren. C[Q

4.

Instellingen uitvoeren.
Opmerking: De menupunten worden in de
paragrafen hierna beschreven.

7.3.2 Startpunten instellen (alleen bij
Robolinho 1100)

Startpunten teachen
Apparaat in het basisstation plaatsen.

Apparaat inschakelen.
@ Hoofdmenu oproepen.

@@ *"Programma"[:[;]
@@ *"Startpunten"C@
@@ *"Startpunten inleren"C@

@@ *" Start inleerrit voor

startpunten " [:[;]

B " Start" CQ . Het apparaat beweegt
langs de begrenzingskabel.

N o o bk w DN =

B " Hier" C[;] , als het apparaat het ge-
wenste startpunt heeft bereikt. Het start-
punt wordt opgeslagen.

8. " Stel startpunt 1 in" C[;] , als bij
de teachrun geen startpunt is vastgelegd. Als
er hier geen startpunt wordt vastgelegd, wor-
den de startpunten automatisch vastgelegd.

9. " Startpunt x: XXm ", als het laatste
startpunt is bereikt.

Startpunten met de hand vastleggen (01)

Het eerste startpunt (01/X0) is vooraf ingesteld
en bevindt zich 1 m rechts naast het basisstation.
Achter dit punt kunnen er maximaal 3 verdere
startpunten (X1 t/m X3) worden geprogram-
meerd. Houd bij het vastleggen van de startpun-
ten rekening met het volgende:

m  Stel de startpunten niet te ver verwijderd van
het basisstation en niet te dicht bij elkaar in
(02/f).

®  Gebruik slechts zoveel startpunten als nodig.
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1. @@ *"Startpunten"C@
2. @@ *"Punt X1 bij [020m] ""[:[;]

Met N4 een cijfer selecteren en telkens
met C[;] bevestigen.

3. @AW «punt x2 bi5 [075m) (=

Met N4 een cijfer selecteren en telkens
met C[;] bevestigen.
4. Verdere startpunten vastleggen indien nodig.

5. @ Teruggaan naar het hoofdmenu.
7.3.3 Maaitijden instellen

OPMERKING
Tussen de programmering van de maai-

tijden en het starten van het maaien
moeten 30 minuten liggen. Indien niet
start het apparaat pas op het volgende
geprogrammeerde maaitijdstip.

In het menupunt "Weekprogramma" worden de
dagen van de week en de tijdstippen ingesteld
waarop het apparaat moet maaien. Pas deze in-
stellingen indien nodig aan op de afmetingen van
het gazon. Als er na ongeveer een week nog on-
gemaaide gedeeltes te zien zijn moeten de maai-
tijden verlengd worden.

1. @@ *"Weekprogramma" [:[;]

u @@ *"Elke dag [X]": Het apparaat
maait iedere dag op de ingestelde tijd-
stippen. Als "E1ke dag [ ]"wordtaan-
gegeven, maait het apparaat alleen op
de ingestelde weekdagen.

u @@ *"Maandag [X]"...*"Zondag
[X]": Het apparaat maait op de ingestel-
de weekdag op de ingestelde tijdstippen.
Als bijv. "Maandag [ ]" wordt weerge-
geven, maait het apparaat op de betref-
fende dag niet.

B "Wijzigen" = : De betreffende dag

activeren [x] of deactiveren [ ], tijden,
manier van maaien en startpunten instel-
len.

2. Instellingen voor alle dagen of de betreffende
dag uitvoeren:

B bijv. "*[M] 07:00-10:00 [?]": Nor-
maal maaien [M] van 07:00 — 10:00 uur
met automatisch wisselend startpunt 0 —
9 [2].

B bijv. "*[R] 16:00-18:00 [1]": Het
apparaat start om 16:00 uur met het
maaien van randen [R] en beweegt
langs de gehele begrenzingskabel. Daar-
na begint het maaien van het oppervlak
op startpunt 1 [1]. Om 18:00 uur of zo-
dra de accu leeg is, rijdt het apparaat te-
rug naar het basisstation.

B "Wijzigen" = : Geselecteerde in-
stelling wijzigen.

® "erder'([: Gewijzigde instelling
bevestigen en verder naar de volgende
instelling.

3. "opslaan"(_I=J: Alle gewiizigde instellin-
gen van het menupunt opslaan.

7.4 Randen maaien bij handmatige start
Voor de handmatige start kan hier ingesteld wor-
den dat het apparaat met het maaien van de ran-
den begint.

Randen op de geprogrammeerde maaitijdstippen
maaien: zie Hoofdstuk 7.3.3 "Maaitijden instel-
len", pagina 74.

1. @@ *"Randmaaien"[:[;]
2. @@ *"piqj handmatige start"[:[;]

7.5 Maaien van nevenoppervlakken
instellen

. @@ *"Sub zone maaien"@
Maaitijden instellen:

L] @@ "inactief" C@ : Het maaien

van nevenoppervlakken is uitgeschakeld.

L] @@ "actief" [:[;] : Het apparaat

maait tot de accu leeg is.

L] @@ "Maaitijd in min" C[;] : Het
apparaat maait gedurende de ingestelde
tijd het nevenoppervlak. De volgende
maaitijden kunnen ingesteld worden:
30/60/90/120/tot accu leeg.

N =

7.6 Displaycontrast instellen

Als het display bijv. vanwege zoninstraling slecht
af te lezen valt, kan de weergave door wijziging
van het displaycontrast verbeterd worden.

1. AW *"Displaycontrast" (=)

2. @@ Displaycontrast verhogen/verlagen.

74

Robolinho 1100/110



Informatie weergeven

solo

by ALKO

7.7 Instellingsbescherming

Als de instellingsbescherming gedeactiveerd is
hoeft alleen bij het bevestigen van voor de veilig-
heid belangrijke fouten de PIN-code ingevoerd te
worden.

1. @@ *"Beveiliginginstell" [:[;]

2. Instellingsbescherming activeren/deactive-
ren:

®  "Activeren" C[;] :

Instellingsbescherming activeren.

B "Deactiv." [:[;] :

Instellingsbescherming deactiveren.

7.8 Opnieuw kalibreren

Als de positie of de lengte van de begrenzingska-
bel werd gewijzigd of het apparaat de begren-
zingskabel niet meer kan vinden, moet er op-
nieuw gekalibreerd worden.

1. @@ "Opnieuw kalibreren"C[;]

2. "Kalibratie resetten?" C@

3. Kalibratierum uitvoeren: zie Hoofdstuk 5.4
"Automatische kalibratierun uitvoeren”, pagi-
na72.

7.9 Terugzetten op fabrieksinstellingen

De fabrieksinstelling van het apparaat kunnen
bijv. voor een doorverkoop teruggezet worden.

1. @@ *"Fabrieksinstellingen" [:[;]

Melding: "Reset van instellingen
succesvol"

8 INFORMATIE WEERGEVEN

Het menu "Informatie" dient voor de weerga-
ve van de apparaatgegevens. In dit menu kunnen
verder geen instellingen worden gedaan.

1. @ Hoofdmenu oproepen.

2. @@ *"Informatie" CE]
3. @@ Menupunt selecteren. (4

Opmerking: De menupunten worden in de
paragrafen hierna beschreven.

4. mENY Teruggaan naar het hoofdmenu.

"Mesonderhoud"

Geeft aan over hoeveel bedrijfsuren er een mes-
senservice noodzakelijk is. De teller kan met de

hand teruggezet worden. De messenservice van
een AL-KO dealer, technicus of een servicepart-
ner uit laten voeren.

Teller voor de messenservice terugzetten:

1. @@ "Bevestigen" CE]

"Hardware"

Geeft informatie weer over het apparaat, als bijv.
type, fabricagejaar, bedrijfsuren, serienummer,
aantal maaibeurten, totale maaitijd, aantal laad-
cycli, totale oplaadtijd, lengte van de lus van de
begrenzingskabel.

"Software"

Geeft de firmware-versie aan.
"Programma-info"

Toont actuele instellingen als bijv. de totale we-
kelijkse maaiduur.

"Storingen"

Geeft de als laatste opgetreden storingsmeldin-
gen met datum, tijd en foutcode weer.

9 ONDERHOUD EN VERZORGING

VOORZICHTIG!
Risico op letsel

Onderdelen met scherpe randen en
draaiende onderdelen kunnen letsel ver-
oorzaken.

®  Draag bij onderhouds- en reinigings-
werkzaamheden altijd beschermende
handschoenen!

9.1 Reiniging

LET OP!
Gevaar door water

Water in de robot-grasmaaier en in het
basisstation leidt tot schade aan elektri-
sche componenten.

B Spuit de robot-grasmaaier en het ba-
sisstation niet met water af.

Robot-grasmaaier reinigen

VOORZICHTIG!
Kans op letsel door snijmessen

De snijmassen zijn erg scherp en kunnen
snijwonden veroorzaken.

®  Draag veiligheidshandschoenen!

®  |et erop dat lichaamsdelen niet in de
snijmessen terechtkomen.
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Een keer per week uitvoeren:

1. Apparaat uitschakelen.

2. Oppervlak van het huis met een stoffer, een
borstel, een vochtige doek of een fijne spons
afvegen.

3. Onderbodem, maaidek en snijmessen met
een borstel afborstelen.

4. Snijmessen op beschadigingen controleren.
Indien nodig vervangen: zie Hoofdstuk 9.3
"Messen vervangen", pagina 76.

Basisstation reinigen

1. Grasrestanten en loof of andere voorwerpen
regelmatig uit het basisstation verwijderen.

2. Oppervlak van het basisstation met een
vochtige doek of een fijne spons afvegen.
9.2 Regelmatige controle

Algemene controle
1. Controleer één keer per week de gehele in-
stallatie op beschadigingen:
B Apparaat
®  Basisstation
®  Begrenzingskabel
® | aagspanningskabel
®  Transformator met voedingskabel
2. Vervang defect onderdelen door originele on-

derdelen van AL-KO of door een servicepunt
van AL-KO.

Wielen controleren op vrije beweging
Een keer per week uitvoeren:

1. De omgeving van de rollen grondig van gras-
restanten en vervuilingen ontdoen. Gebruik
hiervoor een stoffer en een doek.

2. Controleer of de rollen soepel draaien en of
ze gestuurd kunnen worden.
Opmerking: Als de rollen stroef draaien of
niet gestuurd kunnen worden moeten ze door
een servicepunt van AL-KO worden vervan-
gen.

Contactopperviakken aan de robot-

grasmaaier controleren

1. Vervuilingen met een doek verwijderen en
dan iets met contactvet insmeren.

2. Brandsporen op de contactoppervliakken met
fijn schuurpapier blank schuren en met iets
met contactvet insmeren.

Laadcontacten van het basisstation

controleren

1. Trek de voedingskabel los.

2. De laadcontacten richting basisstation druk-
ken en loslaten. De laadcontacten moeten
weer terugveren in de uitgangspositie.
Opmerking: Als de laadcontacten niet terug-
veren moeten ze door een servicepunt van
AL-KO worden vervangen.

9.3 Messen vervangen

Versleten snijmessen of verbogen snijmessen
moeten worden vervangen.

LET OP!

Beschadiging van het apparaat door
ondeskundige reparatie

Door het rechtbuigen van verbogen ge-
monteerde snijmessen kan de messen-
schijf beschadigd raken.

B Buig verbogen snijmessen niet recht.

®  Vervang verbogen snijmessen door
originele reserveonderdelen van AL-
KO.

e VOORZICHTIG!
Kans op letsel door snijmessen
De snijmassen zijn erg scherp en kunnen
snijwonden veroorzaken.

®  Draag veiligheidshandschoenen!

B |et erop dat lichaamsdelen niet in de
snijmessen terechtkomen.

1. Apparaat uitschakelen.

2. Apparaat omkeren met de messen naar bo-
ven toe.

3. Bevestigingsbouten met een schroevendraai-
er losdraaien.

4. De snijmessen uit de meszitting trekken.

5. De meszitting reinigen met een zacht borstel-
tje.

6. Nieuwe snijmessen inschuiven.
Opmerking: Er mogen uitsluitend originele
reserveonderdelen van AL-KO worden ge-
bruikt.

7. Bevestigingsbouten weer plaatsen en aan-
draaien.

De wegruimmessen hoeven normaal gesproken

niet te worden vervangen.
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Als ernstige vervuiling niet met een borstel kan
worden verwijderd, moet de messenschijf worden
vervangen, omdat er anders onbalans kan zor-
gen voor meer geluid, meer slijtage en functiesto-
ringen.

9.4 Zekering aan de transformator
vervangen (11)

Indien de transformator bij een intacte voeding
geen spanning meer levert:

1. Transformator (11/2) van het spanningsnet
scheiden.

2. Zekeringsafdekking (11/1) met zekering aan
de transformator (11/2) losdraaien.

3. Zekering controleren. Indien defect, een nieu-
we zekering van dezelfde sterkte (2,5 A,
traag) plaatsen.

4. Nieuwe zekering in de zekeringsafdekking
plaatsen.

5. Zekeringsafdekking met de zekering in de
transformator draaien.

10 TRANSPORT

Ga bij het transport van het apparaat, bijv. van
het hoofd- naar het nevenoppervlak, als volgt te
werk:

1. |8TOPJ Apparaat stoppen.

2. Apparaat uitschakelen.
3. Apparaat aan de draagbeugel optillen:

B De snijmessen mogen niet aangeraakt
worden.

B De snijmessen moeten altijd van het li-
chaam weg wijzen.

11 OPSLAG

11.1 Robot-grasmaaier opbergen

Berg het apparaat op als het gedurende de win-

ter of waarschijnlijk voor langer dan 30 dagen

niet wordt gebruikt.

1. Accu geheel opladen (zie Hoofdstuk 5.1 "Ac-
cu laden (09)", pagina 71).

2. Apparaat grondig reinigen (zie Hoofdstuk 9.1
"Reiniging", pagina 75).

3. Apparaat bewaren:
= staand op alle wielen

B 0op een droge, afsluitbare en tegen vorst
beveiligde plek

®  buiten het bereik van kinderen

11.2 Basisstation opbergen

Het basisstation kan, moet echter niet opgebor-
gen worden. Door het op te bergen wordt er ech-
ter een te vroege veroudering als bijv. het uitble-
ken van de kleur, roest van de laadcontacten en
van de veerklemmen voorkomen.

Als het basisstation buiten blijft staan:

1. Laagspanningskabel van de transformator
losnemen en oprollen.

2. Transformator opbergen.
3. Laadcontacten met contactvet insmeren.

Als het basisstation wordt opgeborgen:

1. Eerst alle hierboven vermelde werkzaamhe-
den uitvoeren.

2. Basisstation van de begrenzingskabel schei-
den.

3. Basisstation demonteren en vervuilingen met
een stoffer en een iets vochtige doek verwij-
deren.

4. Basisstation bewaren:

B op een droge, afsluitbare en tegen vorst
beveiligde plek
®  Duiten het bereik van kinderen

11.3 Begrenzingskabel overwinteren

De begrenzingskabel kan in de grond blijven zit-
ten en hoeft niet verwijderd te worden.

1. Als het basisstation is opgeborgen: De met
isolatie gestripte kabeluiteinden met vet in-
smeren en met plakband omwikkelen. Daar-
door worden de kabeluiteinden beschermd
tegen corrosie.
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12 VERWIJDEREN

Advies over de wetgeving inzake elektrische

en elektronische apparaten (ElektroG)

E m  Elektrische en elektronische apparaten
horen niet bij het gewone afval, maar

— moeten afzonderlijk worden gerecy-
cled!

B Gebruikte batterijen of accu’s, die niet
vast in het apparaat ingebouwd zijn,
moeten voor de verwijdering worden
gedemonteerd! De recycling ervan
wordt door de batterijwetgeving be-
heerst.

®  Bezitters of gebruikers van elektrische
en elektronische apparatuur zijn wette-
lijk tot teruggave na gebruik verplicht.

®  De eindgebruiker is verantwoordelijk
voor het wissen van zijn persoonlijke
gegevens op het te verwijderen ge-
bruikte apparaat!

Het symbool van de afvalemmer met de schuine
streep erdoor betekent, dat elektrische en elek-
tronische gebruikte apparaten niet via het ge-
woon afval mogen worden verwijderd.

Elektrische en elektronische apparaten kunnen

op de volgende verzamelpunten gratis worden af-

gegeven:

®  Openbare recycling- en verzamelpunten (bijv.
milieuparken)

®  Verkooppunten van elektrische apparatuur
(vast en online), voor zover handelaren tot te-
rugname verplicht zijn of deze vrijwillig aan-
bieden.

Deze voorschriften zijn alleen voor toepassing op
apparaten die in landen van de Europese Unie
geinstalleerd en verkocht werden en die beant-
woorden aan de Europese richtlijn 2012/19/EU.
In landen buiten de Europese Unie kunnen afwij-
kende bepalingen voor de recycling van elektri-
sche en elektronische apparaten gelden.

Over de batterijwetgeving (BattG)

Ej ®  Gebruikte batterijen en accu’s horen
niet bij het gewone afval, maar moeten

— afzonderlijk worden gerecycled!

®  Zie de gebruikershandleiding om tot
een veilige verwijdering van batterijen
of accu’s uit het elektrische apparaat
over te kunnen gaan en voor informatie
over het type of het chemisch systeem.

m  Bezitters of gebruikers van batterijen
en accu’s zijn wettelijk tot teruggave na
gebruik verplicht. De teruggave is be-
perkt tot de normale huishoudelijke
hoeveelheden.

Gebruikte batterijen kunnen schadelijke stoffen of
zware metalen bevatten, die het milieu en de ge-
zondheid schade kunnen toebrengen. Het her-
verwerken van gebruikte batterijen en het op-
nieuw gebruiken van de grondstoffen draagt bij
tot het behoud van deze belangrijke goederen.
Het symbool van de afvalemmer met de schuine
streep erdoor betekent, dat gebruikte batterijen
en accu’s niet via het gewoon afval mogen wor-
den verwijderd.
Wanneer ook de vermelding Hg, Cd of Pb onder
de afvalemmer is aangebracht, betekent dit het
volgende:
B Hg: de batterij bevat meer dan 0,0005 % kwik
B Cd: de batterij bevat meer dan 0,002 % cad-
mium
B Pb: de batterij bevat meer dan 0,004 % lood
Accu’s en batterijen kunnen op de volgende ver-
zamelpunten gratis worden afgegeven:
®  Openbare recycling- en verzamelpunten (bijv.
milieuparken)
Verkooppunten van batterijen en accu’s
Een verzamelpunt van het gemeenschappe-
lijke recycling systeem voor gebruikte appa-
raten en batterijen
B Een verzamelpunt van de fabrikant (indien hij
geen lid is van het gemeenschappelijke recy-
cling systeem)
Deze voorschriften zijn alleen voor toepassing op
accu’s en batterijen die in landen van de Europe-
se Unie verkocht werden en die beantwoorden
aan de Europese richtlijn 2006/66/EU. In landen
buiten de Europese Unie kunnen afwijkende be-
palingen voor de recycling van accu’s en batterij-
en gelden.
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13 HULP BIJ STORINGEN

13.1 Apparaat- en hanteringsfouten verhelpen

VOORZICHTIG!
Risico op letsel

Onderdelen met scherpe randen en draaiende onderdelen kunnen letsel veroorzaken.
B Draag bij onderhouds- en reinigingswerkzaamheden altijd beschermende handschoenen!

Storing
Apparaat start niet.

Apparaat komt klem te zit-
ten en graaft zich vast. De
wielen draaien verder.

Apparaat maait op verkeer-
de tijdstippen.

Motor blokkeert tijdens het
maaien.

Maairesultaat is ongelijk-
matig.

Het vermogen van de accu
neemt duidelijk af.

Oorzaak
Accu is leeg.

Stootsensoren worden niet
geactiveerd.

Gras is te hoog.

Apparaat blijft op een onef-
fenheid van het gazon han-
gen.

Apparaat heeft de verkeerde
tijd.

Maaiduur is verkeerd inge-
steld.

Apparaat verliest de tijdin-
stellingen.

Motor is overbelast.

Accu is leeg.
Snijmessen zijn stomp.
Maaitijd is te kort.
Maaibereik is te groot.

De maaihoogte is te laag in-
gesteld.

Snijmessen zijn stomp.

De maaihoogte is te laag in-
gesteld.

Gras te hoog of te nat.

Oplossing
Apparaat in het basisstation opladen.

Bezoek een AL-KO servicepunt.

B De maaihoogte hoger instellen,
daarna lager instellen tot de ge-
wenste hoogte.

B Gras met een grasmaaier kortmaai-
en.

Oneffenheid verwijderen.

Tijd instellen.
Maaitijden instellen.

Accu is defect. Bezoek een AL-KO ser-
vicepunt.

Apparaat uitschakelen, op effen onder-
grond of laag gras plaatsen en opnieuw
starten.

Accu opladen.

Snijmessen vervangen.

Langere maaitijden programmeren.
Maaibereik verkleinen.

De maaihoogte hoger instellen, daarna

lager instellen tot de gewenste hoogte.

B Snijmessen vervangen.

B Snijmessen met nieuwe bouten be-
vestigen.

De maaihoogte hoger instellen, daarna
lager instellen tot de gewenste hoogte.

®  Gazon laten drogen.
B Maaihoogte hoger instellen.
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Storing Oorzaak Oplossing

Apparaat trilt of het ge- Onbalans in het snijmes of in  ®  Maaidek reinigen.

luidsvolume is te hoog. de aandrijving van het snij- ®  Bezoek een AL-KO servicepunt.
mes

Accu kan niet opgeladen B [aadcontacten van het ® | aadcontacten en contactopperviak-

worden resp. te lage accu- basisstation zijn vervuild. ken reinigen.
spanning ®  Contactopperviakken
aan het apparaat zijn
vervuild.
®  Basisstation heeftgeen  ® Basisstation op voeding aansluiten.
stroom.
m  Apparaat raakt de laad- ~® Apparaat in het basisstation plaat-
contacten niet. sen en controleren of de laadcon-
®  Contactoppervlakken tacten contact maken.
aan het apparaat zijn af- ® Bezoek een AL-KO servicepunt.
gebrand.

. Zekering aan de transfor- ®  Zekering vervangen (zie Hoofdstuk
mator is defect. 9.4 "Zekering aan de transformator
vervangen (11)", pagina 77).

Levensduur van de accu is ®  Bezoek een AL-KO servicepunt.
afgelopen.

Oplaadelektronica is defect. ® Bezoek een AL-KO servicepunt.

OPMERKING
Bij storingen die niet in deze tabel worden vermeld of in geval van storingen die u niet zelf kunt
oplossen, wendt u zich tot onze klantenservice a.u.b.

13.2 Foutcodes en oplossing

Foutcode Oorzaak Oplossing
CNOOl: Tilt sensor Hellingssensor is geacti- Apparaat op een horizontale onder-
veerd: grond plaatsen en de fout bevestigen.
®  Max. hellingshoek over-
schreden

®  Apparaat werd gedragen
®  Helling te steil

CN002: Lift sensor De hefsensor is geactiveerd: =~ Obstakel verwijderen.
B De apparaatkap werd
door optillen of door een
obstakel naar boven toe

weggedrukt.
CN005: Bumper de- Apparaat is tegen een obsta- ® Apparaat op een vrij, omheind ga-
flected kel gereden en kan zich niet zon plaatsen.
losmaken (bijv. botsinginde m  Positie van de begrenzingskabel
buurt van het basisstation). corrigeren.
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Foutcode

CNOO07:
nal

CN0O08:
weak

CNO010:
tie

CNO11:

CNO12:
CNO15:

CNO17:
weak

CNO018:
on

No loop sig-

Loop signal

Slechte posi-

Escaped robot

Cal:
Cal:

Cal:

Cal:

no loop

outside

signal

Collisi-

Oorzaak

Geen circuitsignaal

Begrenzingskabel is de-
fect.

®m  Circuitsignaal is te zwak.

Circuitsignaal te zwak

Begrenzingskabel te diep
ingegraven

B Apparaat bevindt zich
buiten het omheinde ga-
zonopperviak.

B Begrenzingssskabel
werd gekruist.

Apparaat bevindt zich buiten
het omheinde gazonopper-
vlak.

Storing tijdens de kalibratie:

B Apparaat kan de begren-
zingskabel niet vinden.

Storing tijdens de kalibratie:
®  Circuitsignaal te zwak
B Geen circuitsignaal

B Begrenzingskabel is de-
fect.

Storing tijdens de kalibratie:

®  Apparaat is tegen een
obstakel aan gereden.

Oplossing

LEDs aan het basisstation controle-
ren.

Voeding van het basisstation con-
troleren. Transformator losmaken en
weer aansluiten.

Begrenzingskabel op beschadigin-
gen controleren. Defecte kabel re-
pareren.

LEDs aan het basisstation controle-
ren.

Voeding van het basisstation con-
troleren. Transformator losmaken en
weer aansluiten.

Begrenzingskabel tot de voorge-
schreven hoogte verhogen, evt. di-
rect op het gazon bevestigen.

Apparaat op een vrij, omheind ga-
zon plaatsen.

Positie van de begrenzingskabel om
bochten en obstakels corrigeren.
Kruising van de kabel opheffen.

Positie van de begrenzingskabel om
bochten en obstakels corrigeren.

LEDs aan het basisstation controle-
ren.

Voeding van het basisstation con-
troleren. Transformator losmaken en
weer aansluiten.

Apparaat op de voorgeschreven ka-
libratiepositie zetten, precies haaks
uitlijnen. Apparaat moet over de be-
grenzingskabel heen kunnen rijden.

Apparaat op de voorgeschreven ka-
libratiepositie zetten, precies haaks
uitlijnen.

Voeding van het basisstation con-
troleren. Transformator losmaken en
weer aansluiten.

Begrenzingskabel op beschadigin-
gen controleren.

Obstakel verwijderen.
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Foutcode
CNO38: Battery
CN099: Recov escape

CN104: Battery over
heating
CN110: Blade motor

over heating

CN119:
flected
CN120:
flected

R-Bumper de-

L-Bumper de-

Oorzaak

Accu is leeg:

Circuit van de begren-
zingskabel is te lang, te
veel eilanden.

Bij het opladen geen
contact met de laadcon-
tacten

Obstakels in de buurt
van het laadstation

Apparaat heeft zich vast-
gereden.

Apparaat vindt het basis-
station niet.

Accu is opgebruikt.

Oplaadelektronica is de-
fect.

Automatisch verhelpen van
storing niet mogelijk

Accu is oververhit (meer
dan 60 °C). Er is geen
ontlading mogelijk.
Noodstop door controle-
elektronica

Maaimotor is oververhit
(meer dan 80 °C).

Apparaat is tegen een obsta-
kel gereden en kan zich niet
losmaken.

Oplossing

Positie van de begrenzingskabel corri-
geren.

Laadcontacten reinigen.
Apparaat in het basisstation plaat-
sen en controleren of de laadcon-
tacten contact maken.

B |aadcontacten laten controleren
door een servicepunt van de fabri-
kant en laten vernieuwen.

Obstakels verwijderen.

Apparaat op een vrij, omheind gazon
plaatsen.

®  Begrenzingskabel op beschadigin-
gen controleren.

B Begrenzingskabel door een service-
punt van de fabrikant laten doorme-
ten.

Accu door een servicepunt van de fabri-
kant laten vervangen.

Laadelektronica door een servicepunt
van de fabrikant laten vervangen.

®  Storingsmelding met de hand be-
vestigen.

®  Als dit weer optreedt: Apparaat door
een servicepunt van de fabrikant la-
ten controleren.

®  Apparaat vitschakelen en accu laten
afkoelen.

B Apparaat niet in het basisstation
plaatsen.

B Apparaat uitschakelen en laten af-
koelen.

®  Als dit weer optreedt: Apparaat door
een servicepunt van de fabrikant la-
ten controleren.

Obstakel verwijderen.
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Foutcode

CN128: Recov Impos-
sible

CN129: Blocked WL

CN130: Blocked WR

Oorzaak

Apparaat is tegen een obsta-
kel gereden en kan zich niet
losmaken.

Apparaat bevindt zich buiten
het omheinde gazonopper-
vlak.

Motor van linkerwiel is ge-
blokkeerd.

Motor van rechterwiel is ge-
blokkeerd.

Oplossing

Obstakel verwijderen.

®  Apparaat op een vrij, omheind ga-
zon plaatsen.

B Positie van de begrenzingskabel
corrigeren.

Blokkering verwijderen.

Blokkering verwijderen.

OPMERKING
Bij storingen die niet in deze tabel worden vermeld of in geval van storingen die u niet zelf kunt

oplossen, wendt u zich tot onze klantenservice a.u.b.
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14 GARANTIE

Eventueel binnen de wettelijke termijn voor aansprakelijkheid optredende materiaal- of fabricagefouten
van het apparaat worden naar eigen oordeel door ons verholpen, hetzij door reparatie of door levering

van een vervangend apparaat. De geldende termijn voor aansprakelijkheid hangt in elk geval af van de
wetgeving in het land waarin het apparaat werd aangeschaft.

Onze garantie geldt alleen bij: De garantie vervalt bij:
B |nachtneming van deze gebruikershandleiding ® Eigenhandig uitgevoerde reparatiepogingen

®  Deskundig gebruik ®  Eigenhandig aangebrachte technische wijzi-
B Gebruik van originele reserveonderdelen gingen
B Gebruik voor andere doeleinden dan het ge-
bruiksdoel

Van de garantie zijn uitgesloten:

®  |akschade opgetreden als gevolg van normaal gebruik

®  Slijtageonderdelen die op de reserveonderdelenkaart met een kader zijn aangeduid
De garantietermijn begint bij de aanschaf door de eerste eindgebruiker. Maatgevend is daarbij de da-
tum op de kassabon. Ga met deze garantieverklaring en de originele kassabon naar uw dealer of naar

de dichtstbijzijnde klantenservice. Deze verklaring laat het vorderingsrecht van de koper jegens de ver-
koper wegens defecten aan het apparaat onverlet.

15 CE-CONFORMITEITSVERKLARING

Wij verklaren hiermee dat dit product in de vorm die op de markt verkocht wordt, voldoet aan de eisen
van de geharmoniseerde EU-richtlijnen en van de EU-veiligheidsnormen en aan de productspecifieke
normen.

Fabrikant

Product Gevolmachtigde

Robot-grasmaaier
Serienummer
G1501502

Type

Robolinho 1100
Robolinho 110

AL-KO Kober GmbH
HauptstralRe 51
A-8742 Obdach

EU-richtlijnen
2006/42/EC
2014/30/EU
2011/65/EU

Beoordeling van conformiteit
2000/14/EC bijlage V

Beoordelende instantie
TUV Industrie Service GmbH
TUV Sid Gruppe
Westendstralte 199
D-80686 Miinchen

No. 0499

Andreas Hedrich
Ichenhauser Str. 14
D-89359 Kotz

Geharmoniseerde normen
EN 55014-1

EN 55014-2

EN 61000-6-1

EN 61000-3-2

EN 61000-3-3

EN 60335-1

EN 60335-2-107

Obdach, 16.01.2017

Dr. Bernd Zdliner
Managing Director
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1 A PROPOS DE CETTE NOTICE

® | aversion originale du manuel est la version
allemande. Toute autre version linguistique
est une traduction du manuel original.

B Lire impérativement la présente notice avec
attention avant la mise en service. C'est la
condition pour un travail sir et une bonne
maniabilité.

®  Conserver toujours cette notice de maniere a
pouvoir la consulter facilement si vous avez
besoin d’informations sur I'appareil.

®  Sjvous cédez I'appareil a un tiers, remettez-
lui impérativement cette notice.

B Lire et respecter les consignes de sécurité et
les avertissements de la présente notice.

1.1 Explications des symboles et des
mentions

DANGER'!

Indique une situation de danger immédiat
qui, si elle n’est pas évitée, entraine la
mort, ou des blessures graves.

c AVERTISSEMENT !

Indique une situation de danger potentiel
qui, si elle n’est pas évitée, peut entrai-
ner la mort, ou des blessures graves.

c ATTENTION !
Indique une situation de danger potentiel

qui, si elle n'est pas évitée, peut entrai-
ner des blessures |égéres a moyennes.

ATTENTION !

Indique une situation qui, si elle n’est pas
évitée, peut entrainer des dégats maté-
riels.

REMARQUE
Instructions spéciales pour une meilleure

compréhension et maniabilité.

2 DESCRIPTION DU PRODUIT

La présente documentation décrit un robot de
tonte a batterie entierement automatique, qui se
déplace de fagon autonome sur une surface de
pelouse. La hauteur de coupe est réglable.

2.1 Contenu de la livraison

La fourniture comprend tous les articles énumé-
rés ci-dessous. Vérifier que tous les articles sont
fournis :

N° Piece

Robot de tonte

N

Notice succincte
Notice d'utilisation
Piquets de jardin*

Transformateur

o 0 b~ W N

Station de base
7  Cable périphérique*

* non fourni
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2.2 Robot de tonte

©® N o o »~ W

10
11
12

Piece

Touche STOP (arréte immédiatement
I'appareil et les lames de coupe en
moins de 2 s)

Champ de commande avec écran (sous
le capot de protection)

Réglage (intérieur) de la hauteur
Surfaces de contact

Pare-chocs

Roulettes avant (orientables)
Roues motrices

Plateau de coupe

Disque de coupe

Vis de fixation

Lames de brochage

Lame de coupe

2.3 Symboles sur 'appareil

Symbole

BT

(L)

Signification

Eloigner les tierces personnes de la
zone a risques.

Une prudence particuliére est re-
quise lors de la manipulation.

Maintenir a distance les mains et
les pieds de I'outil de coupe !

Garder une distance de sécurité.

Lire la notice d'utilisation avant la
mise en service.

Pour démarrer I'appareil, entrer le
code PIN'!

Ne pas monter sur I'appareil !
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2.4 Champ de commande

2.5 Ecran

1o o

[ Miw )

(=)
(=)

START
@ Q i

@ ©

HOME

0]
ON/OFF

N°

Piéce

: Interrompre le mode tonte, I'ap-
pareil rejoint la station de base. Il redé-
marre automatiquement le jour suivant a
I’heure de tonte réglée.

@ : Accéder au menu principal.

L’écran affiche I'état de fonctionnement
de I'appareil, le nom du menu sélection-
né, ses éléments ainsi que les fonctions
a sélectionner.

@@ : Sélectionner les éléments du
menu, augmenter et réduire les valeurs
chiffrées, sélectionner entre les ré-
glages.

START PAUSE] : Démarrer et arréter manuel-

lement le mode tonte ou reprendre le
mode tonte immédiatement apres avoir

appuyé sur le bouton Home ( ).
: Touches de fonction. Accéder

aux fonctions qui sont affichées actuelle-
ment au-dessus de la touche a I'écran.

: Allumer et éteindre I'appareil.

[ Menu principa 1

Réglages 0)
Informations j

Retolur Confi]lcmer

® ®

N°

Affichage

Nom du menu sélectionné (ici : « Menu
principal »)

Eléments dans le menu. Le systéme af-
fiche toujours seulement deux éléments
de menu (ici : « Réglages » et « In-
formations »). Les touches fléchées
( @@ ) permettent d’afficher d’autres
éléments de menu.

Fonctions pour I'élément de menu sélec-
tionné (ici : « Réglages »), accessible
avec les touches de fonction ( )

en dessous du menu.

] [;D : Appuyer sur la touche de
fonction a gauche.

(S Appuyer sur la touche de
fonction a droite.

Astérisque en vue du marquage de I'élé-
ment de menu affiché (ici : « Ré-
glages »)
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2.6 Structure de menu

Menu
principal

Pro-
grammes

Réglages

Informa-
tions

Programme hebdomadaire voir chapitre 7.3 "Régler le programme
de tonte", page 99

Pour Robolinho 1100 uniquement : Points d'entréeRéglerles
points de départ

Infos sur le programme voir chapitre 8 "Afficher les informa-
tions", page 101

Heure voir chapitre 5.2 "Effectuer les réglages de base", page 97
Date voir chapitre 5.2 "Effectuer les réglages de base", page 97
Langue Voir chapitre 5.2 "Effectuer les réglages de base", page 97
Code PIN voir chapitre 5.2 "Effectuer les réglages de base", page 97

Son des touches voir chapitre 7.2 "Activer/désactiver les sons des
touches”, page 99

Tondre les bordures Voir chapitre 7.4 "Tonte des bordures en cas
de démarrage manuel”, page 101

Surface secondaire actif/inactifvoir chapitre 7.5 "Régler la
tonte des surfaces secondaires”, page 101

Contraste de 1’écran voir chapitre 7.6 "Réglage du contraste de
I’écran”, page 101

Protection du réglage voir chapitre 7.7 "Protection du réglage”,
page 101

Nouvel étalonnage voir chapitre 7.8 "Nouvel étalonnage”,
page 101

Réglages d'usine voir chapitre 7.9 "Retour aux parametres
d’usine”, page 101

Entretien lames voir chapitre 8 "Afficher les informations”,
page 101

Matériel voir chapitre 8 "Afficher les informations”, page 101
Logiciel voir chapitre 8 "Afficher les informations", page 101

Infos sur le programme VOir chapitre 8 "Afficher les informa-
tions", page 101

Pannes Vvoir chapitre 8 "Afficher les informations", page 101
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2.7 Station de base

N° Piece
1 Contacts de charge
2 Plaque de base

Bornes de connexion a ressort pour
cable périphérique

4 Cable basse tension
Capot
LED pour I'affichage de I'état

2.8 Batterie intégrée

La batterie est fixée a demeure dans I'appareil, et
il est interdit a I'utilisateur de la remplacer.

REMARQUE
Charger entierement la batterie avant la

premiére utilisation. La batterie peut étre
rechargée a partir de n'importe quel ni-
veau de charge. Le chargement peut étre
interrompu sans endommager la batterie.

La batterie peut uniguement étre chargée
lorsque I'appareil est allumé.

B | a batterie intégrée n’est pas fournie totale-
ment chargée. En mode de fonctionnement
normal, la batterie est rechargée réguliére-
ment. Pour ce faire, I'appareil rejoint la sta-
tion de base.

B |e dispositif de surveillance électronique inté-
gré met fin au processus de chargement de
maniere automatique une fois I'état de
charge 100 % atteint.

®  |e chargement fonctionne uniqguement en
cas de contact impeccable des contacts de
charge de la station de base avec les sur-
faces de contact de I'appareil.

B En cas de températures supérieures a 45 °C,
le circuit de protection intégré empéche tout
chargement de la batterie. Cela empéche
tout endommagement de la batterie.

®  Sila durée de fonctionnement de la batterie
diminue de maniére importante malgré un
chargement complet, il convient de la faire
remplacer par une nouvelle batterie d’origine
auprés d’'un revendeur spécialisé, d’un tech-
nicien ou d’un concessionnaire AL-KO.

®  Sjla batterie s’est déchargée en raison de
son ancienneté ou en cas de stockage trop
long par rapport a la limite fixée par le fabri-
cant, celle-ci ne se charge plus. Faire vérifier
et le cas échéant, remplacer la batterie et le
dispositif de surveillance électronique par un
revendeur spécialisé, un technicien ou un
concessionnaire AL-KO.

m | ’état de la batterie apparait sur I'afficheur.
Controler I'état de la batterie au bout d’env. 3
mois de stockage. Pour cela, allumer I'appa-
reil et relever 'état de la batterie sur I'affi-
cheur. Si la batterie n’est plus chargée qu’'a
env. 30 %, mettre I'appareil dans la station
de base et I'allumer afin de charger la batte-
rie.

®  Sijde I'électrolyte s’est échappée de I'appa-
reil : faire réparer I'appareil par un service de
maintenance AL-KO.

®  Sila batterie a été démontée de I'appareil :
En cas de contact des yeux ou des mains
avec de I'électrolyte s’étant échappée, les
rincer immédiatement a I'eau. Consulter au
plus vite un médecin.

2.9 Description des fonctions

Déplacement sur la surface de la pelouse

Le robot de tonte se déplace librement dans une
zone de tonte délimitée par un cable périphé-
rique. L’orientation de I'appareil s’effectue par
des capteurs, qui reconnaissent le champ ma-
gnétique du cable périphérique.

Si 'appareil se heurte a un obstacle, il s'arréte et
il continue sa course dans une autre direction. Si
I'appareil détecte de 'humidité, il rejoint automati-
quement la station de base. Si I'appareil parvient
dans une situation dans laquelle le fonctionne-
ment n’est pas possible, il s’éteint.
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Mode tonte et mode charge

Les phases de tonte alternent constamment avec
les phases de charge. Si pendant la tonte, la
charge de la batterie baisse jusqu’a une certaine
valeur (affichage : 0 %), I'appareil rejoint la sta-
tion de base le long du cable périphérique.

Des programmes de tonte préconfigurés compre-
nant également les fonctions Surfaces et Bor-
dures, ont été établis pour le processus de tonte.
Il est possible de modifier ces programmes de
tonte.

3 SECURITE

3.1 Utilisation conforme
Le présent appareil est exclusivement destiné a
une utilisation privée. Toute autre utilisation ainsi
que toute forme de modification non autorisée est
considérée comme un détournement de 'objet
initial, avec pour conséquences la perte de ga-
rantie et de la conformité (marquage CE) ainsi
que le refus de toute part de responsabilité du
constructeur en cas de dommages causés a 'uti-
lisateur ou a un tiers.
Voici les limites d’utilisation de I'appareil :
®  Surface max. : 700 m?
®m  Pentes ascendantes / descendantes max. :
40 % (22°)
Position inclinée latérale max. : 40 % (22°)
Température :
Chargement: 0 —45 °C
Tonte: 0-55°C

3.2 Eventuelles utilisations erronées

Cet appareil n’est pas congu pour une utilisation
dans les aires publiques, les parcs, les centres
sportifs ou pour les activités agricoles et fores-
tiéres.

3.3 Dispositifs de sécurité et de protection

AVERTISSEMENT !

Risque de blessures

Les défauts et la mise hors service des

dispositifs de sécurité et de protection

peuvent entrainer de graves blessures.

B Faites réparer les dispositifs de sécu-
rité et de protection défectueux.

B Ne mettez jamais les dispositifs de
sécurité et de protection hors service.

3.3.1 Entrée des codes PIN et PUK

L’appareil peut uniguement étre démarré par I'en-
trée d’'un code PIN (numéro d’identification per-
sonnel). Ceci empéche une mise en marche par
des personnes non autorisées. Vous pouvez mo-
difier le code PIN.

Si le code PIN est entré 3 fois incorrectement, la
saisie du code PUK (Personal Unblocking Key,
en frangais code de déblocage personnel) est né-
cessaire. Si celui-ci est également entré incorrec-
tement, il faut attendre 24 heures jusqu’a I'entrée
suivante.

L’entrée des codes PIN et PUK sert également
comme sécurité antivol :

®  conservez les codes PIN et PUK hors de por-
tée de toutes personnes non autorisées.

3.3.2 Capteurs

L’appareil est équipé de plusieurs capteurs de
sécurité. Aprés avoir été mis hors service par un
capteur de sécurité, il ne redémarre pas automa-
tiquement. Le message d’erreur est affiché a
I'écran et il doit étre acquitté. Il faut éliminer le
motif de déclenchement du capteur.

Capteur de levage

Si 'appareil est soulevé pendant le fonctionne-
ment, I'entrainement est éteint et les lames de
coupe sont arrétées.

Capteurs de choc pour la détection d’obstacle

L’appareil est équipé de capteurs, qui, en cas de
contact avec un obstacle, font en sorte de modi-
fier la trajectoire de I'appareil. En cas de heurt
avec un obstacle, la partie supérieure du boitier
se décale Iégérement et le capteur de choc se
déclenche.

Capteur d’inclinaison de la trajectoire/latérale
Si dans le sens de la marche, une pente ascen-
dante / descendante ou une position inclinée la-
térale de 22° (40 %) est atteinte, I'appareil fait de-
mi-tour ou il modifie sa trajectoire.
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REMARQUE
L’appareil peut fonctionner de maniere

fiable a proximité immédiate d’autres ro-
bots de tonte.

Le signal utilisé dans le cable périphé-
rique correspond au standard défini par
la Fédération européenne des fabricants
d’appareils de jardin (EGMF) en matiere
d’émissions électromagnétiques.

W

3.4 Consignes de sécurité

3.41 Opérateurs

B Les jeunes de moins de 16 ans ou les per-
sonnes qui ne connaissent pas le mode
d’emploi ne doivent pas utiliser I'appareil.
Respecter I'éventuelle réglementation de sé-
curité nationale sur 'adge minimum de 'opéra-
teur.

® | ’appareil ne doit pas étre utilisé sous I'em-
prise de I'alcool, de drogues ou de médica-
ments.

3.4.2 Sécurité des personnes et des
animaux
B En cas de zones accessibles publiquement, il
convient de placer autour de la zone de tonte
des avertissements dotés du contenu sui-
vant :

ATTENTION !

Tondeuse automatique !

Ne pas s’approcher de I'appareil !
Surveiller les enfants !

B Pendant le fonctionnement, assurez que des
enfants ne séjournent pas a proximité de
I'appareil ou sur celui-ci et ne jouent pas
avec I'appareil.

® || estinterdit de s’asseoir sur I'appareil et de
passer la main dans la lame de coupe !

®  Eloignez le corps et les vétements de l'outil
de coupe.

3.4.3 Sécurité de I'appareil

= Avant le travail, assurez qu’aucun objet (par
ex. des branches, des pieces de verre, mé-
talliques et des vétements, des pierres, des
ustensiles de jardin ou des jouets) ne se

trouvent pas dans la zone de travail de I'ap-
pareil. Ceux-ci peuvent endommager les
lames de coupe de I'appareil ou étre endom-
magés par I'appareil.
m  Utiliser 'appareil uniquement dans les condi-
tions suivantes :
L’appareil n’est pas encrassé.
L’appareil ne présente aucun dommage
ni usure.
Tous les éléments de commande fonc-
tionnent.
La station de base et le transformateur
ainsi que leurs cables d’alimentation sont
intacts et ils fonctionnent.
®  Toujours remplacer les pieces défectueuses
par des piéces de rechange d’origine du fa-
bricant.
®  Faites réparer I'appareil s’il a été endomma-
gé.
m | 'utilisateur de I'appareil est responsable en
cas d’accidents de I'appareil avec d’autres
personnes ou de dégats liés a leurs biens.

3.4.4 Sécurité électrique

®m  N'utilisez jamais I'appareil si en méme temps,
un arroseur est en service sur la surface de
tonte.

Ne projetez pas d’eau sur 'appareil.
Ne pas ouvrir 'appareil.

4 MONTAGE

Déballage de I’appareil
Ouvrir 'emballage avec précaution.

2. Retirer avec précaution tous les composants
de 'emballage et vérifier I'absence de dom-
mages survenus durant le transport.
Remarque: Conformément aux dispositions
de la garantie, en cas de dommages surve-
nus durant le transport, veuillez le signaler
immédiatement a votre revendeur spécialisé,
technicien ou concessionnaire AL-KO.

3. Contréler le contenu de la livraison, voir cha-
pitre 2.1 "Contenu de la livraison", page 87.

Si vous réexpédiez I'appareil, conserver I'embal-

lage original et les papiers d’accompagnement.

Ceux-ci sont également nécessités pour le retour

de l'appareil.

IS
oA
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4.2 Planifier les zones de tonte (01)

Emplacement de la station de base (01/1)

B Chemin le plus court possible vers la plus
grande surface de tonte

B Ombragé, plane et a I'abri des fortes intem-
péries

B Possibilités de branchement pour I'alimenta-
tion électrique

B e respect des espaces doit étre possible :

acces libre pour le robot de tonte

Au moins 1 m de libre & droite et a
gauche de la station de base

Espace vers l'arriere, au moins 35 cm du
cable périphérique vers le mur

Pose du cable périphérique (01)

Le cable périphérique doit étre posé en une
boucle ininterrompue dans le sens des aiguilles
d’une montre.

Corridors entre les zones de tonte (01/i)

Un corridor est une zone étroite dans la surface
de pelouse, qui peut servir a relier deux zones de
tonte.

Surface principale et surface(s) secondaire(s)

(01)

®m  Surface principale (01/HF) : Est la surface de
pelouse dans laquelle la station de base se
trouve et qui peut étre tondue automatique-
ment sur toute la surface par I'appareil.

®m  Surface secondaire (01/NF) : Est une surface
de pelouse, qui ne peut pas étre rejointe par
I'appareil a partir de la surface principale. Les
surfaces secondaires peuvent étre tondues
en fonctionnement manuel.

La surface principale comme la secondaire sont
cependant délimitées par le méme cable périphé-
rique ininterrompu.

Position des points de départ (01/X0 — 01/X3)
(uniquement pour Robolinho 1100)

L’appareil se déplace a I'heure de tonte détermi-
née le long du cable périphérique jusqu’au point
de départ déterminé, ou il commence a tondre.
Des points de départ vous permettent de définir
quelles zones de la surface de tonte doivent étre
tondues de maniere accrue.

4.3 Préparer les zones de tonte

1. Controler si la surface de pelouse est plus
grande que la puissance surfacique de I'ap-
pareil. En cas de surface de pelouse trop
grande, on obtient une pelouse tondue de
maniére irréguliére. Le cas échéant, réduire
la surface de pelouse a tondre.

2. Avant le montage de la station de base et du
cable périphérique ainsi que la mise en ser-
vice de I'appareil : Tondre la surface de pe-
louse avec une tondeuse a basse hauteur de
coupe.

3. Supprimer les obstacles sur la surface de pe-
louse ou les délimiter avec le cable périphé-
rique (voir chapitre 4.5.3 "Délimiter les obs-
tacles", page 95) :
®  obstacles plats sur lesquels I'appareil

roule et qui peuvent endommager les
lames de coupe (par ex. pierres plates,
passages de la surface de pelouse a la
terrasse ou allées, plaques, bordures
etc.)

B Trous et bosses dans la surface de pe-
louse (par ex. taupiniéres, trous de fouis-
sement, pommes de pin, fruits tombés
etc.)

B Pentes montantes ou descendantes es-
carpées de plus de 40 % (22°)

B Points d’eau (par ex. étangs, ruisseaux,
piscines etc.) et leur délimitation par rap-
port a la surface de pelouse

B Buissons et haies pouvant devenir plus
large

REMARQUE
Les délimitations sont seulement néces-

saires si elles ne peuvent pas étre recon-
nues par les capteurs de choc du robot
de tonte. Eviter trop de délimitations ou
celles superflues.

4.4 Mise en place de la station de base (03)

1. Visser la plaque de base (03/1) sur la station
de base (03/2).

2. Placer la station de base (01/1) perpendicu-
lairement a la position prévue du cable péri-
phérique et I'aligner de plain-pied. Controler
la planéité de la station de base avec un ni-
veau a bulle et adapter la position de la sta-
tion de base le cas échéant.

3. Fixer la plaque de base (03/1) avec des pi-
quets de jardin (03/3).
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4.5 |Installer le cable périphérique

REMARQUE
Si le cable périphérique compris dans la

livraison est trop court, vous pouvez
acheter un cable de rallonge aupres de
votre revendeur spécialis€, technicien ou
concessionnaire AL-KO.

4.5.1 Raccordement du cable périphérique

a la station de base (04)

1. Retirer 'embout du cable périphérique (04/1)
de 'emballage.

2. Dénuder env. 10 mm de I'embout de cable.

3. Introduire 'embout de cable dénudé (04/3)
dans la borne de connexion a ressort (04/4)
sur la connexion (04/6) de la station de base
(04/2).

4. Enfoncer la borne de connexion a ressort
(04/4) avec I'extrémité de cable dans la
plague de base de la station de base.

5. Poser le capuchon (04/5) sur la borne de
connexion a ressort (04/6).

4.5.2 Pose du cable périphérique (01)

Le cable périphérique peut aussi bien étre posé
sur la pelouse qu’a 10 cm sous le gazon. Faire
réaliser la pose sous le gazon par le revendeur
spécialisé.

Les deux variantes peuvent étre combinées 'une
avec l'autre.

ATTENTION !

Danger d’endommagement du cable

périphérique

Si le cable périphérique est endommagé

ou sectionné, la transmission des si-

gnaux de commande vers I'appareil n’est
plus possible. Dans ce cas, il faut réparer
ou remplacer le cable périphérique. Les
cables périphériques sont disponibles
chez AL-KO.

B Posez le cable périphérique toujours
directement sur le sol. Si nécessaire,
le fixer avec un piquet de jardin sup-
plémentaire.

B Protégez le cable périphérique contre
les détériorations lors de la pose et
lors du fonctionnement.

B Ne creusez pas et ne verticoupez
pas a proximité du cable périphé-
rique.

1. Acheminer le cable périphérique de maniere
droite sur au moins 1 m a partir de la station
de base (01/a).

2. Fixer le cable périphérique a espaces régu-
liers a I'aide de piquets de jardin ou le poser
de maniére enterrée (a 10 cm de profondeur
max.).

3. Poser le cable périphérique autour des obs-
tacles : voir chapitre 4.5.3 "Délimiter les obs-
tacles”, page 95.

4. Etablir des corridors entre les différentes sur-
faces de tonte : voir chapitre 4.5.4 "Délimiter
des corridors (01/i)", page 96.

5. Délimiter par rapport aux grandes pentes as-
cendantes ou descendantes : voir chapitre
4.5.5 "Délimiter les pentes”, page 96.

6. Etablir des réserves de cable : voir chapitre
4.5.6 "Etablir des réserves de cable (08)",
page 96.

7. A partir d’'un écart d’au moins 1 m, guider le
cable périphérique de maniére droite vers la
station de base (01/k).

8. Apres la pose compléte, raccorder le cable
périphérique au branchement (04/7) de la
station de base : voir chapitre 4.5.1 "Raccor-
dement du céble périphérique a la station de
base (04)", page 95.

4.5.3 Délimiter les obstacles

Selon I'environnement de la zone de travail, le
cable périphérique doit étre posé a des écarts dif-
férents des obstacles. Pour calculer I'écart cor-
rect, utilisez la régle détachable de 'emballage.

REMARQUE
Les délimitations sont seulement néces-

saires si elles ne peuvent pas étre recon-
nues par les capteurs de choc du robot
de tonte. Eviter trop de délimitations ou
celles superflues.

Ecart par rapport aux murs, aux clétures, aux
parterres : 15 cm min. (01)

L’appareil se déplace avec un décalage vers I'ex-
térieur de 15 cm le long du céable périphérique.
Pour cette raison, poser le cable périphérique par
rapport aux murs, aux clétures, aux parterres etc.
avec un écart d’au moins 15 cm.

Ecarts par rapport aux bordures de terrasse
et aux allées pavées (06)

Lorsque les bordures de terrasse ou d’allée sont
plus hautes que la surface de pelouse, il faut res-
pecter un écart d’au moins 15 cm. Si la bordure
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de terrasse ou d’allée est a la méme hauteur que
la surface de pelouse, le cable peut étre posé
exactement sur la bordure.

Ecart des obstacles par rapport au cable
périphérique (01)

Si les cables périphériques sont posés regroupés
exactement en partant de I'obstacle ou vers ce-
lui-ci, c.-a-d. a un écart de 0 cm, I'appareil roule
sur le cable périphérique. Les cables périphé-
riques ne doivent pas étre croisés (01/g).

Pose du cable périphérique autour des angles

(07)

B Dans le cas des angles allant vers l'intérieur
(07/a) : Poser le cable périphérique en diago-
nale, afin d’éviter un empétrement de I'appa-
reil dans I'angle.

B Dans le cas des angles allant vers I'extérieur
avec des obstacles (07/b) : Poser le cable
périphérique en pointe, afin d’éviter une colli-
sion de I'appareil avec 'angle.

B Dans le cas des angles allant vers I'extérieur
sans obstacles : Poser le cable périphérique
en angle a 90°.

4.5.4 Délimiter des corridors (01/i)

Les écarts suivants doivent étre respectés dans

le corridor :

®  Largeur globale : au moins 60 cm

®  Ecart du cable périphérique par rapport au
bord : 15 cm

®  Ecart entre les cables périphériques : au
moins 30 cm

4.5.5 Délimiter les pentes

Les pentes qui sont supérieures a 40 % doivent
étre délimitées avec le cable périphérique (40 %
=40 cm de pente par 1 m a I'horizontale).

4.5.6 Etablir des réserves de cable (08)

Pour pouvoir déplacer la station méme apres
I'agencement de la zone de tonte ou pour pouvoir
élargir celle-ci, il convient de prévoir des réserves
de cables a des intervalles réguliers du cable pé-
riphérique.

Le nombre de réserves de céable peut varier se-
lon I'appréciation de chacun.

REMARQUE
Ne pas créer de boucles ouvertes pour

les réserves de cables.

1. Guider le cable périphérique autour du piquet
de jardin actuel (08/1), puis en le faisant re-
tourner vers le piquet de jardin précédent
(08/3).

2. Guider ensuite le cable périphérique a nou-
veau vers le piquet de jardin actuel (08/1).
Une boucle se crée. Les cables doivent étre
posés étroitement les uns auprés des autres.

3. Le cas échéant, fixer au sol la boucle en utili-
sant un piquet de jardin supplémentaire
(08/2) au milieu.

4.5.7 Erreurs typiques lors de la pose de
cable (02)
B |e cable périphérique n'est pas acheminé de
maniere droite sur au moins 1 m a partir de la
station de base (02/a).

B |es réserves de cable périphérique ne sont
pas posées en une boucle oblongue régu-
liere (02/b).

B Le cable périphérique n’est pas posé de ma-
niére adéquate autour des angles (02/c).

B |e cable périphérique est croisé ou non posé
dans le sens des aiguilles d’'une montre (02/
d).

B |e cable périphérique est posé de maniére
trop imprécise, de sorte que les zones de
bord de la surface de pelouse ne peuvent
pas étre tondues (02/e).

B Pour Robolinho 1100 uniquement : Les
points de départ sont définis trop loin de la
station de base (02/f).

B |ors du guidage a partir du bord vers un obs-
tacle et de retour vers celui-ci, le cable péri-
phérique n’est pas posé en position couchée
directement juxtaposée a l'intérieur de la sur-
face de pelouse (02/g).

B Le cable périphérique est posé au-dela de la
bordure de la surface de pelouse (02/h).

®  Ala pose du cable périphérique, celui-ci est
installé a 30 cm au-dessous de I'écart mini-
mal pour les corridors (02/i).

B |e cable périphérique est posé trop pres,
c’est-a-dire avec un écart inférieur a 15 cm,
par rapport aux obstacles infranchissables
(02/j).
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4.6 Brancher la station de base a
I’alimentation électrique (05)
1. Installer le transformateur (05/1) dans un lieu
sec, a I'abri de la pluie et des projections
d’eau.
2. Dérouler le cable basse tension (05/3) de la
station de base (05/4) et le poser de maniére
protégée contre les détériorations jusqu’au
site du transformateur.
3. Raccordement des céables basse tension au
transformateur :
®  Dévisser les vis de la barrette de
connexion (05/2) jusqu’a ce qu'il soit pos-
sible d’introduire dans chaque ouverture
un fil du cable basse tension.

B Introduire les fils.
Remarque: Il ne faut pas préter attention
a la polarité.

®  Visser les vis de la barrette de
connexion, jusqu’a ce que les cables
soient serrés de maniére sire.

4. Brancher le cable d’alimentation électrique
(05/5) du transformateur a la prise murale.

REMARQUE
Nous recommandons de brancher le

transformateur au réseau électrique via
un disjoncteur de protection Fl avec un
courant de fuite nominal < 30 mA.

4.7 Contréler les connexions a la station de
base (05)
1. Contréler si les deux LED (05/8, 05/9) sont
allumées. Dans le cas contraire :

®  Débrancher la fiche secteur.

B Controler 'assise correcte de toutes les
jonctions de branchement de I'alimenta-
tion électrique et du cable périphérique
ou I'absence de détériorations.

2. En cas de besoin, desserrer les vis (05/7) sur
le couvercle (05/6) de la station de base et
retirer le couvercle.

Affichages d’état des LED

LED Etats de service
Jaune B S’allume si I'alimentation élec-
(05/8) trique est intacte.

®  Clignote, si I'appareil se trouve
dans la station de base et est
en cours de chargement.

by ALKO
LED Etats de service
Verte ®  S’allume lorsque le cable péri-
(05/9) phérique est correctement ins-

tallé et que la boucle est in-
tacte.

®  Clignote lorsque la boucle du
cable périphérique n’est pas
correcte.

5 MISE EN SERVICE

Ce chapitre décrit les actions et les réglages qui
sont nécessaires pour mettre en service le robot
de tonte pour la premiére fois aprés le montage.
Pour tous les autres réglages voir chapitre 7 "Ré-
glages", page 99.

5.1 Charger la batterie (09)

La batterie intégrée n’est pas fournie totalement
chargée. En mode de fonctionnement normal, la
batterie de I'appareil est rechargée régulierement
de maniére automatique.

REMARQUE
Charger entierement la batterie avant la

premiére utilisation. La batterie peut étre
rechargée a partir de n'importe quel ni-
veau de charge. Le chargement peut étre
interrompu sans endommager la batterie.
La batterie peut uniquement étre chargée
lorsque 'appareil est allumé.

1. Poser I'appareil (09/1) dans la station de
base (09/3) de sorte que les surfaces de
contact de I'appareil touchent les contacts de
charge de la station de base.

2. Allumer l'appareil.

3. L’écran sur I'appareil affiche : « Batterie
en charge ». Sinon : voir chapitre 13 "Aide
en cas de pannes"”, page 106.

5.2 Effectuer les réglages de base

1. Relever le capot de protection du champ de
commande.

2. Allumer I'appareil. Le micrologiciel, le
numéro de code et le type s’affichent.

3. Dans le menu pour la sélection de la langue,
sélectionner :

@@ "Francais" [:[;] .
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4. Dansle menu « Se connecter » >« Sai-
sir code PIN », saisir le code PIN prédéfi-
ni 0000. Pour y parvenir, sélectionner les
chiffres avec @@ , puis les valider respecti-
vement avec . Aprés I'entrée du code
PIN, I'acces est libéré.

5. Dansle menu « Modifier le code
PIN »:

B sous « Saisir le nouveau code
PIN », saisir un nouveau code PIN a
quatre caracteres de votre choix. Pour ce
faire, sélectionner I'un aprés 'autre un
chiffre avec , puis les valider res-
pectivement avec

B Sous « Répéter le nouveau code
PIN », saisir une nouvelle fois le nou-
veau code PIN. Lorsque les deux saisies
sont identiques, le message suivant s’af-
fiche : « Modification code PIN
OK ».

6. Danslemenu « Saisir la date », saisir
la date actuelle (format : JJ.MM.20AA). Pour
ce faire, sélectionner I'un apres I'autre un
chiffre avec , puis les valider respecti-
vement avec

7. Dansle menu « Saisir 1’heure» >
« Format 24 h », saisir 'heure actuelle
(format : HH:MM). Pour ce faire, sélectionner
I'un aprés l'autre un chiffre avec , puis
les valider respectivement avec

Le réglage de base est terminé. L’état « Non

étalonné. Appuyer sur la touche

START » s'affiche.

5.3 Réglage de la hauteur de coupe

La hauteur de coupe est réglable manuellement
de 30 a 60 mm par pas de 5 mm.

1. Ouvrir le couvercle (12/1).

2. Déplier le levier (12/2) et le tourner dans le
sens des aiguilles d’'une montre, jusqu’a ce
qu’il soit orienté avec le cbté large sur la ser-
rure ouverte (12/4).
3. Régler la hauteur de coupe :
® tirer le levier par paliers vers le haut. La
hauteur de coupe (c.-a-d. la hauteur de
pelouse) augmente.

B Tirer le levier par paliers vers le bas. La
hauteur de coupe (c.-a-d. la hauteur de
pelouse) baisse.

4. Tourner le levier dans le sens inverse des ai-
guilles d’'une montre, jusqu’a ce qu'’il soit
orienté avec le c6té large sur la serrure fer-
mée (12/3).

5. Rabattre le levier.

6. Fermer le couvercle.

5.4 Effectuer une course d’étalonnage
automatique

Mettre I’'appareil en position initiale (10)
1. ATintérieur de la surface de tonte, mettre
I'appareil sur la position initiale :
B au moins 1 m a gauche et 1 m devant la
station de base
®  orienté avec la face avant vers le cable
périphérique
Démarrer la course d’étalonnage
1. Vérifier gu’aucun obstacle ne se trouve dans
la zone de mouvement prévue de I'appareil.
L’appareil doit pouvoir rouler sur le cable pé-
riphérique avec les deux roues avant. Le cas
échéant, retirer les obstacles.

2. [STARTPAUSE| Dgmarrer 'appareil. A I'écran s’af-

fiche le message :
B « ! Avertissement ! L’entraine-
ment démarre »

B  «Etalonnage », « Phase [1] »

Pendant la course d’étalonnage

Afin de calculer l'intensité du signal dans le cable
périphérique, I'appareil se déplace tout d’abord
deux fois de maniére droite sur le cable périphé-
rique, pour rejoindre ensuite la station de base et
s’y arréter. La batterie est chargée.

REMARQUE
L’appareil fait son entrée dans la station

de base, il doit s’arréter. Si a I'entrée
dans la station de base, I'appareil ne
touche pas les contacts, il continue de
rouler sur le cable périphérique. Lorsque
I'appareil roule a travers la station de
base, 'opération d’étalonnage a échoué.
Dans ce cas, il faut mieux aligner la sta-
tion de base et répéter I'opération d’éta-
lonnage.

Aprés la course d’étalonnage
La durée de tonte actuelle préréglée s’affiche.

Pour tous les autres réglages voir chapitre 7 "Ré-
glages”, page 99.
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6 UTILISATION

6.1 Démarrer manuellement I'appareil

1. Allumer I'appareil.

Pour une tonte imprévue : voir chapitre 7.4
"Tonte des bordures en cas de démarrage
manuel”, page 101.

2. STARTPAUSE|Démarrer manuellement I'appareil.

6.2 Interrompre le mode tonte

] Enfoncer la touche sur I'appareil.
L’appareil rejoint automatiquement la station
de base. Il efface le plan de tonte de la jour-
née actuelle et il redémarre le jour suivant a
I'heure réglée.

m  (STARTPAUSE Enfoncer la touche sur 'appareil.

Le mode tonte est interrompu pendant une
demi-heure.

[ ] Enfoncer la touche sur I'appareil.
L’appareil s’éteint.

REMARQUE
Dans les situations dangereuses, I'appa-

reil peut étre arrété avec la touche STOP
(09/2).

6.3 Tondre la surface secondaire (01/NF)

1. Soulever I'appareil et le poser a la main sur
la surface secondaire.

ONIOFF) Allumer I'appareil.
@ Accéder au menu principal.

@@ * « Réglages » C[;]

@@* « Tondre la surface secon-

daire »

o oD

6. Sélectionner le temps de tonte avec @@ .
7. STARTPAUSE Démarrer manuellement I'appareil.

Selon le réglage : L’appareil tond pendant le
temps réglé et il s’arréte ensuite ou il tond jusqu’a
ce que la batterie soit vide.

Aprés la tonte de la surface secondaire, remettre
I'appareil a la main dans la station de base.

7 REGLAGES

7.1 Accéder au réglage — Généralités

1. @ Accéder au menu principal.
Remarque: L’astérisque * devant I'élément
du menu indique qu'il est sélectionné actuel-
lement.

@@ * « Réglages » C@
(aw) Sélectionner I'élément de menu sou-
haité.

4. Effectuer les réglages.

Remarque: Les éléments de menu sont dé-
crits aux sections ci-apres.

5. @ Revenir au menu principal.

REMARQUE
Autres éléments de menu : voir chapitre

5.2 "Effectuer les réglages de base”,
page 97.

7.2 Activer/désactiver les sons des touches

1. @@ * « Son des touches » C@

2. Activer/désactiver les sons des touches :

B« Activer » C[;] :

Activer les sons des touches.

B « Désactiver » [:[;] :

Désactiver les sons des touches.

7.3 Régler le programme de tonte

7.3.1 Régler le programme de tonte —

Généralités
@ Accéder au menu principal.

@@ * « Programmes » [:[;]

@@ Sélectionner un élément de menu.

4. Effectuer les réglages.
Remarque: Les éléments de menu sont dé-
crits aux sections ci-apres.

7.3.2 Régler les points de départ (sur
Robolinho 1100 uniquement)

Apprentissage des points de départ
Mettre I'appareil dans la station de base.

Allumer I'appareil.

@ Accéder au menu principal.
@@ * « Programmes » C@
@@ * « Points d'entrée» [:[;]

@@ * « Apprentissage des points
de départ »

I T o
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7. @@ * « Démarrer une course
d’ apprentissage des points de dé-

part »

B« Démarrer » C[;] . L’appareil roule
le long du céable périphérique.

B« Ici » CE] lorsque 'appareil est
arrivé au point de départ souhaité. Le
point de départ est enregistré.

Définition du point de départ 1

» CQ lorsqu’aucun point de départ n’a
été déterminé lors de la course d’étude. Si
aucun point de départ n’a été déterminé ici,
les points de départ sont déterminés automa-
tiquement.

9. « Point de départ x : XX m »
lorsque le dernier point de départ a été at-
teint.

8. «

Déterminer manuellement des points de

départ (01)

Le premier point de départ (01/X0) est préréglé et

il se trouve 1 m a droite de la station de base.

Aprés ce point, il est possible de programmer jus-

qu’a 3 autres points de départ (X1 a X3). En dé-

terminant les points de départ, il convient de

veiller a :

®  Ne pas définir les points de départ trop loin
de la station de base et/ou trop pres les uns
des autres (02/f).

®  Utiliser uniguement autant de points de dé-
part que nécessaire.

1. @@ * « Points d'entrée »CQ
2. @) « «point x1 a [020m) »([=

Sélectionner I'un aprés I'autre un chiffre avec
@ et valider a chaque fois avec .
3. @@ * « Point X2 & [075 m] » C[;]
Sélectionner I'un apres 'autre un chiffre avec
@@ et valider a chaque fois avec C[;] .
4. Sinécessaire, définir d’autres points de dé-
part.

5. @ Revenir au menu principal.

7.3.3 Régler les temps de tonte

REMARQUE
Entre la programmation des temps de

tonte et le démarrage de la tonte doivent
s’écouler au moins 30 min. Au cas
contraire, I'appareil redémarre unique-
ment au prochain temps de tonte pro-
grammeé.

Les jours et les heures auxquels I'appareil doit
tondre sont réglés a I'élément de menu « Pro-
gramme hebdomadaire ». Le cas échéant,
adaptez ces réglages a la taille de votre jardin. Si
au bout d’environ une semaine, des zones non
tondues sont encore visibles, augmentez les
temps de tonte.

1. @@ * « Programme hebdomadaire »

=

u @@ * « Tous les jours [X] »:
L’appareil tond chaque jour aux heures
indiquées. Si « Tous les jours
[ 1 » est affiché, 'appareil tond unique-
ment les jours de la semaine définis.

u @@ * « Lundi [X] »...* « Dimanche
[X] » : L’appareil tond le jour réglé de la
semaine aux heures indiquées. Si par ex.
« Lundi [ ] » est affiché, 'appareil ne
tond pas ce jour-la.

B «Modifier »CQ:Activer [X] ou

désactiver [ ] le jour respectif, régler les
temps, le type de tonte et les points de
départ.

2. Réaliser les réglages pour tous les jours ou

pour la journée respective :

B p.ex."*[M] 07:00-10:00 [?]":
Tonte normale [M] de 07h00 a
10h00 avec point de départ0 a9 [?] va-
riant automatiquement.

B p.ex."*[R] 16:00-18:00 [1]":
L’appareil démarre la tonte des bordures
[R] @ 16h00 et il roule le long de la totali-
té du cable périphérique. Ensuite com-
mence la tonte de surfaces au point de
départ 1 [1]. A 18h00 et/ou dés que la
batterie est déchargée, I'appareil rejoint
la station de base.

®  «Modifier » (= Modifier le réglage
sélectionné.

B« Suivant » C[;J : Valider le réglage
modifié et passer au réglage suivant.
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3. «Enregistrer » C@ : Enregistrer tous
les réglages de I'élément de menu.

7.4 Tonte des bordures en cas de
démarrage manuel

Pour le démarrage manuel, vous pouvez régler
ici que I'appareil commence par tondre les bor-
dures.

Effectuer la tonte des bordures aux heures de
tonte programmées : voir chapitre 7.3.3 "Régler
les temps de tonte", page 100.

1. @@ * « Tondre les bordures » CE]

2. @@ * « En cas de démarrage ma-
nuel" »
7.5 Régler la tonte des surfaces
secondaires
1. @@* « Tondre la surface secon-
daire »
2. Régler les temps de tonte :

u @@ « inactif » C[;J : La tonte

des surfaces secondaires est désactivée.

u @@ «actif» C[;] : L’appareil tond
jusqu’a ce que la batterie soit vide.
. AV "Temps de tonte en min."

: L’appareil tond la surface secon-
daire pour le temps réglé. Les temps de
tonte suivants sont réglables :
30/60/90/120/jusqu’a batterie vide.

7.6 Réglage du contraste de I’écran

Si I'écran est mal lisible, par ex. a cause des
rayons du soleil, I'affichage peut étre amélioré en
modifiant le contraste de I'écran.

1. @@ * « Contraste de 1’écran»

.=

2. @@ Augmenter/réduire le contraste de
I'écran.
7.7 Protection du réglage

Lorsque la protection du réglage est désactivée,
il faut saisir le code PIN uniquement a I'acquitte-
ment des défauts importants pour la sécurité.

1. @@ * « Protection du réglage »

.=

2. Activer/désactiver la protection du réglage :

B« Activer » C[;] :

Activer la protection du réglage.

B  « Désactiver »
Désactiver la protection du réglage.

7.8 Nouvel étalonnage

Si la position ou la longueur du cable périphé-
rique ont été modifiées, ou si I'appareil ne trouve
plus le cable périphérique, un nouvel étalonnage
est nécessaire.

1. @@ « Nouvel étalonnage » =

2. «Réinitialiser 1’étalonnage ? »

3. Effectuer une course d’étalonnage : voir cha-
pitre 5.4 "Effectuer une course d’étalonnage
automatique”, page 98.

7.9 Retour aux paramétres d’usine

Vous pouvez restaurer les parameétres d’usine de
I'appareil, par ex. avant une vente.

1. @@ * « Réglages d'usine » C@

Message : « Restauration réussie des
réglages »

8 AFFICHER LES INFORMATIONS

Le menu « Informations » sert a I'affichage
des données de I'appareil. Aucun réglage ne
peut étre effectué dans ce menu.

1. @ Accéder au menu principal.
2. @@ * « Informations » CEJ

3. @@ Sélectionner un élément de menu.

Remarque: Les éléments de menu sont dé-
crits aux paragraphes ci-apres.

4. @] Revenir au menu principal.

« Entretien lames »

Affiche dans combien d’heures de service un en-
tretien des lames est nécessaire. Le compteur
peut étre réinitialisé manuellement. Faire effec-
tuer I'entretien des lames par un revendeur spé-
cialisé, un technicien ou un concessionnaire AL-
KO.

Réinitialiser le compteur pour I'entretien des
lames :

1. @@ « Confirmer » C[;]
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« Matériel »

Affiche des informations sur I'appareil, par ex. le
type, 'année de fabrication, les heures de ser-
vice, le numéro de série, le nombre des tontes, le
temps de tonte total, le nombre des cycles de
chargement, le temps de chargement total, la
longueur de la boucle du cable périphérique.

« Logiciel »

Affiche la version de micrologiciel.

« Infos sur le programme »

Affiche les réglages actuels, par ex. le temps de
tonte hebdomadaire total.

« Pannes »

Affiche les derniers messages de dérangement
survenus avec leur date, leur heure et leur code
d’erreur.

9 MAINTENANCE ET ENTRETIEN

ATTENTION !
Risque de blessures

Les parties de I'appareil a arétes vives et
mobiles peuvent provoquer des bles-
sures.

B Pour les travaux de maintenance,
d’entretien et de nettoyage, portez
toujours des gants de protection.

9.1 Nettoyage

ATTENTION !

Danger di a I’eau

L’infiltration d’eau dans le robot de tonte

et dans la station de base entraine des

détériorations sur les composants élec-

triques.

®  N'arrosez pas le robot de tonte ni la
station de base a I'eau.

Nettoyer le robot de tonte

ATTENTION !

Risque de blessures dii aux lames de

coupe

Les lames de coupe sont tres tran-

chantes, elles peuvent entrainer des cou-

pures.

B Portez des gants de protection !

®  Veillez a ce que des parties du corps
ne parviennent pas dans les lames
de coupe.

A effectuer une fois par semaine :

1. Eteindre 'appareil.

2. Essuyer la surface du boitier avec une ba-
layette, une brosse, un chiffon humide ou
une éponge fine.

3. Brosser le dessous de caisse, le plateau de
coupe et les lames de coupe avec une
brosse.

4. Vérifier 'absence de détériorations sur les
lames. Remplacer le cas échéant : voir cha-
pitre 9.3 "Remplacer les lames de coupe”,
page 103.

Nettoyage de la station de base

1. Retirer régulierement les résidus d’herbe et
les feuilles ou les autres corps étrangers de
la station de base.

2. Essuyer la surface de la station de base avec
un chiffon humide ou une éponge fine.
9.2 Controle régulier

Contréle général

1. Vérifiez une fois par semaine I'absence de
détériorations sur I'installation compléte :

= Appareil

Station de base
Cable périphérique
Cable basse tension

Transformateur avec cable de tension
secteur

2. Remplacer les piéces défectueuses par des
piéces de rechange d’AL-KO et/ou les faire
remplacer par le service de maintenance
d’AL-KO.
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Vérification du bon fonctionnement des ATTENTION !
roulements . "
R ) ) Risque de blessures dii aux lames de
A effectuer une fois par semaine : coupe

1. Dégager soigneusement les zones autour
des roues des résidus d’herbe et des saletés.
Utiliser ici une balayette et un chiffon.

2. Controler si les roulettes tournent librement
et si elles sont maniables.
Remarque: Siles roues sont grippées ou
non maniables, les faire remplacer par le ser-
vice de maintenance d’AL-KO.

Controler les zones de contact sur le robot de
tonte

1. Nettoyer les saletés a I'aide d’un chiffon puis
graisser légerement avec de la graisse de
contact.

2. Décaper a blanc les traces de chauffe sur les
surfaces de contact avec du papier-émeri,
puis les graisser légerement avec de la
graisse de contact.

Controéler les contacts de charge de la station
de base

1. Débrancher la fiche secteur.

2. Poussez les contacts de charge dans la di-
rection de la station de base puis relachez.
Les contacts de charge doivent a nouveau
rebondir dans la position initiale.
Remarque: Si les contacts de recharge ne
rebondissent pas, les faire remplacer par le
service de maintenance d’AL-KO.

9.3 Remplacer les lames de coupe

Les lames de coupe usées ou gauchies doivent
étre remplacées.

ATTENTION !

Toute réparation inappropriée est sus-
ceptible d’endommager I’appareil

L’alignement des lames de coupe gau-

chies montées peut endommager le pla-

teau de lames.

®  Nalignez pas les lames de coupe
gauchies.

®  Remplacer les lames de coupe gau-
chies par des pieces de rechange
originales d’AL-KO.

Les lames de coupe sont trés tran-

chantes, elles peuvent entrainer des cou-

pures.

®  Portez des gants de protection !

®  Veillez a ce que des parties du corps
ne parviennent pas dans les lames
de coupe.

1. Eteindre 'appareil.

2. Retourner I'appareil avec les lames de coupe
tournées vers le haut.

3. Dévisser les vis de fixation avec une clé.
4. Retirer les lames de coupe de leur logement.

5. Nettoyer le logement des lames de coupe a
I'aide d’une brosse souple.

6. Insérer des lames de coupe neuves.
Remarque: Il est uniquement autorisé d’utili-
ser des pieces de rechange originales d’AL-
KO.

7. Remettre en place les vis de fixation et les
resserrer.

En regle générale, il n’est pas nécessaire de

remplacer les lames de brochage.

En cas de saletés tenaces impossibles a éliminer

a l'aide d’'une brosse, il faut remplacer le plateau

de lames, car un déséquilibre peut entrainer une

formation accrue de bruits, une augmentation de

'usure et des dysfonctionnements.

9.4 Remplacer le fusible sur le
transformateur (11)

Si le transformateur devait ne plus délivrer de

courant malgré une alimentation intacte en ten-

sion secteur :

1. Débrancher le transformateur (11/2) du ré-
seau électrique.

2. Dévisser le capot du coupe-circuit (11/1)
avec le fusible sur le transformateur (11/2).

3. Controler le fusible. En cas de défaut, insérer
un nouveau fusible de méme intensité (2,5 A
a action retardée).

4. Insérer un nouveau fusible dans le capot du
coupe-circuit.

5. Visser le capot du coupe-circuit avec le fu-
sible au transformateur.
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10 TRANSPORT

Pour le transport de I'appareil, par ex. de la sur-
face principale vers la surface secondaire,
veuillez procéder de la maniére suivante :

1. (STOPJ Arréter I'appareil.
2. Eteindre I'appareil.

3. Soulever I'appareil par la poignée de trans-
port :
B || estinterdit de toucher les lames de
coupe.

B |Les lames de coupe doivent toujours étre
orientées dans la direction opposée au
corps.

11 STOCKAGE

11.1 Ranger le robot de tonte

Pendant I'hiver ou lorsqu’il est mis hors service
pendant une période prévue supérieure a 30
jours, il faut ranger I'appareil.

1. Recharger completement la batterie (voir
chapitre 5.1 "Charger la batterie (09)",
page 97).

2. Nettoyer soigneusement I'appareil (voir cha-
pitre 9.1 "Nettoyage", page 102).

3. Conserver 'appareil :
®  debout sur toutes ses roues
®  dans un endroit sec, verrouillable et a

I'abri du gel

B hors de portée des enfants

11.2 Ranger la station de base

La station de base peut étre rangée, mais cela
n’est pas obligatoire. Cependant, le rangement
évite un vieillissement prématuré, par ex. une dé-
coloration, une corrosion des contacts de charge
et des bornes de connexion a ressort.

Si la station de base reste en plein air :

1. Retirer le cable basse tension du transforma-
teur et I'enrouler.

2. Ranger le transformateur.

3. Graisser les contacts de charge avec de la
graisse de contact.

Si la station de base est rangée :

1. Commencer par réaliser tous les travaux
nommeés ci-dessus.

2. Débrancher la station de base du cable péri-
phérique.

3. Démonter la station de base et retirer les sa-
letés avec une balayette et un chiffon légére-
ment humide.

4. Conserver la station de base :

B dans un endroit sec, verrouillable et a
I'abri du gel
B hors de portée des enfants

11.3 Hibernation du cable périphérique

Le cable périphérique peut demeurer dans le sol

et il n’est pas nécessaire de le retirer.

1. Sila station de base a été rangée : Graisser
les embouts de cable dénudés avec de la
graisse de contact et les envelopper de ru-
ban adhésif. Les embouts de cables sont ain-
si protégés contre la corrosion.

12 ELIMINATION

Indications de la loi allemande sur les
appareils électriques et électroniques
(ElektroG)

E-

Les appareils électriques et électro-
nigques ne doivent pas étre jetés aux
ordures ménageéres, mais étre tries
avant leur mise au rebut.

®m  |es piles ou batteries usagées qui ne
sont pas fixées a demeure dans I'appa-
reil usagé doivent étre retirées avant
d’éliminer I'appareil. Leur élimination
est régie par la loi sur les piles.

B |es détendeurs et utilisateurs d’appa-
reils électriques et électroniques sont
légalement tenus de les rapporter
aprés utilisation.

m | 'utilisateur final porte seul la respon-
sabilité de la suppression de ses don-
nées personnelles sur I'appareil usagé
a éliminer.

Le symbole de la poubelle barrée signifie que les
appareils électriques et électroniques ne doivent
pas étre jetés aux ordures ménageéres.

Les appareils électriques et électroniques
peuvent étre déposés gratuitement aux endroits
suivants :

B points de collecte ou centres de tri publics
(p-ex. déchetteries communales)

B points de vente d’appareils électroniques
(magasins ou en ligne) si le revendeur est
obligé de rependre 'appareil ou s'il le pro-
pose.
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Ces déclarations ne s’appliquent qu’aux appa-
reils installés et vendus dans les pays de I'Union
européenne et soumis a la directive européenne
2012/19/UE. Dans les pays en dehors de I'Union
européenne, des dispositions différentes peuvent
étre applicables en matiére d’élimination des ap-
pareils électriques et électroniques.

Indications de la loi allemande sur les piles
(BattG)

E-

Les piles et batteries usagées ne
doivent pas étre jetées aux ordures
ménageres, mais étre triées avant leur
mise au rebut.

B Pour retirer en toute sécurité les piles
et batteries de I'appareil électronique et
pour toute information sur le type ou le
systéme chimique, reportez-vous aux
informations données dans le manuel
d'utilisation et/ou de montage.

B |es détendeurs et utilisateurs de piles
et de batteries sont Iégalement tenus
de les rapporter aprés utilisation. La re-
prise de ces produits est limitée a une
quantité estimée normale pour un mé-
nage.

Les piles usagées peuvent contenir des sub-

stances nocives ou des métaux lourds qui

peuvent nuire a I'environnement et a la santé. Le

retraitement des piles usagées et I'utilisation des

ressources qu’elles contiennent contribuent a la

protection de ces deux ressources vitales.

Le symbole de la poubelle barrée signifie que les

piles et les batteries ne doivent pas étre jetées

aux ordures ménageres.

En outre, s’il y a sous la poubelle les mentions

Hg, Cd ou Pb, cela signifie que :

B Hg: la batterie contient plus de 0,0005 % de
mercure.

®  Cd: la batterie contient plus de 0,002 % de
cadmium.

B Pb: la batterie contient plus de 0,004 % de
plomb.

Les batteries et les piles peuvent étre déposées

gratuitement aux endroits suivants :

B points de collecte ou centres de tri publics
(p.ex. déchetteries communales)
points de vente de piles et de batteries
points de reprise du réseau national de récu-
pération des piles usagées des appareils

®  point de reprise du fabricant (s'il n’est pas
membre du réseau national de récupération).

Ces déclarations ne s’appliquent qu’aux piles et
batteries vendues dans les pays de I'Union euro-
péenne et soumises a la directive européenne
2006/66/UE. Dans les pays en dehors de I'Union
européenne, des dispositions différentes peuvent
étre applicables en matiére d’élimination des
piles et batteries.
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13 AIDE EN CAS DE PANNES

13.1 Corriger les défauts d’appareil et de manipulation

ATTENTION !

Risque de blessures

Les parties de I'appareil a arétes vives et mobiles peuvent provoquer des blessures.
B Pour les travaux de maintenance, d’entretien et de nettoyage, portez toujours des gants de

protection.

Panne

L’appareil ne démarre pas.

L’appareil s’enlise et s’en-
terre. Les roues continuent
a tourner.

L’appareil tond a la mau-
vaise heure.

Le moteur s'immobilise
pendant la tonte.

Le résultat de la tonte est
irrégulier.

Cause

La batterie est vide.

Les capteurs de choc ne se
déclenchent pas.

L’herbe est trop haute.

L’appareil s’accroche a une
aspérité de la surface de pe-
louse.

L’appareil est réglé a la mau-
vaise heure.

La durée de tonte est réglée
incorrectement.

L’appareil perd les réglages
de temps.

Surcharge du moteur.

La batterie est vide.
Les lames sont usées.

Le temps de tonte est trop
court.

La zone de tonte est trop
grande.

La hauteur de coupe est trop
basse.

Les lames sont usées.

Elimination

Charger I'appareil dans la station de
base.

Faire appel au service de maintenance
AL-KO.

= Augmenter la hauteur de coupe puis
la diminuer progressivement jusqu’a
obtention de la hauteur souhaitée.

B Tondre brievement I'herbe avec une
tondeuse.

Eliminer 'aspérité.

Régler I'heure.
Régler les temps de tonte.

La batterie est défectueuse. Faire appel
au service de maintenance AL-KO.

Eteindre I'appareil, le placer sur un sol
plan ou une herbe basse et redémarrer.

Charger la batterie.
Remplacer les lames de coupe.

Programmer des temps de tonte plus
longs.

Réduire la zone de tonte.

Augmenter la hauteur de coupe puis la
diminuer progressivement jusqu’a ob-
tention de la hauteur souhaitée.

®  Remplacer les lames de coupe.

®  Fixer les lames de coupe avec des
vis neuves.
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Panne

La durée d'utilisation de la
batterie baisse considéra-
blement.

L’appareil vibre ou l'intensi-
té sonore est trop élevée.

Impossible de charger la
batterie et/ou tension de
batterie basse

REMARQUE

Cause

La hauteur de coupe est trop
basse.

L’herbe est trop haute ou
trop humide.

Charge déséquilibrée dans
les lames de coupe ou dans
I'entrainement des lames de
coupe

B |es contacts de la sta-
tion de base sont encras-
Sés.

B |es zones de contact sur
I'appareil sont encras-
sées.

B |a station de base n’a
pas de courant.

®  |’appareil ne touche pas
les contacts de charge.

B Les zones de contact sur
I'appareil sont grillées.

m  |e fusible sur le transfor-
mateur est défectueux.

La batterie a atteint sa durée
de vie utile.

L’équipement électronique
de charge est défectueux.

Elimination
Augmenter la hauteur de coupe puis la
diminuer progressivement jusqu’a ob-
tention de la hauteur souhaitée.
Laisser sécher I'herbe.
Augmenter la hauteur de coupe.

Nettoyer le plateau de coupe.

Faire appel au service de mainte-
nance AL-KO.

®  Nettoyer les contacts de charge et
les zones de contact.

B Brancher la station de base a I'ali-
mentation électrique.

. Poser I'appareil sur la station de
base et vérifier si les contacts de
charge adhérent bien.

®  Faire appel au service de mainte-
nance AL-KO.

®  Remplacer le fusible (voir chapitre
9.4 "Remplacer le fusible sur le
transformateur (11)", page 103).

®  Faire appel au service de mainte-
nance AL-KO.

®  Faire appel au service de mainte-
nance AL-KO.

En cas de pannes ne figurant pas dans le tableau ou que vous ne pouvez pas réparer vous-

méme, veuillez vous adresser a notre service apres-vente.

13.2 Codes d’erreur et leur élimination

Codes d’erreur

CNOO1 Tilt sensor

Cause

Le capteur d’inclinaison s’est

déclenché :

®  |nclinaison max. dépas-
sée

® | ’appareil a été porté

B Pente trop abrupte.

Elimination
Poser 'appareil sur une surface plane et
acquitter le défaut.
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Codes d’erreur

Cause

Elimination

CN002 Lift sensor Le capteur de levage s’est Retirer I'obstacle.
déclenché :
B La gaine de 'appareil a
été déviée vers le haut
par un obstacle ou une
personne soulevant I'ap-
pareil.
CN005 Bumper de- L’appareil a roulé sur un obs- ® Poser I'appareil sur la zone de pe-
flected tacle et ne peut pas s’en dé- louse libre et délimitée.
gager (par ex. collision prés  m  Corriger la position du cable péri-
de la station de base). phérique.
CN007 : No loop si- Aucun signal de boucle ®  Controler les LED sur la station de
gnal Le cable périphérique est base.
défectueux. ®  Contréler I'alimentation électrique
® Le signal de boucle est de la station de base. Débrancher et
trop faible. rebrancher le transformateur.
®  Contréler 'absence de détériora-
tions sur le cable périphérique. Ré-
parer le cable défectueux.
CN0O08 Loop signal ® Signal de boucle trop ®  Controler les LED sur la station de
weak faible base.
m  Cable périphérique en- ®  Controler I'alimentation électrique
terré trop profondément de la station de base. Débrancher et
rebrancher le transformateur.
®  |ever le cable périphérique a la
hauteur prescrite, le fixer éventuel-
lement directement sur I'herbe.
CNO10 Bad position ® |’appareil esten dehors ® Poser I'appareil sur la zone de pe-
de la zone de pelouse louse libre et délimitée.
délimitee. m  Corriger la position du cable péri-
B |e cable périphérique a phérique autour des courbes et des
été posé en croix. obstacles. Supprimer le croisement
de cables.
CNO11 Escaped ro-  L’appareil est en dehors de Corriger la position du cable périphé-
bot la zone de pelouse délimitée. rique autour des courbes et des obs-
tacles.
CNO12 Cal no Erreur pendant I'étalonnage : ®  Contrdler les LED sur la station de
loop m | ’appareil ne peut pas base.
CNO15 cal out- trouver le cable périphé- ®  Controler I'alimentation électrique
side rique. de la station de base. Débrancher et
rebrancher le transformateur.
®  Poser I'appareil sur la position d’éta-
lonnage prescrite, I'aligner exacte-
ment a angle droit. L’appareil doit
pouvoir rouler sur le cable périphé-
rique.
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Codes d’erreur

Cause

Elimination

CNO17 Cal signal Erreur pendant I'étalonnage : ® Poser I'appareil sur la position d’éta-
weak ®  Signal de boucle trop lonnage prescrite, I'aligner exacte-
faible ment a angle droit.
Aucun signal de boucle ®  Controler I'alimentation électrique
Le cable périphérique est ?:blraar?:;?\ttla?'r:edterabnassfgl.'nl:w)aett;rarnCher o
défectueux. R ) u ;

m  Controler 'absence de détériora-

tions sur le cable périphérique.
CNO18 Cal Colli- Erreur pendant I'étalonnage : Retirer I'obstacle.
sion ®  |’appareil s’est heurté a
un obstacle.
CN0O38 : Battery La batterie est vide :
B Laboucle du cable péri-  Corriger la position du cable périphé-
phérique est trop longue, rique.
trop d'flots.
= |ors du chargement, pas Nettoyer les contacts de charge.
de contact avec les Poser 'appareil sur la station de
contacts de charge base et vérifier si les contacts de
charge adhérent bien.

®m  Faire vérifier et remplacer les
contacts de charge par le service de
maintenance du fabricant.

B Obstacles a proximité de Retirer les obstacles.
la station de base
® | ’appareil s’est enlisé. Poser I'appareil sur la zone de pelouse
libre et délimitée.
® | ’appareil ne trouve pas ® Contréler I'absence de détériora-
la station de base. tions sur le cable périphérique.

B Faire mesurer le cable périphérique
par le service de maintenance du
fabricant.

® | a batterie est usée. Faire remplacer la batterie par le service
de maintenance du fabricant.
® | ’équipement électro- Faire controler I'équipement électro-
nique de charge estdé-  nique de charge par le service de main-
fectueux. tenance du fabricant.
CN099 : Recov escape La résolution automatique du ® Acquitter manuellement le message
défaut est impossible de dérangement.

B En cas de récidive : Faire examiner
I'appareil par le service de mainte-
nance du fabricant.
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Codes d’erreur Cause Elimination
CN104 : Battery over B La batterie est surchauf- ® Mettre I'appareil hors service et lais-
heating fée (plus de 60 °C). Au- ser refroidir la batterie.
cun déchargementn'est  w  Ne pas poser I'appareil sur la sta-
possible. tion de base.

®  Arrét d'urgence via le
dispositif électronique de
surveillance

CN110 : Blade motor  Le moteur de tonte est sur- ®  Mettre 'appareil hors service et lais-
over heating chauffé (plus de 80 °C). ser refroidir.

®  En cas de récidive : Faire examiner
I'appareil par le service de mainte-
nance du fabricant.

CN119 : R-Bumper de- L’appareil a roulé surun obs- Retirer 'obstacle.

flected tacle et ne peut pas s’en dé-
CN120 : L-Bumper de- gager.
flected
CN128 : Recov Impos- L’appareil a roulé sur un obs- Retirer I'obstacle.
sible tacle et ne peut pas s’en dé-
gager.
L’appareil est en dehors de ®  Poser I'appareil sur la zone de pe-
la zone de pelouse délimitée. louse libre et délimitée.
®  Corriger la position du cable péri-
phérique.
CN129 : Blocked WL Le moteur de roue gauche Retirer le blocage.
est bloqué.
CN130 : Blocked WR Le moteur de roue droite est ~ Retirer le blocage.
bloqué.

REMARQUE
En cas de pannes ne figurant pas dans le tableau ou que vous ne pouvez pas réparer vous-
méme, veuillez vous adresser a notre service apres-vente.
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14 GARANTIE

Pendant la période Iégale de garantie contre les vices de fabrication, nous éliminons par réparation ou
remplacement, selon notre choix, tout défaut de matériau ou de fabrication survenu sur I'appareil. La
durée de prescription dépend de la législation respective en vigueur dans le pays ou a été acheté I'ap-
pareil.

Notre garantie s’applique seulement en cas : La garantie ne s’applique pas en cas :

B de respect du présent mode d’emploi, ®  de tentatives de réparation par I'utilisateur,
m  d'utilisation correcte, B de modifications techniques par I'utilisateur,
®  d'utilisation de pieces de rechange d’'origine. ® d’utilisation non conforme.

Sont exclus de la garantie :
B |es détériorations de la peinture dues a une usure normale,
® |es pieces d'usure qui figurent en encadré sur la carte des pieces de rechange | xxxxxx (x) |

La période de garantie commence a courir au moment de I'achat par le premier utilisateur final. La date
d’achat figurant sur la preuve d’achat fait foi. Veuillez vous adresser a votre revendeur ou bien au point
de service aprés-vente agréé le plus proche, en présentant cette déclaration et la preuve d’achat. Les
droits légaux de I'acheteur vis-a-vis du vendeur en cas de défaut ne sont pas affectés par cette décla-
ration.

15 DECLARATION DE CONFORMITE CE
Nous déclarons par la présente que ce produit, sous la forme mise sur le marché, répond aux disposi-

tions des directives CE harmonisées, des normes de sécurité de 'UE et des normes spécifiques aux

produits.

Produit

Robot de tonte
Numéro de série
G1501502

Type

Robolinho 1100
Robolinho 110

Fabricant

AL-KO Kober GmbH
Hauptstralle 51
A-8742 Obdach

Directives UE
2006/42/EC
2014/30/EU
2011/65/EU

Evaluation de la conformité
2000/14/EC Annexe V

Organisme notifié

TOV Industrie Service GmbH
TUV Sud Gruppe
Westendstraflte 199
D-80686 Munich

N° 0499

Mandataire

Andreas Hedrich
Ichenhauser Str. 14
D-89359 Kotz

Normes harmonisées
EN 55014-1

EN 55014-2

EN 61000-6-1

EN 61000-3-2

EN 61000-3-3

EN 60335-1

EN 60335-2-107

Obdach, le 16/01/2017

Dr. Bernd Zoliner
Directeur général
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Istruzioni per I'uso

1 ISTRUZIONI PER L'USO

® | e istruzioni per l'uso originali sono quelle in

tedesco. Tutte le altri varianti linguistiche so-

no traduzioni delle istruzioni per I'uso origina-

li.

Prima della messa in funzione, leggere atten-

tamente queste istruzioni per l'uso. E il pre-

supposto per lavorare in modo sicuro e per

una gestione regolare.

®  Conservare le presenti istruzioni per I'uso in
maniera da potervi leggere, qualora si ren-
desse necessaria, un'informazione a proposi-
to dell'apparecchio.

B Consegnare l'apparecchio ad altre persone
solo insieme alle presenti istruzioni per l'uso.

®m  Attenersi alle indicazioni di sicurezza e alle
avvertenze contenute nelle presenti istruzioni
per l'uso.

1.1 Descrizione dei simboli e parole
segnaletiche

c PERICOLO!
Mostra una situazione pericolosa immi-

nente che ha come conseguenza la mor-
te o una seria lesione se non viene evita-
ta.

ATTENZIONE!

Mostra una situazione potenzialmente
pericolosa che, se non viene evitata, ha
come conseguenza la morte o una seria
lesione.

e CAUTELA!
Mostra una situazione potenzialmente

pericolosa che, se non viene evitata, ha
come conseguenza una leggera o media
lesione.

ATTENZIONE!

Mostra una situazione che, se non viene
evitata, potrebbe avere come conse-
guenza dei danni materiali.

AVVISO
Indicazioni speciali volte a migliorare la

comprensione e I'uso.

2 DESCRIZIONE DEL PRODOTTO
Questa documentazione descrive un tosaerba ro-
bot totalmente automatico alimentato a batteria
che si sposta liberamente sulla superficie erbosa.
L’altezza di taglio pud essere impostata.

2.1 Dotazione

Il pacchetto include gli articoli elencati. Controlla-
re se sono inclusi tutti gli articoli:

Componente
Tosaerba robot
Guida rapida
Istruzioni per l'uso
Picchetti *

Trasformatore

N.
1
2
3
4
5
6

7  Cavo perimetrale *

Stazione base

* Non in dotazione
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2.2 Tosaerba robot 2.3 Simboli sull'apparecchio

Simbolo Significato

Tenere terzi lontani dalla zona di
pericolo!

Maneggiare con estrema cautela!

Non avvicinare mani e piedi all'ap-
A\ parato di taglio!
I-

Mantenere la distanza di sicurezza.

Prima di mettere in funzione legge-
re il libretto di istruzioni!

Per avviare I'apparecchio inserire il
PIN!

\ Non salire sull’apparecchio per farsi
l

N. Componente trasportare!

1

tasto STOP (arresta I'apparecchio e le
lame di taglio entro 2 secondi)

2 Pannello di comando con display (sotto
lo scarico laterale)

Regolazione altezza (interna)
Superfici di contatto

Paraurti

Rotelle anteriori (sterzabili)
Ruote motrici

Piatto di taglio

9 Disco alame

10  Vite di fissaggio

11 Lama di sgombero

12 Lama di taglio
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Pannello di comando

2.5 Display

lo o o

[ viny )

0]
V/OFF

(=)
(=)

START
s =

s £

@ ®

ON)

N. Componente

: Interrompere la funzionalita ta-
glio, 'apparecchio rientra nella stazione
base. Inizia automaticamente il giorno
successivo all’ora di taglio impostata.

2 @ : Richiamo del menu principale.

3 Il display visualizza lo stato operativo

corrente dell'apparecchio, il nome del
menu selezionato, le voci di menu e le
funzioni da selezionare.

4 (A]¥): selezionare le voci di menu, au-

mentare e ridurre i valori numerici, sce-
gliere tra le impostazioni.

5  [STARTPAUSE : Avviare e interrompere a

mano la funzionalita taglio o riprendere
subito la funzionalita taglio dopo aver

premuto il tasto Home ( )

6 : Tasti funzione. Chiamare la fun-

zione visualizzata sopra il tasto sul di-
splay.

7 [ONIOFF - Accendere e spegnere I'appa-

recchio.

[ Menu principale ]

(@ Tmpostazioni ®
Informazioni j

Indiletro Conflerma

N. Visualizzazione

Nome del menu selezionato (qui: "Menu
principale")

2 Voci di menu. Vengono visualizzate
sempre soltanto due voci di menu (qui:
Impostazioni"e"Informazioni").
Con i tasti freccia (@@ ) € possibile vi-
sualizzare altre voci di menu.

3 Funzioni per la voce di menu seleziona-
ta (qui: "Impostazioni"), che si pos-
sono richiamare con i tasti funzione

( ) sotto il menu.

] @:] : Premere il tasto funzione a
sinistra.

u C[;] : Premere il tasto funzione a
destra.

4 Asterischi per contrassegnare la voce di
menu visualizzata (qui: "Impostazio-
ni
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2.6 Struttura del menu

Menu
principa-
le

Programmi

Imposta-
zioni

Informa-
zioni

Programma settimanale vedere capitolo 7.3 "Impostare il pro-
gramma di taglio”, pagina 126

Solo per Robolinho 1100: Punti di iniziolmpostazione dei punti
di inizio

Info programmi vedere capitolo 8 "Visualizzare le informazioni”, pa-
gina 128

Ora vedere capitolo 5.2 "Eseguire le impostazioni", pagina 124

Data vedere capitolo 5.2 "Eseguire le impostazioni”, pagina 124
Lingua vedere capitolo 5.2 "Eseguire le impostazioni", pagina 124

Codice PIN vedere capitolo 5.2 "Eseguire le impostazioni”, pagi-
na 124

Toni tasti vedere capitolo 7.2 "Attivare/Disattivare i toni dei tasti",
pagina 126

Tosatura lungo i bordi vedere capitolo 7.4 "Taglio perimetrale
con avviamento manuale”, pagina 127

Superficie secondaria attivo/inattivovedere capitolo 7.5
"Impostare il taglio delle superfici secondarie”, pagina 127

Contrasto display vedere capitolo 7.6 "Impostazione del contra-
sto display", pagina 127

Protezione delle impostazioni vedere capitolo 7.7 "Protezio-
ne delle impostazioni", pagina 127

Ricalibratura vedere capitolo 7.8 "Ricalibratura”, pagina 127

Impostazioni di fabbrica vedere capitolo 7.9 "Ripristino delle
impostazioni di fabbrica", pagina 127

Assistenza lame vedere capitolo 8 "Visualizzare le informazioni",
pagina 128

Hardware vedere capitolo 8 "Visualizzare le informazioni", pagina 128
Software vedere capitolo 8 "Visualizzare le informazioni", pagina 128

Info programmi vedere capitolo 8 "Visualizzare le informazioni”, pa-
gina 128

Anomalie vedere capitolo 8 "Visualizzare le informazioni", pagina 128
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2.7 Stazione base

Componente

Contatti di carica

Piastra base

Morsetti a molla per cavo perimetrale
Cavo bassa tensione

Copertura

o o b~ 0w N =~ 2

LED per visualizzazione stato

2.8 Batteria integrata

La batteria & incorporata nell’apparecchio e non
puo essere sostituita dall'utente.

AVVISO
Caricare completamente la batteria prima

del primo utilizzo. La batteria puo essere
utilizzata in qualsiasi stato di carica a
scelta. Un'interruzione della carica non
danneggia la batteria.

La batteria pud essere caricata solo
quando I'apparecchio € acceso.

B La batteria integrata & parzialmente caricata
al momento della consegna. Nel normale
esercizio, la batteria viene caricata regolar-
mente. L’apparecchio rientra quindi nella sta-
zione base.

B Quando la carica € completa (100 %), I'elet-
tronica di controllo integrata interrompe auto-
maticamente il processo di carica.

® || processo di carica funziona soltanto se i
contatti di carica della stazione base sono
correttamente agganciati a quelli dell'appa-
recchio.

B A temperature superiori ai 45 °C, il perimetro
di protezione incorporato impedisce il carica-
mento della batteria. per evitarne la distruzio-
ne.

B Se la durata utile della batteria pur completa-
mente carica si riduce notevolmente, far so-
stituire la batteria da un rivenditore specializ-
zato, tecnico o partner di assistenza AL-KO
con una batteria nuova originale.

B Se a causa d'invecchiamento o tempi di rico-
vero o stoccaggio troppo lunghi la carica del-
la batteria dovesse scendere oltre il livello
stabilito dal costruttore, non sara piu possibi-
le ricaricarla. Far controllare ed eventualmen-
te sostituire la batteria e I'elettronica di con-
trollo dal rivenditore specializzato, tecnico o
partner di assistenza AL-KO.

® | o stato della batteria € indicato sul display.
Dopo 3 mesi controllare lo stato della batte-
ria. A tale scopo, accendere |'apparecchio e
leggere lo stato di carica. Se la batteria viene
caricata solo a circa il 30%, posizionare I'ap-
parecchio sulla stazione base e accenderlo
per caricare la batteria.

®  Se l'elettrolita & fuoriuscito all'interno dell'uni-
ta: far riparare I'apparecchio da un centro di
assistenza AL-KO.

B Se la batteria € stata estratta dall’apparec-
chio: se gli occhi o le mani sono entrati in
contatto con una perdita di elettrolito, risciac-
quare con acqua. Consultare immediatamen-
te un medico.

2.9 Descrizione del funzionamento

Spostamento sulla superficie erbosa

Il tosaerba robot si muove liberamente in un’area
di taglio delimitata da un cavo perimetrale.
L'orientamento dell’apparecchio avviene tramite
sensori che rilevano il campo magnetico del cavo
perimetrale.

Se l'apparecchio urta un ostacolo, si ferma e con-
tinua in una direzione diversa. Se I'apparecchio
rileva I'umidita, torna automaticamente alla sta-
zione base. Se I'apparecchio arriva in un punto
dove non & possibile operare, si spegne.
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Funzionalita taglio e modalita di ricarica

Le fasi di taglio si alternano costantemente con le
fasi di ricarica. Se durante il taglio la carica della
batteria si riduce fino a un determinato valore (di-
splay: 0 %), I'apparecchio torna alla stazione ba-
se lungo il cavo perimetrale.

Per la funzionalita taglio sono disponibili pro-
grammi preimpostati che comprendono anche la
funzione di taglio di superfici e di bordi. Questi
programmi di tosatura possono essere modificati.

3 SICUREZZA

3.1 Utilizzo conforme alla destinazione
Questo apparecchio & progettato esclusivamente
per I'utilizzo in ambiente privato. Ogni altro utiliz-
zo e madifica o installazione verranno considerati
estranei alla destinazione d'uso e avranno come
conseguenza la decadenza della garanzia, oltre
alla perdita della conformita (marchio CE) e al ri-
fiuto da parte del costruttore di qualsiasi respon-
sabilita rispetto a danni all'utente o a terzi.
I limiti di applicazione dell’apparecchio sono:
m  Superficie max: 700 m?
B max. salita/pendenza: 40 % (22°)
B max. doppia azione di taglio laterale: 40 %
(22°)

®  Temperatura:

Carica: 0-45°C

Taglio: 0 - 55 °C

3.2 Possibile uso errato

Questo apparecchio non & indicato per I'uso
all'interno di impianti pubblici, parchi, strutture
sportive e per lavori paesaggistici e forestali.

3.3 Dispositivi di sicurezza e di protezione

ATTENZIONE!

Pericolo di infortunio!

Difetti e dispositivi di protezione e di sicu-

rezza disattivati possono causare lesioni

gravi.

B Far riparare i dispositivi di sicurezza
e di protezione difettosi.

" Non disattivare mai i dispositivi di si-
curezza e di protezione.

3.3.1  Inserimento di PIN e PUK

L’apparecchio puo essere avviato solo inserendo
un codice PIN (Personal Identification Number).
Pertanto, viene impedita I'accensione a persone
non autorizzate. E possibile modificare il PIN.

Se il codice PIN viene inserito in modo errato per
3 volte, & necessario il PUK (Personal Unbloc-
king Key). Se anche questo viene inserito in mo-
do errato, & necessario attendere 24 ore fino al
successivo inserimento.

L'inserimento del PIN e del PUK viene utilizzato
anche come antifurto:

®m  Conservare il PIN e il PUK in un luogo inac-
cessibile alle persone non autorizzate.

3.3.2 Sensori

L'apparecchio € dotato di piu sensori di sicurez-
za. Viene spento da un sensore di sicurezza, non
si riaccende autonomamente. Viene visualizzato
un messaggio di errore sul display e deve essere
confermato. E necessario rimuovere il motivo
dell’attivazione del sensore.

Sensore di sollevamento

Se l'apparecchio viene sollevato durante il funzio-
namento, il sistema di azionamento viene disin-
serito e le lame vengono arrestate.

Sensori antiurto per il riconoscimento di
ostacoli

L’apparecchio & provvisto di sensori che in caso

di contatto con ostacoli fanno invertire la direzio-
ne di marcia all'apparecchio. In caso di urto con-
tro un ostacolo, la parte superiore della scocca si
sposta leggermente e attiva il sensore antiurto.

Sensore antiribaltamento nella direzione di
marcia/laterale

Se nella direzione di marcia incontra una salita o
una pendenza o un’inclinazione laterale di 22°
(40%), 'apparecchio cambia la direzione di mar-
cia.

AVVISO
L’apparecchio puo essere utilizzato in

modo affidabile in prossimita di altri to-
saerba robot.

Il segnale utilizzato nel cavo perimetrale
€ conforme allo standard definito
dallEGMF (Associazione europea pro-
duttori di apparecchiature da giardino)
per le emissioni elettromagnetiche.

W
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3.4 Indicazioni di sicurezza

3.4.1 Operatore

B Divieto di utilizzo dell'apparecchio a minori di
16 anni o persone che non abbiano letto il
manuale d'uso. Osservare le norme di sicu-
rezza specifiche del Paese per I'eta minima
degli utenti.

®  Non utilizzare I'apparecchio sotto I'effetto di
alcol, droghe o medicinali.

3.4.2 Sicurezza delle persone e degli
animali
®  Nelle aree ad accesso pubblico € necessario
installare avvisi intorno alla zona di taglio con
il seguente contenuto:

ATTENZIONE!

Tosaerba automatico!

Non avvicinarsi all’apparecchio!
Tenere lontano i bambini!

®  Durante il funzionamento accertarsi che non
si trovino bambini in prossimita dell’apparec-
chio e che non giochino con I'apparecchio.

® E vietato sedersi sul’apparecchio e toccare
la lama di taglio!

B Tenere corpo e abiti lontani dall'apparato di
taglio.

3.4.3 Sicurezza dell'apparecchio

B Prima del lavoro accertarsi che nessun og-
getto (ad es. rami, vetro, metallo, indumenti,
pietre, attrezzi da giardino o giocattoli) si trovi
all'interno dell'area di lavoro dell’apparecchio.
Tali oggetti possono danneggiare le lame di
taglio dell’apparecchio o essere danneggiati
essi stessi dall’apparecchio.

®m  Usare I'apparecchio solo in presenza delle
seguenti condizioni:

L’apparecchio non & sporco.
L'apparecchio non presenta alcun danno
o usura.
Tutti i comandi funzionano.
La stazione base, il trasformatore e i con-
duttori elettrici sono integri e funzionanti.
m  Sostituire sempre tutte le parti difettose con
pezzi di ricambio originali del produttore.
®m  Se 'apparecchio € danneggiato provvedere a
farlo riparare.
®m | 'utilizzatore dell'apparecchio & responsabile
degli incidenti dell’'apparecchio con altre per-
sone o alla loro proprieta.

3.4.4 Sicurezza elettrica

B Non operare mai I'apparecchio quando & in
funzione un irrigatore sulla zona di taglio.

Non spruzzare acqua sull'apparecchio.
Non aprire I'apparecchio.

MONTAGGIO

4.1 Disimballo dell'apparecchio

1. Aprire 'imballaggio con attenzione.

2. Estrarre con cautela tutti i componenti
dall'imballaggio e verificare I'eventuale pre-
senza di danni.

Avviso: Ove fossero presenti danni dovuti al
trasporto, informare immediatamente il pro-
prio rivenditore, il tecnico ovvero il responsa-
bile del servizio assistenza AL-KO.

3. Controllare gli strumenti in dotazione, vedere
capitolo 2.1 "Dotazione”, pagina 114.

Nel caso in cui lI'apparecchio debba essere nuo-
vamente spedito, conservare |'imballaggio origi-
nale e il documento di accompagnamento. Questi
sono necessari per il trasporto di ritorno.

4.2 Pianificare le aree di taglio (01)

Sede della stazione base (01/1)

B |a via piu breve possibile per una maggiore
area di taglio

B ombreggiata, in piano e protetta da forti
agenti atmosferici

®  possibilita di collegamento per |'alimentazio-
ne

B Deve essere possibile rispetto delle distanze:
libero accesso al tosaerba robot
a destra e a sinistra della stazione di ba-
se almeno 1 m libero

distanza dietro min. 35 cm dal cavo peri-
metrale al muro

Posa del cavo perimetrale (01)

Il cavo perimetrale deve essere posato in un peri-
metro continuo in senso orario.

Corridoi tra le aree di taglio (01/i)

Un corridoio & un punto stretto nella superficie er-
bosa e puo essere utilizzato per collegare due
aree di taglio.

Aree principali e aree secondarie (01)

®  Aree principali (01/HF): € la superficie erbosa
dove si trova la stazione base e che puod es-
sere tagliata automaticamente dall’apparec-
chio su tutta la superficie.
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®  Aree secondarie (01/NF): & la superficie er-
bosa che non pud essere raggiunta dall’ap-
parecchio dalla superficie principale. Le aree
secondarie possono essere lavorate in mo-
dalita manuale.

Le area principale e secondarie, tuttavia, sono
circoscritte dallo stesso cavo perimetrale conti-
nuo.

Posizione dei punti di avvio (01/X0 — 01/X3)
(solo per Robolinho 1100)

L'apparecchio si muove all’'ora specificata lungo il
cavo perimetrale fino al punto di inizio specificato
e li inizia a tagliare. Con i punti di inizio & possibi-
le stabilire quali aree dell'area di taglio vengono
falciate.

4.3 Preparare le aree di taglio

1. Controllare se la superficie erbosa & piu
grande delle capacita dell’apparecchio. Se la
superficie erbosa € troppo grande si crea un
prato tagliato in modo irregolare. Se neces-
sario, ridurre la superficie erbosa da tagliare.

2. Prima dell'installazione della stazione di ba-
se, del cavo perimetrale e della messa in fun-
zione dell'apparecchio: Tagliare la superficie
erbosa con un tosaerba a bassa altezza di
taglio.

3. rimuovere gli ostacoli sulla superficie erbosa
o escluderli con il cavo perimetrale (vedere
capitolo 4.5.3 "Escludere gli ostacoli”, pagi-
na 122):

®  ostacoli piatti sui quali si passa che po-
trebbero danneggiare la lama di taglio
(ad es. pietre piatte, passerelle dalla su-
perficie erbosa a terrazze o viottoli, pia-
stre, cordoli ecc.)

®  Buche e dossi nella superficie erbosa (ad
es. rialzi di talpe, buche di topi, pigne,
frutta caduta, ecc.)

B Ripide salite o discese di oltre il 40%
(22°)

®  Corsi d'acqua (ad es. stagni, ruscelli, pi-
scine ecc.) e la delimitazione sulla super-
ficie erbosa

B Arbusti e siepi che si possono ampliare

AVVISO
Le esclusioni sono necessarie solo se

non possono essere riconosciute dai
sensori d'urto del tosaerba robot. Evitare
troppe o inutili esclusioni.

4.4 Montaggio della stazione base (03)

1. Avvitare la piastra di base (03/1) sulla stazio-
ne base (03/2).

2. Posizionare la stazione di base (01/1) ad an-
golo retto rispetto alla posizione prevista del
cavo perimetrale e allineare al livello della
terra. Controllare con una livella a bolla
I'equilibrio della stazione base e, se necessa-
rio, regolare la posizione della stazione base.

3. Fissare la piastra di base (03/1) con i picchet-
ti (03/3).

4.5 Posa del cavo perimetrale

AVVISO
Se il cavo perimetrale in dotazione &

troppo corto, & possibile acquistare una
prolunga dal proprio rivenditore specializ-
zato, tecnico o partner di assistenza AL-
KO.

4.5.1 Allacciamento del cavo perimetrale

alla stazione base (04)
1. Estrarre I'estremita del cavo perimetrale
(04/1) dallimballaggio.

2. lsolare I'estremita del cavo di ca. 10 mm.

3. Inserire I'estremita del cavo isolato (04/3) nel
morsetto a molla (04/4) sul collegamento
(04/6) della stazione di base (04/2).

4. Premere il morsetto a molla (04/4) con
I'estremita del cavo nella piastra di base della
stazione base.

5. Fissare il cappuccio (04/5) sul morsetto a
molla (04/6).

4.5.2 Posa del cavo perimetrale (01)

Il cavo perimetrale pud essere posato sia sul pra-
to che sotto la cotica erbosa fino a una profondita
di 10 cm. Far eseguire la posa sotto la cotica er-
bosa dal rivenditore specializzato.

Entrambe le varianti possono essere combinate
I'una con laltra.
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ATTENZIONE!

Pericolo di danneggiamento del cavo
perimetrale

Se il cavo perimetrale & danneggiato o
tagliato, non € piu possibile trasferire i
segnali di controllo all’apparecchio. In
questo caso € necessario riparare o so-
stituire il cavo perimetrale. | cavi perime-
trali sono disponibili presso AL-KO.

B Posare il cavo perimetrale diretta-
mente sul terreno. Se necessario, fis-
sare con un picchetto aggiuntivo.

®  Proteggere dai danni il cavo perime-
trale durante la posa e il funziona-
mento.

B Non scavare e non scarificare nelle
vicinanze del cavo perimetrale.

1. Tirare il cavo perimetrale ad almeno 1 m dal-
la stazione base (01/a).

2. Fissare il cavo perimetrale a intervalli regolari
con picchetti o posarlo sottoterra (a max. 10
cm di profondita).

3. Posare il cavo intorno agli ostacoli: vedere
capitolo 4.5.3 "Escludere gli ostacoli", pagi-
na 122.

4. Creare dei corridoi tra le singole aree di ta-
glio: vedere capitolo 4.5.4 "Delimitare i corri-
doi (01/i)", pagina 122.

5. Escludere pendenze o discese eccessive:
vedere capitolo 4.5.5 "Escludere le penden-
ze", pagina 122.

6. Creare riserve di cavo: vedere capitolo 4.5.6
"Creare cavi di riserva (08)", pagina 123.

7. Condurre il cavo perimetrale nella stazione di
base a una distanza di almeno 1 m (01/k).

8. Dopo la posa completa del cavo perimetrale,
collegarlo al collegamento (04/7) della stazio-
ne base: vedere capitolo 4.5.1 "Allacciamen-
to del cavo perimetrale alla stazione base
(04)", pagina 121.

4.5.3 Escludere gli ostacoli

A seconda della zona di lavoro il cavo perimetra-
le deve essere posato a distanze diverse dagli
ostacoli. Per stabilire la distanza corretta utilizza-
re il righello in dotazione.

AVVISO
Le esclusioni sono necessarie solo se

non possono essere riconosciute dai
sensori d'urto del tosaerba robot. Evitare
troppe o inutili esclusioni.

Distanza da muri, recinzioni, orti:

min. 15 cm (01)

L'apparecchio funziona con uno scarto all'esterno
di 15 cm lungo il cavo perimetrale. Pertanto po-
sare il cavo perimetrale a una distanza minima di
15 cm da muri, recinzioni, orti ecc.

Distanza dai bordi di terrazze e viottoli
pavimentati (06)

Se i bordi di terrazze o di viottoli sono piu alti del-
la superficie erbosa, deve essere mantenuta una
distanza minima di 15 cm. Se i bordi di terrazze o
di viottoli sono alla stessa altezza della superficie
erbosa, il cavo pud essere posato esattamente
sul bordo.

Distanza degli ostacoli dal cavo perimetrale
(01)

Se il cavo perimetrale & lontano dall'ostacolo o ri-
piegato esattamente verso l'ostacolo, ovvero a
una distanza di 0 cm, I'apparecchio passa sul ca-
vo perimetrale. | cavi perimetrali non si devono
incrociare (01/g).

Posa del cavo perimetrale agli angoli (07)

®  Negli angoli verso l'interno (07/a): Posare il
cavo perimetrale in diagonale per evitare che
I'apparecchio si impigli nell’langolo.

®  Negli angoli verso I'esterno con ostacoli (07/
b): Posare il cavo perimetrale in una punta
per evitare la collisione dell’apparecchio
nell’angolo.

B Negli angoli verso I'esterno senza ostacoli:
Posare il cavo a un angolo di 90°:

4.5.4 Delimitare i corridoi (01/i)

Mantenere le distanze seguenti nel corridoio:

® | arghezza totale: min. 60 cm

B Distanza dal bordo del cavo perimetrale:
15cm

®  Distanza tra i cavi perimetrali: min. 30 cm

4.5.5 Escludere le pendenze

Le pendenze superiori al 40% devono essere
escluse con il cavo perimetrale (40% = 40 centi-
metri di pendenza ogni 1 m orizzontale).
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4.5.6 Creare cavi di riserva (08)

Per spostare la stazione base anche dopo aver
allestito I'area da tagliare oppure per ampliarla, &
necessario creare cavi di riserva a distanze rego-
lari lungo il cavo perimetrale.

Il numero di cavi di riserva € a propria discrezio-
ne.

AVVISO
Per i cavi di riserva non formare perimetri

aperti.

1. Far passare il cavo perimetrale intorno al pic-
chetto corrente (08/1) o di nuovo intorno al
picchetto precedente (08/3).

2. Quindi riportare il cavo perimetrale al picchet-
to corrente (08/1). Si crea un perimetro. | cavi
devono essere vicini I'uno all'altro.

3. Fissare il perimetro a terra possibilmente al
centro con un ulteriore picchetto (08/2).

4.5.7 Errori tipici nella posa dei cavi (02)

B || cavo perimetrale non viene tirato ad alme-
no 1 m dalla stazione base (02/a).

® | cavi di riserva non vengono posati in un pe-
rimetro allungato uniforme (02/b).

® || cavo perimetrale non & esattamente intorno
agli angoli (02/c).

® || cavo perimetrale € incrociato o non posato
in senso orario (02/d).

® || cavo perimetrale & posato in modo impreci-
so in modo che zone esterne della superficie
erbosa non possono essere tagliate (02/e).

B Solo con Robolinho 1100: | punti di inizio so-
no troppo lontani dalla stazione base (02/f).

®  Durante il tiraggio dal bordo verso 'ostacolo
allinterno della superficie erbosa il cavo peri-
metrale non & posato direttamente adiacente
I'uno all'altro (02/g).

® || cavo perimetrale & posato oltre il bordo del-
la superficie erbosa (02/h).

®  Durante la posa del cavo perimetrale, non
viene raggiunta la distanza minima di 30 cm
per i corridoi (02/i).

® || cavo perimetrale & posato troppo vicino, ov-
vero a una distanza inferiore a 15 cm, agli
ostacoli sui quali non si puo6 passare (02/)).

4.6 Allacciamento della stazione base
all’alimentazione (05)
1. Sistemare il trasformatore (05/1) in un luogo
asciutto al riparo dalla pioggia e dagli spruzzi
d'acqua.

2. Srotolare il cavo a bassa tensione (05/3) del-
la stazione base (05/4) e, protetto contro i
danni, posarlo fino alla posizione del trasfor-
matore.
3. Allacciamento dei cavi a bassa tensione al
trasformatore:
®  Svitare le viti del morsetto (05/2) fino a
quando ¢ possibile inserire in ogni aper-
tura un filo del cavo a bassa tensione.

®  |nserire i fili.
Avviso: Non e necessario rispettare la
polarita.

®  Avvitare le vite del morsetto fino a quan-
do i fili sono fissati in modo sicuro.

4. Inserire il cavo di collegamento (05/5) del tra-
sformatore nella presa.

AVVISO

Si consiglia il collegamento attraverso un
interruttore salvavita dotato di corrente di
guasto nominale < 30 mA.

4.7 Verificare gli allacciamenti alla stazione
base (05)
1. Verificare se i due LED (05/8, 05/9) sono ac-
cesi. In caso contrario:
®m  Scollegare la spina dalla presa di alimen-
tazione.
®  Controllare che tutti i collegamenti dell'ali-
mentazione e il cavo perimetrale siano
saldamente in posizione e privi di danni.
2. Se necessario, allentare le viti (05/7) sul co-
perchio (05/6) della stazione base e rimuove-
re il coperchio.

Indicatori di stato dei LED

LED Stati di funzionamento
Giallo ®  Siillumina quando l'alimentazio-
(05/8) ne é intatta.
B |Lampeggia quando 'apparec-
chio si trova nella stazione base
e viene ricaricato.
Verde ®  Siillumina quando il cavo peri-
(05/9) metrale € posato correttamente

e il perimetro & intatto.

® | ampeggia quando il perimetro
formato dal cavo perimetrale
non € in regola.

457290 _a
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5 MESSA IN FUNZIONE

In questo capitolo vengono descritte le azioni e le
impostazioni necessarie per mettere per la prima
volta in funzione il tosaerba robot dopo il montag-
gio. Per tutte le altre impostazioni vedere capitolo
7 "Impostazioni”, pagina 125.

5.1 Caricare la batteria (09)

La batteria integrata & parzialmente caricata al
momento della consegna. Nel normale esercizio,
la batteria dell’apparecchio viene caricata rego-
larmente.

AVVISO
Caricare completamente |a batteria prima

del primo utilizzo. La batteria pud essere
utilizzata in qualsiasi stato di carica a
scelta. Un'interruzione della carica non
danneggia la batteria.

La batteria pud essere caricata solo
quando I'apparecchio & acceso.

1. Collocare I'apparecchio (09/1) nella stazione
base (09/3) in modo che le superfici di con-
tatto del'apparecchio tocchino i contatti di ca-
rica della stazione base.

2. Accendere I'apparecchio.

3. Il display sull’apparecchio visualizza: "Bat -
teria in carica". In caso contrario: ve-
dere capitolo 13 "Supporto in caso di malfun-
zionamenti”, pagina 132.

5.2 Eseguire le impostazioni

1. Sollevare lo scarico laterale del pannello di
controllo.

2. Accendere I'apparecchio. Vengono vi-
sualizzati il firmware, il numero codice e il ti-
po.

3. Selezionare nel menu la lingua desiderata:
@@ "Italiano" C@

4. 'Nelmenu "Login" >"Inserire PIN"inse-
rire il PIN 0000 preimpostato. Selezionare le
cifre con e confermare con
Dopo l'inserimento del PIN viene attivato I'ac-
cesso.

5. Nelmenu "Modifica codice PIN"
®  Allavoce "Inserire nuovo PIN"inse-

rire un nuovo PIN di quattro lettere di pro-
pria scelta. Selezionare una cifra dopo
I'altra con e confermare con

B |n"Ripetere nuovo PIN"inserire
nuovamente il nuovo PIN. Se i due inseri-
menti sono identici viene visualizzato:
"PIN modificato correttamente".

6. Nelmenu"Inserire data"inserire la data
corrente (formato: GG.MM.20AA). Seleziona-
re una cifra dopo l'altra con @@ e confer-
mare con

7. Nelmenu"Inserire ora">"Formato
24h" inserire I'ora corrente (forma-

to: HH:MM). Selezionare una cifra dopo l'al-

tra con (W) e confermare con

L’impostazione di base & terminata. Viene visua-

lizzato lo stato "Non calibrato - Premere

il tasto Start"

5.3 Impostare l'altezza di taglio
L'altezza di taglio pud essere regolata manual-
mente a incrementi di 5 mm da 30 a 60 mm.
1. Aprire il coperchio (12/1).
2. Alzare la leva (12/2) e girare in senso orario
finché non punta con il lato largo verso la ser-
ratura aperta (12/4).
3. Perimpostare I'altezza di taglio:
= tirare gradualmente la leva verso l'alto.
L’altezza di taglio (altezza del prato) si al-
za.

®  Premere gradualmente la leva verso il
basso. L’altezza di taglio (altezza del pra-
to) si abbassa.

4. Ruotare la leva in senso antiorario finché non
punta con il lato largo verso la serratura chiu-
sa (12/3).

5. Richiudere la leva.

6. Chiudere il coperchio.

5.4 Eseguire la corsa di calibratura
automatica

Portare I’apparecchio nella posizione di
partenza (10)
1. Portare I'apparecchio nella posizione di par-
tenza all'interno dell'area di taglio:
B min. 1 m a sinistra e 1 m prima della sta-
zione base
B allineato con la parte anteriore al cavo
perimetrale
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Avviare la corsa di calibratura

1. Verificare che nella zona di movimento previ-
sta dell’apparecchio non siano presenti osta-
coli. L’apparecchio deve procedere con en-
trambe le ruote anteriori sul cavo perimetrale.
Eliminare eventualmente gli ostacoli.

2. Avviare I'apparecchio. Sul display

viene visualizzato:

B "! Attenzione! Avviamento moto-
re in corso"

B "Calibratura","Fase [1]"

Durante la corsa di calibratura

L’apparecchio parte per rilevare l'intensita del se-
gnale nel cavo perimetrale procedendo prima
due volte in linea retta sul cavo perimetrale, poi
torna nella stazione base e resta Ii. E in corso il
caricamento della batteria.

AVVISO
Entrando nella stazione base, I'apparec-

chio deve fermarsi. Se, entrando nella
stazione base, 'apparecchio non aggan-
cia i contatti, continua la marcia lungo il
cavo perimetrale. Se I'apparecchio passa
nella stazione base, la procedura di cali-
bratura non ¢ riuscita. In questo caso &
necessario direzionare meglio la stazione
base e ripetere la procedura di calibratu-
ra.

Dopo la corsa di calibratura
Viene visualizzata la durata corrente di taglio pre-
impostata.

Per tutte le altre impostazioni vedere capitolo 7
"Impostazioni", pagina 125.

6 UTILIZZO

6.1 Avviare I'apparecchio a mano

1. Accendere I'apparecchio.
Per il taglio perimetrale fuori programma: ve-
dere capitolo 7.4 "Taglio perimetrale con av-
viamento manuale”, pagina 127.

2. [STARTPAUSE| Ayviare I'apparecchio a mano.

6.2 Interrompere la funzionalita taglio

L] Premere il tasto sull’apparecchio.
L’apparecchio va automaticamente alla sta-
zione base. Elimina il programma di taglio del
giorno corrente e inizia di nuovo il giorno suc-
cessivo alla stessa ora.

m  (STARTPAUSE premere il tasto sull’apparecchio.

La funzionalita taglio viene interrotta per
mezz'ora.

m  [ONIOFF Premere il tasto sull’apparecchio.
L'apparecchio si spegne.

AVVISO
Nelle situazioni di pericolo, I'apparecchio

puo essere arrestato con il tasto STOPP
(09/2).

6.3 Tagliare le aree secondarie (01/NF)

1. Sollevare I'apparecchio e posizionarlo a ma-
no sull'area secondaria.

Accendere I'apparecchio.
@ Richiamo del menu principale.

@@ *"Impostazioni" [:[;]

@@ *"Tosatura area secondaria"

6. Selezionare l'ora di taglio con AW .
7. STARTPAUSE| Ayviare |'apparecchio a mano.

A seconda dell'impostazione: L’apparecchio ta-
glia per il tempo impostato e quindi si arresta o
taglia finché la batteria & scarica.

Dopo il taglio dell’area secondaria riportare a ma-
no I'apparecchio nella stazione base.

o b~ oNn

7 IMPOSTAZIONI

7.1 Richiamare le impostazioni - Generale

1. @ Richiamo del menu principale.
Avviso: L’asterisco * prima della voce di me-
nu indica che la voce é selezionata.

. @@ *"Impostazioni" [:[;]

. @@ Selezionare la voce di menu desidera-
ta.

4. Eseguire le impostazioni.
Avviso: Le voci di menu sono descritte nelle
sezioni seguenti.

w N

5. @ Tornare al menu principale.

AVVISO
Altre voci di menu: vedere capitolo 5.2

"Esequire le impostazioni”, pagina 124.
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7.2 Attivare/Disattivare i toni dei tasti

1. @@ *"Toni tasti"C@

2. Attivare/Disattivare i toni dei tasti:

B "Attivare" C[;] :

Si attivano i toni dei tasti.

B "Disatt." C[Q :

Si disattivano i toni dei tasti.

7.3 Impostare il programma di taglio

7.3.1 Impostare il programma di taglio -
Generale

@] Richiamo del menu principale.

@@ *"Programmi” C[;]
@@ Selezionare la voce di menu. C@

Eseguire le impostazioni.
Avviso: Le voci di menu sono descritte nelle
sezioni seguenti.

7.3.2

A

Impostazione dei punti di inizio (solo
con Robolinho 1100)

Apprendimento dei punti di inizio

1. Ricollocare I'apparecchio nella stazione ba-
se.

ONIOFF] Accendere I'apparecchio.
@ Richiamo del menu principale.

@@ *"Programmi"C[;]

@@ *"Punti di inizio"[:[g

@@ *"Apprendimento dei punti di
inizio"CQ

7. @@ *" Avvio corsa di apprendi-

mento per i punti di inizio"

R e

B " Ayvio " C[;J . L’apparecchio passa
lungo il cavo perimetrale.

® "Qui™" C[;] , quando I'apparecchio ha
raggiunto il punto di inizio. Il punto di ini-
zio viene memorizzato.
8. " Impostazione punto di inizio 1"
, quando non é stato impostato alcun
punto di inizio nella corsa di apprendimento.
Se non é stato stabilito alcun punto di inizio, i
punti di inizio vengono stabiliti automatica-
mente.
9. " Punto di inizio x: XXm ", quando &
stato raggiunto I'ultimo punto di inizio.

Stabilire i punti di inizio a mano (01)

Il primo punto di inizio (01/X0) & preimpostato e si
trova a 1 m a destra della stazione base. Dietro a
questo punto si possono programmare fino a 3
altri punti di inizio (da X1 a X3). Quando si stabili-
scono i punti di inizio, tenere presente quanto se-
gue:

®  |mpostare i punti di inizio non troppo lontano
dalla stazione base né troppo vicini 'un I'altro
(02/f).

m  Utilizzare solo i punti di inizio necessari.

1. @ spunti ai inizio"(E

2. @@ *"Punto X1 presso [020m]"
Selezionare una cifra dopo I'altra con N4
e confermare con

3. @@ *"Punto X2 presso [075m] "
Selezionare una cifra dopo I'altra con @@
e confermare con

4. Se necessario, stabilire altri punti di inizio.

5. @] Tornare al menu principale.
7.3.3

AVVISO
Tra la programmazione dell’ora di taglio e

I'inizio di taglio devono passare almeno
30 min. In caso contrario, I'apparecchio si
avvia alla successiva ora di taglio pro-
grammata.

Impostazione delle ore di tosatura

Nella voce di menu "Programma settimana-
1e" vengono impostati i giorni e gli orari in cui
I'apparecchio deve tagliare il prato. Regolare
queste impostazioni, se necessario, alle dimen-
sioni del proprio giardino. Se dopo una settimana
sono visibili spazi non tagliati, aumentare le ore
di taglio.

1. @@ *"Programma settimanale"[:[;]

] @@ *"Tutti i giorni [X]":Ll'ap-
parecchio taglia ogni giorno agli orari im-
postati. Se € visualizzato "Tutti i
giorni [ 1", l'apparecchio taglia sol-
tanto nei giorni impostati.

u @@ *"TLunedi [X]"...*"Domenica
[X]": L’apparecchio taglia nel giorno im-
postato agli orari impostati. Se ad esem-
pio & visualizzato "Lunedi [ ]", I'appa-
recchio quel giorno non taglia.
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B "Modifica" C@ : Attivare [X] o disat-
tivare [ ] il giorno, impostare tempi, ti-
po di taglio e punti di inizio.

2. Eseguire le impostazioni per tutti i giorni o un
determinato giorno:

® ades."*[M] 07:00-10:00 [?]": Ta-
glio normale [M] dalle 07:00 alle
10:00 con punti di inizio a cambio auto-
matico0—-9 [?].

® ades."*[R] 16:00-18:00 [1]™
L’apparecchio inizia alle 16:00 con il ta-
glio perimetrale [R] e passa lungo il ca-
vo perimetrale. Quindi inizia il taglio delle
superfici al punto di inizio 1 [1]. Alle
18:00 o quando la batteria € scarica, I'ap-
parecchio torna alla stazione base.

B "Modifica" C@ : Modificare le impo-
stazioni selezionate.
® "Avanti" C@ : Confermare I'imposta-

zione modificata e passare all'imposta-
zione successiva.

3. "salva" (= : Vengono memorizzate tutte
le impostazioni modificate della voce di me-
nu.

7.4 Taglio perimetrale con avviamento
manuale

Per I'avviamento manuale, & possibile impostare
che I'apparecchio inizi con il taglio perimetrale.

Eseguire il taglio perimetrale negli orari program-
mati: vedere capitolo 7.3.3 "Impostazione delle
ore di tosatura", pagina 126.

1. @@ *"Tosatura lungo i bordi"

=

2. @@ *"con avviamento manuale"

=

7.5 Impostare il taglio delle superfici
secondarie

1. @@ *"Tosatura area secondaria"

2. Impostare le ore di taglio:

n [A"inaccive (S 1itaglio delle

superfici secondarie € disattivato.

u @@ "attivo" [:[;] : L’apparecchio

taglia fino a quando la batteria si scarica.

L] @@ "Ora di taglio in min"

: L’apparecchio taglia la superficie
secondaria per I'orario impostato. Si pos-
sono impostare le seguenti ore di taglio:
30/60/90/120/fino a batteria scarica.

7.6 Impostazione del contrasto display

Se il display é difficile da leggere, ad es. con luce
solare diretta, & possibile migliorare la lettura mo-
dificando il contrasto del display.

1. @@ *"Contrasto display"CQ

2. @@ Aumentare/Diminuire il contrasto del
display. =

7.7 Protezione delle impostazioni

Se la protezione delle impostazione & disattivata,

al momento della conferma dell’errore di sicurez-

za deve essere inserito il PIN.

1. @@ *"Protezione delle imposta-
zioni"

2. Attivare/Disattivare la protezione delle impo-
stazioni:

B "Attivare" [:[;] :
Si attiva la protezione delle impostazioni.
B "Disatt."
Si disattiva la protezione delle imposta-
zioni.
7.8 Ricalibratura
Se la posizione o la lunghezza del cavo perime-
trale e stata modificata oppure I'apparecchio non

trova il cavo perimetrale, &€ necessaria una nuova
calibratura.

1. @@"Ricalibratura"@
2. "Ripristinare la ricalibratura?"

.=

3. Eseguire la corsa di calibratura: vedere capi-
tolo 5.4 "Eseguire la corsa di calibratura au-
tomatica", pagina 124.

7.9 Ripristino delle impostazioni di fabbrica
E possibile utilizzare le impostazioni di fabbrica
dell’'apparecchio, ad esempio prima della vendita.
1. @@ *"Impostazioni di fabbrica"

Messaggio: "Impostazioni ripristina-
te correttamente"
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8 VISUALIZZARE LE INFORMAZIONI

Ilmenu "Informazioni" consente di visualizza-
re i dati dell’'apparecchio. In questo menu non si
possono effettuare impostazioni.

1. @ Richiamo del menu principale.

2. @[i] *"Informazioni" C[;J
3. @@ Selezionare la voce di menu. C[;J

Avviso: Le voci di menu sono descritte nelle
sezioni seguenti.

4. MENY Tornare al menu principale.

"Assistenza lame"

Indica dopo quante ore di lavoro & necessaria
I'assistenza lame. Il contatore pud essere azzera-
to manualmente. Far eseguire I'assistenza lame
da un rivenditore specializzato oppure un tecnico
o un partner dell'assistenza AL-KO.

Azzerare il contatore dell’assistenza lame:
1. @@ "Conferma" C@

"Hardware"

Consente di visualizzare informazioni sull’appa-
recchio, ad esempio tipo, anno di produzione, ore
di lavoro, numero di serie, numero di cicli di ta-
glio, ore taglio totali, numero di cicli di carica,
tempo di ricarica totale, lunghezza del perimetro
del cavo perimetrale.

"Software"

Indica la versione del firmware.

"Info programmi®

Indica le impostazioni correnti, ad esempio le ore
di taglio totali settimanali.

"Anomalie"

Consente di visualizzare gli ultimi messaggi di
malfunzionamento verificatisi con data, ora e co-
dice di errore.

9 MANUTENZIONE E CURA

CAUTELA!

Pericolo di infortunio!

Le parti taglienti e in movimento possono

provocare lesioni.

B Durante i lavori di manutenzione, cu-
ra e pulizia indossare sempre guanti
protettivi.

9.1 Pulizia

ATTENZIONE!
Pericolo da umidita

L'acqua nella tosaerba robot e nella sta-
zione base causa danni ai componenti
elettrici.

B Non spruzzare acqua sul tosaerba
robot e sulla stazione base.

Pulire il tosaerba robot

CAUTELA!

Pericolo di lesioni dovute alle lame di
taglio

Le lame sono molto taglienti e possono
provocare lesioni.

B |ndossare guanti protettivi!

®  Accertarsi di non avvicinarsi con il
corpo alle lame.

Una volta la settimana eseguire quanto segue:

1. Spegnere I'apparecchio.

2. Pulire la superficie dell'alloggiamento con un
pennello a mano, una spazzola, un panno
umido o una spugna morbida.

3. Pulire con una spazzola la parte inferiore, il
coperchio e la lama.

4. Controllare le lame di taglio per rilevare even-
tuali danni. Ev. sostituire: vedere capitolo 9.3
"Cambio delle lame di taglio”, pagina 129.

Pulizia della stazione base

1. Rimuovere regolarmente erba tagliata, foglie
o altri oggetti dalla stazione base.

2. Pulire la superficie della stazione base con
un panno umido o una spugna morbida.

9.2 Controlli regolari

Controllo generale

1. Controllare una volta la settimana l'intero im-
pianto per verificare la presenza di danni:

Apparecchio

Stazione base

Cavo perimetrale

Cavo bassa tensione

Trasformatore con cavo di alimentazione

2. Sostituire le parti difettose con ricambi origi-
nali AL-KO o farli sostituire da un centro di
assistenza AL-KO.
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Controllo della libera rotazione delle rotelle
Una volta la settimana eseguire quanto segue:

1. Liberare completamente le aree attorno alle
rotelle da erba tagliata e sporcizia. Utilizzare
un pennello a mano e un panno.

2. Verificare che le rotelle ruotino liberamente e
se sono orientabili.

Avviso: Se le rotelle sono troppo strette o
non orientabili, farle sostituire da un centro di
assistenza AL-KO.

Verificare le superfici di contatto del tosaerba
robot

1. Pulire la sporcizia con un panno e lubrificare
leggermente i contatti.

2. Strofinare le tracce di bruciature sulle superfi-
ci di contatto con carta abrasiva e lubrificare
leggermente i contatti.

Verificare i contatti di carica della stazione
base

1. Scollegare la spina dalla presa di alimenta-
zione.

2. Premere e rilasciare i contatti di carica in di-
rezione della stazione di ricarica. | contatti di
carica devono tornare nella posizione iniziale.
Avviso: Se i contatti di carica non tornano in
posizione, farli sostituire da un centro di assi-
stenza AL-KO.

9.3 Cambio delle lame di taglio

Le lame usurate o piegate devono essere sosti-
tuite.

ATTENZIONE!

Danni all’apparecchio causati da ripa-
razione non corretta

L’allineamento di lame piegate integrate
pud danneggiare il disco a lame.

®  Non allineare lame piegate.

®  Sostituire le lame piegate con pezzi
di ricambio originali AL-KO.

e CAUTELA!
Pericolo di lesioni dovute alle lame di

taglio

Le lame sono molto taglienti e possono
provocare lesioni.

B |ndossare guanti protettivi!

®  Accertarsi di non avvicinarsi con il
corpo alle lame.

1. Spegnere I'apparecchio.

2. Appoggiare I'apparecchio con le lame di ta-
glio rivolte verso I'alto.
3. Svitare le viti di fissaggio con una chiave.
4. Estrarre le lame dalla loro sede.
5. Pulire la sede delle lame con una spazzola
morbida.
6. Inserire nuove lame.
Avviso: Devono essere utilizzati esclusiva-
mente pezzi di ricambio originali AL-KO.
7. Inserire e avvitare le viti di fissaggio.
Solitamente le lame di sgombero non vanno so-
stituite.
In caso di sporcizia intensa non rimovibile con
una spazzola, si dovra sostituire il disco a lame
per evitare che uno squilibrio produca una forte
usura e problemi di funzionamento.

9.4 Cambiare il fusibile sul trasformatore
(1)

Se il trasformatore con alimentazione intatta sotto

tensione non fornisce piu corrente:

1. Scollegare dalla rete il trasformatore (11/2).

2. Svitare il coperchio del fusibile (11/1) con il
fusibile sul trasformatore (11/2).

3. Verificare il fusibile. Se il fusibile & difettoso,
sostituirlo con uno della stessa potenza (2,5
A, inerte).

4. Inserire un fusibile nuovo nel coperchio del
fusibile.

5. Auvvitare il coperchio con il fusibile nel trasfor-
matore.
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10 TRASPORTO

Per trasporto dell’'apparecchio, ad esempio dalla
superfici principale alla superficie secondaria,
procedere come segue:

1. (STOPJ Arrestare I'apparecchio.

2. (ONIOFF Spegnere I'apparecchio.
3. Sollevare I'apparecchio con il manico:
®  Non toccare le lame.

B Tenere sempre lontano le lame dal cor-
po.

11 CONSERVAZIONE

11.1 Conservare il tosaerba robot

Conservare I'apparecchio durante I'inverno o

quando resta inattivo per piu di 30 giorni.

1. Caricare completamente la batteria (vedere
capitolo 5.1 "Caricare la batteria (09)", pagi-
na 124).

2. Pulire a fondo I'apparecchio (vedere capitolo
9.1 "Pulizia", pagina 128).

3. Conservare l'apparecchio:
B in piedi su tutte le ruote

B in un locale asciutto, sicuro e protetto dal
gelo

®  fuori dalla portata dei bambini

11.2 Conservare la stazione base

La stazione base pud essere conservata, ma non
necessariamente. Tuttavia, la conservazione pud
evitare un invecchiamento precoce, ad esempio
lo sbiadimento dei colori, la corrosione dei contat-
ti di ricarica e dei morsetti a molla.

Se la stazione base rimane all'aperto:

1. Rimuovere e arrotolare il cavo a bassa ten-
sione del trasformatore.

2. Conservare il trasformatore.
3. Lubrificare i contatti di carica.

Se la stazione base viene conservata:

1. In primo luogo, eseguire tutte le operazioni di
cui sopra.

2. Scollegare la stazione base dal cavo perime-
trale.

3. Smontare la stazione base e rimuovere la
sporcizia con una spazzola a mano € un pan-
no umido.

4. Conservare la stazione base:

B in un locale asciutto, sicuro e protetto dal
gelo

®  fuori dalla portata dei bambini

11.3 Conservazione invernale del cavo

perimetrale

Il cavo perimetrale puo restare a terra e non deve

essere rimosso.

1. Quando la stazione base ¢ stata conservata:
Lubrificare le estremita del cavo isolate e av-
volgere con nastro adesivo per proteggere le
estremita del cavo contro la corrosione.

12 SMALTIMENTO

Note sulla legge sulle apparecchiature
elettriche ed elettroniche (ElektroG)

E-

Le apparecchiature elettriche ed elet-
troniche non appartengono ai rifiuti do-
mestici, ma devono essere portati
presso una raccolta o smaltimento dei
rifiuti separati!
®  Prima della consegna devono essere
rimossi pile o batterie usati che non so-
no installati in modo permanente sulla
vecchia unita! Lo smaltimento € regola-
to dalla legge sulle batterie.
® | proprietari o gli utilizzatori di apparec-
chiature elettriche ed elettroniche sono
tenuti per legge alla restituzione dopo
l'uso.

®  E responsabilitd dell'utente finale can-
cellare i propri dati personali presenti
sul vecchio apparecchio da smaltire!

Il simbolo del cestino barrato significa che le ap-
parecchiature elettriche ed elettroniche non pos-
sono essere smaltite insieme ad altri rifiuti.

Le apparecchiature elettriche ed elettroniche pos-
sono essere depositate gratuitamente nei se-
guenti punti:
B Servizio pubblico di smaltimento o punti di
raccolta (ad es. cantieri comunali)
®  Rivenditori di apparecchiature elettriche (fissi
oppure online), se i gestori sono obbligati ad
accettarli oppure volontariamente il servizio.
Queste affermazioni valgono solo per apparecchi
installati e venduti nei Paesi dell'Unione Europea
e che sono soggetti alla direttiva europea
2012/19/UE. Nei Paesi al di fuori dell'Unione Eu-
ropea possono valere disposizioni differenti per lo
smaltimento di apparecchi elettrici ed elettronici.
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Istruzioni sulla legge sulla batterie (BattG)

E\/ ®  Le batterie usate non appartengono ai
rifiuti domestici, ma devono essere por-
— tate presso una raccolta o smaltimento
dei rifiuti separati!
®  Per la rimozione sicura del batterie dal
dispositivo elettrico e per informazioni
sul tipo o sul sistema chimici, tenere
presenti le informazioni supplementari
contenute nelle istruzioni d'uso o di in-
stallazione.
® | proprietari o gli utilizzatori di batterie
sono tenuti per legge alla restituzione
dopo l'uso. La restituzione si limita alla
consegna di piccole quantita.

Le batterie usate possono contenere sostanze
nocive o metalli pesanti che possono danneggia-
re 'ambiente e la salute. Un riciclaggio di batterie
usate e |'uso delle risorse in esse contenute con-
tribuisce alla protezione di questi due beni impor-
tanti.

Il simbolo del cestino barrato significa che le bat-
terie non possono essere smaltite insieme ad altri
rifiuti.

Sotto il cestino sono presenti inoltre dei simboli
Hg, Cd o Pb, con il significato seguente:

B Hg: La batteria contiene oltre lo 0,0005% di

mercurio

B Cd: La batteria contiene oltre lo 0,002 % di
cadmio

B Pb: La batteria contiene oltre lo 0,004 % di
piombo

Le batterie possono essere depositate gratuita-
mente nei seguenti punti:
B Servizio pubblico di smaltimento o punti di
raccolta (ad es. cantieri comunali)
rivenditori di batterie
punto di conferimento del sistema comune di
restituzione per batterie esauste di apparec-
chi
®  punto di conferimento del produttore (se non
membro del sistema comune di restituzione)
Queste affermazioni valgono solo per batterie
vendute nei Paesi dell'Unione Europea e che so-
no soggetti alla direttiva europea 2006/66/CE.
Nei Paesi al di fuori dell'Unione Europea possono
valere disposizioni differenti per lo smaltimento
delle batterie.
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13 SUPPORTO IN CASO DI MALFUNZIONAMENTI

13.1 Correggere gli errori dell’apparecchio e di gestione

CAUTELA!

Pericolo di infortunio!
Le parti taglienti e in movimento possono provocare lesioni.
®  Durante i lavori di manutenzione, cura e pulizia indossare sempre guanti protettivi.

Malfunzionamento

L'apparecchio non si avvia.

L’apparecchio si muove
pesantemente e si affossa.
Le ruote continuano a gira-
re.

L’apparecchio esegue il ta-
glio a un orario errato.

Il motore resta fermo du-
rante la falciatura.

Esito irregolare del taglio.

Causa

La batteria € scarica.

| sensori d'urto non si attiva-
no.

L’erba € troppo alta.

L’apparecchio si poggia su
una irregolarita nella superfi-
cie erbosa.

L’ora dell'apparecchio ¢ erra-
ta.

Durata di taglio impostata
male.

L’apparecchio perde le impo-
stazioni orarie.

Il motore & sovraccarico.

La batteria & scarica.

La lama € spuntata.

Tempo di taglio troppo breve.
Area da tosare troppo ampia.

L’altezza di taglio € troppo
bassa.

La lama € spuntata.

Eliminazione

Caricare I'apparecchio nella stazione
base.

Rivolgersi a un centro di assistenza AL-
KO.

= Aumentare l'altezza di taglio per poi
abbassarla gradualmente fino all'al-
tezza desiderata.

®  Tagliare brevemente I'erba con un
tosaerba.

Rimuovere l'irregolarita.

Impostare l'ora.
Impostare le ore di taglio.

Batteria difettosa. Rivolgersi a un centro
di assistenza AL-KO.

Spegnere l'apparecchio, posizionarlo su
una superficie piana o su erba corta e
riavviarlo.

Caricare la batteria.

Sostituire la lama.
Programmare piu ore di taglio.
Ridurre I'area di taglio.

Aumentare l'altezza di taglio per poi ab-
bassarla gradualmente fino all'altezza
desiderata.

®  Sostituire la lama.

®  Fissare le lame di taglio con viti
nuove.
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Malfunzionamento

La durata della batteria ca-
la in modo evidente.

L’apparecchio vibra o il vo-
lume & troppo alto.

Non si riesce a caricare la
batteria o la tensione &
troppo bassa.

Causa

L’altezza di taglio € troppo
bassa.

Erba troppo alta o umida.

Squilibrio nella lama di taglio
o nel suo azionamento.

| contatti di carica della
stazione base sono spor-
chi.

Le superfici di contatto
dell'apparecchio sono
sporche.

La stazione base non ha
corrente.

L’apparecchio non ri-
sponde ai contatti di rica-
rica.

Le superfici di contatto
dell'apparecchio sono
bruciate.

Il fusibile sul trasformato-
re e difettoso.

La vita operativa della batte-
ria € terminata.

Elettronica di carica guasta.

Eliminazione

Aumentare l'altezza di taglio per poi ab-
bassarla gradualmente fino all'altezza
desiderata.

Lasciare asciugare il prato.
Alzare il livello dell’altezza di taglio.

Pulire il piatto di taglio.
Rivolgersi a un centro di assistenza
AL-KO.

®m  Pulire i contatti di carica e le superfi-
ci di contatto.

®  Allacciare la stazione base all’ali-
mentazione.

B Rimettere I'apparecchio nella stazio-
ne base e controllare che i contatti
di carica siano collegati.

B Rivolgersi a un centro di assistenza
AL-KO.

®  Cambiare il fusibile (vedere capitolo
9.4 "Cambiare il fusibile sul trasfor-
matore (11)", pagina 129).

®  Rivolgersi a un centro di assistenza
AL-KO.

B Rivolgersi a un centro di assistenza
AL-KO.

AVVISO
In caso di malfunzionamenti che non vengono elencati in questa tabella o che non si € in grado
di eliminare personalmente si prega di rivolgersi al nostro servizio clienti.

13.2 Codici di errore ed eliminazione

Codice di errore

CNOOl: Tilt sensor

Causa

Il sensore di inclinazione e
stato attivato:

Superata l'inclinazione
massima.

L’apparecchio & stato
sollevato da terra.

Pendio troppo ripido.

Eliminazione

Posare I'apparecchio su una superficie
piana e resettare l'errore.
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Codice di errore

Causa

Eliminazione

CN002: Lift sensor Il sensore di sollevamento &  Eliminare l'ostacolo.
stato attivato:

B |n seguito a sollevamen-
to o a un ostacolo, l'invo-
lucro & stato deviato ver-
so l'alto.

CN005: Bumper de- L’apparecchio ha urtato un ®  Collocare I'apparecchio su una su-

flected ostacolo e non riesce a libe- perficie erbosa delimitata.
rarsi (urto in prossimita della  m  Correggere la posizione del cavo
stazione base). perimetrale.

CN007: No loop si- ®m  Segnale perimetro as- ®  Controllare i LED della stazione ba-

gnal sente se.
®  Cavo perimetrale difetto- ® Controllare I'alimentazione della sta-

So. zione base. Disinserire e reinserire il
® |l segnale del perimetro & trasformatore.
debole. ®  Controllare il cavo perimetrale per ri-
levare eventuali danni. Riparare il
cavo difettoso.

CN008: Loop signal ® || segnale del perimetro e ®  Controllare i LED della stazione ba-

weak debole se.
®  Cavo perimetrale instal- ®  Controllare I'alimentazione della sta-

lato troppo in profondita zione base. Disinserire e reinserire il
trasformatore.

®  Sollevare il cavo perimetrale all'al-
tezza prescritta, eventualmente fis-
sarlo direttamente sul prato.

CN010: Bad position ® L’apparecchio & al difuo- ® Collocare I'apparecchio su una su-
ri della superficie erbosa perficie erbosa delimitata.
delimitata. = Correggere la posizione del cavo

B || cavo perimetrale € di- perimetrale nelle curve e negli osta-
sposto incrociato. coli. Eliminare i punti di incrocio del

cavo.

CNO11l: Escaped robot L'apparecchio € al di fuori Correggere la posizione del cavo peri-
della superficie erbosa deli-  metrale nelle curve e negli ostacoli.
mitata.

CN012: Cal: no loop  Errore durante la calibratura: ® Controllare i LED della stazione ba-

CN0O15: Cal: outside ™ L’apparecchio non riesce se.

a trovare il cavo perime- ®  Controllare I'alimentazione della sta-
trale. zione base. Disinserire e reinserire il
trasformatore.

B Posizionare I'apparecchio sulla po-
sizione di calibratura prescritta, alli-
nearlo esattamente perpendicolare.
L’apparecchio non puo passare sul
cavo perimetrale.
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Codice di errore

CNO17:
weak

CNO18:
sion

CN038:

CN099:

Cal: signal
Cal: Colli-
Battery

Recov escape

Causa

Errore durante la calibratura:

Il segnale del perimetro &
debole

Segnale perimetro as-
sente

Cavo perimetrale difetto-
SO.

Errore durante la calibratura:

L’apparecchio ha incon-
trato su un ostacolo.

La batteria € scarica:

Il perimetro del cavo pe-
rimetrale é troppo lungo,
troppe isole.

Nessun contatto con i
contatti di carica durante
la carica

Ostacoli vicino alla sta-
zione base

L’apparecchio si & inca-
gliato.

L’apparecchio non trova
la stazione base.

Batteria esaurita.

Elettronica di carica gua-
sta.

Impossibile eliminare I'errore
automaticamente

Eliminazione

B Posizionare I'apparecchio sulla po-
sizione di calibratura prescritta, alli-
nearlo esattamente perpendicolare.

®  Controllare I'alimentazione della sta-
zione base. Disinserire e reinserire il
trasformatore.

®  Controllare il cavo perimetrale per ri-
levare eventuali danni.

Eliminare l'ostacolo.

Correggere la posizione del cavo peri-
metrale.

Pulire i contatti di carica.
Rimettere I'apparecchio nella stazio-
ne base e controllare che i contatti
di carica siano collegati.

®  Far controllare e sostituire i contatti
di carica da un centro di assistenza
del produttore.

Rimuovere gli ostacoli.

Collocare I'apparecchio su una superfi-
cie erbosa delimitata.

m  Controllare il cavo perimetrale per ri-
levare eventuali danni.

B Far misurare il cavo perimetrale da
un centro di assistenza del produtto-
re.

Far sostituire la batteria da un centro di
assistenza del produttore.

Far controllare I'elettronica di carica da
un centro di assistenza del produttore.

®  Confermare il messaggio di errore
manualmente.

B |n caso siripeta: Far controllare I'ap-
parecchio da un centro di assisten-
za del produttore.
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Codice di errore

CN104: Battery over
heating
CN110: Blade motor

over heating

CN119: R-Bumper de-
flected

CN120: L-Bumper de-
flected

CN128: Recov Impos-
sible

CN129: Blocked WL
CN130: Blocked WR

Causa

®  Batteria surriscaldata (ol-
tre 60 °C). Impossibile
eseguire lo scarico.

®  Spegnimento d'emergen-
za eseguito dall'elettroni-
ca di controllo

Motore di taglio surriscaldato
(oltre 80 °C).

L’apparecchio ha urtato un
ostacolo e non riesce a libe-
rarsi.

L’apparecchio ha urtato un
ostacolo e non riesce a libe-
rarsi.

L’apparecchio & al di fuori
della superficie erbosa deli-
mitata.

Motore ruota sinistra blocca-
to.

Motore ruota destra bloccato.

Eliminazione

Spegnere I'apparecchio e lasciare
raffreddare la batteria.

Non collocare I'apparecchio sulla
stazione base.

Spegnere I'apparecchio e lasciarlo
raffreddare.

In caso si ripeta: Far controllare I'ap-
parecchio da un centro di assisten-
za del produttore.

Eliminare l'ostacolo.

Eliminare l'ostacolo.

Collocare I'apparecchio su una su-
perficie erbosa delimitata.
Correggere la posizione del cavo
perimetrale.

Eliminare il blocco.

Eliminare il blocco.

AVVISO
In caso di malfunzionamenti che non vengono elencati in questa tabella o che non si & in grado
di eliminare personalmente si prega di rivolgersi al nostro servizio clienti.
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14 GARANZIA

Elimineremo - a nostra discrezione tramite riparazione o consegna sostitutiva - eventuali difetti di pro-

duzione o del materiale dell'apparecchio entro i termini di prescrizione previsti dalla legge per i diritti di
ricorso per vizi della cosa. | termini di prescrizione dipendono dalla normativa in vigore nel paese in cui
I'apparecchio & stato acquistato.

| termini della garanzia valgono solo nei casi se- La garanzia decade nei casi seguenti:

guenti: ®  Tentativi di riparazione in proprio
®  QOsservare le presenti istruzioni per I'uso = Modifiche tecniche eseguite in proprio
= Trattamento corretto = Uso non conforme alla destinazione

®  Utilizzare parti di ricambio originali

Sono esclusi dalla garanzia:

®  danni della vernice da ricondurre alla normale usura

®  Parti usurabili che sono contraddistinte sulla scheda ricambi con telaio

Il periodo di garanzia inizia con l'acquisto da parte del primo consumatore finale. Fondamentali sono la
data e la ricevuta di acquisto. Rivolgersi al proprio rivenditore o al centro di assistenza autorizzato piu
vicino presentando la presente garanzia e la ricevuta di acquisto originale. La presente dichiarazione di

garanzia non altera i diritti derivanti da vizi del prodotto spettanti per legge all'acquirente nei confronti
del venditore.

15 DICHIARAZIONE DI CONFORMITA EC

A questo mezzo dichiariamo che questo prodotto nella forma distribuita sul mercato soddisfa i requisiti
delle direttive UE, degli standard di sicurezza UE e degli standard specifici di prodotto armonizzati.

Prodotto
Tosaerba robot
Numero seriale
G1501502

Tipo

Robolinho 1100
Robolinho 110

Costruttore

AL-KO Kober GmbH
Hauptstralle 51
A-8742 Obdach

Direttive EU
2006/42/EC
2014/30/EU
2011/65/EU

Valutazione della conformita
2000/14/EC appendice V

Centro nominato

TOV Industrie Service GmbH
TUV Sud Gruppe
Westendstraflte 199
D-80686 Monaco di Baviera

n. 0499

Procuratore

Andreas Hedrich
Ichenhauser Str. 14
D-89359 Kotz

Norme armonizzate
EN 55014-1

EN 55014-2

EN 61000-6-1

EN 61000-3-2

EN 61000-3-3

EN 60335-1

EN 60335-2-107

Obdach, 16/01/2017

Dr. Bernd Zoliner
Managing Director
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K tomuto navodu k pouZziti

1 K TOMUTO NAVODU K POUZITi

® U némecké verze se jedna o originalni navod
k pouziti. VSechny ostatni jazykové verze
jsou preklady originalniho navodu k pouziti.

B Pfed uvedenim do provozu si
bezpodminecné peclivé prectéte tento navod
k pouziti. To je pfedpokladem pro bezpecnou
praci a bezproblémovou manipulaci.

®  Uchovavejte tento navod vzdy tak, abyste si
jej mohli precist, kdyz budete potfebovat
informace o stroji.

®  Pfredavejte dal$im osobam pouze vyrobek s
timto navodem k pouziti.

®  Prectéte a dodrzujte bezpecnostni pokyny a
varovani uvedena v tomto navodu.

1.1 Vysvétleni symboli a signalnich slov

NEBEZPECI!

Oznacuje bezprostredné hrozici
nebezpecnou situaci, ktera — pokud se ji
nevyhnete — ma za nasledek smrt nebo
vazné zranéni.

c VYSTRAHA!
Oznacuje moznou nebezpecnou situaci,

ktera — pokud se ji nevyhnete — mize mit
za nasledek smrt nebo vazné zranéni.

c OPATRNE!
Oznacuje moznou nebezpecnou situaci,

ktera by mohla mit za nasledek mensi
nebo stredné tézké zranéni, pokud se ji
nevyhnete.

POZOR!

Oznacuje situaci, ktera by mohla mit za
nasledek vécné Skody, pokud se ji
nevyhnete.

UPOZORNENI
Specialni pokyny pro lepSi srozumitelnost

a manipulaci.

2 POPIS VYROBKU

Tato dokumentace popisuje plné automatickou,
robotickou sekacku na travu s akumulatorovym
napajenim, ktera se pohybuje volné po travnaté
ploSe. Vysku seceni travy Ize nastavit.

2.1 Obsah dodavky

K rozsahu dodavky patfi zde uvedené polozky.
Zkontrolujte, zda jsou obsazeny vSechny polozky:

Soucast

Roboticka sekacka na travu
Struény navod

Navod k pouziti

Travnikové koliky *
Transformator

Z&kladna

C.
1

2

3
4
5
6

7  Vymezovaci kabel *

* neni soucasti dodavky
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2.2 Roboticka sekacka na travu 2.3 Symboly na stroji

Symbol Vyznam

Treti osoby drzte stranou
2 nebezpecné oblasti!

j Zvlastni opatrnost pfi manipulaci!
Nohy a ruce udrzujte dal od
@\ fezaciho Ustroji!

Dodrzujte bezpecnostni vzdalenost!

Pred uvedenim do provozu si
prectéte navod k pouziti!

/ Ke spusténi pfistroje zadejte PIN!

\ Na pfistroji nejezdéte!
Soucast

Tlagitko STOP (ihned zastavi pfistroj a
fezaci noze zastavi do 2 sekund)

pl

RN

Ovladaci panel s displejem (pod krytem)
Vyskové nastaveni (vnitfni)

Kontaktni plochy

Naraznik

Predni kolecka (fiditelna)

Hnaci kole¢ka

0o N o g b~ 0N

Zaci Ustroji

9  Nozovy buben

10  Upevnovaci Sroub
11 Protahovaci nuz

12 Rezaci niz

457290_a 141



Popis vyrobku

2.4 Ovladaci panel

25 D

isplej

[ Hlavnl nabidka ]

(@®—HxINastaveni 0)
E] Informace
Zpét Potvrdit
i ohe é) é)
C. Zobrazeni
1 Nazev vybrané nabidky (zde: "Hlavni
@ G nabidka")
2 Body nabidky v nabidce. VZdy se
- zobrazuji jen dva body nabidky (zde:
C. Soucast "Nastaveni"a"Informace"). Pomoci
1 : Pferugeni seceni, pfistroj najede tlacitek se Sipkami (@X9)) ize zobrazit
zpét do zakladny. Dal$iho dne se opét dal$i body nabidky.
automaticky spusti v nastaveny cas 3 Funkce vybraného bodu nabidky (zde:
seceni. "Nastaveni"), Ize vyvolat funkénimi
2 (MENU : \iyvolani hlavni nabidky. tlacitky ( ) pod nabidkou.
3 Displej zobrazuje aktualni provozni stav = =) stisknéte funkéni tiacitko
pistroje, nazev vybrané nabidky, jeji vievo.
body a funkce, které maiji byt zvoleny. ] C[;] : Stisknéte funkéni tlacitko
vpravo.
4 (&9 volba bodu nabidky, zvySovani P
a snizovani ¢iselnych hodnot, volba 4 Hvézdicka k ozna€eni zobrazeného
mezi moznostmi nastaveni. bodu nabidky (zde: "Nastaveni")
5  [TARTPAUSE: Rygni spusténi a preruseni
seceni resp. okamzita obnova se¢eni po
stisknuti tiagitka Home (HOME) ).
6 - Funkéni tlagitka. Vyvolani
funkce, ktera se pravé zobrazuje na
displeji nad tlacitkem.
7 : Zapnuti a vypnuti pfistroje.
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2.6 Struktura nabidek

Hlavni
nabidka

Programy

Nastaveni

Informace

Tydenni program Viz Kapitola 7.3 "Nastaveni programu seceni”,
strana 151

Jen pro Robolinho 1100: Pocatecni bodyNastaveni pocate¢nich
bodu

Informace o programu Viz Kapitola 8 "Zobrazeni informaci”,
strana 153

Cas viz Kapitola 5.2 "Provedeni zakladnich nastaveni", strana 150
Datum viz Kapitola 5.2 "Provedeni zakladnich nastaveni”, strana 150
Jazyk viz Kapitola 5.2 "Provedeni zakladnich nastaveni”, strana 150

Kéd PIN viz Kapitola 5.2 "Provedeni zakladnich nastaveni”,
strana 150

Tény tlacitek viz Kapitola 7.2 "Aktivace / deaktivace tond tlacitek”,
strana 151

Sekéni okraju viz Kapitola 7.4 "Seceni okraji s ruénim spusténim”,
strana 152

Vedlejsi plocha Aktivni/Neaktivniviz Kapitola 7.5 "Nastaveni
seceni vedlejsich ploch", strana 153

Kontrast displeje viz Kapitola 7.6 "Nastaveni kontrastu displeje”,
strana 153

Ochrana nastaveni viz Kapitola 7.7 "Ochrana nastaveni”,
strana 153

Novéa kalibrace viz Kapitola 7.8 "Nova kalibrace", strana 153

Tovarni nastaveni viz Kapitola 7.9 "Vratte se k nastaveni z
vyroby.", strana 153

Servis nozu viz Kapitola 8 "Zobrazeni informaci”, strana 153
Hardware viz Kapitola 8 "Zobrazeni informaci", strana 153
Software viz Kapitola 8 "Zobrazeni informaci", strana 1563

Informace o programu Viz Kapitola 8 "Zobrazeni informaci”,
strana 153

Poruchy viz Kapitola 8 "Zobrazeni informaci", strana 153
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2.7 Zakladna

Soucast
Nabijeci kontakty
Zakladni deska

Nizkonapétovy kabel

c
1
2
3 Pruzinové svorky pro vymezovaci kabel
4
5 Kyt

6

Kontrolky LED k zobrazeni stavu

2.8 Integrovany akumulator

Akumulator je pevné zabudovan do pfistroje a
uzivatel ho nesmi vyménovat.

UPOZORNENI
Pfed prvnim pouzitim akumulator uplné

nabijte. Akumulator je mozné skladovat v
jakémkoli stavu nabiti. Pferuseni nabijeni
akumulator neposkozuije.

Akumulator Ize nabit jen v pfipade, Ze je
pfistroj zapnuty.

B |ntegrovany akumulator je pfi dodani
Castecné nabity. Za bézného provozu se
akumulator pfistroje nabiji pravidelné. K
tomuto ucelu pristroj najede do zakladny.

B |ntegrovana elektronika sledovani nabijeni
automaticky ukon¢i nabijeni pfi dosazeni
100 % stavu nabiti.

®  QOperace nabijeni funguje jen pfi dokonalém
kontaktu nabijecich kontakt( zakladny
s kontaktnimi plochami na pfistroji.

P¥i teplotach nad 45 °C vestavné ochranné
spinani zabranuje nabijeni akumulatoru. Tim
je zabranéno poskozeni akumulatoru.

®  Zkracuje-li se vyrazné provozni doba
navzdory plnému nabiti, Ize akumulator
prostfednictvim prodejce, technika nebo
servisniho partnera AL-KO vyménit za novy
originalni akumulator.

m Jestlize je akumulator kvuli starnuti nebo
pfilis dlouhému uskladnéni vybity pod
vyrobcem uréeny prah, nelze jej jiz znovu
nabit. Akumulator a elektronicky
monitorovaci systém nechejte zkontrolovat,
popf. vyménit prodejcem, technikem nebo
servisnim partnerem AL-KO.

B Stav akumulatoru se zobrazi na displeji.
PFiblizné po 3 mésicich zkontrolujte stav
akumulatoru. Pristroj zapnéte a odectéte stav
nabiti akumulatoru. Jestlize je akumulator
nabity jiz jen pfiblizné ze 30 %, postavte
pfistroj do zakladny a zapnéte ho, aby se
nabil akumulator.

m Jestlize unikl elektrolyt z pfistroje: PFistroj
nechejte opravit v servisnim stfedisku AL-
KO!

®  Jestlize byl akumulator demontovan z
pristroje: Jestlize byly o¢i nebo ruce
zasazeny unikajicim elektrolytem, ihned je
umyjte vodou. Poté neprodlené vyhledejte
lékare!

2.9 Popis funkce

Pohyb po travni plose

Roboticka sekacka na travu se pohybuje volné v
se€ené oblasti vymezené vymezovacim kabelem.
Orientace pfistroje probiha pomoci snimaca,
které rozpoznavaji magnetické pole
vymezovaciho kabelu.

Jakmile pfistroj narazi na prekazku, zlstane stat
a pokracuje v jizdé jinym smérem. Jestlize
pfistroj rozpozna vlhkost, automaticky se vrati do
zakladny. Jestlize se pfistroj dostane do situace,
ve které neni provoz mozny, vypne se.

Seceni a nabijeni

Faze seceni se neustale stfidaji s fazemi
nabijeni. Jestlize se pfi seCeni snizilo nabiti
akumulatoru az k ur¢ité mezni hranici (indikace:
0 %), pfistroj se vrati podél vymezovaciho kabelu
k zakladné.
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Pro bézné seceni jsou z tovarny nainstalovany
programy seceni, mezi néz patfi rovnéz funkce
ploSného a okrajového seceni. Tyto programy

seceni mohou byt zménény.

3 BEZPECNOST

3.1 Pouziti v souladu s uréenym ucelem
Tento pfistroj je ur€en vyhradné jen k pouziti

v soukromém sektoru. Jakékoliv jiné pouzivani a
dale nepovolené prestavby a dodate¢né montaze
budou povazovany za pouziti k jinému nez
uréenému ucelu a maji za nasledek zanik zaruky,
dale ztratu konformity (znacka CE) a odmitnuti
jakékoli odpovédnosti za Skody zpusobené
uzivateli nebo tfeti strané ze strany vyrobce.

Meze pouziti pfistroje jsou:
= max. plocha: 700 m?
B max. stoupani/spad: 40 % (22°)
B max. bo€ni Sikma poloha: 40 % (22°)
®  Teplota:
Nakladani: 0 — 45 °C
Seceni: 0-55°C
3.2 Mozné chybné pouziti
Tento pfistroj neni vhodny k pouzivani ve

verejnych zafizenich, parcich, sportovistich, resp.

v zemeédélstvi a lesnictvi.

3.3 Bezpeénostni a ochranna zafizeni

VYSTRAHA!

Nebezpeci zranéni

Poskozena a vyfazena bezpecnostni a

ochranna zafizeni mohou vést k tézkym

poranénim.

m  Defektni bezpecnostni a ochranna
zafizeni nechejte opravit.

B Bezpecnostni a ochranna zafizeni
nikdy nevyrazujte z provozu.

3.3.1 Zadavani PIN a PUK

PFistroj Ize spustit jediné zadanim kédu PIN
(Personal Identification Number). Tim se brani
zapnuti neopravnénymi osobami. Kéd PIN Ize
zménit.

P¥i trojim chybném zadani kédu PIN je tfeba
zadat k odblokovani kéd PUK (Personal
Unblocking Key). Zadate-li Spatné i tento kod, je
tfeba pockat 24 hodin, nez bude mozné znovu
zadat kod.

Kody PIN a PUK slouzi sou¢asné jako pojistka
proti kradezi.

®m  Kody PIN a PUK si ulozte na misté
nepfistupném neopravnénym osobam.
3.3.2 Snimace
PFistroj je vybaveny nékolika bezpe€nostnimi
snimaci. Po vypnuti bezpe¢nostnim snimacem
se pristroj automaticky nezapina. Na displeji se
zobrazi chybové hlaseni a to je tfeba potvrdit.
Duvod reakce snimace je tfeba neprodlené
odstranit.

Senzor zvedani

Jestlize pfistroj zvednete béhem provozu za kryt,
pohon pojezdu se vypne a fezaci noze se
zastavi.

Narazové senzory k rozpoznavani prekazek
PFistroj je vybaven senzory, které pfi kontaktu s
prekazkami zajisti zménu sméru jizdy. Pfi narazu
na prekazku se horni dil krytu lehce posune a
snimac narazu zareaguje.

Senzor naklonu ve sméru jizdy/stranou
Dosahne-li stoupani nebo klesani ve sméru jizdy
nebo stranova Sikma poloha 22°(40 %), pfistroj
se obrati resp. zméni smér jizdy.

UPOZORNENI
Pristroj Ize spolehlivé provozovat v

bezprostfedni blizkosti jinych robotickych
sekacek na travu.

Signal pouzity ve vymezovacim kabelu
odpovida standardu definovanému
asociaci EGMF (Asociace evropskych
vyrobcl zahradnickych pFistroju —
Vereinigung Europaischer
Gartengeratehersteller) o
elektromagnetickych emisich.

W

3.4 Bezpecnostni pokyny

3.41 Obsluha

B Miladistvi mladsi 16 let nebo osoby, které
nejsou seznameny s navodem k pouziti,
nesmegji stroj pouzivat. Respektujte
eventualni zemské specifické bezpecnostni
predpisy tykajici se minimalniho véku
uzivatele.

®  Neobsluhujte stroj pod vlivem alkoholu, drog
nebo léka.
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3.4.2 Bezpeénost osob a zvirat

B Ve vefejné prfistupnych aredlech musi byt
kolem secené oblasti umisténa vystrazna
upozornéni s timto obsahem:

POZOR!

Automaticka sekacka na travu!
Nepriblizujte se pristroji!

Déti méjte pod dozorem!

B Za provozu zajistéte, aby se déti nezdrzovaly
v blizkosti pfistroje nebo na ném a aby si s
nim nehraly.

®  Sezeni na pristroji a zasahovani dovnitf mezi
fezaci noze je zakazano!

B Télo a odév drzte v dostatecné vzdalenosti
od fezaciho Ustroji.

3.4.3 Bezpecnost stroje

B Pfed zahajenim prace zajistéte, aby se v
pracovni oblasti pfistroje nenachazely zadné
predméty (napfiklad vétve, kusy skla, kovl a
odéva, kameny, zahradnické nacini nebo
hracky). Tyto pfedméty by mohly poskodit
fezaci noze pfistroje nebo by je pfistroj mohl
poskodit.

B PFistroj pouzivejte jen za nasledujicich
podminek:

PFistroj neni znecistény.

PFistroj nevykazuje zadna poskozeni ani
nejevi znamky opotfebeni.

VSechny ovladaci prvky funguji.
Zakladna a transformator véetné
elektrickych pfivodl jsou neposkozené a
funguiji.

B Poskozené dily vzdy vymeérite za originalni
nahradni dily vyrobce.

Po poskozeni nechejte pfistroj opravit.
Uzivatel pfistroje je odpovédny za nehody
pfistroje s jinymi osobami nebo za jejich
majetek.

3.44 Bezpecnost elektrickych soucasti

®  Pfistroj nikdy neprovozujte, je-li na se€ené
ploSe v provozu postfikovac travniku.
PFistroj nikdy nepostfikujte vodou.

PFistroj neotevirejte.

4 MONTAZ

4.1 \Vybaleni pristroje

1. Obal otevirejte opatrné.

2. VSechny komponenty vyjméte opatrné z
obalu a zkontrolujte, zda nedoslo k
poskozeni béhem prepravy.

Upozornéni: V pripadé skod zplisobenych
pfepravou podle zaru¢nich podminek ihned
informujte svého prodejce, technika nebo
servisniho partnera AL-KO.

3. Kontrola rozsahu dodavky, viz Kapitola 2.1
"Obsah dodavky", strana 140.

Jestlize budete pfistroj zasilat dal, uschovejte si

originalni obal a doprovodné dokumenty. Obal a

dokumenty jsou potfeba i pro zpétné zasilky.

4.2 Planovani sec¢enych oblasti (01)

Stanovisté zakladny (01/1)
B Pokud mozno co nejkratsi cesta k nejvétsi
secené plose
®  Stinné, rovné misto chranéné pred silnymi
povétrnostnimi vlivy
Moznost pfipojeni elektrického napajeni
Musi byt mozné dodrzovani vzdalenosti:
Volné pfistupné pro robotickou sekacku
na travu
vlevo a vpravo od zékladny nejméné 1 m
volny
Vzdalenost dozadu min. 35 cm od
vymezovaciho kabelu ke sténé

Pokladani vymezovaciho kabelu (01)

Vymezovaci kabel musi byt veden v nepferusené

smycce ve sméru hodinovych rucicek.

Koridory mezi se¢enymi oblastmi (01/i)

Koridor je nejuzsi misto v plo$e travniku a maze

slouzit ke spojeni dvou secenych ploch.

Hlavni plocha a vedlejsi plocha/plochy (01)

®  Hlavni plocha (01/HF): Je to plocha travniku,
ve které se nachazi zakladna a kterou pfistroj
muZze celoplo$né automaticky posekat.

®  Vedlejsi plocha (01/NF): Je to plocha
travniku, ktera neni pro pfistroj dosazitelna z
hlavni plochy. VedlejSi plochy Ize zpracovat v
ruénim rezimu provozu.

Hlavni i vedlejsi plocha v§ak jsou vymezeny

stejnym nepferuSenym vymezovacim kabelem.
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Poloha pocatec¢nich bodt (01/X0 — 01/X3) (jen
pro Robolinho 1100)

Pristroj jede ve stanovenou dobu se&eni podél
vymezovaciho kabelu az do stanoveného
pocatecniho bodu a tam za¢ne sekat. Pomoci
pocatec¢nich bodu Ize stanovit, které oblasti
secené plochy budou seceny vice.

4.3 Priprava secenych oblasti

1. Zkontrolujte, zda plocha travniku neni vétsi
nez plosny vykon pfistroje. V pfipadé pfilis
velké plochy travniku vznika nepravidelné
poseceny travnik. Pfipadné zmensete plochu
travniku.

2. Pred montazi zakladny a vymezovaciho

kabelu a pfed uvedenim pfistroje do provozu:

Plochu travniku posekejte sekackou na travu

tak, aby travnik byl nizky.

3. Z plochy travniku odstrarite pfekazky nebo je
vymezte pomoci vymezovaciho kabelu (viz
Kapitola 4.5.3 "Vymezeni pfekaZek”",
strana 148):

B Ploché prfekazky, které Ize prejet a které
by mohly poskodit fezaci noze (napfiklad
ploché kameny, pfechody z travniku na
terasu nebo cesty, desky, obrubniky
apod.),

®  diry a vyvySeniny v ploSe travniku
(napfiklad krt¢i hromadky, podryti,
jedlové Sisky, spadané ovoce atd.),

B strmé stoupani nebo klesani vétsi nez
40 % (22°),

®  voda (napfiklad rybniky, potoky, plovaci
bazény atd.) a jejich vymezeni k plose
travniku,

®  Kkefe a housti, zivé ploty, které se mohou
rozsSifovat.

UPOZORNENI
Vymezovani jsou tfeba jen v pripade, ze

narazové senzory robotické sekacky na
travu nemohou rozpoznat prekazku.
Zamezte priliSnému nebo nepotfebnému
vymezovani.

4.4 Instalace zakladny (03)

1. PfiSroubujte zakladovou desku (03/1) na
zakladnu (03/2).

2. Zakladnu (01/1) umistéte kolmo k planované
poloze vymezovaciho kabelu a vyrovnejte ji
vodorovné. Vodorovnost zakladny
zkontrolujte pomoci vodovahy a pfipadné
upravte polohu zakladny.

3. Zakladovou desku (03/1) upevnéte travnimi
hieby (03/3).

4.5 Instalace vymezovaciho kabelu

UPOZORNENI
Je-li dodavany vymezovaci kabel pfilis

kratky, poridte si od svého
specializovaného prodejce, technika
nebo servisniho partnera AL-KO
prodluzovaci kabel.

4.51 Pripojeni vymezovaciho kabelu k

zakladné (04)

1. Konec vymezovaciho kabelu (04/1)
vytahnéte z obalu.

2. Konec kabelu v délce cca 10 mm zbavte
izolace.

3. Odizolovany konec kabelu (04/3) vlozte do
pruzinové svorky (04/4) u privodu (04/6)
zakladny (04/2).

4. Pruzinovou svorku (04/4) s koncem kabelu
zatlate do zakladni desky zakladny.

5. Kryt (04/5) nasurite na pruzinovou svorku
(04/6).

4.5.2 Polozeni vymezovaciho kabelu (01)

Vymezovaci kabel mize byt polozen bud na

travniku nebo také do 10 cm pod travnikem.

PolozZeni pod travnik nechejte provést

specializovaného prodejce.

Obé varianty Ize navzajem kombinovat.

POZOR!

Nebezpeci poskozeni vymezovaciho
kabelu

PFi poskozeni nebo preseknuti
vymezovaciho kabelu neni mozny pfenos
fidicich signalll k pristroji. V takovém
pripadeé je tfeba vymezovaci kabel
opravit nebo vymenit. Vymezovaci kabely
jsou k dostani od spole¢nosti AL-KO.

B Vymezovaci kabel pokladejte vzdy
pfimo na zemi. Je-li to tfeba, zajistéte
ho dalSimi travnimi hieby.

B Vymezovaci kabel chrarite pfi
pokladani a za provozu pred
poskozenim.

® V blizkosti vymezovaciho kabelu
nekopejte ani nekyprete zem.
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1. Vymezovaci kabel musi byt od zakladny (01/
a) veden nejméné 1 m rovné.

2. Vymezovaci kabel upevnéte v pravidelnych
vzdalenostech nebo ho umistéte pod zem
(do max. hloubky 10 cm).

3. Vymezovaci kabel polozte kolem prekazek:
viz Kapitola 4.5.3 "Vymezeni prekazek”,
strana 148.

4. Zalozeni koridor( mezi se¢enymi oblastmi:
viz Kapitola 4.5.4 "Vymezeni koridoru (01/i)",
strana 148.

5. Vymezeni pfilis velkého stoupani nebo
klesani: viz Kapitola 4.5.5 "Vymezeni
klesani", strana 148.

6. Ulozeni rezervy kabelu: viz Kapitola 4.5.6
"UlozZeni rezervy kabelu (08)", strana 148.

7. Od vzdalenosti alespori 1 m vedte
vymezovaci kabel pfimo k zakladné (01/k).

8. Po Uplném polozeni vymezovaciho kabelu
pfipojte vymezovaci kabel k pfivodu (04/7)
zékladny. viz Kapitola 4.5.1 "Pfipojeni
vymezovaciho kabelu k zakladné (04)",
strana 147.

4.5.3 Vymezeni prekazek

Podle okoli pracovni oblasti musi byt vymezovaci
kabel veden v rdznych vzdalenostech od
prekazek. Ke zjisténi spravné vzdalenosti
pouzijte pravitko, které Ize uvolnit z obalu
pfistroje.

UPOZORNENI
Vymezovani jsou tfeba jen v pfipadé, ze

narazové senzory robotické sekacky na
travu nemohou rozpoznat prekazku.
Zamezte pfiliSnému nebo nepotfebnému
vymezovani.

Vzdalenost od zdi, plott, zahonu:
min. 15 cm (01)

PFistroj pojizdi ve vzdalenosti 15 cm smérem ven
podél vymezovaciho kabelu. Proto pokladejte
vymezovaci kabel od zdi, plotd, zahonl atd. ve
vzdalenosti nejméné 15 cm.

Vzdalenost od okraju teras a dlazdénych
cest (06)

Je-li hrana terasy nebo cesty vys nez plocha
travniku, dodrzujte vzdalenost nejméné 15 cm.
Je-li hrana terasy nebo cesty na stejné vySce
jako plocha travniku, Ize kabel poloZit pfesné na
hranu.

Vzdalenost prekazek od vymezovaciho
kabelu (01)

Jestlize se bude vymezovaci kabel od prekazky
resp. k prekazce presné dotykat, tzn. vzdalenost
0 cm, pfistroj pfejede pfes vymezovaci kabel.
Vymezovaci kabely se nesmi kfizit (01/g).

Polozeni vymezovaciho kabelu kolem hran a

rohu (07)

® U vnitfnich roht (07/a): Vymezovaci kabel
polozte Sikmo, aby pfistroj neuvizl v rohu.

® U vnéjsich rohd s prekazkami (07/b):
Vymezovaci kabel polozte do $picky, aby
nedoslo ke kolizi pfistroje s rohem.

® U vnéjsich rohu bez prekazek: Vymezovaci
kabel polozte s tuhlem 90°.

4.5.4 Vymezeni koridora (01/i)

V koridorech dodrzujte nasledujici vzdalenosti:

. Celkova Sitka: min 60 cm

®  Vzdalenost vymezovaciho kabelu k okraji:
15cm

®  \/zdalenost mezi vymezovacimi kabely: min.
30 cm

4.5.5 Vymezeni klesani

Klesani vétsi nez 40 % musi byt vymezeno
vymezovacim kabelem (40 % = spad 40 cm na
vodorovnou vzdalenost 1 m).

4.5.6 Ulozeni rezervy kabelu (08)

Aby bylo mozné po zalozZeni seCené oblasti
premistovat zakladnu nebo rozsifit oblast sec¢eni,
meély by byt v pravidelnych rozestupech
vytvoreny kabelové rezervy vymezovaciho
kabelu.

Pocet kabelovych rezerv mGze byt vytvofen
podle vlastniho uvazeni.

UPOZORNENI
U kabelovych rezerv nevytvarejte
oteviené smycky.

1. Vymezovaci kabel vedte kolem sou€asného
travniho hiebu (08/1) a pak zpét k
predchozimu travnimu hiebu (08/3).

2. Vymezovaci kabel pak opét vedte
k sou¢asnému travnimu hiebu (08/1).
Vznikne smycka. Kabely musi leZet t&sné
vedle sebe.

3. Smycku pfipadné upevnéte uprostied dalSim
travnim hfebem (08/2) k zemi.
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4.5.7 Typické chyby pfi poloZeni kabeld (02)

B Vymezovaci kabel neni veden od zakladny
(02/a) nejméné 1 m rovné.

B Rezervy vymezovaciho kabelu nejsou
polozZeny ve stejnomérné podlouhlé smycce
(02/b).

B Vymezovaci kabel neni spravné veden kolem
roht (02/c).

B Vymezovaci kabel se kfiZi resp. neni polozen
ve sméru hodinovych rugicek (02/d).

B Vymezovaci kabel je polozen pfili§ nepfesné,
takZe okrajové oblasti travnaté plochy nelze
sekat (02/e).

= Jen u Robolinho 1100: Po¢atecni body jsou
umistény prili§ daleko od zakladny (02/f).

B \V/ymezovaci kabel je polozen pfi pfivadéni ke
vnitfni pfekazce v plose travniku tak, ze
vétve kabelu nelezi tésné vedle sebe (02/g).

B V/ymezovaci kabel je polozen za okrajem
plochy travniku smérem ven (02/h).

®  Pfi pokladani vymezovaciho kabelu je
minimalni vzdalenost kabelu v koridorech
mensi nez 30 cm (02/i).

B Vymezovaci kabel je poloZen pfili$ blizko,
tzn. ve vzdalenosti mensi nez 15 cm od
prekazek, které nelze prejet (02/j).

4.6 Pripojeni zakladny k elektrickému
napajeni (05)

1. Transformator (05/1) umistéte na suchém
misté chranéném proti desti a odstfikujici
vodé.

2. Nizkonapétovy kabel (05/3) zakladny (05/4)
odvirite a polozte ho k umisténi
transformatoru tak, aby byl chranén pred
poskozenim.

3. Pripojeni nizkonapétoveého kabelu k
transformatoru:

m  Srouby svorkovnice (05/2) vy$roubujte
natolik, aby bylo mozné do kazdého
otvoru zasunout nizkonapétovy kabel.

®  Zasurite draty.

Upozornéni: Neni treba dbat na polaritu.
= Srouby svorkovnice zasroubujte, aZ se
draty pevné pfichyti.

4. Sitovy pfivodni kabel (05/5) transformatoru
zapojte do elektrické zasuvky.

UPOZORNENI
Transformator doporucujeme pripojit k

elektricke siti pfes ochranny spinac Fl se
jmenovitym svodovym proudem < 30 mA.

4.7 Kontrola spojeni zakladny (05)
1. Zkontrolujte, zda sviti obé& kontrolky LED
(05/8, 05/9). Pokud ne:
®  Vytahnéte sitovou zastréku.
®m  Zkontrolujte vSechna zasuvna spojeni
elektrického napajeni a vymezovaciho
kabelu, zda jsou spravné usazena a zda
nejsou poskozena.
2. V pfipadé odSroubujte Srouby (05/7) na viku
(05/6) zakladny a sejméte kryt.

Indikace stavu kontrolek LED

LED Provozni stavy
Zluta m  Sviti, je-li elektrické napajeni v
(05/8) poradku.
®  Blika, pokud pfistroj stoji v
zakladné a nabiji se.
Zelena ®  Syviti, kdyZ je vymezujici kabel
(05/9) spravné polozen a smycka je v

poradku.

m  Blika, kdyz neni smycka
vymezovaciho kabelu v
poradku.

5 UVEDENIi DO PROVOZU

Tato kapitola popisuje jednani a nastaveni, ktera
jsou tfeba k prvnimu uvedeni robotické sekacky
na travu po montazi poprvé do provozu. VSechna
ostatni nastaveni viz viz Kapitola 7 "Nastaveni”,
Strana 151.

5.1 Nabiti akumulatoru (09)

Integrovany akumulator je pfi dodani ¢aste¢né
nabity. Za bézného provozu se akumulator
pristroje automaticky pravidelné nabiji.

UPOZORNENI

PFed prvnim pouzitim akumulator uplné
nabijte. Akumulator je mozné skladovat v
jakémekoli stavu nabiti. PferuSeni nabijeni
akumulator neposkozuje.

Akumulator Ize nabit jen v pfipadé, Ze je
pristroj zapnuty.
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1. Pristroj (09/1) postavte do zakladny (09/3)
tak, aby se kontaktni plochy pfistroje dotykaly
nabijecich kontaktu zakladny.

2. Zapnéte stro;.

3. Displej na pfistroji zobrazuje: "Akumuléator
se nabiji". Pokud ne: viz Kapitola 13
"Pomoc pfi poruchach”, strana 157.

5.2 Provedeni zakladnich nastaveni

1. Odklopte kryt ovladaciho panelu.

2. Zapnéte pfistroj. Zobrazi se firmware,
kodové Cislo a typ.

3. V nabidce volby jazyka zvolte:

"Cesky"

4. V nabidce "P¥ihl&Seni" >"zZadat PIN"

zadejte pfednastaveny PIN 0000. Pomoci

\d vyberte Cislice a potvrdte je vzdy
pomoci . Po zadani kodu PIN se
pfistup povoli.

5. Vnabidce "Zmé&nit PIN"

B Do pole "Zadat novy PIN"zadejte
novy ¢tyfmistny PIN podle své volby.
Cislice vyberte postupné pomoci
a vzdy je potvrdte pomoci

® Do pole "Zopakovat novy PIN"
zadejte znovu novy PIN. Jsou-li obé
zadani shodna, zobrazi se: "PIN
Gspé&sné& zmé&nén".

6. V nabidce "zadat datum" nastavte aktualni
datum (format: DD.MM.20RR). Cislice
vyberte postupné pomoci avzdy je
potvrdte pomoci

7. V nabidce "zadat presny cas">"24hod.
format" zadejte aktualni ¢as
(format: HH:MM). Cislice vyberte postupné
pomoci @@ a vzdy je potvrdte pomoci

Zakladni nastaveni je dokonceno. Zobrazi se
stav "Nekalibrovano Stisknout tlac¢itko
Start".

5.3 Nastaveni vysky seceni

Vysku seceni Ize ruéné nastavit v krocich po

5 mm v rozmezi 30 — 60 mm.

1. Oteviete viko (12/1).

2. Paku (12/2) odklopte a otocte po sméru
hodinovych rucicek, az ukazuje Sirokou
stranou na otevieny zamek (12/4).

3. Nastaveni vysky seceni:

B Zatahnéte pakou postupné nahoru.
Vyska seceni (tzn. vyska travniku) se
zvySuje.

®m  Zatahnéte pakou postupné doll. Vyska
seceni (tzn. vyska travniku) se snizuje.

4. Paku otocte proti sméru hodinovych rucicek,
az ukazuje Sirokou stranou na zavreny

zamek (12/3).

5. Paku sklopte.
6. Zavrete viko.

5.4 Automaticka kalibracni jizda

Postaveni pristroje do vychozi polohy (10)

1. P¥istroj postavte v se¢ené ploSe do vychozi
polohy:
B min. 1 mvlevo a 1 m pred zakladnou
B Pfedni stranou smérem k vymezovacimu

kabelu

Zahajeni kalibracni jizdy

1. Zkontrolujte, zda se v pfedpokladaném
rozsahu pohybu pfistroje nenachazeji zadné
prekazky. Pfistroj musi mit moznost prejet
obéma prednimi koly pfes vymezovaci kabel.
Pfipadné prfekazky odstrante.

2. Spustte pfistroj. Na displeji se
zobrazi:

Spousti se pohon"

("

B "l Varovani!

B "Kalibrovéani", "Faze
Béhem kalibracni jizdy
PFistroj najizdi ke zjisténi sily signalu nejprve
pfimo pfes ohranicujici kabel ven, pak do

zakladny a v ni zGstane stat. Akumulator se
nabiji.

UPOZORNENI
PFistroj musi pfi zajizdéni do zékladny

zUstat stat. Jestlize pfi zajizdéni do
zakladny netrefi kontakty, jede dale k
vymezovacimu kabelu. Jestlize pfistroj
projede zakladnou, kalibrace se
nezdafila. V takovém pfipadé musi byt
zakladna lépe vyrovnana a proces
kalibrace se musi zopakovat.

Po kalibraéni jizdé
Zobrazi se pravé pfednastavena doba seceni.

Vsechna ostatni nastaveni viz viz Kapitola 7
"Nastaveni”, strana 151.
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6 OBSLUHA
6.1 Rucni spusténi pristroje

1. Zapnéte pfistroj.

Neplanované seceni okraju: viz Kapitola 7.4
"Seceni okraji s ruénim spusténim”,
strana 152.

2. [STARTPAUSE pistroj spustte rucné.

6.2 Prerusenirezimu seceni

u Stisknéte tlacitko na pfistroji.
PFistroj automaticky najede zpét do zakladny.
Smaze plan se€eni daného dne a znovu se
spusti dal$iho dne v nastavenou dobu.

. Stisknéte tla&itko na pristroji.

Seceni se na pul hodiny prerusi.

u Stisknéte tlacitko na pfistroji.
PFistroj se vypne.

UPOZORNENI
V nebezpecnych situacich Ize pfistroj

zastavit tlacitkem STOP (09/2).

6.3 Seceni vedlejsi plochy (01/NF)

1. Zvednéte pfistroj a ru¢né ho posadte do
vedlejsi plochy.

Zapnéte pfistroj.

mENY Vyvolejte hlavni nabidku.

@@ *"Nastaveni" C[;]

%% *"Seceni vedlej3i plochy"
6. Vyberte dobu se¢eni pomoci @@ .

7. PFistroj spustte ru¢né.

Podle nastaveni: Pfistroj seka po nastavenou
dobu a poté se vypne nebo seka az do vycerpani
akumulatoru.

Po seceni vedlejsi plochy pfistroj opét ru¢né
postavte do zakladny.

o oD

7 NASTAVENI

7.1 Vyvolani nastaveni — vSeobecné

1. MENU vyvolejte hlavni nabidku.
Upozornéni: Hvézdicka * pfed bodem
nabidky zobrazuje, Ze dany bod je pravé
vybrany.

2. @@ *"Nastaveni" CE]

3. @@ Vyberte poZadovany bod nabidky.
=

4. Provedte nastaveni.
Upozornéni: Body nabidky jsou popsany v
nasledujicich odstavcich.

5. mENY Navrat zpét do hlavni nabidky.

UPOZORNENI
Dal$i body nabidky: viz Kapitola 5.2

"Provedeni zakladnich nastaveni”,
strana 150.

7.2 Aktivace / deaktivace tonu tlacitek
1. N4 *"Tény tladitek" =
2. Aktivace / deaktivace tonU tlacitek:

B "Aktivovat" :
Aktivace tonu tlacitek.

B "Deakt." C@ :

Deaktivovat tony tlacitek.

7.3 Nastaveni programu seceni

7.3.1 Nastaveni programu seceni —

vSeobecné
MENU viyvolejte hlavni nabidku.
@@ *"Programy" C[;]
N4 Vyberte bod nabidky. (=

Provedte nastaveni.
Upozornéni: Body nabidky jsou popsany v
nasledujicich odstavcich.

N o=

7.3.2 Nastaveni poc¢ate¢nich bodi (jen u
Robolinho 1100)

Zauceni zahajovacich bodu
PFistroj postavte do zakladny.

Zapnéte pfistroj.

MENU) \yvolejte hlavni nabidku.
@@ *"Programy” C@

@@ *"PoGatedni body" C[;]

@@ *"Zauceni zahajovacich bodd"

=

o gk~ wbd =
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Nastaveni

7. @@ *" Spustit jizdu k zauceni
pocatecnich bodd "

» v start v (=) Pistroj jede podél
vymezovaciho kabelu.

B " 7zde" C[;J , pokud pfistroj dosahl
pozadovaného pocate¢niho bodu.
Pocatecni bod se ulozi.

8. " Dosadit pocate&ni bod 1" C[;],
pokud pfi jizdé k zauc€eni nebyl stanoven
zadny pocate¢ni bod. Jestlize nebude
stanoven pocate¢ni bod, pocate¢ni body se
stanovi automaticky.

9. " Pocatec¢ni bod x: XXm " pfi dosazeni
posledniho po¢ate¢niho bodu.

Rucéni urceni pocatecnich bodt (01)

Prvni po¢ate¢ni bod (01/X0) je pfednastaven a

nachazi se 1 m vpravo vedle zakladny. Za timto

bodem Ize naprogramovat az 3 dalSich
pocatecnich bodl (X1 az X3). Pfi stanoveni
pocatecnich bodu respektujte tyto zasady:

B PocateCni body nestavte prilis daleko od
zakladny resp. pfili§ blizko navzajem (02/f).

®  Pouzijte jen nutny pocet pocatecnich bodu.

1. @@ *"Pocatedni body"[:[;]
2. @[i] *"Bod X1 u [OZOm]"CE]
Pomoci ([4A[W) vyberte za sebou jdouci

Cislice a potvrdte je pomoci .
3. @@ *"Bod X2 u [075m] " [:[;]
Pomoci ([4[W) vyberte za sebou jdouci

Cislice a potvrdte je pomoci
4. Je-li to tfeba, nastavte dalSi pocatecni body.
5. mENY Navrat zpét do hlavni nabidky.

7.3.3 Nastaveni doby seceni

UPOZORNENI
Mezi programovanim dob seceni a

spusténim seceni musi byt nejméné 30
min. Pokud ne, pristroj se spusti az v
dal$i naprogramovanou dobu seceni.

V bodu nabidky "Tydenni program" se
nastavuji dny a ¢asy, kdy ma pfistroj sekat.
Nastaveni pfipadné pfizpusobte velikosti své
zahrady. Pokud jsou pfiblizné po tydnu stale jesté
patrné neposekané oblasti, prodluzte doby
seceni.

1. @@ *"Tydenni program"C[;J

u @@ *"Vgechny dny [X]": Pfistroj
sece denneé v nastavenych ¢asech.
Jestlize se zobrazuje "Vsechny dny
[ 1" sece pfistroj jen v nastavenych
dnech v tydnu.

u @@ *"Pond&li [X]"...*"Nedé&le
[X]": PFistroj sece v nastavenych dnech
v tydnu v nastaveny Cas. Jestlize se
zobrazuje napfiklad "Pond&1i [ 1"
pfistroj v dany den nesece.

» 'gmenie (S Aktivujte pFisluSny den
[X] nebo ho deaktivujte [ ], nastavte
Casy, druh se€eni a pocatecni body.

2. Nastaveni pro vSechny dny nebo pro
pfislusny den:

B napfiklad "* [M] 07:00-10:00 [?]"™
Bézné seceni[M] od 07:00 — 10:00 hod.
s automaticky se ménicim bodem
pocatku0—-9 [2].

® napfiklad "< [R] 16:00-18:00
Pristroj se spusti v 16:00 hodin se
secenim podél okraju [R] a pojizdi po
celé délce vymezovaciho kabelu. Poté
zacne sekat plochu v po¢ate¢nim bodu 1
[1]. Kolem 18:00 hodiny, resp. jakmile je
akumulator vybity, najede pfistroj zpét do
zakladny.

B "Zm&nit" C@ : Zména vybraného
nastaveni.

® "Dale" CQ : Potvrdte zménéné
nastaveni a pokracujte k dalSimu
nastaveni.

3. "Ulozit" = : VSechna zménéna
nastaveni daného bodu nabidky se ulozi.

[

7.4 Seceni okraji s ruénim spusténim
Pfi ruénim spusténi je mozné zde nastavit, ze
pfistroj zacne se se¢enim podél okraju.
Seceni podél okraji provadét v
naprogramovanou dobu seceni: viz Kapitola
7.3.3 "Nastaveni doby seceni”, strana 152.

1. @@ *"Sekani okrajﬁ"@
2. @@ *"U rucniho spuéténi"[:[;]
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7.5 Nastaveni seceni vedlejSich ploch
1. @) +"scgent vedlejsi plochy”

=

2. Nastaveni doby seceni:

. (AW "Neaktivni" - : Seceni
vedlejSich ploch je vypnuté.

. AW "Aktivni" =) : Pristroj seCe,
dokud se nevybije akumulator.

L] @@ "Doba seceni v min" [:[;] :
PFistroj sece vedlejsi plochu po
nastavenou dobu. Nastavit Ize
nasledujici doby seceni:
30/60/90/120/az se vybije akumulator.

7.6 Nastaveni kontrastu displeje

Je-li displej Spatné Citelny, napfiklad protoze je
osvicen sluncem, Ize zobrazeni vylepsit zménou
nastaveni kontrastu.

1. @@ *"Kontrast displeje"C[;]

2. AW Zvyseni/snizeni kontrastu displeje.

7.7 Ochrana nastaveni

Je-li ochrana nastaveni neaktivni, je tfeba
zadavat kod PIN jen pfi potvrzeni chyb dllezitych
z hlediska bezpec¢nosti.

1. @@ *"Ochrana nastaveni"C[;]

2. Aktivace / deaktivace ochrany nastaveni:

B "Aktivovat" [:[;] :

Aktivace ochrany nastaveni.

B "Deakt." C@ :

Deaktivace ochrany nastaveni.

7.8 Nova kalibrace

Jestlize se zménila poloha nebo délka
vymezovaciho kabelu nebo pfistroj jiz
vymezovaci kabel nenachazi, je tfeba provést
novou kalibraci.

1. @@ "Nova kalibrace"C[;]

2. "Vynulovat kalibraci?" C@

3. Provedeni kalibra¢ni jizdy: viz Kapitola 5.4
"Automaticka kalibracni jizda", strana 150.

7.9 Vratte se k nastaveni z vyroby.

Napfriklad pfed prodejem pfistroje je mozné

obnovit nastaveni z vyroby.

1. @@ *"Tovarni nastaveni"C@

Hlaseni: "Nastaveni tuspé&sné&
obnoveno"

8 ZOBRAZENIi INFORMACI

Nabidka "Informace" slouzi k zobrazeni tdaji
pristroje. V této nabidce nelze provadét zadna
nastaveni.

1. MENU viyyolejte hiavni nabidku.

2. @@ *"Informace" C[Q
3. (@™ vyberte bod nabidky. (=

Upozornéni: Body nabidky jsou popsany v
nasledujicich odstavcich.

4. @ Navrat zpét do hlavni nabidky.
"Servis nozu"

Udava, za kolik hodin provozu bude tfeba provést
servis nozu. Pocitadlo Ize vynulovat ruéné. Servis
nozl nechejte provést odbornym prodejcem,
technikem nebo servisnim partnerem spolecnosti
AL-KO.

Vynulovani pocitadla servisu nozu:
1. @@ "Potvrdit"

"Hardware"

Zobrazuje informace o pfistroji, napfiklad o typu,
roku vyroby, hodinach provozu, sériovém Ccisle,
poctu seceni, celkové dobé seceni, poctu cyklu
nabijeni, celkové dobé nabijeni, délce smycky
vymezovaciho kabelu.

"Software"

Zobrazuje verzi firmwaru.

"Informace o programu”

Zobrazuje aktualni nastaveni, napfiklad celkovou
dobu seceni za tyden.

"Poruchy"

Zobrazuje naposledy vznikla hlaseni poruch s
datem, ¢asem a chybovym kédem.

9 UDRZBA A PECE
OPATRNE!
Nebezpeci zranéni
Ostrohranné a pohybujici se ¢asti stroju
mohou vést k poranéni.
B P¥i udrzbé, oSetfovani a Cisténi vzdy
noste ochranné rukavice!
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9.1

Ci

Udrzba a péce

Cisténi
POZOR!
Nebezpeci vyplyvajici z vody
Voda v robotické sekacce na travu a v
zakladné zplsobuje poskozeni
elektrickych soucastek.

B Robotickou sekacku na travu a
zakladnu nepostfikujte vodou.

Sténi robotické sekacky na travu

OPATRNE!

Nebezpeci poranéni fezacimi nozi

Rezaci noZe jsou velmi ostré a mohou

zpUsobit porezani.

®  Noste ochranné rukavice!

®  Davejte pozor, abyste se zadnou
Casti téla nepfriblizili k fezacim
nozum.

Provedte jednou tydné:

1.
2.

3.

4.
Ci
1.

2.

Vypnéte pfistroj.
Povrch krytu omette, okartacujte, setrete
vlhkym hadrem nebo jemnou houbou.
Dno, povrch sekacky a fezaci noze
okartacujte.
Zkontrolujte fezaci noze, zda nejsou
poskozené. Pfipadné je vyménte: viz
Kapitola 9.3 "Vyména fezacich brit(",
strana 154.

Sténi zakladny
Ze zakladny pravidelné odstranujte zbytky
travy a listi nebo jiné predméty.
Povrch zakladny setfete vihkym hadrem
nebo jemnou houbou.

9.2 Pravidelna kontrola

Vseobecna kontrola

1.

Jednou tydné zkontrolujte celou instalaci, zda
neni poskozena.

= Vyrobek

m  Zakladna

®  Vymezovaci kabel

®  Nizkonapétovy kabel

B Transformator se sitovym napajecim

kabelem

Kontrola volnobéhu valct

Provedte jednou tydné:

1. Oblasti kolem kole¢ek diikladné ocistéte od
zbytkU travy a znecisténi. Pouzivejte ruéni
smetacek a hadr.

2. Zkontrolujte, zda se koleCka otaceji volné a
zda jsou fiditelna.

Upozornéni: Jestlize se kolecka otaceji
obtizné nebo nejsou fiditelna, nechejte je
vymeénit v servisnim stfedisku AL-KO.

Zkontrolujte kontaktni plochy robotické

sekacky na travu

1. Nedcistoty setfete hadrem a poté lehce
namazte tukem na kontakty.

2. Stopy po vypaleni kontaktnich ploch zlehka
obruste jemnym brusnym papirem a poté
lehce namazte tukem na kontakty.

Kontrola nabijecich kontaktd zakladny

1. Vytahnéte sitovou zastréku.

2. Nabijeci kontakty stisknéte smérem k
zakladné a uvolnéte je. Nabijeci kontakty se
musi pruzné vratit zpét do vychozi polohy.
Upozornéni: Jestlize se nabijeci kontakty
nevraceji pruzné zpét, nechejte je vyménit v
servisnim stfedisku AL-KO.

9.3 Vyména fezacich brith

Opotfebované nebo ohnuté fezaci noze musite
vymeénit.

POZOR!

Poskozeni pristroje nespravnou
opravou

Vyrovnanim ohnutych vestavénych
fezacich nozd muze dojit k poskozeni
nozoveého bubnu.

B Ohnuté fezaci noze nikdy
nenarovnavejte.

B Ohnuté fezaci noze vymeérite za
originalni nahradni dily AL-KO.

OPATRNE!

Nebezpeci poranéni rezacimi nozi
Rezaci noZe jsou velmi ostré a mohou
zpUsobit porezani.

= Noste ochranné rukavice!

B Davejte pozor, abyste se zadnou

AN

2. Vadné dily vyméiite za originalni nahradni casti téla nepfibliZili k fezacim
dily spoleénosti AL-KO nebo pfistroj nechejte nozum.
opravit servisem AL-KO.
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1. Vypnéte pfistroj.

2. Pristroj odlozte fezacimi nozi smérem
nahoru.

3. Klicem na Srouby vySroubujte upevnovaci
Srouby.

4. Rezaci noze vytahnéte z uloZeni nozd.

5. Ulozeni nozl ocistéte mekkym kartacem.

6. Zasuite nové fezaci noze.
Upozornéni: Vzdy pouzivejte vyhradné
originalni nahradni dily AL-KO.

7. Upevnovaci Srouby opét vsadte a utahnéte.

Protahovaci noze zpravidla neni tfeba

vymeénovat.

V pfipadé silného znecisténi, které nelze

odstranit karta¢em, musi dojit k vyméné

nozového bubnu. Nevyvazenost muze totiz vést

ke zvySené hlucnosti, zvySenému opotfebeni a

porucham funkce.

9.4 Vyména pojistky transformatoru (11)

Pokud by transformator s neposkozenym

napajenim s odpovidajicim sitovym napétim

nedodaval proud:

1. Transformator (11/2) odpojte od elektrické
sité.

2. Vysroubujte kryt pojistky (11/1) véetné
pojistky transformatoru (11/2).

3. Zkontrolujte pojistku. Je-li vadna, vsadte
novou pojistku stejné jmenovité hodnoty
(2,5 A, pomala).

4. Novou pojistku vsadte do krytu pojistky.
5. Kryt pojistky véetné pojistky zasSroubujte do
transformatoru.

10 PREPRAVA
P¥i pfepravé pristroje napfiklad z hlavni plochy k
vedlejSi ploSe postupuijte takto:

1. (STOPJ piistroj zastavte.
2. Vypnéte pristroj.

3. Pristroj zvedejte za drzadlo:
®  Nedotykejte se fezacich nozu.

®  Rezaci noze musi vzdy sméfovat od téla.

11 SKLADOVANI

11.1 Uskladnéni robotické sekacky na travu

Pfes zimu resp. ma-li byt mimo provoz déle nez
30 dnl, pfistroj spravné ulozte.

1. Akumulator pIné nabijte (viz Kapitola 5.1
"Nabiti akumulatoru (09)", strana 149).

2. Pristroj diikladné vycistéte (viz Kapitola 9.1
"Cisténi", strana 154).

3. Ulozeni pfistroje:
m  stojici na vSech kolech,

B na suchém, uzamykatelném a Cistém
misté chranéném proti mrazu,

B mimo dosah déti.

11.2 Ulozeni zakladny

Zakladnu lIze ulozit, neni to ale nutné. Ulozenim
se v8ak pfedchazi pred¢asnému starnuti,
napfiklad blednuti barev, korozi nabijecich
kontaktt a unavé svorek s pruzinami.

Jestlize zistava zakladna pod Sirym nebem:

1. Nizkonapétovy kabel sejméte z
transformatoru a stocte ho.

2. Transformator ulozZte.

3. Nabijeci kontakty namazte tukem na
kontakty.

Jestlize se zakladna uskladiuje:

1. Nejdfive provedte vSechny vySe uvedené
prace.

2. Odpojte zakladnu od vymezovaciho kabelu.
3. Zakladnu odmontujte a nelistoty smette
smetackem a odstrante mékkym navihéenym
hadrem.
4. Ulozeni zakladny:
B na suchém, uzamykatelném a Cistém
misté chranéném proti mrazu,
®  mimo dosah déti.

11.3 Pfezimovani vymezovaciho kabelu

Vymezovaci kabel mize zUstat v zemi a neni

tfeba ho odstranovat.

1. Jestlize se zakladna uskladriuje: Odizolované
konce kabell namazte tukem na kontakty a
ovirite lepici paskou. Diky tomu jsou konce
kabelu chranény pred korozi.
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Likvidace

12 LIKVIDACE

pokyny k zakonu o elektrickych a
elektronickych zarizenich (ElektroG)
Elektricka a elektronicka zafizeni

[ |
E nepatfi do domaciho odpadu, ale
— odvazeji se k roztfidéni, pfip. k
ekologické likvidaci!
®  Staré baterie nebo akumulatory, které
nejsou zabudovany do stroje pevné, je
nezbytné pfed odevzdanim vyjmout!
Jejich likvidace se fidi zakonem o
bateriich.

®  Vlastnik, pfip. uzivatel elektrickych a
elektronickych zafizeni maji zakonnou
povinnost je po pouziti vratit.

®  Konec¢ny uzivatel ma vlastni
odpovédnost za smazani svych
osobnich dat na likvidovaném starém
stroji!

Symbol preskrtnutého kontejneru na odpadky
znamena, Ze se elektricka a elektronicka zafizeni
nesmi likvidovat prostfednictvim komunalniho
odpadu.

Elektricka a elektronicka zafizeni Ize bezplatné

odevzdat na nasledujicich mistech:

®  Vefejnopravni sbérné nebo likvidacni stanice
(napf. komunalni sbérné dvory)

B Prodejny elektrospotrebicl (stale a online),
pokud ma obchodnik povinnost zpétného
odbéru, anebo ho nabizi dobrovolné.

Tato prohlaseni plati pouze pro zafizeni, ktera
jsou instalovana a prodavana v zemich Evropské
unie a podléhaji evropské pravni smérnici
2012/19/EU. V zemich mimo Evropskou unii
mohou platit odli§na ustanoveni o likvidaci
elektrickych a elektronickych zafizeni.

Pokyny k zakonu o likvidaci baterii (BattG)
Ej ®  Staré baterie a akumulatory nepatfi do
domaciho odpadu, ale odvazeji se k
— roztfidéni, pfip. k ekologické likvidaci!
®m  Kvli bezpe¢nému vyjmuti baterii nebo
akumulatoru z elektropfistroje a pro
informace o jeho typu, resp. o
chemickém systému dbejte prosim na
nasledujici tdaje v Navodu na pouziti,
pfip. Montaznim navodu.
®m  Vlastnik, pfip. uzivatel baterii nebo
akumulatord maji zakonnou povinnost
je po pouziti vratit. Odevzdavani se
omezuje na bézné mnozstvi v
domacnosti.

Staré baterie mohou obsahovat $kodliviny nebo
tézké kovy, které mohou poskozovat Zivotni
prostfedi a zdravi. Zuzitkovani starych baterii a
vyuziti v nich obsazenych zdrojl pfispiva k
ochrané obou téchto dllezitych statkd.

Symbol preSkrtnutého kontejneru na odpadky
znamena, Ze se baterie a akumulatory nesmi
likvidovat prostfednictvim komunalniho odpadu.
Pokud se pod odpadkovym kontejnerem
nachazeji nadto znaky Hg, Cd nebo Pb, oznacuje
se tim nasleduijici:

. Hg: Baterie obsahuje vic nez 0,0005 % rtuti

. Cd: Baterie obsahuje vic nez 0,002 %
kadmia

®  Pb: Baterie obsahuje vic nez 0,004 % olova
Baterie a akumulatory Ize bezplatné odevzdat na
nasledujicich mistech:
®  Verfejnopravni sbérné nebo likvidacni stanice
(napf. komunalni sbérné dvory)
Prodejni mista baterii a akumulatord

Ve sbérnych zafizenich spole€ného systému
odbéru pouzitych baterii a nepotfebnych
zafizeni
® Ve sbérnych zafizenich vyrobce (pokud je
¢lenem spolecného systému zpétného
odbéru)
Tato prohlaseni plati pouze pro baterie a
akumulatory, které se prodavaji v zemich
Evropské unie a podléhaji evropské pravni
smérnici 2006/66/ES. V zemich mimo Evropskou
unii mohou platit odliSna ustanoveni o likvidaci
baterii a akumulator(.
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13 POMOC PRI PORUCHACH

13.1 Korekce chyb pristroje a pouzivani

OPATRNE!

Nebezpeci zranéni

Ostrohranné a pohybujici se ¢asti stroju mohou vést k poranéni.
B P¥i udrzbé, oSetfovani a Cisténi vzdy noste ochranné rukavice!

Porucha
PFistroj se nespousti.

PFistroj uvizne a zahrabe
se. Kola se otaceji dal.

Pristroj se€e v nespravnou
dobu.

Motor se béhem seceni
zastavi.

Vysledek seceni je
nestejnomeérny.

Provozni doba s
akumulatorem se
podstatné zkracuje.

Pricina
Akumulator je vybity.
Narazové senzory nereaguji.

Trava je pfilis vysoka.

PFistroj uvizl na nerovnosti v
travniku.

Pristroj ma Spatné nastaveny
¢as.

Délka seceni je chybné
nastavena.

Pristroj ztraci nastaveny Cas.

Motor je pretizeni.

Akumulator je vybity.

Rezaci noze jsou tupé.

Doba seceni je pfilis kratka.
Secena plocha je pfilis velka.
Nastaven prili§ nizky stupen
vySky seceni.

Rezaci noZe jsou tupé.

Nastaven pfili§ nizky stupen
vysky seceni.

Trava je prili$ vysoka nebo
vihka.

Odstranéni
PFistroj nabijte v zakladné.
Obratte se na servis AL-KO.

®  VysSku stfihu nastavte vyse, pak ji

by ALKO

postupné snizujte na pozadovanou

vysku.

B Travu posekejte nakratko sekackou

na travu.

Odstrarite nerovnosti.
Nastavte Cas.
Nastavte dobu seceni.

Akumulator je posSkozeny. Obratte se
servis AL-KO.

Stroj vypnéte, postavte jej na rovny
podklad nebo nizky travnik a znovu je
nastartujte.

Nabijte akumulator.

Vymeérite fezaci noze.
Naprogramujte delSi doby seceni.
ZmenSete seCenou plochu.

Vysku stfihu nastavte vySe, pak ji
postupné snizujte na pozadovanou
vysku.
Vymérnite fezaci noze.
Rezaci noZe upevnéte novymi
Srouby.
Vys$ku stfihu nastavte vySe, pak ji
postupné snizujte na pozadovanou
vysku.
®  Nechejte travu uschnout.
®  VySku seCeni nastavte na vysSi
stupeni.

na
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Porucha

PFistroj vibruje nebo je jeho
hluénost pfilis velka.

Akumulator nelze nabit

resp. nizké napéti
akumulatoru

UPOZORNENI

Pricina
Nevyvazeni fezacich nozu
nebo pohonu fezacich nozud

®  Nabijeci kontakty
zakladny jsou
znecisténé.

®  Kontaktni plochy

pristroje jsou znecisténé.

®m  Z3akladna nema
elektrickou energii.

B P¥istroj se netrefi na
nabijeci kontakty.

®m  Kontaktni plochy
pfistroje jsou opalené.

B Vadna pojistka
transformatoru.

Zivotnost akumulatoru
skongila.

Vadna nabijeci elektronika.

Odstranéni
Vycistéte sekacku.
Obratte se na servis AL-KO.

®  Vycistéte nabijeci kontakty a
kontaktni plochy.

®m  Zakladnu pfipojte k elektrickému
napajeni.

®  Pristroj umistéte do zakladny a
zkontrolujte, zda nabijeci kontakty
priléhaji.

B Obratte se na servis AL-KO.

= Vyménte pojistku (viz Kapitola 9.4
"Vyména pojistky
transformatoru (11)", strana 155).

B QObratte se na servis AL-KO.

®  Obratte se na servis AL-KO.

ﬂ V pfipadé poruch, které nejsou v této tabulce uvedeny nebo které nemulzete sami odstranit, se
obratte na pfFisluSny zakaznicky servis.

13.2 Kody chyb a odstranovani zavad

Kéd chyby

CN0Ol: Tilt sensor

CN002: Lift sensor
CNOO5: Bumper
deflected

Pricina

Snimag¢ naklonu byl
aktivovan:

®  prekroCen max. sklon,
®  sekacka byla nesena,
® pfili§ strmy svah.

Snima¢ zvednuti byl
aktivovan:

®  Schranka pfistroje se v
dasledku zvednuti nebo
pusobeni prekazky
vychylila smérem
nahoru.

PFistroj najel na prekazku a
nemuze se vyprostit
(napfiklad kolize v blizkosti
zakladny).

Odstranéni

Pristroj postavte na rovnou plochu a
potvrdte chybu.

Odstrarite prekazku.

®  Postavte pfistroj na rovnou,
vymezenou plochu travniku.

" Provedte korekci polohy
vymezovaciho kabelu.

158

Robolinho 1100/110



Pomoc pfi poruchach

solo

by ALKO

Kéd chyby

CNOO7:
signal

No loop

CN008: Loop signal

Pricina

m  Zadny signal smycky
Vymezovaci kabel je
vadny.

®  Signal smycky je prilis
slaby.

®  Slaby signal smycky
| |

Odstranéni

Zkontrolujte kontrolky LED na
zékladné.

Zkontrolujte elektrické napajeni
zakladny. Vypojte a zapojte
transformator.

Zkontrolujte, zda neni vymezovaci
kabel poskozeny. Vadny kabel
opravte.

Zkontrolujte kontrolky LED na

weak Vymezovaci kabel je zakladné.
zakopany pfilis hluboko  ®  Zkontrolujte elektrické napajeni
zakladny. Vypojte a zapojte
transformator.
® \/ymezovaci kabel vyzvednéte do
predepsané vysky, pfipadné ho
upevnéte pfimo na travniku.
CN010: Bad position ® P¥istroj je mimo ®  Postavte pfistroj na rovnou,
vymezenou plochu vymezenou plochu travniku.
travniku. ®  Zkorigujte polohu vymezovaciho
= Vymezovaci kabel byl kabelu v ohybech a okolo prekazek.
polozen kfizem. Odstrarite kfizeni kabelu.
CNO11l: Escaped robot PfFistroj je mimo vymezenou  Zkorigujte polohu vymezovaciho kabelu
plochu travniku. v ohybech a okolo pfekazek.
CNO12: Cal: no loop  Chyba b&hem kalibrace: ®  ZKkontrolujte kontrolky LED na
CNO15: Cal: outside ™ Pfistroj nemlze najit zakladné.
vymezovaci kabel. ®m  Zkontrolujte elektrické napajeni
zakladny. Vypojte a zapojte
transformator.
®  Pristroj postavte na pfedepsanou
kalibraéni polohu, vyrovnejte ho
pfesné do pravého uhlu. Pfistroj
musi mit moznost prejet
vymezovaci kabel.
CN017: Cal: signal Chyba béhem kalibrace: ®  Pfistroj postavte na pfedepsanou
weak m  Slaby signal smy&ky kalibraéni polohu, vyrovnejte ho
= Zadny signal smycky pfesné dq praveh9 ur'wlu. o
= Vymezovaci kabel je u ZI’<ontroIUJte ele}(tncke napajeni
§ zakladny. Vypojte a zapojte
vadny. .
transformator.
®  Zkontrolujte, zda neni vymezovaci
kabel poskozeny.
CNO18: Cal: Chyba béhem kalibrace: Odstrarite prekazku.
Collision ®  Pristroj narazil na
prekazku.
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Pomoc pfi poruchach

Kéd chyby

CNO38: Battery

CN099: Recov escape

CN104: Battery over
heating

CN110: Blade motor
over heating

CN119: R-Bumper
deflected

CN120: L-Bumper
deflected

Pricina

Akumulator je vybity:

B Smycka vymezovaciho
kabelu je prili§ dlouh,

obsahuje pfili§ mnoho
ostrivku.

B P¥i dobijeni chybi kontakt

s nabijecimi kontakty

B Prekazky v blizkosti
zakladny

®  Pfistroj uvizl.

®  Pfistroj nenachazi
zékladnu.

®  Opotfebovany
akumulator.

B Vadna nabijeci
elektronika.

Automatické odstranéni
zavady neni mozné

B Akumulator je pfehraty
(vice nez 60 °C). Vybiti
neni mozné.

= Nouzové vypnuti
prostfednictvim
elektronického
monitorovani

Motor sekacky je pfehraty
(vice nez 80 °C).

PFistroj najel na pfekazku a

nemuze se vyprostit.

Odstranéni

Provedte korekci polohy vymezovaciho
kabelu.

Vycistéte nabijeci kontakty.

®  Pfistroj umistéte do zakladny a
zkontrolujte, zda nabijeci kontakty
priléhaji.

= Nechte nabijeci kontakty

zkontrolovat a vyménit servisnim

stfediskem vyrobce.

Odstranite prekazky.

Postavte pfistroj na rovnou, vymezenou
plochu travniku.

®  ZKkontrolujte, zda neni vymezovaci
kabel poskozeny.

" Vymezovaci kabel nechte proméfit
servisnim stfediskem vyrobce.

Akumulator nechte vyménit servisnim
stfediskem vyrobce.

Nabijeci elektroniku nechte zkontrolovat

servisnim stfediskem vyrobce.

®  Hlaseni poruchy potvrdte ru¢né.
V pfipadé opakovani: Pfistroj
nechte zkontrolovat servisnim
stfediskem vyrobce.

®  Pristroj vypnéte a akumulator
nechejte vychladnout.

®  PFistroj nepokladejte na zakladnu.

®  Pristroj vypnéte a nechejte
vychladnout.

®m V pfipadé opakovani: Pfistroj
nechte zkontrolovat servisnim
stfediskem vyrobce.

Odstranite prekazku.
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Pomoc pfi poruchach

Kéd chyby

CN128: Recov
Impossible

CN129: Blocked WL

CN130: Blocked WR

Pricina
Pristroj najel na pfekazku a
nemuze se vyprostit.

PFistroj je mimo vymezenou
plochu travniku.

Motor levého kola je
zablokovany.

Motor pravého kola je
zablokovany.

Odstranéni

Odstrarite prekazku.

®  Postavte pfistroj na rovnou,

by ALKO

vymezenou plochu travniku.

®  Provedte korekci polohy
vymezovaciho kabelu.

Odstrarite blokovani.

Odstrarite blokovani.

UPOZORNENI
V ptipadé poruch, které nejsou v této tabulce uvedeny nebo které nemuzete sami odstranit, se
obratte na pfislusny zakaznicky servis.

457290 _a
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14 ZARUKA

PFipadné vady na materialu ¢i vyrobni zavady na vyrobku odstranime b&éhem zakonné Ihity pro
reklamaci nedostatkd, a to dle naSeho uvazeni bud opravou, nebo dodanim nahradniho vyrobku. Lhita
pro reklamaci nedostatku se Fidi pravnimi ustanovenimi zemé, ve které byl vyrobek zakoupen.

NasSe zaruka plati jen v nasledujicich pfipadech:  Zaruka zanika v nasledujicich pfipadech:

B Dodrzovani tohoto navodu k pouziti ®  Svévolné pokusy o opravu
®  Radné zachazeni ®  Svévolné technické zmény
®  Pouziti originalnich nahradnich dild ®  Pouzivani v rozporu s uréenym ucelem

Ze zaruky jsou vylouceny:
®  Skody na laku, které jsou zptisobeny normainim opotfebenim.
®  Opotfebované dily, které jsou na karté nahradnich dilt oznageny rameckem.

Zaru¢ni doba zacina dnem nakupu prvnim koncovym uzivatelem. Rozhodujici je datum na nakupnim
dokladu. S timto zaruénim listem a originalem nakupniho dokladu se obratte na svého prodejce nebo

prodavajicimu zUstavaji timto prohlaSenim nedotéeny.

15 PROHLASENI O SHODE EC

Timto prohlaSujeme, Ze tento vyrobek v provedeni, které uvadime na trh, odpovida pozadavkim
harmonizovanych smérnic EU, bezpe¢nostnich standardi EU a pro produktové specifickym
standardim.

Vyrobek Vyrobce Odpovédny zastupce
Roboticka sekacka na travu AL-KO Kober GmbH Andreas Hedrich
Vyrobni &islo Hauptstrale 51 Ichenhauser Str. 14
G1501502 A-8742 Obdach D-89359 Kotz
Typ Smérnice EU Harmonizované normy
Robolinho 1100 2006/42/EC EN 55014-1
Robolinho 110 2014/30/EU EN 55014-2
2011/65/EU EN 61000-6-1
EN 61000-3-2
Posouzeni shody EN 61000-3-3
2000/14/EC P¥iloha V EN 60335-1
EN 60335-2-107
Jmenované misto Obdach, 16.1.2017

TOV Industrie Service GmbH
Skupina TUV Siid
Westendstralle 199
D-80686 Mnichov

C. 0499

Dr. Bernd Zdliner
Managing Director
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Ehhez a kezelési utmutatéhoz

solo

by ALKO

1 EHHEZ A KEZELESI UTMUTATOHOZ

B A német valtozat esetében az eredeti Uize-
meltetési Utmutatordl van sz6. Minden mas
nyelvi valtozat az eredeti izemeltetési utmu-
taté forditasa.

= (zembe helyezés elétt feltétleniil olvassa el
gondosan ezt a kezelési utmutatét. Ez a za-
varmentes munkavégzés és a hibamentes
kezelés feltétele.

B Téarolja mindig ugy ezt a kezelési utmutatot,
hogy barmikor beleolvashasson, ha a beren-
dezéssel kapcsolatos informaciéra van sziik-
sége.

B Masik személynek csak ezzel a kezelési ut-
mutatoval egyltt adja tovabb a késziléket.

®  OQlvassa el és tartsa be a jelen kezelési utmu-
tato biztonsagi tudnivaloit és figyelmeztetése-
it.

1.1 Jelmagyarazatok és jelzészavak

VESZELY!

Olyan veszélyes helyzetet jelez, amely —
ha nem kertilik el — halalos vagy sulyos
séruléseket eredményez.

e FIGYELMEZTETES!
Olyan potencialisan veszélyes helyzetet
jelez, amely — ha nem kertlik el — halalos
vagy sulyos sériiléseket eredményezhet.

c VIGYAZAT!
Olyan potencialisan veszélyes helyzetet

jelez, amely — ha nem kertilik el — kisebb
vagy kdzepesen sulyos séruléseket ered-
ményezhet.

FIGYELEM!

Olyan helyzetet jelez, amely — ha nem
kertlik el — anyagi karokat eredményez-
het.

TUDNIVALO
Az érthetéséget és a hasznalatot segito,

kilonleges tudnivalok.

2 TERMEKLEIRAS

Ez a dokumentacioé egy teljesen automatikus, ak-
kumulatoros mikddtetési robot pazsitnyirét is-
mertet, amely a gyep feliletén szabadon mozog.
A vagasi magassag valtoztathato.

2.1 Szallitmany tartalma

A szallitmany az alabb felsorolt pozicidkat tartal-
mazza. Ellendrizze, hogy minden pozicié meg-
van-e.

Sz. Alkatrész

N

Robot pazsitnyiré
Révid utmutatéd
Uzemeltetési utmutato
Flkampok *

Transzformator

o 0 b~ W N

Dokkolodallomas
7 Hatarolovezeték *

* nem része a szallitmanynak

457290 _a
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m Termékleiras

2.2 Robot pazsitnyiré 2.3 A késziiléken szereplé szimbélumok

Szimbo- Jelentés
lum

Harmadik személyeket tartson tavol
a veszélyzonatol!

A kezelésnél kulonds ovatossagot
tanusitson!

Kezeit as labait tartsa tavol a vago-
szerkezettdl!

Tartson biztonsagi tavolsagot!

Uzembe helyezés elétt olvassa el a
kezelési Utmutatot!

A készulék elinditdsahoz adja meg
a PIN-kodot!

Ne utazzon a késziiléken menet
kézben!

Sz. Alkatrész

1  STOP gomb (azonnal leallitia a készulé-
ket, a vagokést pedig 2 masodpercen
beldl)

Kezel6mez6 kijelzével (fedblap alatt)

Magassagallito (rejtett)
Erintkezéfelliletek

Utkoz6

Ellls6 kerekek (kormanyozhatd)
Meghaijtott kerekek

© N o o B~ 0N

Flnyirofedél

9  Késtanyér

10 Rodgzitécsavar
11 Terel6kés

12 Vagokés
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Termékleiras

by ALKO

2.4 Kezelémezd

2.5 Kijelzé

1o o

HOME

(=)
(=)

START
@ Q i

@ ®

[ Miw )

0]
ON/OFF

Sz. Alkatrész

1 - Nyirasi (izemméd megszakitasa,
a késziilék mozgasa hatrafelé a dokko-
|6allomasba. A készilék masnap a beal-
litott vagasi idében ismét automatikusan
elindul.

2 MENU: Fsmend eléhivasa.

3  Akijelz6 a késziilék aktudlis Gzemi alla-
potat, a kivalasztott meni cimét, menu-
pontjait, valamint a kivalasztando funkci-
Okat mutatja.

4 @@ : Menupontok kivalasztasa, szam-
értékek ndvelése és csokkentése, bealli-
tasok valtasa.

5 [STARTPAUSE : Nyirasi (izemmad kézi indi-
tasa és ledllitasa, ill. a nyirasi izemmaod

a Home gomb ( ) megnyomasa
utan azonnal ismét folytatodik.

6 : Funkciégombok. Annak a funkci-
6nak a behivasa, amely a kijelzdn ép-
pen a gombok felett lathato.

7 . A késziilék be- és kikapcsolasa.

@—

Fomenu 1

[
Bedllitasok j ®

Informacidk
Jévéhagyés

Visslza

Sz.

Kijelzés
A kivalasztott menu cime (itt: "Fémenii")

Menupontok a meniben. Mindig csak
két mendpont lathato (itt: "Be&dl1lita-
sok" és "Informaciok”). A nyil gom-
bokkal ((@¥) ) tovabbi meniipontok je-
lenitheték meg.

A kivalasztott meniponthoz tartozé

funkcidk (itt: "Beal1itasok"), a menl

alatti funkciégombokkal ( ) hivhaté

be.

= : Bal oldali funkcidgomb meg-
nyomasa.

u C[;] : Jobb oldali funkciégomb
megnyomasa.

Csillagok a kijelzett menlpont megjelo-
léséhez (itt: "Be411itasok")
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m Termékleiras

2.6 Meniiszerkezet

Fémeni Programok Heti program lasd Fejezet 7.3 "Vagéprogram beallitasa”, oldal 177

Csak Robolinho 1100 esetén: Belépési pontokKezd8pontok bealli-
tasa

Programinformacié lasd Fejezet 8 "Informaciok megjelenitése”, ol-
dal 179

Bedllita- Id¢lasd Fejezet 5.2 "Alapbeallitasok végrehajtasa”, oldal 175

sok Datum lasd Fejezet 5.2 "Alapbeallitasok végrehajtasa”, oldal 175
Nyelv lasd Fejezet 5.2 "Alapbeallitasok végrehajtasa”, oldal 175
PIN-ké&d lasd Fejezet 5.2 "Alapbeallitasok végrehajtasa”, oldal 175

Billentythangok lasd Fejezet 7.2 "Billenty(ihangok bekapcsolasa/
kikapcsolasa”, oldal 177

Szegélynyiras lasd Fejezet 7.4 "Szegélynyiras kézi inditas esetén”,
oldal 178

Mellékfeliilet aktiv/inaktivlasd Fejezet 7.5 "Mellékfeliilet nyi-
rasanak beallitasa", oldal 178

Kijelzd kontraszt lasd Fejezet 7.6 "Kijelzé fényerejének beallita-
sa", oldal 178

Bedllitasvédelem lasd Fejezet 7.7 "Beéllitasvédelem”, oldal 178
U4 kalibralas lasd Fejezet 7.8 "Uj kalibralas", oldal 178

Gyari beallitasok lasd Fejezet 7.9 "Gyari beéllitasok visszaallita-
sa", oldal 179
Informa- Késszerviz lasd Fejezet 8 "Informaciok megjelenitése”, oldal 179
ciok Hardver lasd Fejezet 8 "Informéciok megjelenitése”, oldal 179
Szoftver lasd Fejezet 8 "Informaciok megjelenitése”, oldal 179

Programinformécié lasd Fejezet 8 "Informaciok megjelenitése”, ol-
dal 179

Uzemzavarok lasd Fejezet 8 "Informaciok megjelenitése”, oldal 179
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solo

by ALKO

2.7 Dokkoléallomas

Sz. Alkatrész

Toltécsatlakozo

Alaplemez

Rugos kapocs hatarolévezetékhez
Alacsony fesziltségi kabel
Boritas

Allapotjelzé LED-ek

o a b~ WN =

2.8 Beépitett akku

Az akku fixen be van szerelve a késziilékbe,
ezért a felhasznald nem tudja kicserélni.

TUDNIVALO
Az akkumulatort az elsé hasznalat el6tt

teljesen toltse fel. Az akkumulator barmi-
lyen toltottségi allapotban tolthetd. A tol-

tés megszakitasa nem karositja az akku-
mulatort.

Az akkumulatort csal akkor lehet télteni,
ha a készllék be van kapcsolva.

B A beépitett akkumulator gyarilag részlegesen
fel van toltve. Normal Gizemben az akkumula-
tor rendszeresen feltoltédik. A készilék eh-
hez a dokkoldallomashoz megy.

® A beépitett felugyeleti elektronika a 100%-o0s
toltottségi szint elérésekor automatikusan be-
fejezi a feltoltési folyamatot.

® A toltési folyamat csak a dokkoléallomas tol-
téérintkezbinek a készilék érintkezéfeliletei-
vel val6 kifogastalan érintkezése esetén mi-
kodik.

B 45 °C hémérséklet folott a beépitett biztonsa-
gi kapcsolas megakadalyozza az akkumula-
tor toltését. Ezaltal elkertlheté az akkumula-
tor tonkremenetele.

®  Ha az akkumulator Gzemideje a teljes feltdl-
tés ellenére jelent8sen csdkken, akkor az ak-
kumulatort egy AL-KO kereskedd, technikus
vagy szervizpartner bevonasaval Uj, eredeti
akkumulatorra kell kicserélni.

B Ha az 6regedés vagy a hosszu tarolas kovet-
keztében az akkumulator toltottségi szintje a
gyarto altal meghatarozott minimalis szint ala
esik, akkor azt mar nem lehet ujra feltdlteni.
Az akkumulatort és a felligyeleti elektronikat
az AL-KO kereskeddvel, technikussal vagy
szervizpartnerrel ellenériztetni és adott eset-
ben kicseréltetni.

® Az akkumulator allapota megjelenik a kijel-
z6n. Az akkumulator allapotat kb. 3 havonta
ellendrizze. Ehhez a késziléket kapcsolja be
és olvassa le az akkumulatorallapotot. Ha az
akkumulator toltéttsége mar csak 30%, akkor
a készlléket allitsa a dokkoldallomasba,
majd kapcsolja be az akkumulator feltoltésé-
hez.

B Ha a készUlékbe elektrolit jut. A késziiléket
AL-KO szervizallomason javittassa meg!

B Ha az akkumulatort a készulékbél kiszerel-
ték: Ha a szembe vagy a kézre kifolyt elektro-
lit kerdl, akkor a folyadékot vizzel azonnal
mossa le. Haladéktalanul forduljon orvoshoz!

2.9 Mikodés leirasa

Mozgas a gyepfeliileten

A robot pazsitnyird egy hatarolovezetékkel korla-
tozott vagasi terlleten bellil szabadon mozog. A
készilék tajékozddasa érzékeldkkel torténik,
amelyek a hatarolévezeték magneses mezdjét
érzékelik.

Ha a készilék akadalyba Utkozik, akkor megall,
majd egy masik iranyban halad tovabb. Ha a ké-
szulék nedvességet észlel, akkor automatikusan
visszatér a dokkoloallomashoz. Ha a készulék
olyan helyzetbe kerdl, amelyben a mikddés nem
lehetséges, akkor kikapcsol.

Nyirasi lizemmod és to6lté lizemmaod

A nyirasi fazisok mindig a toltési fazisokkal valta-
koznak. Ha nyiras kézben az akkumulator toltétt-
sége egy bizonyos szintre csdkken (kijelz6: 0%),
akkor a készulék a hatarolévezeték mentén visz-
szatér a dokkoléallomashoz.
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Nyirashoz el6re beallitott nyirasi programok va-
laszthatok, amelyek tartalmazzak a felllet- és a
szegélynyirasi funkcidkat is. Ezek a flinyiré prog-
ramok modosithatok.

3 BIZTONSAG

3.1 Rendeltetésszeri hasznalat
Ez a gép maganceélu hasznalatra készilt. Minden
mas felhasznalas, valamint az engedély nélkuli
atépités vagy hozzaépités helytelen hasznalat-
nak mindsul, ami a jétallas megsziinését, vala-
mint a megfeleléségi nyilatkozat (CE-jeldlés) ér-
vénytelenné valasat eredményezi, és a gyarté a
felhasznaldt vagy harmadik felet éré minden kar
esetében mentesll a felel6sség aldl.
A készulék hasznalatara vonatkozo korlatozasok:
= Max. feltlet: 700 m?
® Max. lejté/emelkedd: 40% (22°)
B Max. oldaliranyu ferde helyzet: 40% (22°)
® HOémérséklet:

Feltoltés: 0 — 45 °C

Nyiras: 0 — 55 °C
3.2 Lehetséges hibas hasznalat

Ez a készulék nem alkalmas nyilvanos terulete-
ken, parkokban, sportlétesitményekben, valamint
kertészeti és erdészeti terlleteken valé haszna-
latra.

3.3 Biztonsagi és védbéberendezések

FIGYELMEZTETES!

Sériilésveszély

A sérllt és kiiktatott biztonsagi és védé-

berendezések sulyos séruléseket okoz-

hatnak.

B A sérllt biztonsagi és véddberende-
zéseket javittassa meg.

B A biztonsagi és védéberendezéseket
soha ne iktassa ki.

3.3.1 PIN- és PUK-kéd beirasa

A készuléket csak egy PIN-kdéd (személyi azono-
sitdszam) megadasaval lehet elinditani. Ezzel
megakadalyozhatd, hogy illetéktelenek bekap-
csoljak a készlléket. A PIN-kéd megvaltoztatha-
to.

Ha a PIN-kodot 3-szor egymas utan hibasan adja
meg, akkor a PUK-kddot (személyi feloldékod)
kell beirni. Ha ezt is hibasan adja meg, akkor a
kovetkez6 prébalkozasig 24 orat varni kell.

A PIN- és a PUK-kéd beirasa emellett lopas elle-
ni védelem is:

B A PIN- és a PUK-kddot illetéktelen szemé-
lyek szamara hozzaférhetetlen helyen &rizze.

3.3.2 Erzékelék

A gép tobb biztonsagi érzékelbvel rendelkezik. A
kikapcsolast kdvetéen egy biztonsagi érzékeld
nem indul Ujra automatikusan. A hibatizenet
megjelenik a kijelzén, és az lUzenetet nyugtazni
kell. Az érzékel6t mikddésbe hozo okot meg kell
szlntetni.

Emel6 érzékelo

Ha a készuléket miikddés kozben a haznal fogva
felemeli, akkor a menethajtas kikapcsol és a va-
gokések megallnak.

UtkdzésérzékelSk az akadalyfelismeréshez

A készilék olyan érzékel6kkel van felszerelve,
amelyek akadalyhoz éréskor gondoskodnak a
haladasi irany megvaltoztatasarol. Amikor a G-
nyiré akadalynak utkozik, a burkolat felsé része
enyhén elmozdul és az Utkdzésérzékelé miko-
désbe 1ép.

Menetirany szerinti/oldaliranya délésszog-
érzékelo

Ha menetiranyban az emelkedd vagy a lejté, ill. a
fellilet oldaliranyu délése eléri a 22°-ot (40%-ot),
akkor a készulék megfordul, ill. a késziilék me-
netiranya megvaltozik.

TUDNIVALO
A készilék megbizhatéan mikodtethetd

mas robot pazsitnyirék kézvetlen kézelé-
ben.

A hatarolévezetékben alkalmazott jel
megfelel az EGMF (a Kerti Készllék
Gyartéinak Eurdpai Egyestilete) altal az
elektromagneses kibocsatasokra megha-
tarozott szabvanynak.

W
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3.4 Biztonsagi utasitasok

3.4.1 Kezel6

B 16 évnél fiatalabb gyermekek és a kezelési
Utmutatét nem ismer6 személyek a gépet
nem hasznalhatjak. Tartsak be az adott or-
szagra jellemzd, a felhasznald minimalis élet-
korara vonatkozo esetleges biztonsagi utasi-
tasokat.

® A készlléket ne kezelje alkohol, drogok vagy
gyogyszerek hatasa alatt.

3.4.2 Személyekre és allatokra vonatkozo
biztonsag
B Szabadon hozzaférhetd terlleteken a nyirasi
terllet kordl a kdvetkez6 tartalmu figyelmez-
tetéseket kell elhelyezni:

FIGYELEM!

Automatikus pazsitnyiro!

Ne kozelitse meg a késziiléket!
Ugyeljen a gyerekekre!

®  Mikodés kozben gondoskodjon arrdl, hogy
gyerekek ne legyenek a készulék kozelében,
ill. ne tartézkodjanak a készulléken és ne
jatsszanak a készulékkel.

®  Tilos a készulékre ralini és a vagokésbe be-
nyulni!

®  Avagoberendezéstdl tartsa tavol a testrésze-
it és a ruhazatat.

3.4.3 A késziilék biztonsaga
B Munka el6tt gondoskodjon arrdl, hogy a ké-
szulék munkaterlletén ne legyenek akada-
lyok (pl. Faagak, liveg-, fém- és ruhadarabok,
kovek, kerti eszk6zok vagy gyermekjatékok).
Ezek a készllék vagokéseiben kart okozhat-
nak vagy a készulék miatt megrongalédhat-
nak.
B Akésziléket csak az alabbi feltételek mellett
hasznalja:
A készilék nem szennyezett.
A készilék nem figyelmeztet karosoda-
sokra vagy elhasznalodasra.

Minden kezel6elem mikddik.
A dokkoléallomas és a transzformator,
valamint azok elektromos vezetékei sér-
tetlenek és mikodnek.
® A sérilt alkatrészeket mindig a gyarto eredeti
pétalkatrészeivel potolja.
B Javittassa meg a készuléket, ha az megsé-
ralt.

m A készulék hasznaldja felelés mas szemé-
lyekkel vagy azok ingésagaival kapcsolatos
balesetekeért.

3.4.4 Elektromos biztonsag

®  Ne miikodtesse a készlléket, ha a pazsitfelli-
leten egyidejlleg egy ontdéz&berendezeés is
miikodik.
Ne fecskendezze a késziiléket vizzel.
Ne Nyissa ki a készliléket.

OSSZESZERELES

4.1 A gép kicsomagolasa

Ovatosan nyissa ki a csomagolast.

2. Valamennyi komponenst évatosan vegyen ki
a csomagolasbal, és ellendrizze rajtuk a szal-
litasbol ered6 karokat.

Tudnivalé: Szallitasi sériilés esetén értesit-
se a garancialis feltételeknek megfeleléen
azonnal értesitse AL-KO szakkereskeddjét,
szerelGjét vagy szervizpartnerét.

3. A szdllitasi terjedelem ellenérzése, lasd Feje-
zet 2.1 "Szallitmany tartalma", oldal 165.
Arra az esetre, ha a készliléket tovabb kell adni,
6rizze meg az eredeti csomagolast és a hozza

tartozo papirokat. Ezek a visszaklldéshez is
szukségesek.

N

4.2 A vagasi teriilet megtervezése (01)

A dokkoléallomas helye (01/1)

® 3 legnagyobb vagasi felilethez a lehet6 leg-
kdzelebb

B arnyékos, sima és az er@s iddjarasi hatasok-
tol védett
csatlakozasi lehet6ség aramforrashoz

A tavolsagoknak betarthatéaknak kell lenni-
uk:

szabad hozzaférés a robot pazsitnyiro-
hoz

A dokkoldallomastdl balra és jobbra min.
1 m szabad hely

Hatrafelé min. 35 cm tavolsag a hatarolé-
vezeték és a fal kozott
A hataroléovezeték lefektetése (01)

A hatarolévezetéket folyamatos vonalban, az é6ra-
mutato jarasaval egyez6 iranyban haladva kell le-
rakni.

Atjarok a nyirasi teriiletek kdzott (01/i)

Az atjaro egy sziik hely a gyepfeliileten, amely
két gyepfelilet 6sszekdtésére szolgal.
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F6 fellilet és mellékfeliilet(ek) (01)

. F¢ felulet (01/HF): Az a gyepfelllet, ahol a
dokkoloallomas talalhato, és amelyet a ké-
sziilék a teljes fellletén automatikusan nyirni
tud.

®  Mellékfelilet (01/NF): Az a gyepfelllet, ame-
lyet a készulék a f6 felletrdl nem tud elérni.
A mellékfeliletek kézi tzemmaéddal munkal-
hatok meg.

A f6 és mellékterlleteket azonban ugyanugy, a
hatarolévezetéket folyamatosan lerakva kell be-
hatarolni.

A kezddépont helyzete (01/X0 — 01/X3) (csak
Robolinho 1100 esetén)

A készlilék a meghatarozott vagasi idében a ha-
tarolévezeték mentén a meghatarozott kezdd-
pontba megy, és ott kezdi meg a nyirast. A kez-
déponttal meghatarozhatja, hogy a gyepfelllet
mely teruletei kerllnek gyakrabban nyirasra.

4.3 Vagasi teriiletek el6készitése

1. Ellenérizze, hogy a gyepfellilet nagyobb-e,
mint a készulék fellletteljesitménye. Tul nagy
gyepfellilet esetén rendszertelenil vagott
gyepfelilet keletkezik. Sziikség esetén csok-
kentse a nyirasi fellletet.

2. A dokkoldallomas és a hataroldvezeték sze-
relése, valamint a készulék Gzembe helyezé-
se el6tt: A gyepfellletet egy flnyirdval nyirja
alacsonyabb vagasi magassagra.

3. Szlintesse meg az akadalyokat a nyirasi fell-
leten vagy vegye korul hatarolovezetékkel
(lasd Fejezet 4.5.3 "Akadalyok kériilhatarola-
sa", oldal 173):

B |apos akadalyok, amelyek felett a készu-
Iék athalad és kézben a vagokés karo-
sodhat (pl. Lapos kdévek, atjarok a gyep-
fellletrél a teraszra vagy utakra, fedéle-
mezek, szegélykovek stb.)

B |yukak és kiemelkedések a gyepfeliile-
ten (pl. vakondturasok, pocoklyukak, fe-
ny6tobozok, lehullott gyiimolcsok stb.)

B Meredek, tdbb mint 40%-o0s (22°-0s) lej-
ték vagy emelked6k

m Vizfeluletek (pl. kerti tavak, patakok,
Uszémedencék stb.) és azok elhatarolasa
a gyepfelulettol

B Cserjék és sovények, amelyek széleseb-
bek lehetnek

TUDNIVALO
Korulhatarolasok csak akkor sziiksége-

sek, ha az akadalyokat a robot pazsitnyi-
ré utésérzékel6i nem tudjak felismerni.
Kerulni kell a tul sok, ill. a sziikségtelen
kérllhatérolast.

4.4 Dokkoléallomas felallitasa (03)

1. Az alaplemezt (03/1) csavarozza ra a dokko-
|6allomasra (03/2).

2. A dokkoloallomast (01/1) a hatarolovezeték
tervezett helyéhez képest derékszdgben és a
talajjal egy szintben helyezze el. Egy vizmeér-
tékkel ellendrizze a dokkoldallomas talajszint-
jét és szlkség esetén igazitsa ki a dokkoldal-
lomas helyzetét.

3. Az alaplemezt (03/1) flkampokkal (03/3) rog-
zitse.

4.5 A hatarolovezeték telepitése

TUDNIVALO
Ha a késztilékkel szallitott hataroloveze-

ték tul rovid, akkor AL-KO szakkereske-
dojénél, szerel6jénél vagy szervizpartne-
rénél vasarolhat hosszabbitokabelt.

4.5.1 Hatarolovezeték csatlakoztatasa a

dokkoléallomashoz (04)

1. A hatarolévezeték (04/1) végét hiizza ki a
csomagolasbol.

2. A kabel végérél 10 mm hosszan tavolitsa el a
szigetelést.

3. A csupasz kabelvéget (04/3) dugja be a ru-
g0s kapocsba (04/4) a dokkoldallomas (04/2)
csatlakozasanal (04/6).

4. Arugos kapcsot (04/4) a kabelvéggel nyomja
be a dokkoléallomas alaplemezébe.

5. A zardékupakot (04/5) huzza fel a rugoés ka-
pocsra (04/6).

4.5.2 Hatarolovezeték lefektetése (01)

A hatérolovezetéket kdzvetlenil a gyepre vagy a
gyepes foldbe legfeljebb 10 cm mélységben lehet
telepiteni. A gyepes foldbe torténd telepitést biz-
za szakemberre.

A két telepitési méd egymassal kombinalhato.
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FIGYELEM!

A hatarolovezeték karosodasanak ve-
szélye

Ha a hatarolovezeték sérilt vagy elsza-
kadt, akkor a vezérléjelek atvitele a ké-
szlilékhez nem lehetséges. Ebben az
esetben a hatarolovezetéket meg kell ja-
vitani vagy ki kell cserélni. Hataroléveze-
ték az AL-KO cégtdl vasarolhato.

® A hataroldvezetéket mindig kdzvetle-
nul a talajra kell lefektetni. Ha szik-
séges, rogzitse egy kiegészité fi-
kampoval.

| efektetéskor és lizemelés kozben
6vja a hatarolovezetéket a sériilések-
tol.

B A hatarolovezeték kézelében ne as-
son és lazitsa fel a talajt.

1. A hatarolévezetéknek legalabb 1 m hosszan
egyenesen kell haladnia a dokkoléallomastol
(01/a).

2. A hatarolévezetéket egyenletes tavolsagok-
ban roégzitse fllkampokkal vagy a talaj alatt
(max. 10 cm mélyen) helyezze el.

3. A hatarolévezetéket az akadalyok korul fek-
tesse le: lasd Fejezet 4.5.3 "Akadalyok kortil-
hatarolasa", oldal 173.

4. Alakitson ki atjarokat az egyes gyepfeliletek
kozott: lasd Fejezet 4.5.4 "Atjar6k behataro-
lasa (01/i)", oldal 173.

5. A tdl nagy lejtéket vagy emelkeddket hatarol-
ja korll: lasd Fejezet 4.5.5 "Lejték kortilhata-
rolasa", oldal 174.

6. Vezetékrahagyasok elhelyezése: lasd Feje-
zet 4.5.6 "Vezetékrahagyasok elhelyezése
(08)", oldal 174.

7. A hatarolovezetéket legalabb 1 m hosszan
egyenesen vezesse a dokkoldallomashoz
(01/k).

8. A hatarolévezetéket a teljes lefektetés utan
csatlakoztassa a dokkoldallomas csatlakozé-
jahoz (04/7): lasd Fejezet 4.5.1 "Hataroléve-
zeték csatlakoztatasa a dokkoléallomashoz
(04)", oldal 172.

4.5.3 Akadalyok koriilhatarolasa

A munkaterilet kdrnyezetétdl figgéen a hatarolo-
vezetéket az akadalyoktol kildnbdzé tavolsagok-
ban kell lefektetni. A helyes tavolsag meghataro-
zasahoz hasznalja a csomagolasrol levalaszthato
vonalzot.

TUDNIVALO
Korulhatarolasok csak akkor sziiksége-

sek, ha az akadalyokat a robot pazsitnyi-
ré Utésérzékel6i nem tudjak felismerni.
Kertlni kell a tul sok; ill. a sziikségtelen
kérilhatarolast.

Tavolsag falaktol, keritésektdl, agyasoktol:
min. 15 cm (01)

A késziilék a hatarolovezeték mentén attol kifelé
15 cm-es tavolsagban halad. Ezért a hatarolove-
zetéket a falaktdl, keritésektél, agyasoktol stb.
legalabb 15 cm tavolsagban kell lefektetni.

Tavolsag a teraszszegélyektdl és a burkolt
utfeliiletektol (06)

Ha ezek a terasz- vagy utszegélyek magasabbak
a gyepfellletnél, akkor legalabb 15 cm-es tavol-
sagot kell t6lUk tartani. Ha a terasz- vagy Utsze-
gélyek magassag azonos a gyepfelillet magassa-
gaval, akkor a vezeték pontosan a szegélyen he-
lyezhetd el.

Akadalyok tavolsaga a hatarolévezetéktol (01)

Ha a hataroldvezeték lefektetése az akadalytol
tavolodva, ill. az akadalyhoz kdzeledve pontosan
egyutt torténik, vagyis ha a tavolsag 0 cm, akkor
a készllék oda-vissza athalad a hatarolovezeték
felett. A hatarolévezetéket nem szabad keresz-
tezni (01/g).

A hatarolovezeték lefektetése sarkoknal (07)

m  Befelé hajl6 sarkok esetén (07/a): A hatarolé-
vezetéket atlosan fektesse le, hogy a készu-
|ék ne akadjon el a sarokban.

m  Kifelé hajlé sarkok esetén akadalyokkal (07/
b): A hatarolévezetéket szoget bezaroan fek-
tesse le, hogy a készilék ne Uitk6zzdn neki a
saroknak.

m  Kifelé hajlo sarkok esetén akadalyok nélkil:
A hatarolovezetéket 90°-o0s szdgben fektesse
le.

4.5.4 Atjarok behatarolasa (01/i)

Az atjaréban a kdvetkez6 tavolsagokat kell betar-

tani:

®  Teljes szélesség: min. 60 cm

® A hatarolévezeték tavolsaga a szegélytdl:
15cm

B Tavolsag a hatarolovezetékek kdzott: min.
30 cm
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4.5.5 Lejtok koriilhatarolasa

A 40%-osnal nagyobb lejtéket a hatarolovezeték-
kel korul kell hatarolni (40% = 40 cm lejtés viz-
szintesen mért 1 m tavolsagon).

4.5.6 Vezetékrahagyasok elhelyezése (08)

Annak érdekében, hogy a lenyirandé terdlet ki-
alakitasa utan is at lehessen helyezni a dokkolo
allomast, illetve ki lehessen béviteni a lenyirandd
teruletet, rendszeresen id6k6zdnként rahagyaso-
kat kell beiktatni a hatarolovezetékbe.

A vezetékrahagyasok szamat sajat belatasa sze-
rint hatarozza meg.

TUDNIVALO
Vezetékrahagyasok esetén ne képzddje-

nek nyilt hurkok.

1. Az aktudlis filkampo (08/1) korili hataroléve-
zetéket vezesse korbe, majd vissza az el6z6
flkampdhoz (08/3).

2. A hatarolévezetéket aztan ismét vezesse el
az aktualis fllkampohoz (08/1). Hurok képz6-
dik. A vezetékeknek szorosan egymas mel-
lett kell lennitk.

3. A hurkot adott esetben kdzépen egy tovabbi
fikampoval (08/2) régzitse a talajhoz.

4.5.7 Tipikus hiba a vezeték lerakasakor
(02)
B A hatarolovezetéket legalabb 1 m hosszan
egyenesen kell vezetni a dokkol6allomastol
kiindulva (02/a).

® A hatarolévezeték-rahagyasokat nem egyfor-
ma hosszu hurkokban raktak le (02/b).

B A hatarolovezeték a sarkok koriil nem szak-
szer(en lett lerakva (02/c).

B A hatarolovezeték keresztezve lett, ill. nem
az ora jarasaval egyezd iranyban haladva lett
lefektetve (02/d).

B A hatarolévezeték lerakasa pontatlanul tor-
tént, igy a gyepfelllet szegélyrésze nem nyir-
haté le (02/e).

®m  Csak Robolinho 1100 esetén: A kezd6pont a
dokkoléallomastol tul tavol lett kialakitva (02/
f).

® A hatarolovezeték agai egy a gyepfelileten
talalhaté akadaly kordl torténd lerakasakor
nem kozvetlenil egymas mellé lettek lefektet-
ve (02/g).

B A hatarolovezeték lefektetése a gyepfelllet
szegélyén kivdl tortént (02/h).

B A hatarolovezeték lefektetése kdzben az atja-
rékra vonatkozé 30 cm-es minimalis tavolsa-
got nem tartottak be (02/i).

® A hataroldvezetéket tul kdzel, vagyis 15 cm-
nél kisebb tavolsagra fektették le olyan aka-
dalyoktol, amelyek felett a késziilék athalad-
hat (02/j).

4.6 A dokkoléallomas csatlakoztatasa az
aramforrashoz (05)

1. A transzformatort (05/1) egy szaraz, es6tél
és froccsend viztél védett helyen kell felallita-
ni.

2. A dokkoléallomas (05/4) alacsony feszlltsé-
gl vezetékét (05/3) tekerje le, majd a karoso-
dasoktol védett modon fektesse le a transz-
formator felallitasi helyéig.

3. Csatlakoztassa az alacsony fesziltségl ve-
zetéket a transzformatorhoz:
® A szigetel6 kapocs (05/2) csavarjait any-

nyira csavarja ki, hogy minden egyes nyi-
lasba be lehessen dugni egy huzalt.

®  Dugja be a huzalokat.

Tudnivalé: Nem kell (igyelni a polaritas-
ra.

B Csavarja be a szigetel6 kapocs csavarjait
annyira, hogy a huzalok erésen rogzitve
legyenek.

4. Csatlakoztassa a transzformator csatlakozé-
vezetéket (05/5) a dugaszoldaljzatba.

TUDNIVALO
A transzformatort ajanlott egy olyan FI-

reléhez csatlakoztatni, amelynek névle-
ges aramer@ssége <30 mA az elektro-
mos halézatnal.

4.7 A dokkoléallomas csatlakozasainak
ellenérzése (05)
1. Ellendrizze, hogy vilagit-e mindkét LED

(05/8, 05/9). Ha nem:

B Huzza ki a halézati csatlakozot.

B Ellendrizze az aramellatas és a hatarolo-
vezeték 6sszes dugaszcsatlakozdjanak
megfeleld helyzetét vagy karosodasait.

2. Szikség esetén a dokkoloallomas fedélén

(05/6) talalhatd csavarokat (05/7) lazitsa meg

és vegye le a fedelet.
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A LED-ek allapotjelzése

LED-ek  Uzemi allapotok
Sarga B Vilagit, ha az aramellatas sér-
(05/8) tetlen.
®  Villog, ha a készulék a dokkolo-
allomasban talalhaté és toltédik.
Zéld B Vilagit, ha a hatarolévezeték le-
(05/9) fektetése megfelel6 és a hurok

sértetlen.

®  Villog, ha a hatarolévezeték hu-
rok része nincs rendben.

5 UZEMBE HELYEZES

Ez a fejezet azokat a kezeléseket és beallitaso-
kat ismerteti, amelyekre a robot pazsitnyir6 6sz-
szeszerelése utan az elsé izembe helyezéshez
sziikségesek. Az Osszes tovabbi beallitashoz
lasd Fejezet 7 "Beéllitasok”, oldal 177.

5.1 Az akku feltoltése (09)

A beépitett akkumulator gyarilag részlegesen fel
van toltve. Normal Gzemben a készulék akkumu-
latora rendszeresen automatikusan feltoltédik.

TUDNIVALO
Az akkumulatort az elsé hasznalat el6tt

teljesen toltse fel. Az akkumulator barmi-
lyen toltottségi allapotban tolthetd. A tol-
tés megszakitasa nem karositja az akku-
mulatort.

Az akkumulatort csal akkor lehet tolteni,
ha a készilék be van kapcsolva.

1. A késziléknek (09/1) ugy kell a dokkoldallo-
masban (09/3) allnia, hogy a készulék érint-
kezbfellletei hozzaérjenek a dokkoldallomas
toltéérintkezdihez.

2. A készuléket kapcsolja be.

3. A készilék kijelzéjén ez lathato: "Akkumula-
tor toltédik". Hanem: lasd Fejezet 13
"Hibaelharitas", oldal 183.

5.2 Alapbeallitasok végrehajtasa
. Hajtsa fel a kezelémez6 fed6lapjat.
2. Kapcsolja be a készlléket. Megjelenik
a firmware, a kédszam és a tipus.

3. A nyelvvalasztasra szolgalé meniben valasz-
sza ki:

[:I:}Némef' .

4. A'"Bejelentkezés">"PIN-kdéd megada-—
sa" menlben adja meg az el6re beallitott
0000 PIN-kédot. Ehhez a @(¥) gombokkal
valassza ki a szamot, majd a gombbal
nyugtazza. A PIN megadasa utan a hozzafé-
rés engedélyezve van.

5. A"PIN-kéd megvaltoztatasa” meniben:
B Az"Adja meg az uj PIN-koédot"

mez6ben adjon meg egy Uj, tetszéleges
négyjegyl PIN-kodot. Ehhez a
gombokkal egymas utan valasszon ki
egy szamot és a gombbal nyug-
tazza.

B Az"Ismételje meg az Gj PIN-ké-
dot" mezében adja meg Ujra az uj PIN-
kodot. Ha a két beirt kéd azonos, akkor a
kdvetkez6 lzenet lathatd: "A PIN-kod
moédositasa sikertilt".

6. A"Adja meg a datumot" mezében allitsa
be az aktualis datumot (forma-
tum: NN.HH.20EE). Ehhez a ™) gombok-
kal egymas utan valasszon ki egy szamot és
a gombbal nyugtazza.

7. A"Id8 megadésa">"24-6ras forméa-
tum" mez6ben allitsa be az aktualis id6t (for-
métum: OO:PP). Ehhez a ¥ gombokkal
egymas utan valasszon ki egy szamot és a
[%Q gombbal nyugtazza.

Az alapbeallitas befejez6dott. Megjelenik a

"Nincs kalibralva Nyomja meg az Indi-

tas gombot" allapot.

5.3 Vagasi magassag beallitasa

A vagasi magassag 5 mm-es Iépésekben 30 —
60 mm kozott kézzel valtoztathato.

1. Nyissa ki a fedelet (12/1).

2. Hajtsa fel a kart (12/2) és forgassa az 6ra ja-
rasaval egyez6 iranyban addig, amig a szé-
les oldalaval a nyitott lakatra (12/4) nem mu-
tat.
3. Vagasi magassag beallitasa:
®m A kart fokozatosan huzza felfelé. A vaga-
si magassag (vagyis a pazsitmagassag)
né.

® A kart fokozatosan nyomja lefelé. A va-
gasi magassag (vagyis a pazsitmagas-
sag) csokken.

4. A kart forgassa az 6ra jarasaval ellentétes
iranyban addig, amig a széles oldalaval a
zart lakatra (12/3) nem mutat.
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5. AKkart hajtsa le.
6. Zarja vissza a fedelet.

5.4 Automatikus kalibralas végrehajtasa

Allitsa a késziiléket a kiindulasi helyzetbe (10)

1. Allitsa a késziiléket a gyepfeliileten a kiindu-
lasi pozicioba:
®  a dokkoléallomastdl legalabb 1 m-re bal-
ra és 1 m-rel el6tte
B az elulsd oldalaval a hatarolovezeték felé

A kalibralas elinditasa

1. Ellenérizze, hogy a készilék varhaté moz-
gastartomanyaban nincsenek-e akadalyok. A
készlléknek képesnek kell lennie arra, hogy
mindkét elsd kerekével athaladjon a hatarolo-
vezetéken. Sziikség esetén az akadalyokat
szuntesse meg.

2, Inditsa el a késziiléket. A kijelzén
a kovetkez6 lathato:

B "! Figyelmeztetés! Indul a gép"

B "Kalibralas","[1l] féazis"
Kalibralas kézben

A hatarolévezetékben a jeler6sség meghataroza-
sahoz a készilék el6szor kétszer athalad a hata-
rolovezeték felett, majd ezt kdvetéen a visszatér
a dokkoldéallomashoz és ott marad. Az akku tolt6-
dik.

TUDNIVALO
A készliléknek a dokkold allomasba érve

meg kell allnia. Ha a késziilék a dokkolo-
allomasba valé behaladaskor nem kertl
érintkezésbe, tovabbhalad a hataroléve-
zetéknél. Ha a készulék a dokkol6alloma-
son athalad, akkor a kalibralasi folyamat
sikertelen volt. Ebben az esetben a dok-
koléallomast még jobban be kell igazita-
ni, majd a kalibralast meg kell ismételni.

Kalibralas utan

Megjelenik az el6re beallitott aktualis vagasi id6-
tartam.

Az Osszes tovabbi beallitashoz lasd Fejezet 7
"Beéllitasok", oldal 177.

6 KEZELES

6.1 A késziilék kézi inditasa

1. Kapcsolja be a készuléket.
Nem terv szerinti szegélynyiras esetén: lasd
Fejezet 7.4 "Szegélynyiras kézi inditas ese-
tén", oldal 178.

2. TARTPAUSE|nditsa el kézzel a késziiléket.

6.2 Pazsitnyiras megszakitasa

u Nyomja meg a késziléken |évé gom-
bot.
A készilék automatikusan a dokkoldallomas-
ba megy. Az aktualis napi nyirasi terv torl6dik
és masnap az el6re beallitott idépontban in-
dul gjra.

m  STARTPAUSE Nyomja meg a késziiléken Iévo

gombot.
A pazsitnyiras egy fél 6rara megszakad.

L] Nyomja meg a késziiléken |évé gom-
bot.
A készulék kikapcsol.

TUDNIVALO
Vészhelyzet esetén a készlléket a STOP

gombbal (09/2) lehet leallitani.

6.3 Mellékfeliilet nyirasa (01/NF)

1. Akészuléket emelje fel, majd kézzel helyez-
ze el a mellékfelileten.

Kapcsolja be a késziiléket.

MENU Hivja be a fémenit.
AW «zea11icasor”
@@ *"Mellékfeliilet nyirésa"@

Valassza ki a nyirasi idét a @@ gombok-
kal.

7. BTARTPAUSE| |nditsa el kézzel a késziiléket.

A bedllitastol figgéen: A készllék a bedllitott id6-
pontban nyirast végez, majd pedig kikapcsol
vagy addig folytatja a nyirast, amig az akkumula-
tora le nem mertdil.

A mellékfelulet nyirasa utan a késziiléket kézzel
vigye vissza a dokkol6allomasba.

o a0k~ wNN
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7 BEALLITASOK

7.1 Beallitasok behivasa — Altalanos

1. MENY Hivja be a fémeniit.
Tudnivalé: A meniipont elétti csillag * azt jel-
zi, hogy a menii éppen ki van valasztva.

@@ *"Be4dllitasok" C[;]

@@ Valassza ki a kivant menlpontot.

4. Adja meg a beallitasokat.
Tudnivalé: A meniipontok ismertetése a ké-
vetkezd szakaszokban torténik.

5. MENY Térjen vissza a fémeniihoz.

TUDNIVALO
Tovabbi meniipontok: lasd Fejezet 5.2

"Alapbeallitasok végrehajtasa”, oldal 175.

7.2 Billentyilihangok bekapcsolasal/
kikapcsolasa

1. @@ *"Billenty@hangok" =)
2. BillentyGhangok bekapcsolasalkikapcsolasa:
B "Aktivalas" C[;J :
Kapcsolja be a billentylihangokat.
B "Kikapcs." [:[;] :
Kapcsolja ki a billentyihangokat.
7.3 Vagoéprogram beallitasa
7.3.1 Vagéprogram beallitasa — Altalanos
1. MENY Hivja be a fémeniit.
@@ *"Programok" C[;]

2.
3. @@ Valassza ki a menupontot. C[;]
4

Adja meg a beallitasokat.
Tudnivalé: A meniipontok ismertetése a ké-
vetkezd szakaszokban térténik.

7.3.2 Kezdbpont beallitasa (csak Robolinho
1100 esetén)

Kezd6pontok betanitasa

7. @@ *" Kezd8pontok betanitasanak
inditéasa " .
" " Inditas " (=), Akészillék a hata-
rolévezeték mentén halad.
s v 1ee " ([ ha a készillék elérte a ki-

vant kezd6épontot. A kezdépont mentésre
kerul.

8. " 1. kezddpont megadasa " CE] ,haa
betanitasi menetben nem lett meghatarozva
kezdépont. Ha itt nincs meghatarozva kezd6-
pont, akkor a kezdépontok meghatarozasa
automatikusan torténik.

9. " x kezddpont: XX m", ha a készilék el-
érte az utols6 kezd6pontot.
Kezd6pontok meghatarozasa kézzel (01)

Az elsd kezdépont (01/X0) elére be van allitva,
és a dokkoldallomastol 1 m tavolsagban jobbra
talalhatd. E pont mogétt 3 tovabbi kezddpontot
lehet beprogramozni (X1-t6l X3-ig). A kezd6épon-
tok meghatarozasakor vegye figyelembe, hogy:

® A kezd&pontok ne legyenek tul messze a
dokkoldallomastdl, ill. tul kézel egymas-
hoz (02/f).

®  Csak annyi kezdépontot hasznaljon, amennyi
szukséges.

1. @@ *"Belépési pontok"C@

2. @@ *"¥1 pont [020 m]-né&l"
A @@ gombokkal egymas utan valasszon
ki egy szamot és a gombbal nyugtaz-

za

3. @@ *"X2 pont [075m]-nél"
N4 gombokkal egymas utan valasszon
ki egy szamot és a gombbal nyugtaz-
za.

4. Ha sziikséges, hatarozzon meg tovabbi kez-
dépontokat.

5. @ Térjen vissza a fémeniihoz.

7.3.3 Vagasi idopontok beallitasa

1. Allitsa a késziiléket a dokkoléallomasba.

2. Kapcsolja be a késziiléket. TUDNIVALO

3. MENU Hivja be a fémenit. A vagasi idépontok programozasa és a
vagas megkezdése kozott legalabb

4. @A) <programox' (LS 30 perc kiildnbségnek kell lennie. Ha

5 @@ *"Belépési pontok” C[;] nem ez a helyzet, akkor a késztuilék csak
a kdvetkez6 beprogramozott vagasi id6-

6. @@ *"Kezdépontok betanitéasa" pontban indul el.

(=&
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Beallitasok

A"Heti program" meniliben torténik azoknak a
napoknak és idéknek a beallitasa, amikor a ké-
sziiléknek dolgoznia kell. Sziikség esetén ezeket
a beallitasokat igazitsa hozza a kert méretéhez.
Ha kb. egy hét utan még lathatok vagatlan felule-
tek, akkor novelje a vagasi idoket.

1. @@ *"Heti program“C[;]

» (A® inden nap [x]" A késziilek
minden nap a beallitott idében vag. Ha a
"Minden nap [ ]"felirat lathatd, akkor
a készulék csak a hét bedllitott napjain
végez vagast.

L] [Z][i] *"Hétfs [X]"...*"Vasarnap
[X]" A készllék a hét beallitott napjain
a beallitott idében vag. Ha pl. "Hét£4
[ 1" felirat 1athato, akkor a késziilék a
megadott napon nem végez vagast.

B "Modositéas" C[;J : Az adott napon
kapcsolja be [x] vagy kapcsoljaki [ 1,
allitsa be az id6ket, a vagas fajtajat és a
kezdépontokat.

2. Adja meg a beallitasokat minden napra vagy

a meghatarozott napra:

B pl."*x[M] 07:00-10:00 [?]": Normal
vagas [M] 07:00 — 10:00 ora k6zott auto-
matikusan cserél6dé kezdépontokkal 0 —
9-ig [2].

B pl."*[R] 16:00-18:00 [1]™ Aké-
sziilék 16:00 6rakor a szegélynyirassal
kezd [R], majd végighalad a hatarolé-
vezeték teljes hosszaban. Ezutan meg-
kezdi a fellletnyirast az 1. kezd6pontban
[1].18:00 drakor, ill. amennyiben az ak-
ku lemerult, a készulék visszatér a dok-
koldallomasba.

B "Modositéas" = : Mddositsa a kiva-
lasztott beallitasokat.

B "Tovabb" C[;J : Nyugtazza a modosi-
tott beallitast, majd folytassa a kdvetkez6
beallitassal.

3. "Menteés"(_[=: Mentse a menupont 0sz-
szes modositott bedllitasat.

7.4 Szegélynyiras kézi inditas esetén

Kézi inditas esetén itt lehet beallitani, hogy a ké-
szilék a szegélynyirassal kezdjen.

Végezze el a szegélynyirast a programozott va-
gasi id6kben: lasd Fejezet 7.3.3 "Vagasi idépon-
tok beallitasa”, oldal 177.

1. @@ *"Szegélynyirés"C[;J

2. AW *"kézi inditas esetén"[:[;]
7.5 Mellékfeliilet nyirasanak beallitasa

1. @@ *"Mellékfeliilet nyirésa"C[;]

2. Allitsa be a vagasi id6ket:

s @AW)inakeiv (13 A mellekfelilet

vagasa kikapcsolt.

n (Ao (S A késziilek addig

dolgozik, amig az akkumulatora lemerdl.

u @@ "Vagasi id& percben" C[;] :
A készilék a mellékfeluletet a beallitott
ideig vagja. A kovetkezd vagasi idok allit-
hatok be:
30/60/90/120/az akku lemeriléséig.

7.6 Kijelzé fényerejének beallitasa

Ha a kijelz6 pl. er6s napsugarzas esetén nehe-
zen olvashatd, akkor a kijelzés a megjelenitési
kontraszt médositasaval javithato.

1. @@ *"Kijelzd kontraszt" C[;J

2. AW Novelje/csokkentse a kijelz6 kontraszt-
jat.
7.7 Bedllitasvédelem

Ha a beallitasvédelem ki van kapcsolva, akkor
csak a biztonsaggal kapcsolatos hibak nyugtaza-
sakor kell megadni a PIN-kodot.

1. @@ *"Bedllitésvédelem" CE]

2. Beallitasvédelem bekapcsolasa/kikapcsola-
sa:
» "aktivalas"([=:
Kapcsolja be a beallitasvédelmet.
B "Kikapcs." C@ :
Kapcsolja ki a beallitdsvédelmet.
7.8 Uj kalibralas
Ha a hatarolovezeték helyét vagy hosszat meg-
valtoztattak, vagy ha a késziilék a hataroléveze-

téket nem képes megtalalni, akkor Uj kalibralas
szukséges.

1. @@"Uj Kkalibralas" (=
2. "Kalibralés visszaéllitésa?"@

3. Kalibralas végrehajtasa: lasd Fejezet 5.4
"Automatikus kalibralas végrehajtasa”, ol-
dal 176.
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7.9 Gyari beallitasok visszaallitasa

A készulék gyari bedllitdsait példaul értékesités

esetén helyreallithatja.

1. @@ *"Gyari beéllitésok"[:[;]
Uzenet: "A beallitésok helyrealli-
tasa sikerult"

8 INFORMACIOK MEGJELENITESE
Az "Informécidk" menl a készilékadatok
megjelenitésére szolgal. Ebben a meniben nem
lehet a beallitasokon médositani.

1. MENY Hivja be a fémenit.

2. @@ *"Informaciok"

3. @@ Valassza ki a menupontot. C[;]

Tudnivalé: A meniipontok ismertetése a ké-
vetkezd részekben toérténik.

4. @ Térjen vissza a fémenuhoz.
"Késszerviz"

Azt mutatja, hogy hany Gzemoéran belll sziksé-
ges a késszerviz. A szamlalét kézzel lehet visz-
szaallitani. A késszervizt egy AL-KO szakkereske-
dének, technikusnak vagy szervizpartnernek kell
elvégeznie.

Allitsa vissza a késszerviz szamlalojat:
1. @@ "Jévahagyéas" CE]
"Hardver"

A készulékre vonatkozé informacidkat mutat,
mint pl. a tipust, a gyartasi évet, az lizemérakat,
a sorozatszamot, a vagasi alkalmak szamat, az
Osszes vagasi idét, a toltési ciklusok szamat, az
Osszes toltési id6t, a hatarolovezeték hurkainak
hosszat.

"Szoftver"

A firmware valtozatat mutatja.
"Programinformacid"

Az aktualis beallitdsokat mutatja, mint pl. az 6sz-
szes heti vagasi id6t.

"Uzemzavarok"

Az utoljara felmertlt hibalizeneteket mutatja da-
tummal, idéponttal és hibakéddal.

9 KARBANTARTAS ES APOLAS

VIGYAZAT!

Sérilésveszély

Az éles széll és mozgo készulékalkatré-

szek séruléseket okozhatnak.

®m  Karbantartasi, apolasi és tisztitasi
munkak kézben mindig viseljen védé-
kesztydt!

9.1 Tisztitas

FIGYELEM!
Viz hasznalata miatti veszély

A robot pazsitnyiréba és a dokkoldallo-
masba bekerllé viz az elektromos alkat-
részek karosodasahoz vezet.

®m  Soha ne frocskdlje le vizzel a robot
pazsitnyirot és a dokkoléallomast.

Robot pazsitnyiré tisztitasa

VIGYAZAT!

Sériilésveszély a vagokés miatt

A vagokések nagyon élesek, és vagasi

sérlléseket okozhatnak.

®  Viseljen véddkesztyt!

= (gyeljen arra, hogy testrészei ne ér-
jenek bele a vagokések terlletére.

Hetente egyszer végezze el a kdvetkez6t:
1. Kapcsolja ki a késziiléket.

2. A haz fellletét egy kézi sepriivel, egy kefé-
vel, egy nedves kenddvel vagy egy puha szi-
vaccsal tordlje le.

3. Az also lemezt, a pazsitnyir6 fedelét és a va-
gokeést kefével tisztitsa meg.

4. Ellenérizze a vagokeés séruléseit. Sziukseég
esetén csere: lasd Fejezet 9.3 "Vagokés cse-
réje", oldal 180.

Dokkoléallomas tisztitasa

1. A fUmaradékot és a lombot vagy mas targya-
kat rendszeresen tavolitsa el a dokkoléallo-
masbal.

2. A dokkoloéallomas felliletét nedves kendével
vagy puha szivaccsal tordlje le.
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9.2 Rendszeres ellendrzés

Altalanos ellenérzés
1. Hetente egyszer ellendrizze a teljes telepités
karosodasait:
B Készulék
®  Dokkol6allomas
B Hatarolovezeték
®  Alacsony feszlltségi kabel
B Transzformator hal6zati kabellel
2. Ahibas alkatrészeket az AL-KO eredeti pot-

alkatrészeire kell kicserélni, ill. az AL-KO
szervizallomasain kicseréltetni.

Kerekek szabad mozgasanak ellendrzése
Hetente egyszer végezze el a kdvetkez6t:

1. A kerekek kortli tertileteket alaposan meg
kell tisztitani a fimaradvanyoktol és mas
szennyez&désektél. Enhez hasznaljon kézi
seprit és egy kendé6t.

2. Ellenérizze, hogy az dsszes gorgé kénnyen
jar-e és kormanyozhato-e.
Tudnivalé: Ha a gérg6k nehezen jarnak
vagy nem kormanyozhatoék, egy AL-KO szer-
vizélloméssal cseréltesse ki.

A robot pazsitnyiré érintkezéfeliileteinek
ellenérzése

1. A szennyezddéseket egy kendbvel tavolitsa
el, majd az érintkez6ket gondosan zsirozza
be.

2. Az érintkezéfeluletek égésnyomait finom csi-
szoldpapirral dérzsolje tisztara, majd kontakt-
zsirral kissé kenje be.

A dokkoléallomas toltéérintkezéinek
ellenérzése

1. Hulzza ki a halézati csatlakozét.

2. Atoltéérintkezéket nyomja a dokkoldallomas
felé, majd engedje el. A toltéérintkez6knek
vissza kell ugraniuk a kiindulasi helyzetlkbe.
Tudnivalé: Ha a télt6érintkez6k nem ugra-
nak vissza, eqy AL-KO szervizallomassal
cseréltesse ki 6ket.

9.3 Vagokeés cseréje
Az elhasznalodott vagy elgdrbult vagokést ki kell
cserélni.

FIGYELEM!

A késziilék karosodasanak veszélye
szakszeriitlen javitas miatt

Az elhajlott, beszerelt vagokések kiigazi-

tasa miatt a késtanyér karosodhat.

®  Ne igazitsa ki az elgorbult vagokeése-
ket.

B Az elgorbllt vagokéseket az AL-KO
eredeti pétalkatrészeire cserélje ki.

Q VIGYAZAT!
Sériilésveszély a vagokés miatt

A vagokések nagyon élesek, és vagasi

sériléseket okozhatnak.

®  Viseljen véddkesztydt!

= (gyeljen arra, hogy testrészei ne ér-
jenek bele a vagokések terlletére.

1. Kapcsolja ki a késziiléket.

2. Fektesse le a késziiléket a vagokésekkel fel-
felé.

3. Arogzitdcsavarokat csavarkulccsal csavarja
ki.

4. Emelje ki a vagokeést a helyérdl.

5. A vagokés helyét egy puha kefével tisztitsa
meg.

6. Helyezzen be Uj vagokeést.
Tudnivalé: Csak eredeti AL-KO pétalkatré-
szeket hasznaljon.

7. Tegye be és huzza meg szorosan a rogzit6-
csavarokat.

A térzékést altalaban nem kell kicserélni.

Makacs, kefével nem eltavolithaté szennyezédé-

sek esetében a késtanyért ki kell cserélni, mivel a

kiegyensulyozatlansag er6s zajképzédést, foko-

zott kopast és miikddési zavarokat okozhat.

9.4 A transzformatornal 1évé biztositék
cseréje (11)
Ha a transzformator nem tud aramot szallitani,
bar a halozati aramellatas sértetlen:
1. Valassza le a transzformatort (11/2) az aram-
forrasrol.

2. Csavarozza ki a biztositékfedelet (11/1) a
biztositékkal egyltt a transzformatornal
(11/2).
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3. Ellendrizze a biztositékot. Ha hibas, helyez-
zen be azonos aramerésségi (2,5 A) Uj biz-
tositékot.

4. Az (j biztositékot tegye be a biztositékfedél-
be.

5. A biztositékfedelet a biztositékkal egyuitt csa-
varozza be a transzformatorba.

10 SZALLITAS

Ha a készuléket pl. a f6 fellletr6l a mellékfelllet-
re kell szallitani, az alabbiak szerint jarjon el:

1. (STOPJ Allitsa le a késziiléket.

2. Kapcsolja ki a késziiléket.
3. A késziiléket a tartokengyelnél emelje fel:
® A vagokést nem szabad megérinteni.
® A vagokés sohase forduljon a teste felé.

11 TAROLAS

11.1 Robot pazsitnyiré tarolasa

A késziléket télire, ill. ha elére lathatéan 30 nap-
nal hosszabb idére Gzemen kivul helyezik, akkor
tarolni kell.

1. Az akkumulatort teljesen toltse fel (lasd Feje-
zet 5.1 "Az akku feltéltése (09)", oldal 175).

2. A készlléket alaposan tisztitsa meg (lasd Fe-
jezet 9.1 "Tisztitas", oldal 179).

3. Akészllék megdbrzése:
B az Osszes kerekén allva
B szaraz, zarhaté és fagytol védett helyen
®  gyerekektdl elzartan

11.2 Dokkoléallomas tarolasa

A dokkoléallomast is lehet, de nem kell tarolni.
Tarolassal azonban elkerllhet6 az id6 el6tti el-
Oregedése, pl. a szin kifakulasa, a toltéérintke-
z6k, a rugds kapcsok korrozidja.

Ha a dokkoléallomas a szabadban marad:

1. A transzformatorrol az alacsony fesziiltségu
kabelét vegye le és tekerije fel.

2. Thérolja a transzformatort.
3. A toltdérintkezéket kontaktzsirral kenje be.

Amikor a dokkoléallomas tarolasa torténik:
1. El6szor az 6sszes el6bb emlitett munkat vé-

3. A dokkol6allomast szedje szét és a szennye-
z6déseket kézi seprivel és puha, nedves
kenddvel tavolitsa el.

4. A dokkoléallomas megdrzése:

B szaraz, zarhat6 és fagytol védett helyen
®  gyerekektél elzartan

11.3 A hatarolovezeték atteleltetése

A hatarolovezeték a talajpan maradhat, nem kell

onnan eltavolitani.

1. Ha a dokkol6allomas tarolasra kerult: A szi-
getelés nélkuli kabelvégeket kontaktzsirral
kenje be és szigetel6szalaggal csavarja kor-
be. Ezzel a kabelvégeket megovja a korrozio-
tol.

12 ARTALMATLANITAS

Tudnivalok az elektromos és elektronikus

késziilékekre vonatkozo6 torvényrol (ElektroG)

E\/ ® Az elektromos és elektronikus késziilé-
kek nem tartoznak a haztartasi hulla-

— dékhoz, hanem vélogatott begydijtése,
ill. artalmatlanitasa sziikséges!

®  Arégi elemeket vagy akkumulatorokat,
amelyek nincsenek a régi készllékbe
rogzitve, leadas el6tt el kell tavolitani!
Ezek artalmatlanitasat az akkumulato-
rokra vonatkozé térvény szabalyozza.

® Az elektromos és elektronikus készulé-
kek tulajdonosai, ill. hasznaloi kotele-
sek a készulékeket hasznalatuk befe-
jeztével visszaszolgaltatni.

m A végfelhasznald kizarolagos felel6s-
sége, hogy tordlje az artalmatlanitando
régi késziléken 1év6 személyes jellegl
adatait!

Az athuzott hulladéktarolé edény szimbolum azt

jelenti, hogy az elektromos és elektronikus ké-

szulékeket nem szabad a haztartasi hulladékkal

artalmatlanitani.

Az elektromos és elektronikus készilékek a ko-

vetkez6 helyeken dijtalanul leadhatok:

®  Nyilvanos térvényes artalmatlanito, ill. gyGjts-
pontok (pl. kommunalis hulladékudvarok)

m  Elektromos készulékeket forgalmazo Uzletek
(helyhez kotott és online), valamint kereske-

ezze el. .
g . . . . dok kotelesek ezeket atvenni, ill. ezt. Onként
2. A dokkoléallomast valassza le a hataroléve- ) .
Loz felajanlani.
zetékrol.
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Ezek az allitasok csak azokra a készulékekre ér-
vényesek, amelyeket az Eurdpai Uni6 orszagai-
ban telepitettek és vasaroltak, és amelyek a
2012/19/EU sz. eurdpai iranyelv hatalya ala tar-
toznak. Az Eurépai Union kivili orszagokban
ezektdl eltérd rendelkezések lehetnek érvényben
az elektromos és elektronikus késziilékek artal-
matlanitasara vonatkozoan.

Tudnivalék az akkumulatorokra vonatkozo
torvénnyel kapcsolatban (BattG)

E-

A hasznalt elemek és akkumulatorok
nem tartoznak a haztartasi hulladék-
hoz, hanem valogatott begyUijtése, ill.
artalmatlanitasa szukséges!

B Az elektromos készulékekbdl szarma-
z6 elemek vagy akkumulatorok bizton-
sagos kivételéhez és a tipusra, ill. a ké-
mia rendszerre vonatkozé informaciok
a kezelési és szerelési Utmutatéban ta-
lalhato tovabbi adatok kézott talalha-
tok.

B Az elemek és akkumulatorok tulajdono-
sai, ill. hasznaldi kételesek a készulé-
keket hasznalatuk befejeztével vissza-
szolgaltatni. A visszaadas a haztartas-
ban el6forduld mennyiségek atvételére
vonatkozik.

A hasznalt elemek karos anyagokat vagy nehéz-
fémeket tartalmazhatnak, amelyek karosithatjak
a kdrnyezetet és az egészséget. A hasznalt ele-
mek értékesitése és a bennlk megtalalhato eré-
forrasok hasznositasa hozzajarul mind a kérnye-
zet, mind az egészség védelméhez.

Az athuzott hulladéktarold edény szimbolum azt
jelenti, hogy az elemeket és akkumulatorokat
nem szabad a haztartasi hulladékkal artalmatla-
nitani.

Ha ezenkivil a hulladéktarold edény alatt Hg, Cd
vagy Pb jelzés lathatd, akkor a kdvetkez6 helyzet
all fenn:

®  Hg: Az elem tébb mint 0,0005 % higanyt tar-

talmaz

B Cd: Az elem tébb mint 0,002 % kadmiumot
tartalmaz

B Pb: Az elem tébb mint 0,004 % 6Imot tartal-
maz

Az elemek és akkumulatorok a kdvetkezd helye-

ken dijtalanul leadhatok:

®  Nyilvanos térvényes artalmatlanito, ill. gyQjté-
pontok (pl. kommunalis hulladékudvarok)

®  Elemeket és akkukat arusitd helyeken

B A készilékekhez hasznalt régi elemek gyj-
tését végz6 kdzos visszavételi rendszerek
barmelyik atvételi pontjan

®m A gyarté visszavételi helyén (ha a kdzos visz-
szavételi rendszer nem all rendelkezésre)

Ezek az allitdsok csak azokra az elemekre és ak-

kumulatorokra érvényesek, amelyeket az Eurdpai

Unio orszagaiban telepitettek és vasaroltak, és

amelyek a 2006/66/EK sz. eurdpai iranyelv hata-

lya ala tartoznak. Az Eurépai Union kivili orsza-
gokban ezektdl eltéré rendelkezések lehetnek ér-
vényben az elemek és akkumulatorok artalmatla-
nitasara vonatkozoan.
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13 HIBAELHARITAS

13.1 A késziilék- és kezelési hibak kijavitasa

VIGYAZAT!
Sérulésveszély

Az éles szélli és mozgo készllékalkatrészek sériléseket okozhatnak.
®m  Karbantartasi, apolasi és tisztitasi munkak kozben mindig viseljen véddékesztydit!

Hiba

A késziilék nem indul el.

A készulék mozog és be-
asodik. A kerekek tovabb
forognak.

A készulék rossz idépont-
ban nyirja a flvet.

A motor nyiras kézben all-
va marad.

A vagasi eredmény nem
egyenletes.

Az akkumulator lizemideje
jelentdsen csokken.

Ok

Az akkumulator lemertilt.

Az tk6z6érintkezék nem ol-
danak ki.

A fl tul magas.

A készulék gyepfelllet egyik
egyenetlenségeén all.

A készilék bedllitott ideje
nem jo.

A vagas idétartama rosszul
van megadva.

A készllék elveszti az id6be-
allitasokat.

A motor tulterhelt.

Az akkumulator lemertilt.

A vagokések kopottak.

A vagasi id6 tul rovid.

Tul nagy a levagando felllet.

Tul alacsony a vagasi ma-
gassag.

A vagokések kopottak.

Tul alacsony a vagasi ma-
gassag.

A f tdl magas vagy tul ned-
ves.

Elharitas
A késziiléket toltse fel a dokkoldallo-
masban.

Forduljon AL-KO szervizhez.

®  Novelje a vagasi magassagot, majd
a fokozatosan engedje le a kivant
magassagig.

A flvet egy flinyiréval nyirja rovidre.

Szlintesse meg az egyenetlenséget.
Allitsa be az érat.
Allitsa be a vagasi id6ket.

Az akku hibas. Forduljon AL-KO szer-
vizhez.

Kapcsolja ki a készlléket, allitsa sima
fellletre vagy alacsony fiire és probalja
Ujra beinditani.

Toltse fel az akkumulatort.

Cserélje ki a vagokeést.

Programozzon be hosszabb vagasi id6t.
Csokkentse le a levagando fellletet.

Novelje a vagasi magassagot, majd a
fokozatosan engedje le a kivant magas-
sagig.

®m  Cserélje ki a vagokeést.

®m A vagokeést Uj csavarokkal régzitse.
Novelje a vagasi magassagot, majd a
fokozatosan engedje le a kivant magas-
sagig.

B Hagyja megszaradni a fuvet.

®  Allitsa magasabbra a vagasi ma-
gassagot.

457290 _a

183



Hibaelharitas

Hiba

A készllék rezeg vagy tul
er@s a zajképzédeés.

Az akkumulator nem tolt6-
dik fel, ill. alacsony az ak-
kufesziiltség

Ok

Kiegyensulyozatlansag a va-

gokésben vagy a vagokeés

meghajtasaban

® A dokkoldallomas tolt6-
érintkezdi szennyezettek.

A készilék érintkezéfell-
letei szennyezettek.

® A dokkoléallomas nem
kap aramot.

B Akészllék nem ériel a
toltéérintkez6t.

B A készllék érintkezéfell-
letei beégtek.

B A transzformatornal 1évé
biztositék hibas.

Az akkumulator élettartama
végeére ért.

A toltéelektronika hibas.

Elharitas
Tisztitsa meg a flinyiréfedelet.
Forduljon AL-KO szervizhez.

®m  Tisztitsa meg a toltéérintkezéket és
az érintkezdfellleteket.

B Csatlakoztass a dokkol6allomast az
aramforrashoz.

B Helyezze a készUléket a dokkoléal-
lomasba, majd ellenérizze, hogy a
toltécsatlakozok illeszkednek-e.

®  Forduljon AL-KO szervizhez.

®  Cserélje ki a biztositékot (lasd Feje-
zet 9.4 "A transzformatornal lévé
biztositék cseréje (11)", oldal 180).

®  Forduljon AL-KO szervizhez.

®  Forduljon AL-KO szervizhez.

TUDNIVALO
Olyan hibak esetében, amelyek nem szerepelnek ebben a tablazatban vagy sajat maga nem
tudja kijavitani, forduljon vevészolgalatunkhoz.

13.2 Hibakédok és hibaelharitas

Hibakéd

CN0Ol: Tilt sensor

CNOO2: Lift sensor

CNOO5: Bumper
deflected

Ok

A dblésérzékeld mikddésbe
|épett:
B a megengedettnél na-
gyobb a délésszog
A készulék elakadt

A lejté/emelkedd tul me-
redek

Az emelésérzékeld miko-

désbe Iépett:

B A készllék burkolata fel-
emelés vagy egy akadaly
miatt felfelé elmozdult.

A készulék rafutott egy aka-
dalyra, és nem tudja magat
kiszabaditani (pl. Gtk6zés a
dokkoléallomas kdzelében).

Elharitas
Allitsa a késziiléket vizszintes feliiletre
és nyugtazza a hibat.

Tavolitsa el az akadalyt.

= Allitsa a késziiléket a szabad, beha-
tarolt gyepfellletre.

B Valtoztassa meg a hatarolovezeték
helyét.
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Hibakod

CNOO07: No loop
signal

CN008: Loop signal
weak

CN010: Bad position
CNO1ll: Escaped robot
CN012: Cal: no loop
CN015: Cal: outside
CN017: Cal: signal
weak

CN018: Cal: Collisi-
on

Ok

Nincs hurokjel
A hatarolévezeték hibas.
A hurokjel tul gyenge.

Gyenge a hurokjel

A hatarolévezeték tul
mélyen van elhelyezve

® A késziilék a behatarolt
gyepfellleten kivil talal-
hato.

B A hatarolovezeték lera-
kasakor keresztezés tor-
tént.

A készllék a behatarolt
gyepfellleten kivil talalhato.
Hiba a kalibralas soran:

B Akészllék nem taldlja a
hatarolévezetéket.

Hiba a kalibralas soran:

®  Gyenge a hurokjel

= Nincs hurokjel

B A hatarolovezeték hibas.

Hiba a kalibralas soran:

® A készllék akadalynak
ltkozott.

Elharitas

Ellenérizze a LED-eket a dokkoldal-
lomason.

Ellenérizze a dokkol6allomas aram-
ellatasat. Huzza ki, majd dugja visz-
sza a transzformatort.

Ellenérizze a hatarolévezeték séri-
Iéseit. Javitsa meg a hibas vezeté-
ket.

Ellenérizze a LED-eket a dokkoldal-
lomason.

Ellenérizze a dokkoloallomas aram-
ellatasat. Huzza ki, majd dugja visz-
sza a transzformatort.

A hatarolévezetéket emelje fel az
eléirt magassagba, esetleg rogzitse
kdzvetlenll a pazsit fellletén.

Allitsa a készlléket a szabad, beha-
tarolt gyepfellletre.

Helyesbitse a hatarolovezeték hely-
zetét a kanyarok és az akadalyok
koril. Szlintesse meg a kabelke-
resztezést.

Helyesbitse a hatarolovezeték helyzetét
a kanyarok és az akadalyok kordl.

Ellenérizze a LED-eket a dokkoldal-
lomason.

Ellenérizze a dokkoldallomas aram-
ellatasat. Hazza ki, majd dugja visz-
sza a transzformatort.

Allitsa a késziiléket az el6iras sze-
rinti kalibralasi poziciéba, pontosan
derékszogben allitsa be. A készl-
Iéknek at kell tudnia haladni a hata-
rolévezetéken.

Allitsa a késziiléket az elSiras sze-
rinti kalibralasi poziciéba, pontosan
derékszdgben éllitsa be.
Ellenérizze a dokkoléallomas aram-
ellatasat. Huzza ki, majd dugja visz-
sza a transzformatort.

Ellenérizze a hatarolévezeték séri-
Iéseit.

Tavolitsa el az akadalyt.
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Hibakod
CNO38: Battery
CNO099: Recov escape

CN104: Battery over
heating
CN110: Blade motor

over heating

CN119: R-Bumper
deflected

CN120: L-Bumper
deflected

Ok
Az akkumulator lemerlt:

B A hatarolévezeték hurok-
része tul hosszu, tul sok
a sziget.

B Feltoltéskor nincs érint-
kezés a toltéérintkez6-
kén

®m  Akadalyok a dokkoloallo-
mas kbzelében

B A készllék elakadt.

m A készilék nem taldlja a
dokkoloallomast.

B Az akkumulator elhasz-
nalodott.

B A toltéelektronika hibas.

Automatikus hibaelharitas
nem lehetséges

® Az akkumulator tulmele-
gedett (t6bb mint 60 °C).
Kisiités nem lehetséges.

m \/észledllitas a feligyeleti
elektronika révén

A pazsitnyiré motorja tdalme-
legedett (tébb mint 80 °C).

A készlilék rafutott egy aka-
dalyra, és nem tudja magat
kiszabaditani.

Elharitas

Vaéltoztassa meg a hatarolovezeték he-
lyét.

®  Tisztitsa meg a toltéérintkezdket.

B Helyezze a készuléket a dokkoldal-
lomasba, majd ellenérizze, hogy a
toltécsatlakozok illeszkednek-e.

B A toltécsatlakozokat ellendriztesse
és cseréltesse ki a gyarté szervizal-
lomasan.

Tavolitsa el az akadalyokat.

Allitsa a készliléket a szabad, behatarolt

gyepfeliiletre.

®  Ellendrizze a hatarolovezeték séri-
léseit.

® A hatarolévezetéket a gyart6 szer-
vizallomasan nézesse at.

Az akkumulatort a gyarté szervizalloma-
san cseréltesse ki.

Az toltéelektronikat a gyartd szervizallo-
masan ellendriztesse.

Nyugtézza kézzel a hibalizenetet.
Megismétlédés esetén: A készilé-
ket a gyart6 szervizallomasan ellen-
Oriztesse.

m  Kapcsolja ki a készuléket és hagyja
lehilni az akkumulatort.

® A készlléket ne helyezze a dokko-
|6allomasra.

®  Kapcsolja ki a készuléket és hagyja
lehdini.

B Megismétlédés esetén: A készilé-
ket a gyart6 szervizallomasan ellen-
Oriztesse.

Tavolitsa el az akadalyt.
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Hibakéd

CN128: Recov Impos-
sible

CN129: Blocked WL

CN130: Blocked WR

Ok

A készulék rafutott egy aka-
dalyra, és nem tudja magat
kiszabaditani.

A készilék a behatarolt

gyepfelileten kivul talalhato.

A bal oldali kerékmotor el-
akadt.

A jobb oldali kerékmotor el-
akadt.

Elharitas

Tavolitsa el az akadalyt.

m  Allitsa a késziiléket a szabad, beha-
tarolt gyepfelliletre.

B Valtoztassa meg a hatarolovezetéek
helyét.

Sziintesse meg a blokkolast.

Szlintesse meg a blokkolast.

TUDNIVALO
Olyan hibak esetében, amelyek nem szerepelnek ebben a tablazatban vagy sajat maga nem
tudja kijavitani, forduljon vevészolgalatunkhoz.

457290 _a
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14 GARANCIA

A berendezés esetleges anyag- és gyartasi hibainak elharitasa javitassal vagy alkatrészcserével torté-
nik a térvényben eldirt jotallasi idén beldl. A jotallasi hataridét azon orszag jogrendszere hatarozza
meg, ahol a berendezést vasaroltak.

A garancia kizarolag akkor érvényes, ha: A garancia nem érvényes

B betartjak a kezelési utmutatoban leirtakat B Onhatalmu javitasi probalkozas

®  szakszer(ien hasznaljak a berendezést B Onhatalmu miszaki modositasok

B csak eredeti potalkatrészeket hasznalnak B nem rendeltetésszer(i hasznalat esetén

A garancia nem vonatkozik:
B ahasznalatbol ered6 festékhibakra,
®  akopo alkatrészekre, amelyek a potalkatrész-katalégusban be vannak keretezve

A garancia az els6 végfelhasznalé vasarlasatol lép életbe. Az idépont meghatarozasakor a fizetési bi-
zonylaton szerepl6 datum a mérvado. A garanciajeggyel és az eredeti fizetési bizonylattal forduljon a
szakkereskedéshez vagy a legkdzelebbi hivatalos tigyfélszolgalathoz. A vevé eladéval szembeni kel-
lékszavatossagi jogainak térvényes érvényesitési lehetéségeit a jelen nyilatkozat nem befolyasolja.

15 EK MEGFELELOSEGI NYILATKOZAT

Kijelentjlik, hogy a termék a piacon értékesitett formajaban teljesiti a harmonizalt EU iranyelvek kéve-
telményeit, az EU biztonsagi standardjait és a termékspecifikus standardokat.

Termék Gyarto Meghatalmazott
Robot pazsitnyiré AL-KO Kober GmbH Andreas Hedrich
Sorozatszam Hauptstrale 51 Ichenhauser Str. 14
G1501502 A-8742 Obdach D-89359 Kotz
Tipus EU-iranyelvek Harmonizalt szabvanyok
Robolinho 1100 2006/42/EK EN 55014-1
Robolinho 110 2014/30/EU EN 55014-2
2011/65/EU EN 61000-6-1
EN 61000-3-2
Megfeleléségi értékelés EN 61000-3-3
2000/14/EK, V. melléklet EN 60335-1
EN 60335-2-107
Kijelolt tanusité szervezet Obdach, 2017.01.16.

TUOV Industrie Service GmbH
TOV Siid Gruppe
Westendstrafte 199
D-80686 Miinchen

Sz. 0499

Dr. Bernd Zoliner
ugyvezet6 igazgato
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1 INFORMACJE DOTYCZACE
NINIEJSZEJ INSTRUKCJI OBSLUGI

®  Wersja niemieckojezyczna jest oryginalng in-
strukcjg obstugi. Wszystkie pozostate wersje
jezykowe sa tlumaczeniami oryginalnej in-
strukcji obstugi.

®  Przed uruchomieniem nalezy dokfadnie prze-
czytac niniejszg instrukcje eksploatacji. Jest
to konieczne dla zapewnienia bezusterkowej
pracy i bezpiecznej obstugi.

B Ponizsza instrukcja obstugi winna by¢ prze-
chowywana zawsze w sposob umozliwiajgcy
jej wykorzystanie w celu uzyskania informac;ji
dotyczacych urzadzenia.

®  Urzadzenie moze by¢ przekazywane wytgcz-
nie wraz z instrukcjg obstugi.

B Nalezy stosowac sie do wskazéwek dot. bez-
pieczenstwa i ostrzegawczych zawartych
w niniejszej instrukcji obstugi.

1.1 Objasnienia rysunkowe i stowa
ostrzegawcze

NIEBEZPIECZENSTWO!

Oznacza niebezpieczenstwo prowadzace
do $mierci lub ciezkich obrazen ciata.

OSTRZEZENIE!

Oznacza potencjalne niebezpieczenstwo
mogace prowadzi¢ do $mierci lub ciez-
kich obrazen ciata.

e OSTROZNIE!
Oznacza potencjalne niebezpieczenstwo

mogace prowadzi¢ do srednich lub lek-
kich obrazen ciata.

UWAGA!

Oznacza potencjalne niebezpieczenstwo
mogace prowadzi¢ do szkdd rzeczowych.

WSKAZOWKA
Szczegdlne wskazéwki utatwiajgce zro-

zumienie instrukgcji i obstugi.

2 OPIS PRODUKTU

W niniejszej dokumentacji opisano catkowicie au-
tomatycznego, zasilanego akumulatorowo robota
do koszenia trawy, ktory porusza si¢ samodziel-
nie na trawniku. Wysokos¢ ciecia jest regulowa-
na.

2.1 Zakres dostawy

Zakres dostawy obejmuje nizej wymienione pozy-
cje. Nalezy sprawdzi¢, czy wszystkie pozycje sg
zawarte:

Nr Element

-

Robot do koszenia trawy
Skrécona instrukcja
Instrukcja obstugi

Kotwy trawnikowe *

Transformator

o g b~ W N

Stacja bazowa
7  Kabel ograniczajacy *

* nie wchodzi w zakres dostawy
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2.2 Robot do koszenia trawy

0 N o o b

10
11
12

Element

Przycisk STOP (zatrzymuje urzadzenie

natychmiast i noze tngce w ciggu 2 s)

Panel obstugowy z wyswietlaczem (pod

klapka)

System regulacji wysokosci (wewnetrz-

ny)

Powierzchnie stykow
Zderzak

Rolki przednie (kierowane)
Kota napedowe

Zespot tnacy

Tarcza nozowa

Sruba mocujgca

N6z czyszczacy

N6z tngcy

2.3 Symbole umieszczone na urzadzeniu

Symbol

BT

(L)

Znaczenie

Nie dopuszczac oséb trzecich do
niebezpiecznego obszaru!

Zachowac szczegolng ostroznosc
podczas obstugi urzgdzenia!

Nie zbliza¢ dtoni ani stép do mecha-
nizmu tngcego!

Zachowa¢ bezpieczny odstep!

Przed uruchomieniem przeczyta¢
instrukcje eksploatac;ji!

Aby uruchomi¢ urzgdzenie, wpro-
wadzi¢ kod PIN!

Nie jezdzi¢ na urzadzeniu!
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2.4 Panel obstugowy

2.5 Wyswietlacz

1o o

HOME

(=)
(=)

START
@ Q i

@ ©

[ MENy )

0]
ON/OFF

Nr Element

1 : Przerwanie trybu koszenia, urza-
dzenie wraca do stacji bazowej. Urucha-
mia sie ono automatycznie kolejnego
dnia o ustawionej godzinie koszenia.

2 (meny : Wywotanie menu gtéwnego.

3 Na wyswietlaczu widoczny jest aktualny
stan roboczy urzadzenia, nazwa wybra-
nego menu, jego punkty podrzedne oraz
funkcje dostepne do wybrania.

4 @@ : Wybdr punktéw menu, zwigksza-
nie i zmniejszanie wartosci liczbowych,
wybor ustawien.

5  [STARTPAUSE : Reczne uruchamianie i prze-

rywanie trybu koszenia lub natychmia-
stowe wznawianie trybu koszenia po na-

cisnieciu przycisku ,Home” ( ).

6 : Przyciski funkcyjne. Wywotanie
funkcji, wyswietlanej w danej chwili nad
przyciskiem na wyswietlaczu.

7 : Wigczanie i wytgczanie urzadze-
nia.

[ Menu giowne 1

@+ Ustawienia j ®

Informacie
Wstelcz Potwilerdz

® ®

Nr Wyswietlana informacja

1 Nazwa wybranego menu (tutaj: ,Menu
gtowne”)

2 Punkty w menu. Zawsze wyswietlane sg
tylko dwa punkty menu (tutaj: ,Usta-
wienia”oraz ,Informacije”). Przyci-

skami strzatek (@@ ) mozna wyswie-
tli¢ pozostate punkty menu.

3 Funkcje dla wybranego punktu menu
(tutaj: ,Ustawienia”), wywolywane
przyciskami funkcyjnymi EI! ) ponizej
menu.
=g Nacisniecie lewego przyci-

sku funkcyjnego.
u [:[;] : Nacisnigcie prawego przyci-
sku funkcyjnego.

4  Gwiazdka oznaczajgca wyswietlany
punkt menu (tutaj: ,Ustawienia”)
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2.6 Struktura menu

Menu
gidéwne

Programy

Ustawie-
nia

Informa-
cje

Program tygodniowy patrz Rozdziat 7.3 "Ustawianie programu ko-
szenia", strona 203

Tylko w przypadku Robolinho 1100: Punkty poczatkoweUstawianie
punktéw poczgtkowych

Informacja o programie patrz Rozdziat 8 "Wyswietlenie informa-
¢ji", strona 205

Godzina patrz Rozdziat 5.2 "Konfigurowanie ustawien podstawo-
wych", strona 201

Data patrz Rozdziat 5.2 "Konfigurowanie ustawier podstawowych",
strona 201

Jezyk patrz Rozdziat 5.2 "Konfigurowanie ustawier podstawowych",
strona 201

Kod PIN patrz Rozdziat 5.2 "Konfigurowanie ustawien podstawo-
wych", strona 201

Dzwieki przyciskoéw patrz Rozdziat 7.2 "Wigczanie/wytaczanie
dzwieku przyciskow", strona 203

Koszenie krawedzi patrz Rozdziat 7.4 "Koszenie krawedzi przy
uruchomieniu recznym", strona 205

Powierzchnia poboczna aktywne/nieaktywnepatrz Rozdziat 7.5
"Ustawianie koszenia powierzchni pobocznych", strona 205

Kontrast wyéwietlacza patrz Rozdziat 7.6 "Ustawienie kontrastu
wyswietlacza", strona 205

Ochrona ustawien patrz Rozdziat 7.7 "Ochrona ustawien", stro-
na 205

Ponowna kalibracja patrz Rozdziat 7.8 "Ponowna kalibracja", stro-
na 205

Ustawienia fabryczne patrz Rozdziat 7.9 "Przywracanie ustawien
fabrycznych”, strona 205

Serwis nozy patrz Rozdziat 8 "Wyswietlenie informacji", strona 205
Sprzet patrz Rozdziat 8 "Wyswietlenie informacji", strona 205

Oprogramowanie patrz Rozdziat 8 "Wyswietlenie informacji”, stro-
na 205

Informacja o programie patrz Rozdziat 8 "Wyswietlenie informa-
¢ji", strona 205

Usterki patrz Rozdziat 8 "Wyswietlenie informacji”, strona 205
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2.7 Stacja bazowa

Nr Element
1 Stykitadujace
2  Plyta podstawowa

_Zaciski sprezynowe do kabla ogranicza-
jacego
4 Kabel niskiego napiecia
Pokrywa
Diody LED do wskazywania stanu

2.8 Zintegrowany akumulator

Akumulator jest wbudowany na state w urzgdze-
niu i nie moze by¢ wymieniany przez uzytkowni-
ka.

WSKAZOWKA

Przed pierwszym uzyciem nalezy catko-
wicie natadowaé¢ akumulator. Akumulator
mozna fadowaé w dowolnym stanie jego
natadowania. Przerwanie tadowania nie
powoduje uszkodzenia akumulatora.

Akumulator mozna tadowac tylko wtedy,
gdy urzadzenie jest wigczone.

®  Dostarczony wbudowany akumulator jest
czesciowo natadowany. W trybie normalnym
akumulator jest regularnie tadowany. Urzg-
dzenie jedzie w tym celu do stacji bazowe;j.

B Zintegrowany elektroniczny uktad monitoruja-
cy powoduje automatyczne zakonczenie pro-
cesu tadowania po osiggnieciu poziomu nata-
dowania 100%.

B }adowanie dziata tylko przy prawidtowym
kontakcie stykow tadujgcych stacji bazowej
z powierzchniami stykow urzadzenia.

®  Przy temperaturach przekraczajacych 45 °C
wbudowany wytgcznik zabezpieczajgcy unie-
mozliwia tadowanie akumulatora. Zapobiega
go zniszczeniu akumulatora.

®m  Jezeli czas pracy akumulatora ulegt znaczne-
mu skroceniu mimo petnego natadowania,
oznacza to, ze nalezy zleci¢ jego wymianeg
dystrybutorom AL-KO, technikom lub partne-
rom serwisowym.

m  Jezeli w wyniku starzenia sie lub zbyt dtugie-
go przechowywania akumulator roztadowat
sie ponizej poziomu okreslonego przez pro-
ducenta, nie nalezy go juz wiecej tadowac.
Kontrole lub ew. wymiane akumulatoréw i
elektronicznych systemow kontrolnych nalezy
zlecaé dystrybutorom AL-KO, technikom lub
partnerom serwisowym.

®  Status akumulatora jest widoczny na wyswie-
tlaczu. Sprawdzi¢ status akumulatora po oko-
o 3 miesigcach przechowywania. W tym celu
nalezy wigczy¢ urzadzenie i odczytac status
akumulatora. Jezeli akumulator jest natado-
wany jeszcze w ok. 30%, umiesci¢ urzadze-
nie w stacji bazowej i wtaczy¢, aby natado-
wac akumulator.

®  Jesli doszto do wycieku elektrolitu w urzadze-
niu: Zleci¢ naprawe urzadzenia w punkcie
serwisowym AL-KO!

®  Jesli akumulator zostat wymontowany z urza-
dzenia: W przypadku kontaktu oczu lub dtoni
z wyciekajgcym elektrolitem niezwtocznie
przeptukac je wodg. Natychmiast skontakto-
wac sie z lekarzem!

2.9 Opis funkcji

Przemieszczanie na powierzchni trawnika

Robot do koszenia trawy porusza sie swobodnie
w obszarze koszenia wyznaczonym przez kabel
ograniczajgcy. Orientacja urzadzenia jest regulo-
wana przez czujniki, wykrywajgce pole magne-
tyczne kabla ograniczajgcego.

Gdy urzadzenie uderzy w przeszkode, zatrzymu-
je sie i jedzie w innym kierunku. Gdy urzgdzenie
wykryje wilgo¢ automatycznie wraca do stacji ba-
zowej. Jesli urzadzenie znajdzie sie w sytuaciji,

w ktdrej praca jest niemozliwa, wytgcza sie.
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Tryb koszenia i tryb tadowania

Fazy koszenia przebiegajg stale naprzemiennie
z fazami tadowania. Jezeli w trakcie koszenia po-
ziom natadowania akumulatora zmniejszy sie do
okreslonej wartosci (wskazanie: 0%) urzadzenie
wraca automatycznie do stacji bazowej wzdtuz
kabla ograniczajgcego.

Urzadzenie posiada fabrycznie skonfigurowane
programy koszenia, uwzgledniajace réwniez
funkcje koszenia ptaszczyzn i krawedzi. Istnieje
mozliwo$¢ zmiany tych programéw.

3 BEZPIECZENSTWO

3.1 Uzytkowanie zgodne z przeznaczeniem
Opisywane urzadzenie jest przeznaczone do za-
stosowania w ramach uzytku prywatnego. Kazde
inne zastosowanie oraz niedozwolone zmiany lub
modyfikacje traktowane s3 jako eksploatacja nie-
zgodna z przeznaczeniem i prowadzg do utraty
gwarancji i waznosci deklaracji zgodnosci (znak
CE) oraz do wytgczenia wszelkiej odpowiedzial-
nosci producenta za szkody poniesione przez
uzytkownika lub osoby trzecie.
Ograniczenia zastosowania urzadzenia:
®  Maks. powierzchnia: 700 m?
® Maks. wzniesienie/spadek: 40% (22°)
®m  Maks. potozenie ukos$ne: 40% (22°)
B Temperatura:

tadowanie: 0-45°C

Koszenie: 0-55°C

3.2 Niebezpieczenstwo nieprawidiowego
uzycia

Urzadzenie to nie jest przeznaczone do stosowa-

nia w obiektach uzytecznosci publicznej, par-

kach, obiektach sportowych oraz w rolnictwie i le-

Snictwie.

3.3 Urzadzenia zabezpieczajace i ochronne

OSTRZEZENIE!

Niebezpieczenstwo skaleczenia

Niesprawne i dezaktywowane urzgdzenia

ochronne i zabezpieczajgce mogg spo-

wodowac¢ powazne obrazenia ciata.

®  Jesli urzadzenia ochronne i zabez-
pieczajgce s niesprawne, nalezy
Zleci¢ ich naprawe.

®  Nigdy nie dezaktywowac urzadzen
ochronnych i zabezpieczajgcych.

3.3.1 Wprowadzenie kodu PIN i PUK

Urzadzenie mozna uruchomié jedynie po wpro-
wadzeniu kodu PIN (Personal Identification Num-
ber — osobisty numer identyfikacyjny). Zapobie-
ga to wtgczaniu przez nieupowaznione osoby.
Kod PIN mozna zmieni¢.

Trzykrotne wprowadzenie niepoprawnego kodu
PIN wymaga wprowadzenia kodu PUK (Personal
Unblocking Key — osobisty kod odblokowania).
Jesli réwniez zostanie on wprowadzony z bte-
dem, nalezy zaczeka¢ 24 godziny do kolejnego
wprowadzenia.

Wprowadzenie kodu PIN i PUK stuzy rowniez
ochronie przed kradzieza:

B Przechowuj kody PIN i PUK w miejscu niedo-
stepnym dla nieupowaznionych oséb.

3.3.2 Czujniki

Urzadzenie jest wyposazone w szereg czujnikéw
bezpieczenstwa. Po wytgczeniu przez czujnik
bezpieczenstwa nie uruchamia sie ono automa-
tycznie. Na wyswietlaczu widoczny jest komuni-
kat o btedzie, ktéry nalezy zatwierdzi¢. Usung¢
przyczyne wyzwolenia czujnika.

Czujnik podnoszenia

Jesli urzadzenie zostanie uniesione za obudowe
w trakcie pracy, nastepuje wytaczenie napedu
jezdnego i zatrzymanie nozy tnacych.

Czujniki zderzenia do rozpoznawania
przeszkod

Urzadzenie jest wyposazone w czujniki, ktére

w przypadku natkniecia sie na przeszkode umoz-
liwiajg zmiane kierunku jazdy. Po najechaniu na
przeszkode gérna czes$¢ obudowy zostaje lekko
przesunieta i zostaje wyzwolony czujnik zderze-
nia.

Czujnik nachylenia w kierunku jazdy/
bocznego

Jesli w kierunku jazdy zostanie osiggniete wznie-
sienie lub spadek albo boczne potozenie ukosne
pod kagtem 22° (40%), urzgdzenie zawraca lub
zmienia kierunek jazdy.
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WSKAZOWKA
Urzadzenie moze by¢ w niezawodny spo-

s6éb uzytkowane w bezposrednim sg-
siedztwie innych robotow do koszenia
trawy.

Sygnat uzywany w kablu ograniczajgcym
odpowiada standardowi zdefiniowanymi
przez EGMF (Vereinigung Europaischer
Gartengeratehersteller — Stowarzysze-
nie europejskich producentéw urzadzen
ogrodowych) w zakresie emisji elektro-
magnetycznych.

W

3.4 Zasady bezpieczenstwa

3.41 Operator

®  Osoby ponizej 16. roku zycia oraz niezazna-
jomione z instrukcjg obstugi nie mogg uzy-
wac urzadzenia. Przestrzega¢ ewentualnych
krajowych przepiséw dotyczgcych bezpie-
czenstwa w zakresie minimalnego wieku
uzytkownika.

B Zabrania sie eksploatacji urzgdzenia pod
wptywem alkoholu, srodkéw odurzajgcych lub
lekow.

3.4.2 Bezpieczenstwo osoéb i zwierzat

® W przypadku obszaréw uzytecznosci publicz-
nej wokot obszaru koszenia nalezy rozmie-
Sci¢ wskazéwki ostrzegawcze o nastepujacej
tresci:
UWAGA!
Automatyczny robot do koszenia tra-
wy!
Nie zbliza¢ sie do urzagdzenia!
Nadzorowac¢ dzieci!

B Podczas uzytkowania upewnic sie, ze dzieci
nie przebywaja w poblizu urzgdzenia lub na
urzadzeniu ani si¢ nim nie bawia.

®  Siedzenie na urzadzeniu i sieganie do nozy
tngcych jest zabronione!

®  Nie zbliza¢ czesci ciata ani odziezy do me-
chanizmu tngcego.

3.4.3 Bezpieczenstwo urzadzenia

B Przed rozpoczeciem pracy upewnic sie, ze
w obszarze roboczym urzgdzenia nie znajdu-
jg sie zadne obiekty (np. gatezie, kawatki
szkta, metalu i odziezy, kamienie, narzedzia
ogrodowe lub zabawki). Moga one uszkodzi¢
urzgdzenie lub tez zosta¢ przez nie uszko-
dzone.

®  Uzywac urzadzenia wytgcznie w nastepuja-
cych warunkach:

Urzadzenie nie jest zabrudzone.

Urzadzenie nie wykazuje uszkodzen lub
zuzycia.
Wszystkie elementy obstugowe muszg
by¢ sprawne.
Stacja bazowa i transformator oraz ich
elektryczne przewody zasilajgce sg nie-
uszkodzone i sprawne.
®  Uszkodzone czesci wymieniaé zawsze na
oryginalne czegsci zamienne producenta.
®  Oddac¢ urzgdzenie do naprawy, jesli ulegto
uszkodzeniu.

®  Uzytkownik urzadzenia odpowiada za wypad-
ki urzadzenia z udziatem 0sob trzecich oraz
uszkodzenie mienia bedgcego ich wtasno-
Scig.

3.44 Bezpieczenstwo elektryczne

= Nigdy nie uzytkowa¢ urzgdzenia, gdy na po-
wierzchni koszenia znajduje sie dziatajgcy
zraszacz do trawnikow.

Nie spryskiwac urzgdzenia wodg.
Nie otwiera¢ urzgdzenia.

4 MONTAZ

Rozpakowywanie urzadzenia

Ostroznie otworz opakowanie.

2. Ostroznie wyciggnij wszystkie komponenty
z opakowania i sprawdz je pod kgtem uszko-
dzen transportowych.
Wskazoéwka: O ewentualnych uszkodze-
niach powstatych podczas transportu wg
przepiséw gwarancyjnych nalezy niezwtocz-
nie poinformowac dystrybutora AL-KO, tech-
nika lub partnera serwisowego.

3. Skontroluj zakres dostawy, patrz Rozdziat 2.1
"Zakres dostawy", strona 191.

Jesli urzadzenie jest przesytane dalej, nalezy za-

chowac oryginalne opakowanie i dokumenty

transportowe. Sg one wymagane do wysytki

zwrotnej.

NN
oo
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4.2 Planowanie obszaréw koszenia (01)

Miejsce ustawienia stacji bazowej (01/1)

B Jak najkrotsza droga do najwiekszej po-
wierzchni koszenia

®  Zacienione, réwne i zabezpieczone przed sil-
nymi czynnikami atmosferycznymi

B Mozliwos¢ podtgczenia do zasilania elek-
trycznego
B Musi by¢ mozliwe zachowanie nastepujgcych
odstepow:
tatwo dostepne dla robota do koszenia
trawy

co najmniej 1 m wolnej przestrzeni po le-
wej i prawej stronie stacji bazowej
odstep z tylu min. 35 cm od kabla ograni-
czajgcego do Sciany

Utozenie kabla ograniczajacego (01)

Kabel ograniczajacy nalezy utozy¢ w nieprzerwa-
nej petli zgodnie z ruchem wskazéwek zegara.

Korytarze miedzy obszarami koszenia (01/i)

Korytarz to waskie miejsce na powierzchni traw-
nika, ktéry moze stuzy¢ do potagczenia dwoch po-
wierzchni koszenia.

Powierzchnia gtéwna i powierzchnie
poboczne (01)

B Powierzchnia gtéwna (01/HF): Jest to po-
wierzchnia trawnika, na ktorej znajduje sie
stacja bazowa, ktéra moze by¢ catkowicie
automatycznie koszona przez urzgdzenie.

B Powierzchnia poboczna (01/NF): Jest to po-
wierzchnia trawnika, ktéra nie moze by¢ osia-
gnieta przez urzgdzenie z poziomu po-
wierzchni gtéwnej. Powierzchnie poboczne
moga by¢ przetwarzane w trybie recznym.

Powierzchnia gtéwna i powierzchnie poboczne sg
jednak otoczone tym samym, nieprzerwanym ka-
blem ograniczajacym.

Potozenie punktow poczatkowych (01/X0-01/
X3) (tylko w przypadku Robolinho 1100)

W ustalonym czasie koszenia urzgdzenie prze-
jezdza wzdtuz kabla ograniczajgcego do okreslo-
nego punktu poczatkowego i tam zaczyna kosze-
nie. Za pomocg punktéw poczatkowych mozna
okresli¢, ktére obszary powierzchni koszenia sg
czesciej koszone.

4.3 Przygotowanie obszaréw koszenia

1. Sprawdz, czy powierzchnia trawnika jest
wieksza niz wydajnos¢ powierzchniowa urza-
dzenia. Przy zbyt duzej powierzchni trawnik
jest koszony nierébwnomiernie. W razie po-
trzeby zmniejsz powierzchnie trawnika prze-
znaczong do koszenia.

2. Przed zamontowaniem stacji bazowej i kabla
ograniczajgcego oraz uruchomieniem urzg-
dzenia: Skos powierzchnig trawnika kosiarkg
do trawy na matej wysokosci cigcia.

3. Usun przeszkody z powierzchni trawnika lub
odgranicz je kablem ograniczajgcym (patrz
Rozdziat 4.5.3 "Odgraniczanie przeszkod”,
strona 199):

B plaskie przeszkody, ktére mogg by¢ prze-
jechane i spowodowac¢ uszkodzenie nozy
tngcych (np. ptaskie kamienie, przejscia
z powierzchni trawnika na taras lub
Sciezki, ptyty, kamienie brzegowe itd.);

B dziury i wzniesienia w powierzchni traw-
nika (np. kretowiska, wykopane dziury,
szyszki sosen, spady itd.);

B strome wzniesienia lub spadki o nachyle-
niu przekraczajgcym 40% (22°);

B akweny (np. stawy, strumyki, baseny itd.)
i ich odgraniczenie od powierzchni traw-
nika;

B Kkrzewy i zaro$la, ktére mogg sie rozsze-
rzac.

WSKAZOWKA
Odgraniczenia sg wymagane tylko wtedy,

gdy nie moga by¢ wykrywane przez czuj-
niki zderzenia robota do koszenia trawy.

Unika¢ zbyt wielu lub zbednych odgrani-

czen.

4.4 Montaz stacji bazowej (03)

1. Przykre¢ ptyte podstawowg (03/1) do stacji
bazowej (03/2).

2. Ustaw stacje bazowg (01/1) pod katem pro-
stym do planowanego potozenia kabla ogra-
niczajgcego i wyréwnaj z ziemig. Skontroluj
réwne ustawienie stacji bazowej wzgledem
ziemi poziomica i w razie potrzeby skoryguj
ustawienie stacji.

3. Przymocuj ptyte podstawowg (03/1) kotwami
trawnikowymi (03/3).
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4.5 Instalowanie kabla ograniczajgcego

WSKAZOWKA
Jesli dotgczony kabel ograniczajacy jest

zbyt krotki, mozliwe jest zamoéwienie ka-
bla przedtuzajgcego u dystrybutora, tech-
nika lub partnera serwisowego firmy AL-
KO.

451 Podtaczanie kabla ograniczajacego do
stacji bazowej (04)
1. Wyciagnij koncowke kabla ograniczajgce-
go (04/1) z opakowania.
2. Sciggnij okoto 10 mm izolacji z koncéwki ka-
bla.

3. Wiéz koncowke kabla bez izolacji (04/3)
w zacisk sprezynowy (04/4) na przyta-
czu (04/6) stacji bazowej (04/2).
4. Wcisnij zacisk sprezynowy (04/4) z koncowkg
kabla do ptyty podstawowej stacji bazowe;j.
5. Zatoz pokrywe (04/5) na zacisk sprezyno-
wy (04/6).

4.5.2 Ukladanie kabla ograniczajacego (01)

Kabel ograniczajgcy mozna uktadaé zaréwno na
trawniku jak i pod darnig do gtebokosci 10 cm.
Uktadanie pod darnig mozna zleci¢ dystrybutoro-
Wi.

Oba warianty mozna tgczy¢ ze soba.

UWAGA!

Niebezpieczenstwo uszkodzenia kabla

ograniczajacego

Jesli kabel ograniczajgcy zostanie uszko-

dzony lub przeciety, przesytanie sygna-

tow sterujacy do urzadzenia jest niemoz-
liwe. Nalezy wowczas naprawic lub wy-
mieni¢ kabel. Kable ograniczajgce sg do-
stepne w firmie AL-KO.

®  Kabel ograniczajacy uktada¢ zawsze
bezposrednio na ziemi. W razie po-
trzeby zabezpieczy¢ go dodatkowg
kotwag trawnikowa.

B Zabezpieczy¢ kabel ograniczajgcy
przed uszkodzeniami podczas ukta-
dania i eksploatacji.

= Nie kopac i nie wykonywac¢ wertyku-
lacji w poblizu kabla ograniczajgce-
go.

1. Poprowadz kabel ograniczajacy w odlegtosci
co najmniej 1 m w linii prostej od stacji bazo-
wej (01/a).

2. Przymocuj kabel ograniczajgcy w regular-
nych odstepach kotwami trawnikowymi lub
utéz go pod ziemig (na gtebokosci
maks. 10 cm).

3. Ukfadanie kabla ograniczajgcego wokot prze-
szkod: patrz Rozdziat 4.5.3 "Odgraniczanie
przeszkod", strona 199.

4. Tworzenie korytarzy miedzy poszczegdlnymi
powierzchniami koszenia: patrz Rozdziat
4.5.4 "Wyznaczanie korytarzy (01/i)", stro-
na 200.

5. Odgraniczanie zbyt duzych wzniesien lub
spadkow: patrz Rozdziat 4.5.5 "Odgranicza-
nie spadkéw", strona 200.

6. Uktadanie zapasow kabli: patrz Rozdziat
4.5.6 "Uktadanie zapasow kabli (08)", stro-
na 200.

7. Od odlegtosci co najmniej 1 m poprowadz ka-
bel ograniczajgcy w linii prostej do stacji ba-
zowej (01/k).

8. Po zakonczeniu uktadania podtacz kabel
uziemiajacy do przylacza (04/7) stacji bazo-
wej: patrz Rozdziat 4.5.1 "Podtgczanie kabla
ograniczajgcego do stacji bazowej (04)", stro-
na 199.

4.5.3 Odgraniczanie przeszkod

W zaleznosci od otoczenia obszaru roboczego
kabel ograniczajgcy nalezy uktada¢ w réznych
odstepach od przeszkéd. Do ustalenia prawidto-
wego odstepu nalezy uzy¢ liniatu oddzielanego
od opakowania.

WSKAZOWKA

Odgraniczenia sg wymagane tylko wtedy,
gdy nie moga by¢ wykrywane przez czuj-
niki zderzenia robota do koszenia trawy.
Unika¢ zbyt wielu lub zbednych odgrani-
czen.

Odstep od muréw, ptotéw, grzadek:
min. 15 cm (01)

Urzadzenie przemieszcza sie z przesunigciem na
zewnatrz o 15 cm wzdiuz kabla ograniczajacego.
Dlatego tez kabel ograniczajgcy nalezy uktadac
w odlegtosci co najmniej 15 cm od muréw, pto-
téw, grzadek itd.

Odstep od krawedzi tarasow i utwardzonych
Sciezek (06)

Jesli krawedz tarasu lub Sciezki jest wyzsza niz

powierzchnia trawnika, nalezy zachowac odstep
co najmniej 15 cm. Jesli krawedz tarasu lub
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$ciezki znajduje sie na tej samej wysokosci co
powierzchnia trawnika, mozliwe jest utozenie ka-
bla przy samej krawedzi.

Odstep od przeszkoéd do kabla
ograniczajacego (01)

Jesli kable ograniczajagce sg odsuniete od prze-
szkody lub utozone doktadnie przy przeszkodzie,
tj. odstep 0 cm, urzgdzenie przejezdza dalej
przez kabel ograniczajgcy. Kable ograniczajgce
nie mogg si¢ krzyzowac (01/g).

Utozenie kabla ograniczajacego przy

naroznikach (07)

® W przypadku naroznikéw otwartych do we-
wnatrz (07/a): Utozy¢ kabel ograniczajacy
ukosnie, aby zapobiec pochwyceniu urzadze-
nia w narozniku.

® W przypadku naroznikéw otwartych na ze-
wnatrz z przeszkodami (07/b): Utozy¢ kabel
ograniczajgcy przy wierzchotku, aby zapo-
biec kolizji urzadzenia z naroznikiem.

® W przypadku naroznikéw otwartych na ze-
wnatrz bez przeszkéd: Utozy¢ kabel ograni-
czajacy pod katem 90°.

4.5.4 Wyznaczanie korytarzy (01/i)

W korytarzu nalezy zachowac nastepujace odste-

py:

®m  Catkowita szerokos¢: min. 60 cm

Odstep od kabla ograniczajgcego do krawe-

dzi: 15 cm

®m  QOdstep miedzy kablami ograniczajgcymi:
min. 30 cm

4.5.5 Odgraniczanie spadkow

Spadki o nachyleniu przekraczajgcym 40% nale-

zy odgraniczy¢ kablem ograniczajgcym (40% =

spadek 40 cm na 1 m w poziomie).

4.5.6 Ukladanie zapasow kabli (08)

Aby umozliwi¢ przesuwanie stacji bazowej takze

po utworzeniu obszaru koszenia lub w celu jego

zwiekszenia, do kabla ograniczajgcego nalezy

podtgczy¢ zapas kabli w regularnych odstepach.

Liczba zapasowych kabli zalezy od uznania uzyt-
kownika.

WSKAZOWKA

Nie tworzy¢ otwartych petli z zapasowych
kabli.

1. Poprowadz kabel ograniczajacy wokot aktual-
nej kotwy trawnikowej (08/1) i z powrotem do
poprzedniej kotwy (08/3).

2. Nastepnie poprowadz kabel ograniczajacy
z powrotem do aktualnej kotwy (08/1). Po-
wstanie petla. Kable musza by¢ utozone cia-
sno blisko siebie.

3. W razie potrzeby przymocuj petle na srodku
dodatkowg kotwa (08/2) do podtoza.

4.5.7 Typowe btedy przy uktadaniu
kabli (02)

®  Kabel ograniczajacy nie jest poprowadzony
w odlegtosci co najmniej 1 m w linii prostej od
stacji bazowej (02/a).

B Zapasy kabla ograniczajgcego nie sg uktada-
ne w formie réwnomiernej, podiuznej pe-
tli (02/b).

®  Kabel ograniczajgcy nie jest prawidtowo uto-
zony przy naroznikach (02/c).

®  Kabel ograniczajacy jest skrzyzowany lub nie
jest uktadany zgodnie z ruchem wskazéwek
zegara (02/d).

®  Kabel ograniczajacy jest utozony zbyt niedo-
ktadnie, tak ze obszary przy krawedziach po-
wierzchni trawnika nie moga by¢ koszo-
ne (02/e).

®  Tylko w przypadku Robolinho 1100: Punkty
poczatkowe sg wyznaczone zbyt daleko od
stacji bazowej (02/f).

®  Kabel ograniczajacy nie jest utozony przy
prowadzeniu od krawedzi do przeszkody we-
wnatrz jednej powierzchni trawnika bezpo-
$rednio obok siebie (02/g).

®  Kabel ograniczajacy jest utozony poza kra-
wedz powierzchni trawnika (02/h).

B Przy uktadaniu kabla ograniczajgcego nie za-
chowano minimalnego odstepu dla korytarzy,
wynoszgcego 30 cm (02/i).

®m  Kabel ograniczajgcy jest utozony zbyt blisko,
tj. w odstepie mniejszym niz 15 cm, prze-
szkod, przez ktore przejechanie jest niemozli-
we (02/j).

4.6 Podiaczenie stacji bazowej do zasilania
elektrycznego (05)

1. Ustaw transformator (05/1) w suchym miej-
scu, zabezpieczonym przed deszczem i bry-
zgami wody.

2. Rozwin kabel niskiego napiecia (05/3) stacji
bazowej (05/4) i utéz go w sposob zabezpie-
czony przed uszkodzeniami do miejsca usta-
wienia transformatora.
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3. Podtacz kabel niskiego napiecia do transfor-
matora:
®  Wykre¢ sruby zaciskowej kostki elek-
trycznej (05/2) na tyle, aby byto mozliwe
wetkniecie drutu kabla niskiego napigcia
do kazdego otworu.
®  Podtacz druty.
Wskazéwka: Nie trzeba uwazac na bie-
gunowosc¢.
®  Wkre¢ $ruby zaciskowej kostki elektrycz-
nej tak, aby druty byly dobrze zacisniete.
4. Podtacz kabel sieciowy (05/5) transformatora
do gniazda zasilania.

WSKAZOWKA

Zalecamy podtgczenie transformatora do
sieci elektrycznej przez wytgcznik
ochronny réznicowopragdowy o znamio-
nowej wartosci prgdu uszkodzeniowego
< 30 mA.

4.7 Sprawdzenie potaczen stacji
bazowej (05)
1. Sprawdz, czy obie diody LED (05/8, 05/9)
Swieca. Jesli nie:
®  Odfgcz wtyczke sieciowa.
®  Sprawdz wszystkie potgczenia wtykowe
zasilania elektrycznego i kabla ograni-
czajgcego pod katem prawidtowego osa-
dzenia lub uszkodzen.
2. W razie potrzeby odkre¢ $ruby (05/7) pokry-
wy (05/6) stacji bazowej i zdejmij pokrywe.

Wskazania stanéw przez diody LED

5 URUCHOMIENIE

W tym rozdziale opisano dziatania i ustawienia,
niezbedne do pierwszego uruchomienia robota
do koszenia trawy po montazu. Wszystkie pozo-
state ustawienia: patrz Rozdziat 7 "Ustawienia”,
strona 203.

5.1 tadowanie akumulatora (09)

Dostarczony wbudowany akumulator jest cze-
Sciowo natadowany. W trybie normalnym akumu-
lator urzadzenia jest regularnie tadowany auto-
matycznie.

WSKAZOWKA

Przed pierwszym uzyciem nalezy catko-
wicie natadowa¢ akumulator. Akumulator
mozna fadowa¢ w dowolnym stanie jego
natadowania. Przerwanie tadowania nie
powoduje uszkodzenia akumulatora.
Akumulator mozna tadowac tylko wtedy,
gdy urzadzenie jest wigczone.

1. Ustaw urzadzenie (09/1) w stacji bazo-
wej (09/3) tak, aby powierzchnie stykow urzg-
dzenia dotykaty stykow tadujacych stacji ba-
zZowej.

2. Wigcz urzadzenie.

3. Na wyswietlaczu urzgdzenia pojawia sig
wskazanie: ,Trwa ladowanie baterii”.
Jesli nie: patrz Rozdziat 13 "Pomoc w przy-
padku usterek”, strona 210.

5.2 Konfigurowanie ustawien
podstawowych

1. Roztéz klape panelu obstugowego.
2. Wiacz urzadzenie. Pojawiajg sie wska-

Diod Stany robocze
LED o b zania oprogramowania sprzetowego, numeru
. , kodowego i typu.
Zotty ®  Swieci, gdy zasilanie elektrycz- 3. W menu wyboru jezyka wybierz:
(05/8) ne jest prawidtowe. Deutsch” (Niemiecki)
B Miga, gdy urzadzenie znajduje 4 W mer:u L R 4% kod
sie w stacji bazowej i jest tado- : nuogowanie = ,Aprowaadz o
wane. PIN” wprowadz wstepnie ustawiony kod PIN
. .. . 0000. W tym celu przyciskami @@ wybierz
Zielony = -SWlem’ gdy kabel ograniczajacy cyfry i potwierdz kolejno przyciskiem
(05/9) !est odpowlednlo ulozony i petla Po wprowadzeniu kodu PIN nastepuje ze-
Je_St prawidiowa. . zwolenie na dostep.
®  Miga, gdy petla kabla ograni-
czajgcego jest wadliwa.
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5. Wmenu,Zmien PIN"

® W punkcie ,iprowadz nowy kod PIN”
wprowadz nowy, dowolnie wybrany, czte-
roznakowy kod PIN. W tym celu przyci-
skami N4 wybierz kolejno cyfry i po-
twierdz je przyciskiem

® W punkcie ,Powtérz nowy kod PIN.”
wprowadz ponownie nowy kod PIN. Jesli
oba wprowadzone kody sg identyczne,
pojawia sie wskazanie: ,PIN zmienio-
ny pomyé$lnie”.

6. W menu ,Wprowadz date” ustaw biezgcg
date (format: DD.MM.20RR). W tym celu
przyciskami AW wybierz kolejno cyfry i po-
twierdz je przyciskiem

7. W menu ,Wprowadz godzine” > ,Format
24 h” wprowadz biezgcg godzine (for-
mat: GG:MM). W tym celu przyciskami @@
wybierz kolejno cyfry i potwierdz je przyci-
skiem

Ustawienia podstawowe zostaty zakonczone. Zo-

staje wskazany status ,Nie skalibrowano

Nacignij przycisk Start”

5.3 Regulacja wysokosci koszenia
Wysoko$¢ koszenia mozna regulowac recznie
w zakresie 30-60 mm w krokach co 5 mm.
1. Otworz pokrywe (12/1).
2. Rozt6z dzwignie (12/2) i obrd¢ jg w kierunku
ruchu wskazoéwek zegara, aby szerokg stro-
ng wskazywata na otwartg ktodke (12/4).
3. Regulacja wysokosci koszenia:
®  Pociggnij dzwignie stopniowo ku gorze.
Wysoko$¢ koszenia (tj. wysokos$¢ trawni-
ka) sie zwieksza.

®  Docisnij dzwignie stopniowo ku dotowi.
Wysokos$¢ koszenia (tj. wysokos$¢ trawni-
ka) sie zmniejsza.

4. Obro¢ dzwignie przeciwnie do kierunku ruchu
wskazéwek zegara, aby szerokg strong
wskazywata na zamknietg ktédke (12/3).

5. Roztoz dzwignie.

6. Zamknij pokrywe.

5.4 Wykonanie automatycznego przejazdu
kalibracyjnego

Ustawienie urzadzenia w pozycji
wyjsciowej (10)
1. Ustaw urzgdzenie w pozycji wyjsciowej we-
wnatrz powierzchni koszenia:
B min. 1 m po lewej stronie i 1 m przed sta-
cja bazowg;
®  ustawione przodem do kabla ogranicza-
jacego.
Rozpoczecie przejazdu kalibracyjnego
1. Sprawdz, czy w przewidywanym obszarze ru-
chu urzadzenia nie znajduja sie zadne prze-
szkody. Urzadzenie musi mie¢ mozliwo$¢ na-
jechania obydwoma przednimi kotami na ka-
bel ograniczajgcy. W razie potrzeby usun
przeszkody.

2. Witgcz urzadzenie. Na wyswietla-

Czu pojawia sie wskazanie:

B ! Ostrzezenie ! Naped sie uru-
chamia”

B Kalibracja”, ,Faza [1]”

W trakcie przejazdu kalibracyjnego

W celu ustalenia natezenia sygnatu w kablu ogra-
niczajgcym urzadzenie przejezdza najpierw dwu-
krotnie prosto przez kabel ograniczajacy, a na-
stepnie do stacji bazowej i tam sie zatrzymuje.
Akumulator jest tadowany.

WSKAZOWKA

Podczas wsuwania urzgdzenie musi po-
zosta¢ w stacji bazowej. Jesli podczas
wsuwania do stacji bazowej urzadzenie
nie trafi na styki, jedzie ono dalej przy ka-
blu ograniczajgcym. Jesli urzadzenie
przejedzie przez stacje bazowa, proces
kalibracji zakonczyt sie niepowodzeniem.
Nalezy wéwczas lepiej wyréwnac stacje
bazowa i powtdrzy¢ proces kalibraciji.

Po zakonczeniu przejazdu kalibracyjnego
Wskazywany jest wstepnie ustawiony, aktualny
czas trwania koszenia.

Wszystkie pozostate ustawienia: patrz Rozdziat 7
"Ustawienia", strona 203.
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6 OBSLUGA

6.1 Reczne uruchamianie urzadzenia

1. Wigcz urzgdzenie.
W przypadku pozaplanowego koszenia kra-
wedzi: patrz Rozdziat 7.4 "Koszenie krawedzi
przy uruchomieniu recznym", strona 205.

2. [STARTPAUSE Jrychom urzgdzenie recznie.

6.2 Przerywanie trybu koszenia

®  Nacisnij przycisk na urzadzeniu.
Urzadzenie jedzie automatycznie do stac;ji
bazowej. Kasuje plan koszenia obecnego
dnia i uruchamia sie ponownie o ustawionej
godzinie kolejnego dnia.

®  Naci$nij przycisk STARTPAUSE] ng yrzgdzeniu.

Tryb koszenia zostaje przerwany na pét go-
dziny.

®  Nacisnij przycisk na urzadzeniu.
Urzadzenie zostaje wytaczone.

WSKAZOWKA

W niebezpiecznych sytuacjach urzgdze-
nie mozna zatrzymac przyciskiem
STOP (09/2).

6.3 Koszenie powierzchni pobocznej (01/

NF)

1. Podnies urzadzenie recznie i ustaw ja na po-
wierzchni poboczne;.

Wigcz urzgdzenie.
@ Wywotaj menu gtéwne.

@@ * Ustawienia” C@

@@ *,Koszenie powierzchni po-

o M oebd

bocznej”

6. Wybierz czas koszenia przyciskami @@ .
7. Uruchom urzadzenie recznie.

W zaleznosci od ustawienia: Urzgdzenie kosi
przez ustawiony czas i wytgcza sie lub kosi dalej,
az do roztadowania akumulatora.

Po zakonczeniu koszenia powierzchni pobocznej
nalezy recznie umiesci¢ urzgdzenie ponownie

w stacji bazowe;.

7 USTAWIENIA
7.1 Wywolanie ustawienia — informacje
ogolne

1. @ Wywotaj menu gtéwne.
Wskazéwka: Gwiazdka * przed punktem me-
nu wskazuje, ze jest on obecnie wybrany.

2. @@ *,,Ustawienia”(:[;]

@@ Wybierz zgdany punkt menu. C[;]

4. Skonfiguruj ustawienia.
Wskazéwka: Punkty menu sg opisane w ko-
lejnych rozdziatach.

5. @ Wré6¢é do menu gtéwnego.

WSKAZOWKA

Pozostate punkty menu: patrz Rozdziat
5.2 "Konfigurowanie ustawien podstawo-
wych", strona 201.

7.2 Wiaczanie/wytaczanie dzwieku
przyciskow

1. @@ * Dzwieki przyciskéw” (4
2. Witacz/wytgcz dzwigki przyciskow:
B Wiacz” [:[;] :
wigczenie dzwigku przyciskow.
B Wytacz” :
wytgczenie dzwigku przyciskow.
7.3 Ustawianie programu koszenia

7.3.1 Ustawianie programu koszenia —

informacje ogélne
@ Wywotaj menu gtéwne.
@@ * ,Programy” [:[;]
@@ Wybierz punkt menu. (=

Skonfiguruj ustawienia.
Wskazéwka: Punkty menu sg opisane w ko-
lejnych rozdziatach.

PN =

7.3.2 Ustawianie punktéw poczatkowych
(tylko w przypadku Robolinho 1100)

Wyuczanie punktéw poczatkowych
1. Ustaw urzadzenie w stacji bazowe;.

2 Wiacz urzadzenie.

3. @ Wywotaj menu gtéwne.

4, @@ * Programy” C[Q

5. @@ * Punkty poczatkowe” C[;]
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6. @@ * Wyuczanie punktéw poczat-—
kowych”

7. @@ *,, Rozpocznij przejazd wy-
uczania punktéw poczatkowych ”

B Rozpocznij ” C[;J . Urzgdzenie je-
dzie wzdtuz kabla ograniczajgcego.

® Tutaj” C[;] , gdy urzadzenie dotrze
do zgdanego punktu poczatkowego.
Punkt poczatkowy zostaje zapisany.

8. , Ustaw punkt poczatkowy 1 ” C[;],
jesli podczas przejazdu wyuczajgcego nie
ustalono punktu poczatkowego. Jesli punkt
poczatkowy nie zostanie tutaj ustalony, punk-
ty poczatkowe zostang ustalone automatycz-
nie.

9. , Punkt poczatkowy x: XXm ” poO 0Sig-
gnieciu ostatniego punktu poczatkowego.

Reczne ustalanie punktéw poczatkowych (01)

Pierwszy punkt poczatkowy (01/X0) jest wstepnie

ustawiony i znajduje sie w odlegtosci 1 m po pra-

wej stronie obok stacji bazowej. Za tym punktem

mozna zaprogramowac¢ maksymalnie 3 dalszych

punktow poczgtkowych (X1 do X3). Przy ustala-

niu punktéw poczatkowych nalezy zwréci¢ uwage

to, aby:

B punkty poczatkowe nie znajdowaly sie zbyt
daleko od stacji bazowej lub zbyt blisko sie-
bie (02/f);

m ystalic¢ tylko tyle punktéw poczatkowych, ile
jest wymaganych.

1. @[i] * Punkty poczatkowe"[:[;]
2. @@ * Punkt X1 przy [OZOm]"CE]

Przyciskiem @@ wybierz kolejno cyfry i po-
twierdz je przyciskiem .

3. @@ * Punkt X2 przy [075m]” CE]
Przyciskiem @@ wybierz kolejno cyfry i po-
twierdz je przyciskiem

4. W razie potrzeby wyznacz dalsze punkty po-
czatkowe.

5. @] Wré¢ do menu gtéwnego.

7.3.3 Ustawianie czasow koszenia

WSKAZOWKA
Miedzy programowaniem czasoéw kosze-

nia a rozpoczeciem koszenia nalezy za-
chowac przerwe co najmniej 30 minut.
Jesli nie, urzadzenie uruchomi sie dopie-
ro o zaprogramowanym czasie koszenia.

W punkcie menu ,Program tygodniowy” wy-
biera sie ustawienia dni tygodnia i godzin, w kté-
rych urzgdzenie bedzie kosi¢. Te ustawienia na-
lezy w razie potrzeby dopasowac do wielkosci
ogrodu. Jezeli po uptywie okofo tygodnia wcigz
sg widoczne nieskoszone obszary, nalezy wydtu-
zy¢€ czasy koszenia.

1. A * Program tygodniowy"[:[;]

] @@ * Wszystkie dni [X]”: Urza-
dzenie bedzie kosi¢ codziennie w usta-
wionych czasach. Jesli widoczne jest
wskazanie ,Wszystkie dni [ 17, to
urzgdzenie kosi tylko w ustawione dni ty-
godnia.

L] @@ * Poniedziatek [X]”..*,Nie-
dziela [X]”: Urzgdzenie bedzie kosi¢
w ustawiony dzien tygodnia w ustawio-
nych czasach. Jezeli, przyktadowo, wi-
doczne jest wskazanie ,Poniedziatek
[ 17, urzadzenie nie bedzie kosi¢ dane-

go dnia.
B 7mien” (=F aktywuj [X] lub dezakty-
wuj [ ] wybrany dzien, ustaw godziny,

spos6b koszenia i punkty poczatkowe.
2. Skonfiguruj ustawienia dla wszystkich dni lub
dla danego dnia:

B np.,*[M] 07:00-10:00 [?]”: normal-
ne koszenie [M] w godzinach od 07:00
do 10:00 z automatycznie zmienianym
punktem poczatkowym 0-9 [2].

® np.,*[R] 16:00-18:00 [1]”:urza-
dzenie zaczyna prace o godzinie 16:00
koszenie krawedzi [R] ijedzie wzdiuz
catego kabla ograniczajgcego. Nastepnie
zaczyna koszenie powierzchniowe od
punktu poczgtkowego 1 [1]. O godzinie
18:00 lub po roztadowaniu akumulatora
urzgdzenie wraca do stacji bazowe;j.

B Zmien” C[;] : zmiana wybranego usta-
wienia.
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B Dalej” C[;] : potwierdzenie zmienio-
nego ustawienia i przejscie do nastepne-
go ustawienia.

3. ,Zapisz” C[;J : zapisanie wszystkich zmie-
nionych ustawien w tym punkcie menu.

7.4 Koszenie krawedzi przy uruchomieniu
recznym

W przypadku uruchomienia recznego w tym miej-

scu mozna ustawic, ze urzadzenie zacznie ko-

szenie krawedzi.

Wykonywanie koszenia krawedzi w zaprogramo-

wanych czasach: patrz Rozdziat 7.3.3 "Ustawia-

nie czaséw koszenia", strona 204.

1. @@ *,Koszenie krawedzi"C[;]

2. @@ *,przy uruchomieniu recznym”

7.5 Ustawianie koszenia powierzchni
pobocznych
1. @@ *,Koszenie powierzchni po-
bocznej”
2. Ustaw czasy koszenia:

L] @@ "nieaktywne" [:[;] : koszenie

powierzchni pobocznych jest wytgczone.

u @@ "aktywne" C[;] : urzadzenie kosi

do czasu roztadowania akumulatora.
] @@ ,Mihzeit in min” (Czas kosze-

nia w minutach) C[Q : urzgdzenie kosi
powierzchnie poboczng przez ustawiony
czas. Mozliwe jest ustawienie nastepuja-
cych czaséw koszenia:

30/60/90/120/do czasu roztadowania
akumulatora.

7.6 Ustawienie kontrastu wyswietlacza
Jezeli wyswietlacza, na przyktad przy promienio-
waniu stonecznym, jest stabo czytelny, mozna
poprawi¢ wyraznos$¢ wskazan przez zmiane kon-
trastu wyswietlacza.

1. N\4| * Kontrast wyéwietlacza"[:[;]

2. AW Zwigksz/zmniejsz kontrast wyswietla-
cza.

7.7 Ochrona ustawien

Gdy funkcja ochrony ustawien jest wytgczona,
wprowadzenie kodu PIN jest wymagane tylko
przy potwierdzaniu btedow istotnych dla bezpie-
czenstwa.

1. @@ * Ochrona ustawien” C[;J
Wiacz/wytacz ochroneg ustawien:

B Wiacz” CQ :

wigczenie ochrony ustawien.

B Wytacz” C@ :

wytgczenie ochrony ustawien.

N

7.8 Ponowna kalibracja

Jesli zmieniono potozenie lub dtugosc¢ kabla
ograniczajgcegdo lub tez, jesli urzadzenie nie od-
najduje kabla ograniczajgcego, wymagana jest
ponowna kalibracja.

1. @@ "Ponowna kalibracja" CE]

2. ,Czy zresetowal kalibracje?"C[;]

3. Wykonaj przejazd kalibracyjny: patrz Roz-
dziat 5.4 "Wykonanie automatycznego prze-
Jjazdu kalibracyjnego”, strona 202.

7.9 Przywracanie ustawien fabrycznych

Ustawienia fabryczne urzagdzenia mozna przy-
wrdcié, na przykiad przed jego sprzedaza.

1. @@ * Ustawienia fabryczne"C[;]

Komunikat: ,Ustawienia przywrécone
pomy$lnie”

8 WYSWIETLENIE INFORMACJI

Menu ,Informacje” stuzy do wyswietlania da-
nych urzadzenia. W tym menu nie mozna doko-
nywac¢ zadnych ustawien.

1. MENY Wywotaj menu gtéwne.

2. @@ *,,Informacje"C[;]
3. N4 Wybierz punkt menu. (=

Wskazéwka: Punkty menu sg opisane w ko-
lejnych ustepach.

4. @ Wro6é do menu gtéwnego.
»Serwis nozy”

Pokazuje, w ciggu ilu roboczogodzin konieczny
jest serwis nozy. Licznik mozna zresetowac recz-
nie. Serwis nozy zleci¢ dystrybutorowi, techniko-
wi lub partnerowi serwisowemu AL-KO.

Resetowanie licznika serwisu nozy:

1. @@ "Potwierdz" C[;]
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Konserwacja i pielegnacja

»Sprzet”

Pokazuje informacje o urzadzeniu, jak np. typ,
rok produkcji, roboczogodziny, numer seryjny,
liczbe zastosowan koszenia, tgczny czas kosze-
nia, liczbe cykli tadowania, tgczny czas tadowa-
nia, dlugos¢ petli kabla ograniczajgcego.
,Oprogramowanie”

Pokazuje wersje oprogramowania sprzetowego.

»Informacja o programie”

Pokazuje aktualne ustawienia, jak np. fgczny ty-
godniowy czas koszenia.

sUsterki”

Pokazuje ostatnie wystepujace komunikaty
o usterkach z datg, godzing i kodem btedu.

9 KONSERWACJA | PIELEGNACJA

OSTROZNIE!
Niebezpieczenstwo skaleczenia

Poruszajace sie czesci urzadzenia
o ostrych krawedziach mogg spowodo-
wac obrazenia.

B Podczas wykonywania prac zwigza-
nych z konserwacja, pielegnacjg
i czyszczeniem nalezy zawsze nosi¢
rekawice ochronne!

9.1 Czyszczenie

UWAGA!
Niebezpieczenstwo zwigzane z woda

Woda w robocie do koszenia trawy
i w stacji bazowej prowadzi do uszko-
dzen podzespotéw elektrycznych.

®  Nie nalezy spryskiwac robota do ko-
szenia trawy i stacji bazowej woda.

Czyszczenie robota do koszenia trawy

OSTROZNIE!
Ryzyko skaleczenia przez noze tnace

Noze tngce sg bardzo ostre i mogg spo-
wodowac rany ciete.

®  Nosi¢ rekawice ochronne!

®  Uwazag, aby czesci ciata nie dostaty
sie do nozy tngcych.

Raz w tygodniu wykona¢ nastepujaca procedure:

1. Wyigcz urzgdzenie.

2. Wytrzyj powierzchnie obudowy zmiotka,
szczotkg, wilgotng szmatka lub wilgotng gab-
ka.

3. Oczysc¢ spod, zespdt thacy i noze tngce
szczotka.

4. Sprawdz noze tngce pod katem uszkodzen.
W razie potrzeby wymien: patrz Rozdziat 9.3
"Wymiana nozy tngcych", strona 207.

Czyszczenie stacji bazowej

1. Regularnie usuwaj ze stacji bazowej resztki
trawy i liscie lub inne obiekty.

2. Powierzchnie stacji bazowej przecieraj wil-
gotnag szmatka lub wilgotng ggbka.
9.2 Regularne kontrole

Kontrola ogélna

1. Raz w tygodniu sprawdzaj catg instalacje pod
katem uszkodzen:

®  Urzadzenie

Stacja bazowa

Kabel ograniczajacy

Kabel niskiego napiecia

Transformator z kablem niskiego napie-
cia

2. Uszkodzone czesci wymien na oryginalne

czesci zamienne firmy AL-KO lub zle¢ to pun-
kowi serwisowemu firmy AL-KO.

Sprawdzi¢ swobodny ruch rolek.
Raz w tygodniu wykona¢ nastepujgcg procedure:
1. Obszary wokot rolek oczys¢ doktadnie z resz-

tek trawy i zanieczyszczen. Uzyj do tego
zmiotki i szmatki.

2. Sprawdz, czy rolki swobodnie sie obracajg
i dajg sie lekko kierowac.
Wskazoéwka: Jesli ruch rolek jest utrudniony
lub nie da sig nimi kierowac, zlecic ich wy-
miane punktowi serwisowemu firmy AL-KO.

Sprawdzenie powierzchni stykow w robocie

do koszenia trawy

1. Usun zanieczyszczenia szmatkg i posmaruj
je niewielka iloscig smaru do stykéw.

2. Slady przypalenia na powierzchniach stykéw
zetrzyj drobnym papierem s$ciernym i posma-
ruj je niewielkg iloscig smaru do stykow.
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Sprawdzenie stykow tadujacych stacji
bazowej

1. Odtgcz wtyczke sieciows.

2. Nacisnij styki tadujgce w kierunku stacji bazo-
wej i je zwolnij. Styki tadujgce musza wracac
sprezyscie do pozycji wyjsciowe;j.
Wskazéwka: Jesli styki tadujgce nie wracajg
na miejsce, zlecic ich wymiane punktowi ser-
wisowemu firmy AL-KO.

9.3 Wymiana nozy tngcych
Zuzyte lub wygiete noze tngce nalezy wymienic.

UWAGA!
Nieprawidtowe naprawy moga spowo-
dowac uszkodzenie urzgdzenia

Wyréwnywanie wygietych, wbudowanych

nozy tngcych moze spowodowac uszko-

dzenie tarczy nozowe;j.

®  Nie nalezy wyréownywac wygietych
nozy tnacych.

= Wygiete noze tngce wymieni¢ na ory-
ginalne czesci zamienne firmy AL-
KO.

e OSTROZNIE!
Ryzyko skaleczenia przez noze tnace

Noze tngce sg bardzo ostre i mogg spo-
wodowac rany ciete.

®  Nosi¢ rekawice ochronne!

®  Uwaza¢, aby czesci ciata nie dostaty
sie do nozy tngcych.

1. Wytgcz urzgdzenie.

2. Odtéz urzgdzenie z nozami thgcymi skiero-
wanymi ku gorze.

3. Odkre¢ sruby mocujace kluczem.

4. Wyciaggnij noze z mocowania.

5. Oczys$¢ mocowanie nozy migkka szczotecz-
ka.

6. Wsun nowe noze tnace.
Wskazéwka: Dozwolone jest uzywanie wy-
tgcznie oryginalnych czesci zamiennych firmy
AL-KO.

7. Wiéz ponownie i przykre¢ sruby mocujace.

Z reguty nie ma koniecznosci wymiany nozy

czyszczacych.

W przypadku silnych zabrudzen, ktérych nie da
sie usung¢ szczoteczkg, nalezy wymieni¢ tarcze
nozowa, gdyz niewywazenie moze spowodowac
wytwarzanie gtosniejszych hataséw, zwiekszone
Scieranie i zaktocenia w pracy.

9.4 Wymiana bezpiecznika
w transformatorze (11)

Jezeli transformator nie dostarcza pradu przy

prawidtowym zasilaniu napieciem sieciowym:

1. Odtacz transformator (11/2) od sieci elek-
trycznej.

2. Wykre¢ ostone bezpiecznikéw (11/1) razem
z bezpiecznikiem na transformatorze (11/2).

3. Sprawdz bezpiecznik. Jesli jest uszkodzony,
wiéz nowy bezpiecznik o jednakowej mocy
(2,5 A, zwtoczny).

4. Wi6z nowy bezpiecznik do ostony bezpiecz-
nikow.

5. Wkrec¢ ostong bezpiecznikdw razem z bez-
piecznikiem do transformatora.

10 TRANSPORT

Aby przetransportowaé urzadzenie, np. z po-
wierzchni gtéwnej do pobocznej, nalezy wykonac¢
nastepujgce czynnosci:

1. |8TOP) Zatrzymaj urzadzenie.

2. Wytgcz urzadzenie.
3. Podnie$ urzgdzenie za patgk do przenosze-
nia:
®  Nie nalezy dotykaé¢ nozy tngcych.
®  Noze tngce muszg by¢ zawsze skierowa-
ne na zewnatrz, od ciata.

11 PRZECHOWYWANIE

11.1 Odkladanie robota do koszenia trawy do
przechowywania

Gdy urzadzenie nie bedzie uzytkowane zimg lub

tez, gdy nie bedzie uzytkowane przez okres dtuz-

szy niz 30 dni, nalezy odtozy¢ je do przechowy-

wania.

1. Nafaduj catkowicie akumulator (patrz Roz-
dziat 5.1 "tadowanie akumulatora (09)", stro-
na 201).

2. Dokfadnie wyczys$¢ urzgdzenie (patrz Roz-
dziat 9.1 "Czyszczenie", strona 206).
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3. Urzadzenie przechowu;:
B w pozycji stojgcej na wszystkich kétkach;
®  w suchym, zamykanym miejscu zabez-
pieczonym przed mrozem;
B w miejscu niedostepnym dla dzieci.
11.2 Odktadanie stacji bazowej do
przechowywania

Stacje bazowg mozna, lecz nie trzeba, odtozy¢
do przechowywania. Przechowywanie moze jed-
nak zapobiec przedwczesnemu zuzyciu, np. wy-
blaknieciu farby, korozji stykéw tadujgcych i zaci-
skow sprezynowych.

Jesli stacja bazowa pozostaje na wolnym
powietrzu:

1. Zdejmij kabel niskiego napiecia od transfor-
matora i go zwin.

2. Odtéz transformator do przechowywania.

3. Nasmaruj styki tadujgce smarem do stykow.

Jesli stacja bazowa jest odkfadana do

przechowywania:

1. Najpierw wykonaj wszystkie wyzej opisane
czynnosci.

2. Odtacz stacje bazowg od kabla ograniczaja-
cego.

3. Rozmontyj stacje bazows i usun zanieczysz-
czenia zmiotka i lekko nawilzong szczotka.

4. Stacje bazowg przechowuj:

B w suchym, zamykanym miejscu zabez-
pieczonym przed mrozem;

B w miejscu niedostepnym dla dzieci.

11.3 Przechowywanie kabla ograniczajacego
w czasie zimy

Kabel ograniczajacy moze pozosta¢ w ziemi i nie

trzeba go usuwac.

1. Jesli stacja bazowa zostata odtozona do
przechowywania: Nasmarowac koncowki bez
izolacji smarem do stykow i owin je tasma
klejgca. Pozwala to zabezpieczy¢ koncowki
kabli przed korozja.

12 UTYLIZACJA

Wskazowki dotyczace ustawy o zuzytym
sprzecie elektrycznym i elektronicznym
(ElektroG)

E-

Zuzyte urzadzenia elektryczne i elek-
tronicznie nie mogg by¢ utylizowane
z odpadami z gospodarstwa domowe-
go, lecz nalezy przekazac je do osob-
nej zbiorki lub utylizacji.

®  Zuzyte baterie lub akumulatory, ktére
nie sg na state wbudowane w zuzytym
urzgdzeniu, nalezy wyciggna¢ przed
oddaniem urzgdzenia! Ich utylizacja
jest regulowana przez ustawe o zuzy-
tych bateriach.

®  Wiasciciele lub uzytkownicy urzadzen
elektrycznych i elektronicznych sg
prawnie zobowigzani do ich oddania po
Zuzyciu.

®  Uzytkownik koncowy odpowiada za
usuniecie danych osobowych z utylizo-
wanego urzgdzenia!

Symbol przekreslonego pojemnika na odpady
oznacza, ze zuzyte urzgdzenia elektryczne i elek-
troniczne nie moga byc¢ utylizowane razem z od-
padami z gospodarstwa domowego.

Zuzyte urzgdzenia elektryczne i elektroniczne
mozna nieodptatnie odda¢ w nastepujgcych
punktach zbiorki:

®  publiczne punkty utylizacji lub zbiérki odpa-
doéw (np. komunalne punkty skladowania od-
padow);

B punkty sprzedazy urzadzen elektrycznych
(stacjonarne i online), o ile sprzedawcy sa
zobowigzani do odbioru lub oferuje te ustuge
dobrowolnie.

Wszystkie powyzsze zasady obowigzujg wytgcz-

nie w odniesieniu do urzadzen sprzedawanych i

instalowanych na terenie Unii Europejskiej i obje-

tych dyrektywg 2012/19/UE. W krajach nienale-
zacych do Unii Europejskiej obowigzywa¢ moga
inne przepisy dotyczace utylizacji urzadzen elek-
trycznych i elektronicznych.
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Wskazowki dotyczace ustawy o zuzytych

bateriach (BattG)
E ®  Zuzyte baterie i akumulatory nie moga
by¢ utylizowane z odpadami z gospo-
— darstwa domowego, lecz nalezy prze-
kaza¢ je do osobnej zbiérki lub utyliza-
cji.
®  |nformacje na temat bezpiecznego wy-
ciggania baterii lub akumulatorow
z urzadzenia elektrycznego oraz infor-
macje na temat ich typu lub systemu
chemicznego sg zawarte w odpowied-
niej instrukcji obstugi lub montazu.
B Wiasciciele lub uzytkownicy baterii
i akumulatoréw sa prawnie zobowigza-
ni do ich oddania po zuzyciu. Zwrot
ogranicza sie do przekazania standar-
dowych ilosci wystepujgcych w gospo-
darstwach domowych.

Zuzyte baterie mogg zawiera¢ szkodliwe sub-
stancje lub metale ciezkie, ktére mogag powodo-
wac powazne szkody dla srodowiska naturalnego
i zdrowia. Recykling zuzytych baterii i wykorzy-
stanie zawartych w nich zasobow przyczynia sie
do ochrony tych obu waznych débr.

Symbol przekreslonego pojemnika na odpady

oznacza, ze zuzyte baterie i akumulatory nie mo-

g3 by¢ utylizowane razem z odpadami z gospo-
darstwa domowego.

Jezeli pod symbolem pojemnika na odpady znaj-

duja sie dodatkowo oznaczenia Hg, Cd lub Pb,

oznacza to:

®  Hg: Bateria zawiera wigcej niz 0,0005% rteci

. Cd: Bateria zawiera wigcej niz 0,002% kad-
mu

®  Pb: Bateria zawiera wiecej niz 0,004% ofowiu

Zuzyte akumulatory i baterie mozna nieodptatnie

oddac w nastepujgcych punktach zbidrki:

B publiczne punkty utylizacji lub zbiorki odpa-
doéw (np. komunalne punkty skladowania od-
padow);
punkty sprzedazy baterii i akumulatorow;
punkty odbioru zuzytych akumulatoréw i ba-
terii;

®  punkt odbioru producenta (jezeli nie nalezy
on do systemu odbioru zuzytych akumulato-
réw i baterii).

Wszystkie powyzsze zasady obowigzujg wytacz-

nie w odniesieniu do akumulatoréw i baterii

sprzedawanych na terenie Unii Europejskiej i ob-
jetych dyrektywg 2006/66/WE. W krajach niena-

lezacych do Unii Europejskiej obowigzywaé mo-
g3 inne przepisy dotyczgce utylizacji akumulato-
réw i baterii.
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13 POMOC W PRZYPADKU USTEREK

13.1 Usuwanie btedow urzadzenia i obstugi

OSTROZNIE!

Niebezpieczenstwo skaleczenia
Poruszajace sie czesci urzgdzenia o ostrych krawedziach mogg spowodowac obrazenia.

B Podczas wykonywania prac zwigzanych z konserwacja, pielegnacja i czyszczeniem nalezy
zawsze nosi¢ rekawice ochronne!

Usterka

Urzadzenie sig nie urucha-
mia.

Urzadzenie jest hamowane
i sie zakopuje. Kota nadal
sie obracaja.

Urzadzenie kosi o niepra-
widlowym czasie.

Silnik zatrzymuje sie¢ pod-
czas koszenia.

Nieréwnomierny efekt ko-
szenia.

Przyczyna

Akumulator jest roztadowa-
ny.

Czujniki zderzen nie sg wy-
zwalane.

Trawa jest zbyt wysoka.

Urzadzenie osiada na nie-
réwnosci powierzchni trawni-
ka.

W urzgdzeniu ustawiona jest
nieprawidtowa godzina.

Czas koszenia jest ustawio-
ny nieprawidtowo.

Urzadzenie traci ustawienia
czasu.

Silnik jest przecigzony.

Akumulator jest roztadowa-
ny.

Noze tngce sg stepione.
Czas koszenia jest zbyt krot-
ki.

Zbyt duzy obszar koszenia.

Wysokos¢ cigcia jest usta-

wiona na zbyt niskim stopniu.

Noze tngce sa stepione.

Pomoc

Nataduj urzadzenie w stacji bazowe;j.

Skontaktuj sie z serwisem AL-KO.

® Zwieksz wysokos¢ ciecia, a nastep-
nie stopniowo obnizaj jg do uzyska-
nia zgdanej wysokosci.

®  Skos$ trawe na krotko kosiarka.

Usun nierdwnosgé.

Ustaw godzine.

Ustaw czasy koszenia.

Akumulator jest niesprawny. Skontaktuj
sie z serwisem AL-KO.

Wytgcz urzgdzenie, postaw je na pta-
skim podtozu lub nizszej trawie i sprébuj
uruchomi¢ je ponownie.

Nataduj akumulator.

Wymien noze tnace.

Zaprogramuj dtuzsze czasy koszenia.

Zmniejszy¢ obszar pracy.

Zwigksz wysokos¢ ciecia, a nastepnie
stopniowo obnizaj jg do uzyskania zgda-
nej wysokosci.

= Wymien noze tngce.

B Przymocuj noze tngce nowymi $ru-
bami.
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Usterka

Wyrazny spadek czasu
pracy akumulatora.

Urzadzenie wibruje lub gto-
$nos¢ jest zbyt duza.

Nie mozna natadowac¢ aku-
mulatora lub niskie napie-
cie akumulatora

WSKAZOWKA

Przyczyna

Wysoko$¢ ciecia jest usta-

wiona na zbyt niskim stopniu.

Zbyt wysoka lub zbyt wilgot-
na trawa.

Niewywazenie w nozu tna-
cym lub w napedzie noza
tngcego

®  Styki tadujgce stacji ba-
Zowej sg zanieczyszczo-
ne.

B Powierzchnie stykow
W urzgdzeniu sg zabru-
dzone.

B Stacja bazowa nie jest
zasilana pragdem.

®  Urzadzenie nie trafia na
styku tadujace.

®  Powierzchnie stykow
W urzadzeniu sg nadpa-
lone.

®  Uszkodzony bezpiecznik
w transformatorze.

Uptynat czas eksploataciji
akumulatora.

Uszkodzona elektronika fa-
dowania.

Pomoc
Zwieksz wysokosc¢ ciecia, a nastepnie
stopniowo obnizaj jg do uzyskania zgda-
nej wysokosci.
Pozostaw trawe do wyschnigcia.
Zwieksz stopien wysokosci ciecia.
Oczy$¢ zespot thacy.
Skontaktuj sie z serwisem AL-KO.

® QOczys¢ styki fadujace i powierzchnie
stykow.

B Podigcz stacje bazowa do zasilania
elektrycznego.

B Umiesci¢ urzadzenie w stacji bazo-
wej i sprawdz przyleganie stykow fa-
dujgcych.

®m  Skontaktuj sie z serwisem AL-KO.

B Wymien bezpiecznik (patrz Rozdziat
9.4 "Wymiana bezpiecznika w trans-
formatorze (11)", strona 207).

®m  Skontaktuj sie z serwisem AL-KO.

®m  Skontaktuj sie z serwisem AL-KO.

W przypadku usterek, ktore nie zostaty wyszczegdlnione w tej tabeli lub tez, ktérych uzytkow-
nik nie moze usungé samodzielnie, nalezy skontaktowaé sie z naszym dziatem obstugi klienta.

13.2 Kody btedow i ich usuwanie

Kod btedu

CNOOl: Tilt sensor

Przyczyna

Zadziatat czujnik nachylenia:
B Przekroczono maks. na-
chylenie

®  Urzadzenie zostato pod-
niesione

®  Zbyt strome zbocze.

Pomoc

Ustawi¢ urzadzenie na ptaskiej po-
wierzchni i potwierdzi¢ btad.
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Kod btedu

CN002: Lift sensor

CNOO5:
flected

Bumper de-

CN007: No loop si-
gnal

CNOO8: Loop signal
weak

CN010: Bad position
CNO1l1l: Escaped robot
CNO12: Cal: no loop
CN015: Cal: outside

Przyczyna

Zadziatat czujnik podniesie-

nia:

®  Obudowa urzadzenia zo-
stata wychylona ku gérze
w wyniku podniesienia
lub obecnosci przeszko-
dy.

Urzadzenie najechato na
przeszkode i nie moze sie
uwolni¢ (np. kolizja w poblizu
stacji bazowej).

Brak sygnatu petli
Uszkodzony kabel ogra-
niczajgcy.

®m  Zbyt staby sygnat petli.

Zbyt staby sygnat petli

Kabel ograniczajacy jest
zbyt gteboko wkopany

®  Urzadzenie znajduje sie
poza ograniczong po-
wierzchnig trawnika.

®  Kabel ograniczajacy zo-
stat skrzyzowany.

Urzadzenie znajduje sie po-
za ograniczong powierzchnig
trawnika.

Bfad podczas kalibracji:

®  Urzadzenie nie moze
znalez¢ kabla ogranicza-

jacego.

Pomoc

Usuna¢ przeszkode.

®  Ustawic urzgdzenie na wolnej, ogra-
niczonej powierzchni trawnika.

®  Skorygowac potozenie kabla ograni-
czajgcego.

®  Skontrolowa¢ diody LED na stacji
bazowej.

®  Skontrolowa¢ zasilanie elektryczne
stacji bazowej. Odtaczy¢ i podigczyé
transformator.

®  Skontrolowa¢ kabel ograniczajgcy
pod katem uszkodzen. Naprawi¢
uszkodzony kabel.

®  Skontrolowa¢ diody LED na stacji
bazowej.

®  Skontrolowac zasilanie elektryczne
stacji bazowej. Odtaczy¢ i podigczyé
transformator.

®  Unies$¢ kabel ograniczajgcy na zale-
cang wysokosc¢, ewentualnie przy-
mocowac go bezposrednio na traw-
niku.

®  Ustawi¢ urzgdzenie na wolnej, ogra-
niczonej powierzchni trawnika.

®  Skorygowac potozenie kabla ograni-
czajgcego wokot krzywych i prze-
szkod. Usungé skrzyzowanie kabla.

Skorygowaé potozenie kabla ogranicza-
jacego wokot krzywych i przeszkdd.

®  Skontrolowa¢ diody LED na stacji
bazowej.

®  Skontrolowa¢ zasilanie elektryczne
stacji bazowej. Odtaczy¢ i podigczyé
transformator.

®  Ustawic urzgdzenie na zalecanej
pozyciji kalibracji, wyréwna¢ doktad-
nie pod katem prostym. Urzgdzenie
musi by¢ w stanie przejezdzaé
przez kabel ograniczajgcy.
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Kod btedu

CN017: Cal: signal
weak

CN018: Cal: Colli-
sion

CN038: Battery
CN099: Recov escape

Przyczyna

Btad podczas kalibracji:

®  Zbyt staby sygnat petli
®  Brak sygnatu petli

®  Uszkodzony kabel ogra-
niczajacy.

Btad podczas kalibracji:

®  Urzadzenie najechato na
przeszkode.

Akumulator jest roztadowa-

ny:

®  Petla kabla ograniczaja-
cego jest zbyt dtuga, zbyt
wiele wysp.

= Brak kontaktu na stykach

tadujgcych podczas tado-
wania

B Przeszkody w poblizu
stacji bazowej

®  Urzadzenie utkneto.

®  Urzadzenie nie znajduje
stacji bazowe;j.

®  Akumulator jest zuzyty.

®  Uszkodzona elektronika
tadowania.

Brak mozliwosci automatycz-
nego usuniecia btedu

Pomoc

®  Ustawic urzadzenie na zalecanej
pozycji kalibracji, wyréwna¢ doktad-
nie pod katem prostym.

®m  Skontrolowa¢ zasilanie elektryczne
stacji bazowej. Odtgczy¢ i podtaczyé
transformator.

®m  Skontrolowaé kabel ograniczajgcy
pod katem uszkodzen.

Usung¢ przeszkode.

Skorygowac potozenie kabla ogranicza-
jacego.

B Oczysci¢ styki tadujace.

®  Umiesci¢ urzadzenie w stacji bazo-
wej i sprawdz przyleganie stykow fa-
dujacych.

®  Zleci¢ punktowi serwisowemu pro-
ducenta sprawdzenie i wymiane sty-
kow tadujgcych.

Usung¢ przeszkody.

Ustawi¢ urzgdzenie na wolnej, ograni-
czonej powierzchni trawnika.

®m  Skontrolowaé kabel ograniczajacy
pod katem uszkodzen.

®  Zleci¢ zmierzenie kabla ograniczaja-
cego w punkcie serwisowym produ-
centa.

Zleci¢ wymiane akumulatora w punkcie
serwisowym producenta.

Zleci¢ sprawdzenie elektroniki tadowa-
nia w punkcie serwisowym producenta.

®  Potwierdzi¢ recznie komunikat o
usterce.

= W przypadku ponownego wystgpie-
nia: Zleci¢ sprawdzenie urzadzenia
w punkcie serwisowym producenta.
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Kod btedu

CN104:
heating

Battery over

CN110: Blade motor
over heating

CN119: R-Bumper de-

flected

CN120: L-Bumper de-

flected

CN128: Recov Impos-—

sible

CN129: Blocked WL

CN130: Blocked WR
WSKAZOWKA

Przyczyna

®  Akumulator jest prze-
grzany (ponad 60°C).
Wytadowanie jest nie-
mozliwe.

®  Elektroniczny system
kontrolny powoduje wyita-
czenie awaryjne

Silnik koszacy jest przegrza-
ny (ponad 80°C).

Urzadzenie najechato na
przeszkode i nie moze sie
uwolni¢.

Urzadzenie najechato na
przeszkode i nie moze sie
uwolni¢.

Urzadzenie znajduje sie po-
za ograniczong powierzchnig
trawnika.

Zablokowany lewy silnik zin-
tegrowany z kotem.

Zablokowany prawy silnik
zintegrowany z kotem.

Pomoc
® Wyigczy¢ urzgdzenie i odczekac, az
akumulator ostygnie.

®  Nie umieszczac¢ urzgdzenia na stacji
bazowej.

® Wylgczy¢ urzgdzenie i odczekac, az
ostygnie.

® W przypadku ponownego wystgpie-
nia: Zleci¢ sprawdzenie urzadzenia
W punkcie serwisowym producenta.

Usuna¢ przeszkode.

Usuna¢ przeszkode.

®m  Ustawi¢ urzgdzenie na wolnej, ogra-
niczonej powierzchni trawnika.

®  Skorygowac potozenie kabla ograni-
czajgcego.

Usuna¢ blokade.

Usunac¢ blokade.

W przypadku usterek, ktére nie zostaty wyszczegélnione w tej tabeli lub tez, ktérych uzytkow-
nik nie moze usung¢ samodzielnie, nalezy skontaktowac sie z naszym dziatem obstugi klienta.
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14 GWARANCJA

Ewentualne wady materiatowe lub produkcyjne w urzgdzeniu usuwamy przed uptywem ustawowego
okresu przedawnienia roszczen z tytutu rekojmi za wady fizyczne, dokonujgc wedle naszego uznania
naprawy lub wymiany produktu. Okres przedawnienia ustalany jest zgodnie z prawem obowigzujgcym
w kraju, w ktérym produkt zostat zakupiony.

Gwarancja obowigzuje tylko w przypadku: Gwarancja wygasa w przypadku:
B przestrzegania niniejszej instrukcji obstugi, B samodzielnych préb naprawy,
= prawidtowego postepowania, B samodzielnych zmian technicznych,

®  stosowania oryginalnych czesci zamiennych. ® zastosowania niezgodnie z przeznaczeniem.

Gwarancja nie obejmuje:

®  uszkodzen lakieru spowodowanych zwyktym zuzyciem

B czesci zuzywalnych, oznaczonych na wykazie czesci zamiennych ramkg | xxxxxx (x) |.

Okres gwarancji rozpoczyna sie od momentu nabycia przez pierwszego uzytkownika koncowego. De-
cydujgce znaczenie ma tutaj data dokumentu zakupu. Nalezy zwrdci¢ sie do dystrybutora lub najbliz-
szego autoryzowanego punktu serwisowego, przedktadajac niniejszg deklaracje gwarancyjng oraz do-
wod zakupu. Niniejsza deklaracja nie narusza ustawowych roszczen nabywcy w stosunku do sprze-
dawcy z tytutu wad.

15 DEKLARACJA ZGODNOSCI EC

Niniejszym o$wiadczamy, ze produkt we wprowadzonej przez nas na rynek wersji spetnia wymagania
zharmonizowanych dyrektyw UE, standardow bezpieczenstwa UE oraz standardéw obowigzujgcych
dla danego produktu.

Produkt Producent Pelnomocnik
Robot do koszenia trawy AL-KO Kober GmbH Andreas Hedrich
Numer seryjny HauptstralRe 51 Ichenhauser Str. 14
G1501502 A-8742 Obdach D-89359 Kotz
Typ Dyrektywy EU Normy zharmonizowane
Robolinho 1100 2006/42/EC EN 55014-1
Robolinho 110 2014/30/EU EN 55014-2
2011/65/EU EN 61000-6-1
EN 61000-3-2
Ocena zgodnosci EN 61000-3-3
2000/14/EC Zatacznik V EN 60335-1
EN 60335-2-107
Jednostka notyfikowana Obdach, 16.01.2017 r.

TUV Industrie Service GmbH
TOV Siid Gruppe
Westendstraflte 199
D-80686 Munchen

Nr 0499

Dr Bernd Zéliner
Dyrektor Zarzadzajgcy
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Om denne brugsanvisning

1 OM DENNE BRUGSANVISNING

®  Den tyske udgave er den originale driftsvej-
ledning. Alle andre sprog er overseettelser af
den originale driftsvejledning.

® | &es denne brugsanvisning omhyggeligt, far
du tager apparatet i brug. Dette er en forud-
seetning for, at du kan arbejde sikkert og
handtere apparatet uden forstyrrelser.

®  Opbevar denne brugsanvisning, sa du altid
kan sla op i den, nar du har brug for informa-
tioner om apparatet.

®  QOverdrag kun apparatet til andre personer
sammen med denne brugsanvisning.

B | aes og overhold sikkerhedsanvisningerne og
advarslerne i denne brugsanvisning.

1.1 Symboler og signalord

FARE!

Indikerer en umiddelbar farlig situation,
som, hvis den ikke undgas, er livsfarlig
eller medfarer alvorlige kveestelser.

c ADVARSEL!
Indikerer en potentiel farlig situation,

som, hvis den ikke undgas, kan vaere
livsfarlig eller medfgre alvorlige kveestel-
ser.

c FORSIGTIG!
Indikerer en potentiel farlig situation,

som, hvis den ikke undgas, kan medfgre
mindre eller moderate kvaestelser.

OBS!

Indikerer en situation, som, hvis den ikke
undgas, kan medfgre tingsskade.

BEMARK
Specielle anvisninger, der gor dig i stand

til at forsta og handtere apparatet bedre.

2 PRODUKTBESKRIVELSE

Denne dokumentation beskriver en fuldautoma-
tisk, batteridreven robotplaeneklipper, som be-
veeger sig frit pa en greespleene. Klippehgjden
kan indstilles.

21 Leveringsomfang

Leveringsomfanget omfatter de her oplistede
komponenter. Kontroller, at alle komponenter er
vedlagt:

Nr. Komponent
1 Robotpleeneklipper
2 Kort vejledning

3 Brugsanvisning

4  Pleenesgm *

5  Transformer

6  Basisstation

7  Afgreensningskabel *

* fglger ikke med leveringen
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Produktbeskrivelse m

by ALKO

2.2 Robotplaeneklipper 2.3 Symboler pa apparatet

Symbol Betydning

Hold uvedkommende veek fra fare-
Z omradet!

Veer seerligt forsigtig under handte-
A ringen!

Hold heender og fadder veek fra
A\ klippevaerket!

Hold sikkerhedsafstand!

Laes brugsanvisningen fer brug!

Indtast PIN for at starte apparatet!

Ker ikke med pa apparatet!

Nr. Komponent

1 STOP-tast (stopper apparatet med det
samme samt klippeknivene inden for
2 sekunder)

2 Betjeningsfelt med display (under skeer-
men)

Hgjdeindstilling (indvendig)
Kontaktflader

3

4

5  Bumper
6  Forreste hjul (kan styres)
7  Drivhjul

8  Klippeskjold

9  Khnivtallerken

10  Fastspaendingsbolt

11 Ryddekniv

12 Kniv
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Produktbeskrivelse

2.4 Betjeningsfelt

2.5 Display

[ MENU )

=)

(=)

START
PAUSE

0]
ON/OFF

®

Nr.

Komponent

: Afbryd klipningen. Apparatet kg-

rer tilbage til basisstationen. Neeste dag

starter det igen automatisk pa det indstil-
lede tidspunkt.

MENU - Abn hovedmenuen.

Displayet viser apparatets aktuelle drift-
stilstand, navnet pa den valgte menu,
menupunkterne samt funktioner, der kan
veelges.

@@ : Veelg menupunkter, forhgj og re-
ducer talveerdier, veelg mellem indstil-
linger.

: Start og afbryd klipningen

manuelt eller genstart klipningen med
det samme, nar der er blevet trykket pa

home-tasten ( ).

: Funktionstaster. Abn funktionen,

som netop vises over tasten i displayet.

: Teend og sluk for apparatet.

@—

[ Hovedmenu ]

Indstillinger j e

Information
Bekllfaeft

Til_k:;age

®

Nr.

Indikering

Navnet pa den valgte menu (her:
"Hovedmenu")

Menupunkter i menuen. Der vises altid
kun to menupunkter (her: "Indstil-
linger"og"Information"). Yderlige-
re menupunkter kan blive vist med pilta-
sterne ( N4 ).

Funktioner for det udvalgte menupunkt
(her: "Indstillinger") kan abnes
med funktionstasterne ( ) under

menuen.

=F Tryk pa venstre funktionst-
ast.

s (9 Tryk pa hgjre funktionstast.

Asterix til markering af vist menupunkt
(her: "Indstillinger")
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2.6 Menustruktur

Hovedmenu Program- Ugeprogram se kapitel 7.3 "Indstilling af klippeprogram”, side 229
ner Kun for Robolinho 1100: Startpositionindstiling af startpunkter
Programinfo se kapitel 8 "Vis informationer", side 231
Indstil- Tid se kapitel 5.2 "Udfgrelse af grundlseggende indstillinger”, side 227
linger Dato se kapitel 5.2 "Udfarelse af grundlaeggende indstillinger”, si-
de 227

Sprog se kapitel 5.2 "Udfgrelse af grundlseggende indstillinger", si-
de 227

PIN-kode se kapitel 5.2 "Udfarelse af grundlaeggende indstillinger”,
side 227

Tastelyde se kapitel 7.2 "Aktiver/deaktiver knaptoner", side 229

Kantklipning se kapitel 7.4 "Kantklipning ved manuel start", si-
de 230

Sek. omraade Aktiv/Deaktiveret se kapitel 7.5 "Indstilling af
klipning i sideflader”, side 230

Displaykontrast se kapitel 7.6 "Indstil display-kontrast", side 230

Sikkerhedsindstillin se kapitel 7.7 "Indstillingsbeskyttelse”, si-
de 231

Ny kalibrering se kapitel 7.8 "Omkalibrering", side 231

Fabriksindstilling se kapitel 7.9 "Nulstil til fabriksindstillinger”,
side 231

Informa- Kniv service se kapitel 8 "Vis informationer”, side 231

tion Hardware se kapitel 8 "Vis informationer", side 231
Software se kapitel 8 "Vis informationer”, side 231
Programinfo se kapitel 8 "Vis informationer", side 231

Fejl se kapitel 8 "Vis informationer”, side 231

457290_a 221



Produktbeskrivelse

2.7 Basisstation

Nr. Komponent
1 Ladekontakter
2  Grundplade

Fjederkraftklemmer til afgraensningskab-
let

4 Lavspaendingskabel
Afdaekningen

6  Dioder til statusvisning

2.8 Indbygget batteri

Batteriet er fast indbygget i apparatet og ma ikke
udskiftes af brugeren.

BEMAERK
Oplad batteriet helt, inden apparatet

bruges forste gang. Batteriet kan oplades
efter behag i alle ladetilstande. Batteriet
tager ikke skade, hvis opladningen afbry-
des.

Batteriet kan kun oplades, nar apparatet
er tilsluttet.

®  Det integrerede genopladelige batteri er del-
vist ladet op ved leveringen. | normaldrift op-
lades batteriet med jeevne mellemrum. Appa-
ratet kgrer tilbage til basisstationen.

B Den integrerede overvagningselektronik af-
bryder automatisk opladningen, nar der nas
en ladestatus pa 100 %.

®  Opladningen fungerer kun, hvis basisstatio-
nens ladekontakter har ordentlig kontakt med
apparatets kontaktflader.

®  Ved temperaturer pa over 45 °C forhindrer
den indbyggede beskyttelseskreds, at batteri-
et lades op. Derved forebygges det, at batte-
riet tager skade.

B Hvis batteriets driftstid mindskes vaesentligt
pa trods af, at det er blevet ladet helt op, skal
en AL-KO-specialforhandler/-tekniker/-servi-
cepartner udskifte batteriet med et nyt origi-
nalbatteri.

B Hvis batteriet er blevet for gammelt eller ikke
er blevet brugt i for lang tid, sa det er afladet
under den minimumsvaerdi, som producenten
har fastlagt, kan det ikke leengere lades op.
Lad en AL-KO-specialforhandler/-tekniker/
servicepartner kontrollere og udskifte batteri-
et og overvagningselektronikken.

®  Batteriets status vises pa displayet. Kontroller
batteristatus efter ca. 3 maneders opbeva-
ring. Teend hertil for apparatet, og aflees bat-
teriets status. Er batteriet kun ladet ca. 30 %
op, skal apparatet placeres i basisstationen
og tilsluttes, sa batteriet lades op.

®  Er der sivet elektrolyt ud af apparatet: Fa ap-
paratet repareret af et AL-KO serviceveerk-
sted!

B Er batteriet blevet afmonteret fra apparatet:
Er @jne eller haeender kommet i bergring med
udsivet elektrolyt, skal de skylles grundigt
med vand med det samme. Opsgg laege om-
gaende!

2.9 Funktionsbeskrivelse

Bevagelse pa grasplaenen

Robotpleeneklipperen bevaeger sig frit i et omra-
de, der afgraenses med afgraensningskabler. Ap-
paratet orienterer sig med sensorer, som erken-
der afgraensningskablets magnetiske felt.

Steder apparatet pa en forhindring, bliver det sta-
ende og kerer videre i en anden retning. Erken-
der apparatet fugt, vender det automatisk tilbage
til basisstationen. Erkender apparatet en situa-
tion, hvor det ikke kan drives, slas det fra.

Klipning og opladning

Klipningen afbrydes med jeevne mellemrum af
opladningsfaser. Har batteriets opladning naet en
bestemt veerdi under klipningen (visning: 0 %),
vender apparatet tilbage til basisstationen langs
afgraensningskablet.

Der er forindstillede klippeprogrammer til klipnin-
gen, der ogsa omfatter ogsa areal- og kantklippe-
funktioner. Disse klippeprogrammer kan aendres.
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by ALKO

3 SIKKERHED

3.1 Tilsigtet brug
Dette apparat er udelukkende beregnet privat
brug. Enhver anden brug samt ikke godkendte
om- eller pabygninger er mod den tilsigtede brug
og bevirker, at garantien bortfalder, at over-
ensstemmelsen (CE-maerket) ikke opfyldes, og at
fabrikantens ansvar med henblik pa skader, der
pafares brugeren eller udenforstaende, bortfal-
der.
Apparatets ma kun bruges til:
= maks. flade: 700 m?
B maks. stigning/haeldning: 40 % (22°)
B maks. skraning i siden: 40 % (22°)
®  temperatur:

opladning: 0 — 45 °C

klipning: 0 — 55 °C

3.2 Forkert anvendelse

Robotten er ikke velegnet til brug i offentlige an-
leeg, parker, sportsarealer samt inden for skov-
og landbrug.

3.3 Sikkerheds- og beskyttelsesanordninger

ADVARSEL!

Fare for kvaestelse

Sikkerheds- og beskyttelsesanordninger,
der er defekte eller deaktiverede, kan
medfgre alvorlige kvaestelser.

B Fa defekte sikkerheds- og beskyt-
telsesanordninger repareret.

®m  Sikkerheds- og beskyttelsesanord-
ningerne ma aldrig seettes ud af kraft.

3.3.1 Indtastning af PIN- og PUK-kode

Apparatet kan kun startes med en indtastning af

en PIN-kode (Personal Identification Number).

Derved hindres uvedkommende brug. PIN-koden

kan eendres.

Indtastes PIN-koden forkert 3 gange, skal der

indtastes en PUK-kode (Personal Unblocking

Key). Indtastes denne ogsa forkert, ma naeste

indtastning forst ske efter 24 timer.

Indtastning af PIN- og PUK-kode bruges som ty-

verisikring:

B Opbevar PIN- og PUK-koden utilgaengeligt
for uvedkommende.

3.3.2 Sensorer

Apparatet er udstyret med flere sikkerhedssenso-
rer. Det starter ikke automatisk op igen, hvis det
er blevet koblet fra af en sikkerhedssensor. En
fejlmelding ses pa displayet og skal kvitteres. Af-
hjeelp arsagen til sensorens udlgsning.

Loftesensor

Loftes apparatet i huset under brugen, stopper
karslen og knivene.

Stedsensorer til identifikation af forhindringer

Apparatet er udstyret med sensorer, der sgrger
for, at kerselsretningen eendres, hvis der kommer
en forhindring i vejen. Hvis robotten stader pa en
forhindring, trykkes husets gverste del en smule
ind, og stgdsensoren udlgses.

Sidehaldningssensor kerselsretning/side
Registreres en stigning eller en haeldning eller en
skraning i siden pa 22° (40 %) i kerselsretningen,
vender apparatet om eller eendrer sin karselsret-
ning.

BEMAERK
Apparatet kan drives uden problemer i

umiddelbar naerhed af andre robotplaene-
klippere.

Signalet, der kommer fra afgraensnings-
kablet, overholder standarden fra EGMF
(the European Garden Machinery Fede-
ration) mhp. elektromagnetiske emissio-
ner.

W

3.4 Sikkerhedsanvisninger

3.41 Bruger

®  Bgrn under 16 ar og personer, der ikke har
leest brugsanvisningen, méa ikke bruge appa-
ratet. Overhold eventuelle nationale sik-
kerhedsbestemmelser vedrgrende brugerens
minimumsalder.

®m  Apparatet ma ikke betjenes, hvis du er pavir-
ket af alkohol, narkotika eller medicin.

457290 _a

223



Montering

3.4.2 Sikkerhed for personer og dyr

®  Der skal placeres advarselsskilte ved offent-
ligt tilgeengelige omrader omkring klippeom-
radet med det falgende indhold:

OBS!

Automatisk plaeneklipper!
Kom ikke for teet pa apparatet!
Hold b@rn under opsyn!

m  Kontroller under driften, at bgrn ikke opholder
sig i neerheden af apparatet eller pa appara-
tet og ikke leger med apparatet.

m  Det er forbudt at sidde pa apparatet samt at
gribe ind i knivene!

®  Hold krop og tgj pa vaek fra klippeaggregatet.

3.4.3 Maskinsikkerhed
m  Kontroller fgr arbejdet, at der ikke er ting i ap-
paratets arbejdsomrade (f.eks. grene, glas-,
metal- samt tgjstykker, sten, haveredskaber
eller legetgj). Disse kan gdeleegge appara-
tets knive eller selv blive gdelagt af appara-
tet.
B Brug kun apparatet under fglgende betingel-
ser:
Apparatet er ikke beskidt.
Apparatet har ikke skader eller slid.
Alle betjeningselementer fungerer.
Basisstation og transformer samt de
elektriske tilledninger er ubeskadigede og
fungerer.
®m  Udskift altid defekte dele med originale reser-
vedele fra fabrikanten.
B F3 apparatet repareret, hvis det blevet be-
skadiget.
®  Brugeren af apparatet er ansvarlig for even-
tuelle ulykker pa andre personer og deres
ejendom.

3.4.4 Elektrisk sikkerhed

®  Driv aldrig apparatet, hvis en plaenevander er
i gang i klippearealet.

®  Sprgjt ikke vand pa apparatet.
m  Abn ikke apparatet.

4 MONTERING

4.1 Udpakning af robotten
1. Abn forsigtigt emballagen.

2. Tag forsigtigt alle komponenter ud af embal-
lagen og kontroller for transportskader.
Bemaerk: Ved transportskader skal du iht.
garantibestemmelserne straks informere din
AL-KO-forhandler/-tekniker/-servicepartner.

3. Kontroller leveringsomfang, se kapitel 2.1
"Leveringsomfang", side 218.

Skal apparatet sendes videre, skal den originale
emballage og folgepapirerne opbevares. Disse
skal ogsa bruges ved en returnering.

4.2 Planlzeg klippearealer (01)

Basisstationens placering (01/1)

B s3 kort vej som muligt til det starste klippea-
real

i skygge, plan og beskyttet mod kraftigt vejrlig
mulighed for stremtilslutning
Afstande skal kunne overholdes:

frit tilgeengelig til robotpleeneklipperen

venstre og hgjre for basisstation mindst
1mfr

afstand bagud mindst 35 cm fra af-
greensningskablet til vaeggen
Udlaeggelse af afgraeensningskabel (01)
Afgreensningskablet skal udlaegges med uret i en
uafbrudt slgjfe.
Korridorer mellem klippearealerne (01/i)
En korridor er et sneevert sted pa graespleenen og
kan forbinde to klippearealer.
Hovedflade og sideflade(r) (01)

B Hovedflade (01/HF): Dette er det sted pa
greesplaenen, hvor basisstationen star og
som kan klippes helt og automatisk af appa-
ratet.

®  Sideflade (01/NF): Dette er en graespleene,
som apparatet ikke kan na fra hovedfladen.
Sideflader kan bearbejdes manuelt.

Hoved- samt sideflade er dog omgivet af det

samme uafbrudte afgreensningskabel.
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Startpunkternes placering (01/X0 — 01/X3)
(kun for Robolinho 1100)

Apparatet kgrer pa det fastlagte tidspunkt langs
med afgraensningskablet til det fastlagte start-
punkt og begynder klipningen herfra. Hvilke om-
rader pa arealet, der skal klippes flere gange, kan
fastlaegges med startpunkter.

4.3 Klargering af klippearealer
1. Kontrollér, om graesplaenen er stgrre end ap-
paratets kapacitet. Er graespleenen for stor,
opstar der en ujaevnt klippet pleene. Reducer
evt. den flade, der skal klippes.
2. Fer montering af basisstation og af-
greensningskabel samt fgr apparatets ibrug-
tagning: Klip graesplaenen ned til en lav klip-
pehgjde med en plaeneklipper.
3. Fjern forhindringer pa greesplaenen eller af-
greens disse med afgraensningskablet (se ka-
pitel 4.5.3 "Udeluk forhindringer”, side 226):
®  Flade forhindringer, som apparatet kan
kare over og som kan gdelaegge knivene
(f.eks. flade sten, overgange fra grees-
pleene til terrasse eller veje, plader eller
kantsten etc.)

®  Huller og ujeevnheder i greesplaenen
(f.eks. muldvarpeskud, lignende huller,
grankogler, nedfaldsfrugt etc.)

®  Stejle stigninger eller haeldninger pa me-
re end 40 % (22°)

®  Vand (f.eks. damme, baekke, swimming-
pools etc.) og disse afgraensning til graes-
plaenen

®  Buske og haekke, som vokser bredt

BEMARK
Undtagelser er kun ngdvendige, hvis de

ikke kan erkendes af robotplaeneklippe-
rens stedsensorer. Undga for mange el-
ler ungdvendige undtagelser.

4.4 Opbygning af basisstationen (03)

1. Skru grundpladen (03/1) fast pa basisstatio-
nen (03/2).

2. Placer basisstationen (01/1) retvinklet mod
afgreensningskablets planlagte placering, og
juster i jordhgjde. Kontrollér, at basisstatio-
nen star vandret vha. vaterpas, og tilpas evt.
basisstationens placering.

3. Fastger grundpladen (03/1) med plaenesgm
(03/3).

4.5 Installation af afgraeensningskabel

BEMARK
Er det medfelgende afgraensningskabel

for kort, kan du bestille en forleengerled-
ning hos AL-KO forhandleren, teknikeren
eller servicepartneren.

4.51 Tilslutning af afgransningskablet pa

basisstationen (04)
1. Treek enden af afgraensningskablet (04/1) ud
af emballagen.

2. Afisolér kabelenden ca. 10 mm.

3. Stik den afisolerede kabelende (04/3) ind i
fiederkraftklemmen (04/4) pa basisstationens
(04/2) tilslutning (04/6).

4. Tryk fiederkraftklemmen (04/4) med kabelen-
den ind i basisstationens grundplade.

5. Stik afdeekningshzetten (04/5) pa fiederkraftk-
lemmen (04/6).

4.5.2 Udlaegning af afgraensningskabel (01)

Afgraensningskablet kan bade udlaegges oven pa
pleenen og 10 cm under graesbunden. Lad for-
handleren udleegge kablet, hvis det skal anbrin-
ges under graesbunden.

Begge varianter kan ogsa kombineres med hin-
anden.

OBS!

Fare for beskadigelse af afgraensning-
skablet

Beskadiges eller klippes afgreensnings-

kablet oder, overfgres styresignalerne ik-

ke leengere til apparatet. | dette tilfeelde

skal afgreensningskablet repareres eller

udskiftes. Afgraensningskablet kan kebes

hos AL-KO.

®  Udleeg altid afgreensningskablet di-
rekte pa jorden. Fastger det evt. med
pleenesgm.

®m  Beskyt afgraensningskablet under
udlaeggelsen samt mod skader under
driften.

B Grav og vertikalskeer ikke pleenen i
nzerheden af afgraensningskablet.

1. Fer afgraensningskablet mindst 1 m lige vaek
fra basisstationen (01/a).

2. Fastger afgreensningskablet jeevnligt med
plaenesgm, eller grav det ned (i maks. 10 cm
dybde).
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3. Udlaeg afgreensningskablet omkring forhin-
dringer: se kapitel 4.5.3 "Udeluk forhindrin-
ger", side 226.

4. Opret korridorer mellem forskellige klippeare-
aler: se kapitel 4.5.4 "Afgraens korridorer (01/
i)", side 226.

5. Afgreens for store stigninger eller heeldninger:
se kapitel 4.5.5 "Afgreens haeldninger”, si-
de 226.

6. Sarg for ekstra kabler: se kapitel 4.5.6 "Sorg
for ekstra kabler (08)", side 226.

7. For afgreensningskablet lige hen til basissta-
tionen fra en afstand pa mindst 1 m (01/k).

8. Tilslut afgreensningskablet til basisstationens
tilslutning (04/7) efter udlaeggelsen: se kapitel
4.5.1 "Tilslutning af afgreensningskablet pa
basisstationen (04)", side 225.

4.5.3 Udeluk forhindringer

Afgraensningskablet skal udleegges alt efter ar-
bejdsomradets omgivelse i forskellige afstande til
forhindringer. Brug linealen pa emballagen, som
kan tages af, for at fastlaegge den korrekte af-
stand.

BEMARK
Undtagelser er kun ngdvendige, hvis de

ikke kan erkendes af robotpleeneklippe-
rens stedsensorer. Undga for mange el-
ler ungdvendige undtagelser.

Afstand til mure, hegne, bed:
mindst 15 cm (01)

Apparatet kgrer langs afgraensningskablet med
en forskydning udefter pa 15 cm. Derfor skal af-
graensningskablet have en afstand pa mindst
15 cm mure, hegne, bed osv.

Afstand til terrassekanter og stenbelagte
veje (06)

Er terrasse- eller vejkanten hgjere end graesplee-
nen, skal der overholdes en afstand pa mindst
15 cm. Er terrasse- eller vejkanten pa hgjde med
greesplaenen, kan kablet udlaegges langs med
kanten.

Forhindringers afstand til afgraensningskablet
(01)

Er afgraensningskablerne lagt helt sammen veek
fra eller hen mod forhindringen, dvs. afstanden er
0 cm, kerer apparatet hen over afgreensnings-
kablet. Afgreensningskablerne ma ikke krydse
hinanden (01/g).

Udlaeggelse af afgraeensningskabel ved

hjsrner (07)

®  Hjgrner indefter (07/a): Udlaeg afgreensnings-
kablet diagonalt, sa apparatet ikke kgrer fast i
hjgrnet.

B Hjgrner udefter med forhindringer (07/b):
Udleeg afgreensningskablet i en spids, sa ap-
paratet ikke kgrer ind i hjgrnet.

B Hjgrner udefter uden forhindringer: Udlaeg af-
greensningskabel i en 90°-vinkel.

4.5.4 Afgraens korridorer (01/i)

Der skal overholdes falgende afstande i en korri-
dor:

®  Samlet bredde: mindst 60 cm
B Afgraensningskablets afstand til kanten:
15cm

®  Afstand mellem afgraensningskablerne:
mindst 30 cm

4.5.5 Afgraens haldninger

Heeldninger pa mere end 40 % skal afgraenses
med et afgraensningskabel (40 % = 40 cm haeld-
ning for hver 1 m vandret).

4.5.6 Sorg for ekstra kabler (08)

For ogsa at kunne flytte basisstationen efter at
klippeomradet er klargjort eller for at udvide klip-
pearealet, skal der med regelmaessige afstande
sgrges for ekstra kabler i afgreensningskablet.
Hvor meget ekstra kabel, der skal til, bestemmer
du selv.

BEMARK

Der ma ikke udlzegges abne slgjfer med
ekstra kabler.

1. For afgreensningskablet rundt om det aktuelle
pleenesgm (08/1) og tilbage til foregaende
plaenesgm (08/3).

2. For derefter afgreensningskablet tilbage til det
aktuelle pleenesgm (08/1). Der opstar en slgj-
fe. Kablerne skal ligge teet op ad hinanden.

3. Slgjfen fastggres pa jorden evt. i midten med
et ekstra pleenesgm (08/2).

4.5.7 Typiske fejl under kabeludlaggelsen

(02)

®  Afgraensningskablet fgres ikke mindst 1 m li-
ge veek fra basisstationen (02/a).

®  De ekstra afgraensningskabler udlaegges ikke
i en jeevn lang slgjfe (02/b).

®  Afgreensningskablet udleegges ikke korrekt
omkring hjgrner (02/c).
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®  Afgraensningskablet krydses eller udleegges
ikke med uret (02/d).

®  Afgraensningskablet udlaegges for upreecist,
sa graespleenens kanter ikke kan slas (02/e).

®  Kun for Robolinho 1100: Startpunkterne pla-
ceres for langt veek fra basisstationen (02/f).

®  Afgraensningskabler udlaegges ikke direkte
ved siden af hinanden, nar de feres frem og
tilbage fra en forhindring pa graespleenen (02/
9)-

®  Afgraensningskablet lzegges ud over grees-
pleenens kant (02/h).

B Minimumsafstanden til korridorer pa 30 cm
underskrides, nar afgreensningskablet udleeg-
ges (02/i).

®  Afgreensningskablet udleegges for taet pa for-
hindringer, der ikke kan kares over, dvs. med
en afstand pa mindre end 15 cm (02/j).

4.6 Tilslutning af basisstation til strem (05)

1. Stil transformeren (05/1) ved et tort sted, der
er beskyttet mod regn og steenkvand.

2. Rul basisstationens (05/4) lavspaendingska-
bel (05/3) ud, og udleeg det til transformeren
beskyttet mod skader.

3. Slut lavspeendingskablet til transformeren:
®  Skru kronemuffens (05/2) skruer sa me-

get ud, at lavspaendingskablets trade kan
feres hver iseer ind i en separat abning.
Stk tradene i.
Bemeaerk: Polaritet skal ikke iagttages.
®  Skru kronemuffens skruer i, indtil tradene
er klemt helt fast.

4. Stik transformerens stramkabel (05/5) ind i

stikdasen.

BEMAERK
Transformeren ber tilsluttes strammen

via en HFl-afbryder med en nominel fejl-
strem pa < 30 mA.

4.7 Kontrol af basisstationens forbindelser
(05)
1. Kontrollér, om begge dioder (05/8, 05/9) ly-
ser. Hvis ikke:
B Traek stikket ud.
®  Kontrollér strgmforsyningens og af-
greensningskablets stikforbindelser for
korrekt seede eller skader.
2. Lesn evt. skruerne (05/7) pa basisstationens
deeksel (05/6), og tag deekslet af.

Diodernes tilstandsmeldinger

Lysdio- Driftstilstande
der
Gul ®  |yser, nar stramforsyningen er i
(05/8) orden.

®  Blinker, nar apparatet star i ba-

sisstationen og oplades.

Gron ®  |Lyser, nar afgraensningskablet
(05/9) er udlagt korrekt, og slgjfen er i

orden.

®  Blinker, nar afgraensningskab-
lets slgjfe ikke er i orden.

5 IBRUGTAGNING

Dette kapitel beskriver handlinger og indstillinger,
som skal udferes, for at tage robotplaeneklippe-
ren i brug farste gang efter monteringen. For alle
videre indstillinger se kapitel 7 "Indstillinger", si-
de 229.

5.1 Opladning af batteri (09)

Det integrerede genopladelige batteri er delvist
ladet op ved leveringen. | normaldrift oplades bat-
teriet i apparatet automatisk med jeevne mellem-
rum.

BEMAERK
Oplad batteriet helt, inden apparatet

bruges forste gang. Batteriet kan oplades
efter behag i alle ladetilstande. Batteriet
tager ikke skade, hvis opladningen afbry-
des.

Batteriet kan kun oplades, nar apparatet
er tilsluttet.

1. Stil apparatet (09/1) i basisstationen (09/3)
saledes, at apparatets kontaktflader bergrer
basisstationens ladekontakter.

2. Teend apparatet.

3. Pa apparatets display ses: "Batteriet op-
lades". Hvis ikke: se kapitel 13 "Hjeelp ved
forstyrrelser”, side 235.

5.2 Udferelse af grundleeggende
indstillinger
. Klap betjeningsfeltets skaerm op.
2. Teend apparatet. Firmware, kodenum-
mer og type vises.
3. | menuen for sprogvalg veelges:
"Dansk"
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4. Imenuen "Login">"Angiv PIN-kode”
indtastes den forindstillede PIN 0000. Vaelg

her cifrene med @ , 0g bekraeft hver gang

med (_[=J . Nar PIN-koden er blevet indta-
stet, kobles adgangen fri.

5. I menuen "Endre PIN-kode™

B Du kan angive en egen ny firecifret PIN-
kode under "Angiv ny PIN-kode”.
V@ae[%her et cifret efter hinanden med

, 0g bekraeft hver gang med

®  |ndtast den nye PIN-kode under "Gentag
ny PIN-kode”. Er begge indtastninger
ens, ses: " PIN-kode @ndret".

6. Indstil den aktuelle dato i menuen "Angiv
dato” (format: DD.MM.20AA). Veelg her et
cifret efter hinanden med (AW , 0g bekreeft
hver gang med

7. Indstil det aktuelle klokkeslaet i menuen "An-
giv tid">"24h-Format" (for-
mat: HH:MM). Veelg her et cifret efter hinan-
den med , 0g bekraeft hver gang med

Den grundlzeggende indstilling er afsluttet. Sta-
tussen "Ikke kalibreret Tryk p& Start-
tasten" ses.

5.3 Indstilling af klippehgjde

Klippehgjden kan indstilles manuelt i trin & 5 mm
mellem 30 — 60 mm.

1. Abn skeermen (12/1).

2. Klap grebet (12/2) op, og drej det med uret,
indtil det vender med den brede side mod
den abne las (12/4).

3. Indstilling af klippehgjde:

®m  Tryk grebet opefter i trin. Klippehgjden
(dvs. pleenens hgjde) forgges.

®  Tryk grebet nedefter i trin. Klippehgjden
(dvs. pleenens hgjde) reduceres.

4. Drej grebet mod uret, indtil det vender med
den brede side mod den lukkede las (12/3).

5. Klap grebet ned.
6. Luk skaermen.

5.4 Udferelse af en automatisk
kalibreringskersel

Stil apparatet i udgangspositionen (10)
1. Stil apparatet i udgangspositionen inden for
klippearealet:
B mindst 1 m til venstre og 1 m fer basis-
stationen
B med forsiden rettet mod afgraensnings-
kablet

Start kalibreringskerslen

1. Kontrollér, at der ikke er forhindringer i appa-
ratets umiddelbare bevaegelsesomrade. Ap-
paratet skal kunne kare over afgraensnings-
kablet med begge forhjul. Fjern evt. forhin-

dringer.
2. Start apparatet. Pa displayet ses:
B "! Advarsel ! Motor starter"

B "Kalibrering","Fase [1]"

Under kalibreringskerslen

Apparatet karer fgrst to gange hen over af-
greensningskablet for at registrere signalstyrken i
afgraensningskablet og derefter hen til basissta-
tionen og bliver stdende her. Batteriet oplades.

BEMARK
Apparatet skal blive staende i basisstatio-

nen. Rammer apparatet ikke kontakterne,
nar det karer ind i basisstationen, kgrer
det videre langs med afgreensningskab-
let. Kgrer apparatet gennem basisstatio-
nen, er kalibreringen ikke korrekt udfart.
Basisstationen skal rettes bedre til, og
kalibreringen skal gentages.

Efter kalibreringskerslen
Den forindstillede aktuelle klippetid vises.

For alle videre indstillinger se kapitel 7 "Indstil-
linger", side 229.

6 BETJENING

6.1 Start apparatet manuelt

1. Teend apparatet.
Til kantklipningen uden for planlagt tid: se ka-
pitel 7.4 "Kantklipning ved manuel start", si-
de 230.

2. Start apparatet manuelt.

228

Robolinho 1100/110



Indstillinger

solo

by ALKO

6.2 Afbryd klipningen

L] Tryk pa tasten pa apparatet.
Apparatet kgrer automatisk tilbage til basis-
stationen. Apparatet sletter derefter klippe-
planen for den aktuelle tag og starter naeste
dag til den indstillede tid.

] Tryk pa tasten pa apparatet.
Klipningen afbrydes en halv time.

] Tryk pa tasten pa apparatet.
Apparatet slas fra.

BEMARK

Apparatet kan stoppes med STOP-ta-
sten (09/2) i farlige situationer.

6.3 Klipning af sideflade (01/NF)

1. Loft apparatet, og placer det manuelt i side-
fladen.

Teend apparatet.

MENY Abn hovedmenuen.

@@ *"Indstillinger" C[;]
@@ *"Klippe omraade" C[;]

Veelg klippetiden med @@

m Start apparatet manuelt.

AIt efter indstilling: Apparatet klipper pa den
indstillede tid og slas derefter fra, eller klipper,
indtil batteriet er tomt.

Placer derefter apparatet manuelt i basisstatio-
nen, nar sidefladen er klippet feerdigt.

No o kM~ obd

7 INDSTILLINGER

7.1 Hent indstilling — generelt

MENU Abn hovedmenuen.
Bemaerk: En asterix * for et menupunkt angi-
ver, at det netop er aktivt.

2. @@ *"Indstillinger" C[;]
3. AW Veelg det gnskede menupunkt. (=)
4. Udfer indstillinger.

Bemeerk: Menupunkterne er beskrevet i de
efterfalgende afsnit.

5. mENY Vend tilbage til hovedmenuen.

BEMZAERK
Yderligere menupunkter: se kapitel 5.2

"Udforelse af grundlaeggende indstil-
linger", side 227.

7.2 Aktiver/deaktiver knaptoner
@@ *"Tastelyde" CE]

2. Aktiver/deaktiver knaptoner:

B "Aktivere" [:[;] :

Aktiver knaptoner.

B "Deaktivere" (:[;] :

Deaktiver knaptoner.

7.3 Indstilling af klippeprogram

7.3.1 Indstilling af klippeprogram — generelt
1. MENY Abn hovedmenuen.

@@ *"Programmer" CQ

N4 Veelg menupunkt. (=

Udfer indstillinger.
Bemaerk: Menupunkterne er beskrevet i de
efterfolgende afsnit.

7.3.2

M w DD

Indstilling af startpunkter (kun for
Robolinho 1100)

Indlzering af startpunkter
Stil apparatet i basisstationen.

Teend apparatet.

MENY Abn hovedmenuen.

@@ *"Programmer" =

@@ *"Startposition"C@
@@ *"Ler startposition” C[;]

@@ *" Start definition af start-

N o g kw0 D=

positioner

B " Start " C[;J . Apparatet karer
langs med afgreensningskablet.

m " Bekreft " C[;] , hvis apparatet har
naet det gnskede startpunkt. Startpunktet
gemmes.

8. " Angiv startpositi 1" (< , hvis
intet startpunkt blev fastlagt under indlzerin-
gen. Blev der ikke fastlagt et startpunkt, fast-
leegges startpunkterne automatisk.

9. " Startposit x: XXm ", nar sidste start-

punkt er blevet naet.
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Manuel fastlaeggelse af startpunkter (01)

Det farste startpunkt (01/X0) er forindstillet og er

1 m til hgjre for basisstationen. Efter dette punkt

kan der programmeres op til 3 yderligere start-

punkter (X1 til X3). Under fastlaeggelse af start-

punkter skal fglgende overholdes:

®m  Seet ikke startpunkterne for langt vaek fra ba-
sisstationen eller for teet pa hinanden (02/f).

B Brug kun s& mange startpunkter som ngd-
vendigt.

1. N4 *"Startposition"CQ
2. @@ *"punkt X1 ved [OZOm]"C[;]

Veelg her et ciffer efter hinanden med @@ ,
og bekreeft hver gang med

3. @@ *"punkt X2 ved [O75m]"C[;]

Veelg her et ciffer efter hinanden med @@ ,
og bekreeft hver gang med
4. Fastlaeg efter behov yderligere startpunkter.

5. mENY) Vend tilbage til hovedmenuen.

7.3.3 Indstilling af klippetider

BEMARK

Der skal veere mindst 30 min. mellem
klippetidernes programmering og selv
klipningen. Hvis ikke, starter apparatet
forst til naeste programmerede tidspunkt.

| menupunktet "Ugeprogram” indstilles dage og
tider, hvor apparatet skal klippe. Tilpas evt. disse
indstillinger til din haves starrelse. Ses uklippede
omrader efter ca. en uge, skal klippetiderne forg-
ges

1. @@ *"Ugeprogram” C@

] @@ *"Alle dage [X]": Apparatet
klipper hver dag pa de indstillede klok-
kesleet. Vises "Alle dage [ 1", klipper
apparatet kun pa de indstillede ugedage.

L] @@ *"Mandag [X]"...*"Sgndag
[X]1": Apparatet klipper den indstillede
ugedag pa de indstillede klokkesleet. Vi-
ses f.eks. "Mandag [ 1", klipper appa-
ratet ikke denne dag.

u "]Endre"C[;] : Aktiver [x] eller deakti-
ver [ ] den pageeldende dag, indstil tid,
klippetype og startpunkter.

2. Udfer indstillingerne for alle dag eller den pa-

geeldende dag:

® feks."*[M] 07:00-10:00 [2]":Nor-
mal klipning [M] fra kl. 07:00 —
10:00 med automatisk skiftende start-
punkt0—-9 [2].

m feks."*[R] 16:00-18:00 [1]": Ap-
paratet starter kl. 16:00 med kantklipning
[R] og kerer langs hele afgreensnings-
kablet. Derefter begyndes arealets klip-
ning ved startpunkt 1 [1]. KI. 18:00 eller
nar batteriet er afladet, kegrer apparatet
tilbage til basisstationen.

B "Endre" C@ : /Endring af udvalgt
indstilling.

B "Fortsaet" CE] : Bekraefter den aendre-
de indstilling og gar videre til naeste
indstilling.

3. "Gem" C[;] : Gemmer alle aendrede indstil-
linger for menupunktet.

7.4 Kantklipning ved manuel start

Her kan du indstille, at apparatet begynder med
en kantklipning, til en manuel start.

Udfgr kantklipning til de programmerede tider: se
kapitel 7.3.3 "Indstilling af klippetider", side 230.

1. @@ *"Kantklipning" [:[;]

2. @@ *"manuel start"
7.5 Indstilling af klipning i sideflader

1. N\ 4| *"Klippe omraade"[:[;]

2. Indstilling af klippetider:

. AW "Inaktiv" (=) : Klipning i side-
flader er deaktiveret.

u @@ "Aktiv" C@ : Apparatet klipper,
indtil batteriet er tomt.

u @@ "Klippetid i min" C[;] : Ap-
paratet klipper sidefladen i den indstillede
tid. Folgende klippetider kan indstilles:
30/60/90/120/til batteriet er tomt.

7.6 Indstil display-kontrast

Kan displayet ikke laeses, f.eks. pga. sollys, kan
displayets kontrast aendres.

1. @@ *"Displaykontrast" G;J

2. @@ Forhgj/reducer displaykontrast. C[;]
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7.7 Indstillingsbeskyttelse

Er indstillingsbeskyttelsen deaktiveret, skal PIN-
koden kun indtastes for at kvittere sikkerhedsre-
levante fejl.

1. @@ *"Sikkerhedsindstillin" C[;]

2. Aktiver/deaktiver indstillingsbeskyttelse:

B "Aktivere" C@ :

Aktiver indstillingsbeskyttelsen.

B "Deaktivere" C[;] :

Deaktiver indstillingsbeskyttelsen.

7.8 Omkalibrering

Blev placeringen eller afgraensningskablets laeng-
de andret, eller kan apparatet ikke lzengere finde
afgreensningskablet, skal der udfgres en omkali-
brering.

1. @@ "Ny kalibrering" C[;]

2. "Nulstil kalibrering?"[:[;]

3. Udfarelse af kalibreringskersel: se kapitel 5.4
"Udfarelse af en automatisk kalibreringskor-
sel", side 228.

7.9 Nulstil til fabriksindstillinger

Apparatets fabriksindstillinger kan genoprettes,
f.eks. hvis apparatet skal seelges.

1. @@ *"Fabriksindstilling" C[;J

Melding: " Fabriksindstillinger gen-
dannet"

8 VIS INFORMATIONER

Menuen "Information" viser apparatets data. |
denne menu kan der ikke foretages indstillinger.
1. MENY Abn hovedmenuen.

2. @@ *"Information" CE]
3. @@ Veelg menupunkt. =

Bemeerk: Menupunkterne er beskrevet i de
efterfalgende afsnit.

4. mENY Vend tilbage til hovedmenuen.

"Kniv service"

Viser, om hvor mange driftstimer der skal udfgres
en knivservice. Teelleren kan nulstilles manuelt.
Knivservicen skal udfgres af en AL-KO forhand-
ler, tekniker eller servicepartner.

Nulstil teeller til knivservice:

1. @@ "Bekraeft" C[;]

"Hardware"

Viser informationer om apparatet, f.eks. type,
produktionsar, driftstimer, serienummer, antal ud-
forte klipninger, samlet klippetid, antal oplad-
ningscykler, samlet opladningstid, laengden pa af-
greensningskablets slgjfe.

"Software"

Viser firmwareversionen.

"Programinfo"

Viser aktuelle indstillinger, som f.eks. den samle-
de ugentlige klippetid.

"Fejl"

Viser de sidst opstaede forstyrrelsesmeldinger
med dato, klokkesleet og fejlkode.

9 SERVICE OG VEDLIGEHOLDELSE

FORSIGTIG!
Fare for kvaestelse

Skarpe samt beveegende apparatdele
kan medfere kvaestelser.

B Beer altid handsker under vedligehol-
delse, pleje samt renggring af appa-
ratet!

9.1 Renggring

OBS!
Fare pa grund af vand

Vand i robotplaeneklipperen og i basissta-
tionen medfgrer skader pa de elektriske
komponenter.

®  Sprgjt ikke robotplaeneklipperen og
basisstationen over med vand.

Renggring af robotplaneklipper

FORSIGTIG!
Fare for kvaestelse pa klippekniv

Klippeknivene er meget skarpe og kan

forarsage snitsar.

®  Beer beskyttelseshandsker!

®  Sogrg for, at legemsdele ikke kommer
ind i klippekniven.

Udfer én gang om aret:

1. Sluk for apparatet.

2. Ter apparatets overflade af med en hand-
kost, en bearste, en fugtig klud eller en fin
svamp.
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Service og vedligeholdelse

3. Barst undervogn, klippeskjold og klippekniv
af med en bgrste.

4. Kontroller klippeknivene for skader. Udskift
efter behov: se kapitel 9.3 "Udskiftning af
klippeknivene", side 232.

Renggor basisstationen

1. Fjern regelmeessigt greesrester, lov og andet
pa basisstationen.

2. Tor basisstationens overflade af med en fug-
tig klud eller en fin svamp.

9.2 Regelmassig kontrol

Generel kontrol

1. Kontrollér hele installationen for skader én
gang om ugen:

Redskab

Basisstation

Afgreensningskabel

Lavspeendingskabel

Transformer med stramkabel

2. Fa udskiftet defekte dele med originale reser-
vedele af AL-KO eller af AL-KO serviceveerk-
stedet.

Kontrol af hjulenes frilab
Udfer én gang om aret:

1. Rens omraderne omkring hjulene grundigt for
graesrester og snavs. Brug en handkost eller
en klud.

2. Kontrollér, om hjulene karer frit og om de kan
styres.
Bemeaerk: Gar hjulene tungt eller kan de ikke
styres, skal de udskiftes af AL-KO service-
veerkstedet.

Kontrollér robotplaeneklipperens
kontaktflader

1. Fjern snavs med en klud, og smer let ind
med kontaktfedt.

2. Slib brandspor pa kontaktfladerne af med et
fint slibepapir, og smer let ind med kontakt-
fedt.

Kontrollér basisstationens ladekontakter
1. Treek stikket ud.

2. Tryk kontakterne hen mod basisstationen, og
slip dem igen. Ladekontakterne skal fiedre til-
bage til udgangsstillingen igen.

Bemeerk: Fjedrer ladekontakterne ikke til-
bage, skal de udskiftes af AL-KO service-
veerkstedet.

9.3 Udskiftning af klippeknivene
Slidte eller bgjede klippeknive skal udskiftes.

OBS!

Apparatskader pa grund af ukyndig re-
paration

Knivtallerknen kan blive beskadiget un-
der justering af bgjede, monterede klip-
peknive.

®  Juster ikke bgjede klippeknive.

®  Udskift bgjede klippeknive med origi-
nale reservedele fra AL-KO.

A FORSIGTIG!
Fare for kvaestelse pa klippekniv

Klippeknivene er meget skarpe og kan
forarsage snitsar.

B Bezer beskyttelseshandsker!

®  Sgrg for, at legemsdele ikke kommer
ind i klippekniven.

Sluk for apparatet.
2. Leeg apparatet med klippeknivene opad.

3. Skru fastggrelsesskruerne af med en skrue-
nggle.

4. Treek klippeknivene ud af knivfeestet.
5. Renger knivfaestet med en blgd bgrste.
6. Seet nye klippeknive i.
Bemaerk: Der ma kun bruges originale reser-
vedele fra AL-KO.
7. Speend fastggrelsesskruerne helt til igen.
Ryddeknivene skal som regel ikke skiftes.
Ved kraftig tilsmudsning, der ikke kan fijernes
med en bgrste, skal knivtallerkenen udskiftes, da
ubalance kan fare til @get slitage og funktionsfor-
styrrelser.

N

9.4 Skift sikring pa transformer (11)

Leverer transformeren ingen strgm til trods for in-
takt stremforsyning:

1. Tag transformeren (11/2) fra strammen.

2. Skru sikringslaget (11/1) og sikringen af pa
transformeren (11/2).

3. Kontrollér sikringen. Hvis defekt, saet en ny
sikring i med den samme styrke (2,5 A,
treeg).

4. Seet en ny sikring ind i sikringslaget.

5. Skru sikringslaget samt sikringen pa transfor-
meren.
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10 TRANSPORT

Ger som fglger for at transportere apparatet,
f.eks. fra hovedfladen til sidefladen:

1. (8TOP) Stop apparatet.

2. Sluk for apparatet.
3. Loft apparatet i beerehandtaget:
®  Klippeknivene ma ikke bergres.

®  Klippeknivene skal altid vende veek fra
kroppen.

11 OPBEVARING

11.1 Opbevaring af robotplaeneklipper
Apparatet skal opbevares om vinteren eller hvis
det ikke skal bruges over en laengere tid (over 30
dage).
1. Lad batteriet er helt op (se kapitel 5.1 "Oplad-
ning af batteri (09)", side 227).
2. Renger apparatet grundigt (se kapitel 9.1
"Rengaring", side 231).
3. Opbevar apparatet:
®  stdende pa alle hjul
et tort, frostsikkert sted, der kan aflases
®  uden for berns raekkevidde

11.2 Opbevaring af basisstation
Basisstationen kan, men skal ikke opbevares. En
for tidlig eeldning, f.eks. blegning af farver, korro-
sion pa ladekontakter og fiederkraftklemmer und-
gas med en opbevaring.

Forbliver basisstationen udendors:

1. Tag lavspeendingskablet af transformeren, og
rul det op.

2. Opbevar transformeren.
3. Fedt ladekontakter ind med kontaktfedt.

Opbevares basisstationen:
1. Udfer farst alle oven over anfgrte punkter.
2. Adskil basisstationen fra afgraensningskablet.

3. Afmonter basisstationen, og fijern snavs med
en handkost og en let fugtig klud.

4. Opbevaring af basisstation:
et tort, frostsikkert sted, der kan aflases
®  uden for barns reekkevidde
11.3 Opbevaring af afgreensningskablet om
vinteren

Afgraensningskablet kan forblive i jorden og skal
ikke fiernes.

1. Bliver basisstationen opbevaret: Smgr de afi-
solerede kabelender med kontaktfedt, og vikl
et kleebeband omkring dem. Dermed beskyt-
tes kabelenderne mod korrosion.

12 BORTSKAFFELSE

Henvisninger til loven om elektrisk og

elektronisk udstyr (EEE)

ﬁ ®  Elektrisk og elektronisk udstyr mé ikke
smides ud med det almindelige hus-

— holdningsaffald, men skal bortskaffes
seerskilt!

®  Udtjente batterier samt udtjente genop-
ladelige batterier, som ikke er fast
monteret i det brugte redskab, skal
tages ud, for redskabet smides ud!
Bortskaffelsen af batterier er reguleret
af loven.

®  Ejeren eller brugeren af elektrisk og
elektronisk udstyr er forpligtet til at til-
bagesende redskabet efter brug iht.
loven.

®  Slutbrugeren er selv ansvarlig for at
slette alle personlige data pa det gamle
redskab!

Symbolet pa en overstreget affaldsspand bety-
der, at elektrisk og elektronisk udstyr ikke ma
smides ud med det almindelige husholdningsaf-
fald.

Elektrisk og elektronisk udstyr kan afleveres uden
vederlag de folgende steder:

m  Offentlige affaldsdeponier (f.eks. kommunale
lossepladser)

®  Forretninger, der seelger elektrisk udstyr (sta-
tionzere og online), hvis forhandleren er for-
pligtet til at tage redskabet retur eller hvis for-
handleren tilbyder dette selv.

Disse informationer geelder kun for udstyr, der er
installeret og solgt i EU-lande, hvor EU-direktivet
2012/19/EU er geeldende. | lande uden for den
Europaeiske Union kan der veere andre bestem-
melser for bortskaffelse af elektrisk og elektronisk
udstyr.
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Bortskaffelse

Henvisninger til batteriloven

®  Udtjente batterier og genopladelige
batterier ma ikke smides ud med det
almindelige husholdningsaffald, men
skal bortskaffes seerskilt!

B Fglg anvisningerne i betjenings- eller
monteringsvejledningen om sikker ud-
tagningen af batterier eller genopladeli-
ge batterier fra det elektriske udstyr
samt for informationer om typen eller
det kemiske system.

®  Ejeren eller brugeren af batterier og
genopladelige batterier er forpligtet til
at tilbagesende redskabet efter brug
iht. loven. Returneringen er begreenset
til en normal husholdningsmaengde.

¢

Udtjente batterier kan indeholde skadelige stoffer
eller tungmetaller, som skader miljget samt men-
neskers sundhed. Genbruges udtjente batterier
samt de indeholdte ressourcer, er dette med til at
beskytte vigtige ressourcer.

Symbolet pa en overstreget affaldsspand bety-
der, at batterier og genopladelige batterier ikke
ma smides ud med det almindelige husholdnings-
affald.

Star tegnene Hg, Cd eller Pb under affaldsspan-
den, betyder dette fglgende:

®m  Hg: Batteriet indeholder mere end 0,0005 %

kviksglv

®  Cd: Batteriet indeholder mere end 0,002 %
cadmium

B Pb: Batteriet indeholder mere end 0,004 %
bly

Batterier og genopladelige batterier kan afleveres

uden vederlag de fglgende steder:

m  Offentlige affaldsdeponier (f.eks. kommunale
lossepladser)

®  Forretninger, der seelger batterier og genop-
ladelige batterier

®  |ndsamlingssteder, der tager brugte batterier
tilbage

®  Producentens indsamlingssteder (hvis denne
ikke er medlem af den kollektive tilbage-
tagelsesordning)

Disse informationer gaelder kun batterier og

genopladelige batterier, der er solgt i EU-lande,

og hvor EU-direktivet 2006/66/EU er geeldende. |

lande uden for den Europaeiske Union kan der

veere andre bestemmelser for bortskaffelse af

batterier og genopladelige batterier.
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13 HJALP VED FORSTYRRELSER
13.1 Afhjalpning af apparat- og handteringsfejl

FORSIGTIG!
Fare for kvaestelse

Skarpe samt beveegende apparatdele kan medfgre kveestelser.
B Beer altid handsker under vedligeholdelse, pleje samt rengering af apparatet!

Forstyrrelse
Apparatet starter ikke.

Apparatet kgrer fast og
graver sig ned. Hjulene ro-
terer stadigvaek.

Apparatet klipper pa forker-
te tidspunkter.

Motoren karer ikke under
klipningen.

Klipperesultat er ujaevnt.

Batteriets driftstid falder ty-
deligt.

Apparatet vibrerer eller
lydstyrken er for hgj.

Arsag
Batteriet er tomt.
Stedsensorer udlgses ikke.

Greesset er for hgijt.

Apparatet stopper pa graes-
plaenen ved ujaevnheder.

Apparatet har et forkert
indstillet tidspunkt.

Klippetiden er forkert indstil-
let.

Apparatet glemmer tids-
indstillingerne.

Motoren er overbelastet.

Batteriet er tomt.

Knivene er stumpe.
Klippetid er for kort.
Klippeomradet er for stort.

Klippehgjde er indstillet til et
for lavt trin.

Knivene er stumpe.

Klippehgijde er indstillet til et
for lavt trin.

Greesset er for hgijt eller for
fugtigt.

Der er ubalance i klippekni-
vene eller i klippedrevet

Afhjalpning
Oplad apparatet i basisstationen.
Kontakt AL-KO-servicested.

®m  Forhgj klippehgjden, og seenk deref-
ter trinvist til den gnskede hgjde.

®m  Klip greespleenen kortere med en
pleeneklipper.

Fjern ujeevnheden.

Indstil klokkesleettet.

Indstil klippetiden.

Batteriet er defekt. Kontakt AL-KO-servi-
cested.

Sluk for apparatet, stil pleeneklipperen
pa et plant underlag eller i lavt graes, og
start igen.

Oplad batteriet.

Udskift klippeknivene.
Programmér lzengere klippetider.
Formindsk klippeomradet.

Forhgj klippehgjden, og saenk derefter

trinvist til den gnskede hgjde.

®m  Udskift klippeknivene.

®  Fastger klippeknivene med nye
skruer.

Forhgj klippehgjden, og saenk derefter
trinvist til den gnskede hgjde.

Lad graesset tarre.
Stil klippehgjden til et hgjere trin.

Renggr klippeskjoldet.
Kontakt AL-KO-servicested.
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Forstyrrelse

Batteriet kan ikke oplades
eller batterispaending for
lav

Arsag

B Basisstationens ladekon-
takter er snavsede.

®  Kontaktfladerne pa appa-
ratet er snavsede.

B Basisstation er ikke pa-
trykt strom.

®m  Apparatet rammer ikke
ladekontakterne.

m  Kontaktfladerne pa appa-
ratet er braendte.

®  Sikring pa transformer er
defekt.

Batteriets levetid er udlgbet.

Ladeelektronik er defekt.

Afhjeelpning

Renger ladekontakter og kontakt-
flader.

Tilslut basisstation til strammen.

Stil apparatet i basisstationen, og
kontroller, om ladekontakterne har
den gnskede kontakt.

Kontakt AL-KO-servicested.

Skift sikring (se kapitel 9.4 "Skift sik-
ring pa transformer (11)", side 232).

Kontakt AL-KO-servicested.
Kontakt AL-KO-servicested.

BEMARK
Kontakt vores kundeservice, hvis fejlen ikke findes i ovenstaende tabel, eller du ikke selv kan

udbedre den.

13.2 Fejlkoder og -afhjalpning

Fejlkode

CNOOl: Tilt-sensor

CN002: Lift-sensor
CNOO5: Bumper de-
flected

CN007: No loop sig-
nal

Arsag
Heeldningssensor blev ud-
lgst:

®  Maks. haeldning over-
skredet

Apparatet blev lgftet
Skreenten for stejl

Laftesensor blev udlgst:

B Beklaedning blev
forskubbet ved laft eller
af en forhindring.

Apparatet kgrte mod en for-
hindring og kan ikke komme
fri (f.eks. kollision i neerheden
af basisstationen).

Intet slgjfesignal
Afgraensningskablet er
defekt.

m  Slgjfesignalet er for
svagt.

Afhjzelpning

Stil apparatet pa en jeevn flade, og kvit-
ter fejlen.

Fjern forhindringen.

Stil apparatet pa en fri, afgraenset
flade.

Korriger afgraensningskablets place-
ring.

Kontrollér dioderne pa basisstatio-
nen.

Kontrollér stramforsyningen pa ba-
sisstationen. Afbryd transformeren,
og saet den i igen.

Kontrollér afgraensningskablet for
skader. Reparer et defekt kabel.

236

Robolinho 1100/110



Hjeelp ved forstyrrelser

solo

by ALKO

Fejlkode
CN0O08:

Loop-signal

Arsag

m  Sigjfesignal for svagt

Afgraensningskabel gra-
vet for dybt ned

Afhjalpning

Kontrollér dioderne pa basisstatio-
nen.

Kontrollér strgmforsyningen pa ba-
sisstationen. Afbryd transformeren,
og seet deniigen.

Loft afgreensningskablet til den fore-
skrevne hgjde, fastggr det evt. di-
rekte pa graespleenen.

CNO10: Bad position ® Apparatet er uden for ®  Stil apparatet pa en fri, afgreenset
den afgraensede graes- flade.
pleene. m  Korriger afgreensningskablets place-
®  Afgraensningskablet blev ring omkring sving og forhindringer.
udlagt over kryds. Fjern de krydslagte kabler.
CNO11: Escaped robot Apparatet er uden for den af- Korriger afgreensningskablets placering
greensede greesplaene. omkring sving og forhindringer.
CNO12: Cal: no loop  Fejl under kalibreringen: ®m  Kontrollér dioderne pa basisstatio-
CN015: Cal: outside ® Apparatet kan ikke finde nen.
afgraensningskablet. ®m  Kontrollér stremforsyningen pa ba-
sisstationen. Afbryd transformeren,
og seet den i igen.
®  Stil apparatet i den foreskrevne kali-
breringsposition, justeret ngjagtigt
retvinklet. Apparatet skal kunne kga-
re over afgreensningskablet.
CN017: Cal: signal Fejl under kalibreringen: ®  Stil apparatet i den foreskrevne kali-
weak m  Sigjfesignal for svagt breringsposition, justeret ngjagtigt
. retvinklet.
®  Intet slgjfesignal | . .
= Afgraensningskablet er u Kontrqller stremforsyningen péa ba-
defekt. S|sstat|onen_. _Afbryd transformeren,
og seet deniigen.
®m  Kontrollér afgreensningskablet for
skader.
CNO18: Cal: Colli- Fejl under kalibreringen: Fjern forhindringen.
sion ®  Apparatet er kgrt mod en
forhindring.
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Fejlkode
CNO38: Battery
CN099: Recov escape

CN104: Battery over
heating
CN110: Blade motor

over heating

CN119:
flected

CN120:
flected

R-Bumper de-

L-Bumper de-

Arsag

Batteriet er tomt:

Afgraensningskablets
slgjfe er for lang, for
mange ger.

Ingen kontakt med lade-
kontakterne under oplad-
ningen

Forhindringer i neerhe-
den af basisstationen

Apparatet er kort fast.

Apparatet kan ikke finde
basisstationen.

Batteriet er slidt op.

Ladeelektronik er defekt.

Automatisk afhjaelpning af
fejl ikke mulig

Batteriet er for varmt
(over 60 °C). Afladning
ikke mulig.
Overvagningselektronik-
ken udfgrer ngdfrakob-
ling

Klippemotoren er for varm
(over 80 °C).

Apparatet kgrte mod en for-
hindring og kan ikke komme

fri.

Afhjeelpning

Korriger afgraensningskablets placering.

Renger ladekontakterne.

®  Stil apparatet i basisstationen, og
kontroller, om ladekontakterne har
den gnskede kontakt.

B F3 fabrikantens serviceveerksted til
at kontrollere og evt. udskifte lade-
kontakterne.

Fjern forhindringerne.

Stil apparatet pa en fri, afgreenset flade.

®  Kontrollér afgreensningskablet for
skader.

®  F3 afgreensningskablet repareret af
fabrikantens serviceveerksted.

Fa batteriet udskiftet af fabrikantens ser-
viceveerksted.

Fa ladeelektronik kontrolleret af fabri-
kantens serviceveerksted.

®m  Kuvitter forstyrrelsesmeldingen ma-
nuelt.

B Gentager dette sig: Fa apparatet
kontrolleret af fabrikantens service-
veerksted.

®  Sluk for apparatet, og lad batteriet
kole af.
B Szt ikke apparatet i basisstationen.

®  Sluk for apparatet, og lad det kale
af.

B Gentager dette sig: Fa apparatet
kontrolleret af fabrikantens service-
veerksted.

Fjern forhindringen.
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Fejlkode

CN128: Recov Impos-
sible

CN129: Blocked WL

CN130: Blocked WR

Arsag

Apparatet kgrte mod en for-
hindring og kan ikke komme
fri.

Apparatet er uden for den af-
greensede graesplaene.

Motoren til venstre hjul er
blokeret.

Motoren til hgjre hjul er blo-
keret.

Afhjalpning

Fjern forhindringen.

m  Stil apparatet pa en fri, afgreenset
flade.

m  Korriger afgreensningskablets place-
ring.

Fjern blokeringen.

Fjern blokeringen.

BEMARK
Kontakt vores kundeservice, hvis fejlen ikke findes i ovenstaende tabel, eller du ikke selv kan

udbedre den.
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14 GARANTI

Inden for den lovbestemte reklamationsperiode reparerer eller udskifter vi efter eget skan eventuelle
materiale- eller fabrikationsfejl pa apparatet. Reklamationsperioden bestemmes af loven i det land,
hvor apparatet er kabt.

Vores garanti geelder kun, hvis: Garantien bortfalder ved:

B brugsanvisningen fglges B egenhaendige forsgg pa reparation
®m  apparatet behandles korrekt B egenhaendige tekniske eendringer
®  der bruges originale reservedele ®  ukorrekt brug

Folgende er ikke omfattet af garantien:
® | akskader, der skyldes normal slitage

®  Sliddele, der er markeret med ramme pa reservedelslisten

Garantiperioden begynder med kgbet foretaget af den farste slutforbruger. Datoen pa kebskvitteringen
er geldende. Kontakt forhandleren, hvor apparatet er kgbt, eller den naermeste autoriserede kundeser-
vice. Medbring denne erklaering og den originale kabskvittering. Denne erklaering bergrer ikke kabers
lovbestemte rettigheder over for saelger pa grund af mangler.

15 EC-OVERENSSTEMMELSESERKLARING

Vi erkleerer hermed, at dette produkt ved salg opfylder kravene i de harmoniserede EU-direktiver, EU-
sikkerhedsnormerne samt de produktspecifikke normer.

Produkt
Robotpleeneklipper
Serienummer
G1501502

Type

Robolinho 1100
Robolinho 110

Producent

AL-KO Kober GmbH
HauptstralRe 51
A-8742 Obdach

EU-direktiver
2006/42/EC
2014/30/EU
2011/65/EU

Overensstemmelsesevaluering
2000/14/EC bilag V

Anmeldt organ

TOV Industrie Service GmbH
TUV Sud Gruppe
Westendstrafte 199
D-80686 Miinchen

Nr. 0499

Ansvarlig

Andreas Hedrich
Ichenhauser Str. 14
D-89359 Kotz

Harmoniserede normer
EN 55014-1

EN 55014-2

EN 61000-6-1

EN 61000-3-2

EN 61000-3-3

EN 60335-1

EN 60335-2-107

Obdach, 16-01-2017

Dr. Bernd Zoliner
Managing Director

240

Robolinho 1100/110



Overséttning av originalbruksanvisning W

by ALKO
OVERSATTNING AV ORIGINALBRUKSANVISNING
Innehallsforteckning
1 Om denna bBrukKSanViISNING ..........coiiiiiiiii e 243
1.1 Teckenforklaring oCh Signalord .............cciiiiiiiiiiiie e 243
2 ProduKtbeSKIIVIING .....cooiiieiii ettt et ettt e et e e e tb e e e an e e e e aneeeeannaeaeane
2.1 Leveransomfattning .
2.2 RODOIGrASKIPPAIE ....coiiiiiiiitie ettt
2.3 Symboler P redSKaPEL ..........couiiiiiiiieiie s 244
2.4 MANOVEIPANEL....cii ittt et e e e e e et e e e e e e st e e e e e e ettt e e e e e e narraaaaaeean 245
2.5 DISPIAY .ttt ettt 245
b ST 1= OSSR 246
A N = - 11 - 1o o TSRS 247
2.8 Inbyggt batteri............... .. 247
2.9 FUNKHONSDESKIIVNING ... ..eiiiiiiiii ettt 247
3 U SAKEINEE ...t
3.1 Avsedd anvandning
I Y o] [ To I £=1 F=T a1 VZ= 1o o [ a1 g To TR PRSP 248
3.3 Sakerhets- och skyddsanordningar. ............coouiiiiiiiiiiiiie e 248
3.3.1  Ange PIN- 0Ch PUK-KOG.... .ottt 248
R T2 =Y 1= Y RS STSRt 248
3.4 SAKErhetSANVISNINGAT . ......coiuiiiiiiiiie ettt 248
3.41 Anvandare..............en. .. 248
3.4.2  Sakerhet for manniskor 0Ch djur ..........ccoiiiiiiiii e 248
3.4.3  MaskiNSAKErNet ......cc.oiiiiiiii i 249
344 EISAKEINEL .o 249
L\ 1141 (=141 o TSP OO PP P POV RPPRTOUIN 249
4.1 Packa UPP redSKAPET. ......cuiiiiiiiieitie et 249
4.2 Planera Klppomraden (07) ......ooee it 249
4.3  Forbereda KIPPOMIAAEN ..........ooiiiiieieie e et e e e e eaeee s 250
4.4  Montera basstationen (03) .......cooiiiiiiiiie e 250
4.5 Installera begransningskabelN.............cooiiiiiiiiiiiii e 250
4.5.1  Ansluta begransningskabel till basstationen (04) ..........cccoeviiniiniiiieiiiciece 250
4.5.2  Utplacering av begransningskabel (071).........ccooruiiiiiiiiiiieiieee e 250
453  AVGrANSa NN ....eeiiiiie e 251
454  AnIEAgga KOrridOrer (071/1)...cc i eee ettt 251
455  Avgransa NedforsIUtNiNGar .........c.oooiiiiiiiie e 251
456  Utplacering av reservkabel (08) ..........ccceiiiiiiiiiiiiieeieesee e 251
4.5.7  Vanliga fel vid utplaceringen av kabel (02)...........ccccoiiiiiiiiiiiniiiieie e 252
4.6  Anslut basstationen till NatstromMmMeEN (05) .........ooiiiiiiiiiiiie e 252
4.7 Kontrollera anslutningarna pa basstationen (05)..........ccccoiiiiiiiiiiiiiiiie e 252

457290 _a



ﬂ Oversattning av originalbruksanvisning

5.2 Utfoéra grundinstallningar

5.3 StalIa in KHPPNOJA ....eoeeieiiiiieieee s
5.4  Genomfor automatisk Kalibrering ............ccooiiiiiiiiiii 253
(SR N )V aTo 11 T F R PP T PP OUPPRPPRPORt
6.1 Starta redskapet manuellt ...
6.2 AVDIYt KIPPIINGEN ..ottt
6.3 Klippning av grannyta (01/NF)........ooiiiiiee e 254
T INSEAININGAT ...ttt ettt ettt ha e e er ettt et 254
7.1 Gorainstallningar — @lIMENT........coooiiiiii e 254
7.2 Aktivera/deaktivera KNappljud ..........ccooiiiiiiiiiiieeec e 254
7.3 Stalla in KIipPNINGSPIrOGraM .......eiiiiiiiiiii ettt sttt st sbe e s 254
7.31 Stalla in klippningsprogram — allmant...........c.cooiiiiiiiiiiiii e 254
7.3.2  Stalla in startpunkter (endast Robolinho 1100) ........c.coiiiiiiiiiiiiiiiee e 254
7.3.3  StAla in KPP ... 255
7.4 Kantklippning vid manuell Start............cocuioiiiiiioi e 255
7.5 Stalla in @VGraNSNINGAI . .....ciiiiitiiiieeite ettt et b ettt e et et e e e e e nieeateennee s 255
7.6 Stallain diSplayKONtrast..........cceiiiiiiiiiiee e 256
7.7 INSAININGSSKYAQ ...ttt ettt e e e e e e et e e e e teeeeenreeaannee 256
7.8 OMKAIDIEING ...ttt 256
7.9  Aterstélla till fabrikSINStAININGAT ........c.ceveveeiceececeeieee e 256
8 ViSaiNfOrmMation .........ooiiiiiii e e 256
9 UNErhAll OCH SKOSEI ....c.eeuiiiiiiiiiieee ettt 256
1S I =T o o T4 g To O U TS OURURTOU PO PTOPRRPRROPN 256
9.2  Regelbundna KONrOHET ..........ociiiiiiii et 257
9.3 BYIA UL KNIVAING ...ttt 257
9.4  Byta sakring i transformatorn (171) .......oouioiiiiieei e 258
BN = T2 T o T o ST PRPR 258
L oY= T o OOV U PRSPPI 258
11.1 FOrvaring av robotgrasklippare. ..........c.cooiiiuiiiiiii i 258
11.2 FOrvaring av basstation ............oooiuiiiiiii s 258
11.3 Vinterforvaring av begransningskabel ... 258
12 ABEIVINNING .ottt n et 258
13 FelavhjaIPNiNg.....c.oo et 260
13.1 Korrigera redskapsfel och hanteringsfel ... 260
13.2 Felkoder 0Ch fEISOKNING .....coiuiiiiiiiie ettt 261
T4 GATANTI ...t bttt ettt et 265
15 EG-forsdkran om OVerensstammelSe ...........coooiiiiiiiieiiiiie e 265
242 Robolinho 1100/110



Om denna bruksanvisning

solo

by ALKO

1 OM DENNA BRUKSANVISNING

B Den tyska versionen ar den
originalbruksanvisningen. Alla andra
sprakversioner ar oversattningar av
originalbruksanvisningen.

®  Det ar viktigt att I1dsa igenom denna
bruksanvisning noggrant fore idrifttagningen.
Detta ar en forutsattning for en saker
hantering utan problem.

B Forvara alltid bruksanvisningen sa att du
alltid kan sl& upp i den nar du behdver
information om redskapet.

B |Lamna bara vidare redskapet till andra
personer tillsammans med denna
bruksanvisning.

B | &s och beakta sakerhets- och
varningsanvisningar i denna bruksanvisning.

1.1 Teckenfoérklaring och signalord

c FARA!
Anger en omedelbart farlig situation, som
om den inte undviks, kan leda till dédsfall
eller svara personskador.

c VARNING!
Anger en potentiellt farlig situation, som

om den inte undviks, kan leda till dodsfall
eller svara personskador.

e FARA!
Anger en potentiellt farlig situation, som
om den inte undviks, kan leda till mindre
eller medelsvara personskador.

OBS!

Anger en situation, som om den inte
undviks, kan leda till materiella skador.

ANMARKNING
Speciella anvisningar for battre forstaelse

och handhavande.

2 PRODUKTBESKRIVNING

Detta dokument beskriver en helautomatisk,
batteridriven robotgrasklippare, som kan réra sig
fritt dver en grasmatta. Den har installbar
klipphojd.

21 Leveransomfattning

| leveransen ingar alla har listade komponenter.
Kontrollera sa att alla komponenter finns med:

Nr. Komponent

N

Robotgrasklippare
Kortfattad bruksanvisning
Bruksanvisning

Marlor *

Transformator

o g b~ W N

Basstation
7  Begransningskabel *

*ingar inte i leveransen
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Produktbeskrivning

2.2 Robotgrasklippare

0 N o o &~ W

10
11
12

Komponent

STOPP-knapp (Stoppar redskapet och
knivarna inom 2 sekunder)

Mandverpanel med display (under
luckan)

Hojdinstallning (pa insidan)
Kontaktytor

Stotfangare

Framre hjul (styrbara)
Drivhjul

Klippdack

Knivtallrik

Fastskruv

R&jkniv

Skarkniv

Symbol

BT

(L)

2.3 Symboler pa redskapet

Betydelse

Hall utomstaende borta fran
riskomradet!

laktta sarskild forsiktighet under
hanteringen!

Hall hander och fétter pa avstand
fran knivarna!

Hall tillrackligt langt
sakerhetsavstand!

Las bruksanvisningen fore
idrifttagningen!

Ange PIN-kod for att starta
redskapet!

Ak inte pa redskapet!
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Produktbeskrivning

by ALKO

2.4 Manoéverpanel

2.5 Display

1o o

HOME

(=)
(=)

START
@ Q i

@ ©

[ Miw )

0]
ON/OFF

Nr. Komponent

1 : For att avbryta klippningen och
kora tillbaka redskapet till basstationen.
Redskapet startar igen nasta dag vid
installd klipptid.

2 @: For att 6ppna huvudmenyn.

3  Padisplayen visas redskapets aktuella
status, namnet pa aktuell meny och
dess menyalternativ liksom valbara
funktioner.

4 @@ : For att navigera i menyer och
valja menyalternativ, férandra
siffervarden, valja mellan installningar.

5  [STARTPAUSE : F¢r att manuellt starta/

avbryta klippning resp. ateruppta
klippning efter tryck pa HOME-knappen

(HomE)

6 : Funktionsknappar. For att ta

fram funktioner som visas pa displayen
ovanfor.

7 [NOFA : For att starta/stanga av
redskapet.

[ Huvudmeny 1

(@4 Installningar j ®

Information
Til]Tbaka Bekrafta
Nr. Visning

1 Namnet pa aktuell meny (har:
"Huvudmeny")

2 Menyalternativ. Har visas alltid bara tva
menyalternativ i taget (har:
"Inst&llningar" och
"Information"). Man kan ta fram fler
menyalternativ med hjélp av
pilknapparna ( @@ )-

3 Funktioner under aktuellt menyalternativ
(har: "Inst&llningar"), 6ppnas med

funktionsknappar ( ) under

menyn.

u @:] : Tryck pa vanster
funktionsknapp.

(9 Tryck pa hoger
funktionsknapp.

4 Stjarna (*) markerar det visade
menyalternativet (har:
"Instdllningar")
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Produktbeskrivning

2.6 Meny

Huvudmeny

Program

Instdllni
ngar

Informati
on

Veckoprogram se Kapitel 7.3 "Stélla in klippningsprogram”, sida 254
Endast Robolinho 1100: IngéangspunkterStalla in startpunkter
Programinformation se Kapitel 8 "Visa information”, sida 256
Klockslag se Kapitel 5.2 "Utféra grundinstéliningar”, sida 253
Datum se Kapitel 5.2 "Utféra grundinstéliningar", sida 253

Sprak se Kapitel 5.2 "Utféra grundinstéliningar", sida 253

PIN-kod se Kapitel 5.2 "Utféra grundinstéliningar”, sida 253
Knapplijud se Kapitel 7.2 "Aktivera/deaktivera knappljud”, sida 254

Kantklippning se Kapitel 7.4 "Kantklippning vid manuell start",
sida 255

Grannyta Aktiv/Inaktivse Kapitel 7.5 "Stélla in avgrénsningar”,
sida 255

Displaykontrast se Kapitel 7.6 "Stélla in displaykontrast”, sida 256
Installningsskydd se Kapitel 7.7 "Instéllningsskydd", sida 256
Omkalibrering se Kapitel 7.8 "Omkalibrering”, sida 256

Fabriksinstallningar se Kapitel 7.9 "Aterstélla till
fabriksinstéllningar”, sida 256

Knivservice se Kapitel 8 "Visa information", sida 256
Maskinvara se Kapitel 8 "Visa information", sida 256
Programvara se Kapitel 8 "Visa information"”, sida 256
Programinformation se Kapitel 8 "Visa information", sida 256

Stérningar se Kapitel 8 "Visa information”, sida 256
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Produktbeskrivning

solo

by ALKO

2.7 Basstation

Nr. Komponent
Laddningskontakter
Basplatta

Fjaderklammor for begransningskabeln

1
2

3

4 Lagspanningskabel
5 Kapa

6

LED-lampor for status

2.8 Inbyggt batteri

Batteriet ar inbyggt i redskapet och far inte bytas
av anvandaren.

ANMARKNING
Ladda upp batteriet helt och hallet fore

den foérsta anvandningen. Batteriet kan
laddas oavsett laddningsstatus. Avbrott i
laddningen skadar inte batteriet.

Batteriet kan bara laddas nar redskapet
ar pasatt.

®  Det inbyggda batteriet &r bara delvis laddat
vid leverans. Under normaldrift laddas
batteriet regelbundet. Redskapet atervander
pa egen hand till basstationen for detta syfte.

= Overvakningselektroniken avslutar
laddningen automatiskt nar batteriet ar laddat
till 100 %.

® | addningen fungerar endast om problemfri
kontakt foreligger mellan
laddningskontakterna pa basstationen och
kontaktytorna pa redskapet.

®  Vid temperatur 6ver 45 °C foérhindrar den
inbyggda skyddskopplingen att batteriet
laddas. Pa sa satt undviker man att batteriet
forstors.

®  Om batteriets drifttid forkortas vasentligt trots
att det ar fulladdat ska batteriet bytas ut mot
ett nytt originalbatteri av AL-KO:s
aterforsaljare, tekniker eller servicecenter.

B Om batteriet p.g.a. alder eller fér langvarig
forvaring skulle ladda ur till under den av
tillverkaren foreskrivna gransen kan det inte
laddas upp igen. Lat AL-KO:s aterforsaljare,
tekniker eller servicecenter kontrollera batteri
och dvervakningselektronik och eventuellt
byta ut det.

®  Batteristatusen visas pa displayen.
Kontrollera batteristatus efter 3 manaders
forvaring. Gor detta genom att satta pa
redskapet och lasa av statusen. Om batteriet
da bara ar laddat till 30% ska man placera
redskapet pa basstationen, satta pa
redskapet och ladda batteriet.

B Om elektrolyt lackt ut ur redskapet ska man:
lamna redskapet till AL-KO:s servicecenter
for kontroll!

m  [fall batteriet tagits ut fran redskapet: kommer
6gon eller hander i kontakt med elektrolyt ska
man omgaende spola med rikligt med vatten.
Uppsok darefter omedelbart lakare!

2.9 Funktionsbeskrivning

Rorelser pa grasytor

Robotgrasklipparen ror sig fritt inom ett
klippomrade som man avgransat med
begransningskabeln. Redskapet orienterar sig
med hjalp av sensorer som kanner av
magnetfaltet runt begransningskabeln.

Skulle redskapet stéta mot ett hinder stannar det
och koér sedan i en annan riktning. Kanner
redskapet av fuktighet kor det automatiskt tillbaka
till basstationen. Hamnar redskapet i en situation
dar drift inte ar majlig stanger det av sig sjalv.

Klippning och laddning

Redskapet vaxlar regelbundet mellan faser med
klippning och faser med batteriladdning. Nar
batteriladdningen under klippning minskat till ett
visst varde (status: 0 %) kor redskapet langs
begransningskabeln tillbaka till basstationen.

For klippningen finns det forinstéllda
klippningsprogram som ocksa omfattar funktioner
for hela ytor samt kantklippning. Andringar kan
gOras i dessa klippningsprogram.

457290 _a

247



Sakerhet

3 SAKERHET

3.1 Avsedd anvandning

Detta redskap ar uteslutande avsett for
anvandning pa privat omrade. Varje annan
anvandning samt otillatna om- och tillbyggnader
betraktas som stridande mot andamalet och har
till foljd att garantin upphavs, dverensstammelsen
(CE-markning) gar forlorad och varje ansvar for
skador pa anvandaren eller tredje part avvisas av
tillverkaren.
Granserna for redskapet:
= max. klippyta: 700 m?
B max. uppfors-/nedférslutning: 40 % (22°)
B max. sidolutning: 40 % (22°)
B Temperatur:

Laddning: 0 — 45 °C

Grasklippning: 0 — 55 °C

3.2 Mgdjlig felanvandning

Redskapet ar inte Iampligt for anvandning pa
offentliga anlaggningar, i parker,
sportanlaggningar eller i jord- och skogsbruk.

3.3 Sikerhets- och skyddsanordningar

VARNING!
Skaderisk

Defekta och férbikopplade sakerhets-

och skyddsanordningar kan leda till svara

kroppsskador.

®  Se till att reparera eventuella
skadade sakerhets- och
skyddsanordningar.

®  Satt aldrig sakerhets- och
skyddsanordningar ur funktion!.

3.3.1 Ange PIN- och PUK-kod

Redskapet kan endast sattas pa genom att man
anger en sarskild PIN-kod. Pa sa satt ska
obehdriga foérhindras fran att starta enheten. PIN-
koden kan andras.

Om felaktig PIN-kod angetts 3 ganger kravs att
man anvander PUK-kod (Personal Unblocking
Key). Om aven denna ar felaktig maste man
vanta 24 timmar innan man kan ange koder pa
nytt.

PIN-kod och PUK-kod fungerar &ven som
stéldskydd.

®  Se till att obehdriga inte har tillgang fill
redskapets PIN-kod eller PUK-kod.

3.3.2 Sensorer

Redskapet ar utrustat med flera olika
sakerhetssensorer. Redskapet kan inte starta
automatiskt efter att ha stangts av med en
sakerhetssensor. Felmeddelandet visas pa
displayen och maste kvitteras. Orsaken till att
sensorerna utldstes maste ocksa atgardas.

Lyftsensor

Om nagon under klippningen lyfter redskapet i
chassit stdngs framdrivningen av och knivarna
stannar.

Stotsensorer och hinderdetektering
Redskapet ar utrustat med sensorer som andrar
korriktningen vid kontakt med hinder. Nar
enheten stoter emot ett hinder forskjuts chassits
Overdel nagot vilket l6ser ut stétsensorn.

Lutningssensor i fardriktning/sidled

Vid en upp- eller nedférslutning eller sidolutning
pa mer an 22° (40 %) andrar redskapet
fardriktning.

ANMARKNING
Redskapet kan utan problem anvandas i

omedelbar narhet av andra
robotgrasklippare.

Den signal som anvands i
begransningskabeln motsvarar den
standard som branschorganisationen
EGMF definierat for elektromagnetiska
emissioner.

W

3.4 Sikerhetsanvisningar

3.41 Anvandare

®  Ungdomar under 16 ar eller personer som
inte ar fortrogna med bruksanvisningen far
inte anvanda redskapet. Beakta gallande
sakerhetsforeskrifter om lagsta alder for
anvandare.

B Anvand inte redskapet om du ar paverkad av
alkohol, droger eller medicin.
3.4.2 Siakerhet for manniskor och djur

®m  For lattillgangliga klippytor ska klippomradet
omges med varningsskyltar med foljande
varningar:
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Montering

solo

by ALKO

OBS!

Automatisk grasklippare!
Ga inte nara grasklipparen!
Hall barn under uppsikt!

B Se under grasklippningen till att det inte finns
barn i narheten av redskapet och att de inte
uppehaller sig vid redskapet eller leker med
det.

®  Det ar forbjudet att sitta pa redskapet och att
rora vid knivarna!

®  Hall kroppsdelar och klader pa avstand fran
knivarna.
3.4.3 Maskinsdkerhet

®m  Se fore arbetet till att det inte finns féremal
inom redskapets arbetsomrade som kvistar,
glas-, metall- och tygstycken, stenar,
tradgardsredskap eller leksaker. Sadana
féremal kan orsaka skador pa redskapets
knivar och skadas av knivarna.

B Anvand enbart redskapet under foljande
férutsattningar:

Redskapet ar inte smutsigt.

Redskapet har inga skador eller
forslitningar.

Alla manéverelement fungerar korrekt.

Basstation och transformator ar
oskadade och fungerar liksom deras
elektriska kablar.

®  Ersatt utslitna eller defekta komponenter med
originalreservdelar fran tillverkaren.

Lat reparera redskapet om det blivit skadat.
Redskapsanvandaren ar ansvarig for olyckor
som drabbar andra personer och deras
egendom.

3.44 Elsakerhet

® | at aldrig redskapet klippa gras nar en
vattenspridare ar igang pa grasmattan.

B Spola aldrig av redskapet.
= Oppna inte redskapet.

4 MONTERING

4.1 Packa upp redskapet
1. Oppna férpackningen med varsamhet.

2. Ta forsiktigt ur alla komponenter ur
forpackningen och kontrollera sa att de inte
har transportskador.

Anmérkning: Enligt garantibestdmmelserna
ska AL-KO:s aterforséljare, tekniker eller
servicecenter omgaende informeras om
transportskador.

3. Kontrollera leveransomfanget, se Kapitel 2.1
"Leveransomfattning”, sida 243.

Spara originalférpackningen och féljesedel for de

fall grasklipparen méaste skickas vidare. Dessa

maste aven sparas for att grasklipparen ska
kunna returneras.

4.2 Planera klippomraden (01)

Placera basstationen (01/1)
B s3 nara det storsta klippomradet som mojligt

B pa en jamn och skuggig plats med skydd for
véader och vind

Anslutning for stromférsoérjning

Dessa avstand maste kunna hallas:
fritt atkomlig for robotgrasklipparen
fri marginal till vanster och héger om
basstationen pa min. 1 m

min. 35 cm bakat fran begransningskabel
till vagg

Dragning av begransningskabeln (01)

Begransningskabeln maste dras medurs i en
obruten slinga.

Korridorer mellan klippomraden (01/i)

En korridor ar en smal passage pa grasmattan
som forbinder tva klippytor med varandra.

Huvudyta och grannytor (01)

®  Huvudyta (01/HF): Detta ar den grasmatta
som basstationen befinner sig vid och som
redskapet kan klippa helt och hallet
automatiskt.

®  Grannytor (01/NF): En grannyta ar en
grasmatta som redskapet inte kan na fran
huvudytan. Grannytor kan klippas med
manuell drift.

Huvudytor och grannytor avgransas likval med
samma, oavbrutna begrénsningskabel.

Startpunkter (01/X0 — 01/X3)(endast
Robolinho 1100)

Redskapet kor vid installd klipptid langs
begransningskabeln till en angiven startpunkt dar
den borjar klippa gras. Genom att ange
startpunkter kan man bestdmma vilka delar av
klippytan som behdéver klippas mer.
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4.3 Forbereda klippomraden

1. Kontrollera om grasmattan har en storre yta
an den yta som redskapet kan klippa. Om
klippytan ar for stor kan grasklippningen
komma att bli ojamn. Minska klippytan vid
behov.

2. Forberedelser fore montering av basstation,
dragning av begransningskabel och
idrifttagning av redskapet: Klipp graset riktigt
kort med en grasklippare.

3. Atgérda eventuella hinder pa grasmattan
eller avgransa med begransningskabel (se
Kapitel 4.5.3 "Avgrénsa hinder”, sida 251):

m  Qverfarbara, flata hinder som kan skada
knivarna (t.ex. flata stenar, kanter mellan
grasmattor och terrasser eller gangar,
plattor, kantsten etc.)

®  Hal och férhojningar i grasmattan (t.ex.
mullvadshdgar, gravhal, kottar, fallfrukt)

®  Branta uppfors- och nedférslutningar pa
Over 40 % (22°)

®  Vattensamlingar som diken, backar,
simbassanger etc och deras avgransning
till grasmattan

B Smabuskar och hackar som kan vaxa pa
bredden

ANMARKNING
Avgransningar behdvs endast om

hindren inte kan kadnnas av automatiskt
av stétsensorerna i robotgrasklipparen.
Undvik att Iagga ut for manga resp
onddiga avgransningar.

4.4 Montera basstationen (03)

1. Skruva fast basplattan (03/1) pa basstationen
(03/2).

2. Placera basstationen (01/1) pa jamn mark
och i rat vinkel i forhallanden till den
placerade dragningen av
begransningskabeln. Kontrollera att
basstationen star helt horisontellt med hjalp
av vattenpass och anpassa vid behov
basstationens position.

3. Angor basplattan (03/1) med marlor (03/3).

4.5 Installera begréansningskabeln

ANMARKNING

Om den medlevererade
begransningskabeln ar for kort kan
forlangningskabel erhallas av AL-KO:s

aterforsaljare, tekniker eller
servicecenter.

4.5.1 Ansluta begransningskabel till

basstationen (04)
1. Dra ut anden av begransningskabeln (04/1)
fran forpackningen.

2. Skala av 10 mm av isoleringen pa
kabelanden.

3. Sattiden avskalade kabelanden (04/3) i
fijaderklamman (04/4) vid anslutningen (04/6)
till basstationen (04/2).

4. Tryck in fjaderklamman (04/4) med
kabelénden i basplattan pa basstationen.

5. FOor pa luckan (04/5) pa fjaderklamman
(04/6).

4.5.2 Utplacering av begréansningskabel (01)

Begransningskabeln kan laggas ut antingen pa
grasmattan eller ner till 10 cm under grastorven.
Kabeldragning under grastorven ska genomféras
av fackkunnig person.

Dessa tva varianter kan kombineras med
varandra.

OBS!

Fara for skador pa
begréansningskabeln

Om begransningskabeln blir skadad eller
genomskuren gar det inte langre att
overfora styrsignaler till redskapet. |
sadana fall maste begransningskabeln
lagas eller bytas ut. Ny
begransningskabel finns att fa fran AL-
KO.
B | &gg alltid begransningskabeln direkt
pa marken. Sékra den vid behov med
marlor.

®  Se till att skydda begransningskabeln
vi dragningen och under drift av
redskapet.

B Undvik att grava och vertikalskara i
narheten av begransningskabeln.
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1. Dra begransningskabeln minst 1 m bort fran
basstationen (01/a).

2. Dra begransningskabeln och férankra med
marlor med jamna mellanrum eller dra kabeln
under markytan pa max. 10 cm djup.

3. Dra begransningskabeln runt olika hinder: se
Kapitel 4.5.3 "Avgrédnsa hinder", sida 251.

4. Anlagga korridorer mellan olika klippytor: se
Kapitel 4.5.4 "Anldgga korridorer (01/)",
sida 251.

5. Vid branta uppfors-/nedférslutningar maste
avgransningar goras : se Kapitel 4.5.5
"Avgrénsa nedférslutningar”, sida 251.

6. Dra reservkabel: se Kapitel 4.5.6
"Utplacering av reservkabel (08)", sida 251.

7. For begransningskabeln rakt mot
basstationen pa ett avstand om minst 1 m
(01/k).

8. Auvsluta dragningen av begransningskabel
med en andra anslutning (04/7) till
basstationen: se Kapitel 4.5.1 "Ansluta
begrénsningskabel till basstationen (04)",
sida 250.

4.5.3 Avgransa hinder

Beroende pa arbetsomradets omgivningar maste
begransningskabeln laggas med olika avstand till
férekommande hinder. Anvand graderad linjal for
att mata upp korrekta avstand.

ANMARKNING
Avgransningar behévs endast om

hindren inte kan kadnnas av automatiskt
av stétsensorerna i robotgrasklipparen.
Undvik att lagga ut fér manga resp
onddiga avgransningar.

Avstand till vaggar, staket, rabatter - min. 15
cm (01)

Redskapet kor langs begransningskabeln med en
overskjutning pa 15 cm. Darfor maste avstandet
mellan begransningskabel och vaggar, staket,
rabatter osv. vara minst 15 cm.

Avstand till terrasskanter och belagda gangar
(06)

Om kanten till terrassen eller gangen ar hogre an
grasmattan maste avstandet mellan kabel och
kant vara minst 15 cm. Om kanten till terrassen
eller gangen ar pa samma hojd som grasmattan
kan kabeln dras precis i kanten.

Avstand mellan hinder och
begransningskabel (01)

Om begransningskabeln ligger for nara till och
fran hindret, dvs med ett avstand pa 0 cm
kommer redskapet att kora dver
begransningskabeln. Begransningskabel far inte
laggas i kors (01/g).

Dragning av begransningskabeln vid hérn

(07)

®  |natgaende horn (07/a): Dra
begransningskabeln diagonalt for att
forhindra att redskapet fangas i hornet.

m  Utskjutande hérn med hinder (07/b): Dra
begransningskabeln i en spets for att
forhindra att redskapet kolliderar med hérnet.

®m  Utskjutande hérn utan hinder: Dra
begransningskabeln i en rat vinkel - 90°.

4.5.4 Anlagga korridorer (01/i)

Féljande avstand maste beaktas for korridorer:

®m  Totalbredd - min. 60 cm

®  Avstand mellan begransningskabel och kant:
15 cm

®  Avstand mellan begransningskabel - min. 30
cm

4.5.5 Avgransa nedforslutningar
Backar med lutning pa 6ver 40 % maste
avgransas med begransningskabel (40 % =
40 cm lutning pa 1 m vagratt stracka).

4.5.6 Utplacering av reservkabel (08)

For att du ska kunna flytta basstationen efter att
du har anlagt klippomradet eller utdka
klippomradet bor reservkabel for
begransningskabeln inlaggas med jamna
mellanrum.

Man kan lagga in sa mycket reservkabel som
man tycker det behovs.

ANMARKNING
Skapa inga 6ppna slingor med
reservkabel.

1. For begransningskabeln runt den sista
marlan (08/1) tillbaka till foregaende marla
(08/3).

2. For sedan begransningskabeln vidare tillbaka
till den sista marlan (08/1). Pa det sattet
skapar man en reservslinga. Kabeln maste
dras sa nara sig sjalvt som mojligt.

3. Fast denna slinga i mitten med en marla
(08/2).
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4.5.7 Vanliga fel vid utplaceringen av kabel
(02)
B Begransningskabeln har inte dragits minst 1
m rakt bort fran basstationen (02/a).

. Reservkablarna ar inte dragna i lika langa
slingor (02/b).

®  Dragningen av begransningskabel i horn ar
felaktigt utford (02/c).

®  Begransningskabeln har lagts i kors eller inte
medurs (02/d).

®  Begransningskabeln ar dragen ojamnt sa att
kantomradet pa grasmattan inte kan klippas
(02/e).

®  Endast Robolinho 1100: Startpunkterna ar
forlagda for langt bort fran basstationen (02/
f).

®  Begransningskabeln skall vid fram- och
aterdragning fran kanten till ett hinder pa
grasmattan inte dras direkt intill varandra (02/
9).

®  Begransningskabeln ligger utanfor kanten pa
grasmattan (02/h).

m  Korridorerna vid dragningen av
begransningskabeln ar mindre an 30 cm
breda (02/i).

®m  Begransningskabeln ligger for nara hinder
som inte kan koras éver, dvs narmare an 15
cm (02/j).

4.6 Anslut basstationen till natstrommen
(05)

1. Placera transformatorn (05/1) pa en torr plats
dar den ar skyddad mot regn och
vattenstank.

2. Rulla ut lagspanningskabeln (05/3) fran
basstationen (05/4) och dra den langs
skyddad strackning till transformatorn.

3. Ansluta lagspanningskabeln till
transformatorn:

B | ossa skruvarna pa skarvplinten (05/2)
sa att en trad fran lagspanningskabeln
kan foras in i vare 6ppning.

B Forin tradarna.

Anmérkning: Polaritet behéver inte
beaktas.

®  Dra at skruvarna pa skarvplinten tills
tradarna sitter ordentligt fastklamda.

4. Sattinatkontakten (05/5) till transformatorn i
ett natuttag.

ANMARKNING
Vi rekommenderar anslutning till

stromnatet via en jordfelsbrytare med en
nominell felstrdm pa < 30 mA.

4.7 Kontrollera anslutningarna pa
basstationen (05)

1. Kontrollera om bada LED-lamporna (05/8,
05/9) lyser. Om inte :

®  Dra ut stromkontakten.

®  Kontrollera att alla kontakter till
stromforsorjning och begransningskabel
sitter korrekt och ar oskadade.
2. Lossa vid behov skruvarna (05/7) pa locket
(05/6) pa basstationen och ta av det.

LED-lampornas statusindikationer

LED- Status
lampa
Gron ®  Lyser stadigt om
(05/8) stromférsorjningen ar intakt.
®  Blinkar om redskapet star pa
basstationen och laddas.
Gron ®  Lyser stadigt nar
(05/9) begransningskabeln ar korrekt
dragen och slingan ligger ratt.
®  Blinkar om det ar fel pa
begransningskabeln.
5 START

| detta kapitel beskrivs de atgarder och
installningar som ar nédvandiga for att ta
robotgrasklipparen i drift efter monteringen. For
alla andra instaliningar se Kapitel 7
"Instéllningar”, sida 254.

5.1 Ladda batteriet (09)

Det inbyggda batteriet ar bara delvis laddat vid
leverans. | normaldrift laddas batteriet till
redskapet regelbundet.

ANMARKNING
Ladda upp batteriet helt och hallet fore

den foérsta anvandningen. Batteriet kan
laddas oavsett laddningsstatus. Avbrott i
laddningen skadar inte batteriet.
Batteriet kan bara laddas nar redskapet
ar pasatt.
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1. Placera redskapet (09/1) pa basstationen
(09/3) sa att kontaktytorna pa redskapet
berdr laddningskontakterna pa basstationen.

2. Satt pa redskapet.

3. Displayen pa redskapet visar:
"Batteriladdning pé&gar". Om inte: se
Kapitel 13 "Felavhjélpning”, sida 260.

5.2 Utfora grundinstallningar

1. Fall upp luckan 6ver mandverpanelen.

2. Satt pa redskapet. Firmware, Code-
nummer och typ anges.

3. Ga till menyn sprakval och valj:

"Svenska"

4. Ange den férinstallda PIN-koden 0000 i
menyn "Logga in">"Ange PIN-kod".
Ange siffrorna med @)™ och bekrafta med

. Forst nar PIN-koden matats in far
man tillgang till styrsystemet.

5. Gatill menyn "Andra PIN-kod"

B Ange en ny kod pa fyra siffror under
"Ange ny PIN-kod". Ange siffrorna
med @® och bekrafta med (=)

®  Ange den nya PIN-koden igen under
"Upprepa ny PIN-kod". Férutsatt att
de bada inmatningen ar identiska visas
meddelandet: "PIN-koden har nu
andrats".

6. Gatill menyn "Ange datum" for att stalla in
aktuellt datum (Format: DD.MM.20AA). Ange
siffrorna med ™) och bekrafta med (=)

7. Gatill menyn "Ange klockslag">"24h-
format" for att stalla in aktuellt klockslag
(Format: HH:MM). Ange siffrorna med N4
och bekrafta med C&]

Darmed ar grundinstallningarna gjorda. Darefter
visas "Okalibrerad Tryck pa START-
knappen" i statusfonstret.

5.3 Stélla in klipphojd

Klipphojden kan manuellt stallas in pa 30 till

60 mm i steg om 5 mm.

1. Oppna luckan (12/1).

2. Fall upp spaken (12/2) och vrid den medurs

tills den pekar med den breda sidan mot det
Oppna skottet (12/4).

3. Stalla in klipphdjd:
®  Dra spaken stegvis uppat. Klipphojden
okar (dvs graset klipps mindre kort).
®  Tryck spaken stegvis nedat. Klipphojden
minskar (dvs graset klipps kortare).
4. Vrid spaken moturs tills den pekar med den
breda sidan mot det stdngda skottet (12/3).

5. Fall ned spaken.
6. Stang luckan.

5.4 Genomfor automatisk kalibrering

Placera redskapet pa utgangsléaget (10)

1. Stéll redskapet pa utgangslaget inom
klippomradet , dvs:

B min. 1 m till vinster och min 1 m framfor
basstationen

B med framsidan vand mot
begransningskabeln

Starta kalibreringen

1. Kontrollera att det inte finns nagra hinder
inom redskapets forutsebara rérelseomrade.
Redskapet maste kunna kora éver
begrénsningskabeln med framhjulen. Atgérda
eventuella hinder.

2. Starta redskapet. Pa displayen

visas:
B "! Varning ! Drivenheten
startar"

B "Kalibrering","Fas [1]"

Under kalibreringen

Redskapet kér med signalstyrkan i
begransningskabeln forst tva ganger rakt dver
kabeln sa langt som den har kontakt med
basstationen och blir sedan stadende. Batteriet
laddas upp.

ANMARKNING
Redskapet maste efter aterkomsten forbli

staende i basstationen under laddningen.
Om redskapet inte far kontakt med
laddningskontakterna pa basstationen
fortsatter det att kora langs
begransningskabeln. Om redskapet kor
igenom basstationen har kalibreringen
misslyckats. | sadant fall maste
basstationens placering forbattras och
kalibreringen goras om.
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Anvandning

Efter kalibreringen
Aktuell forinstalld klipptid visas.

For alla andra instaliningar se Kapitel 7
"Instéllningar”, sida 254.

6 ANVANDNING

6.1
1.

6.2

Starta redskapet manuelit

Satt pa redskapet.

For oplanerad kantklippning: se Kapitel 7.4
"Kantklippning vid manuell start”, sida 255.

Starta redskapet manuellt.
Avbryt klippningen

Tryck pa knappen pa redskapet.

Redskapet atervander pa egen hand till

basstationen. Redskapet raderar

klippningsprogrammet for aktuell dag och
atervander nasta dag vid installd tid.

Tryck pa knappen pa redskapet.

Grasklippningen avbryts i en halvtimme.

Tryck pa knappen pa redskapet.
Redskapet stangs av.

ANMARKNING
| farliga situationer kan redskapet alltid

stoppas med STOPP-knappen (09/2).

6.3 Klippning av grannyta (01/NF)

I e

7.

Lyft upp redskapet och bar det till grannytan.
Satt pa redskapet.

MENY Oppna huvudmenyn.

@@ *"Instdllningar" [:[;]

@@ *"Klippning av grannyta"[:[;]
Valj Klipptid med 4™ |

Starta redskapet manuellt.

Alltefter installning: Redskapet klipper gras under
den installda tidsperioden och stanger sedan av
sig eller fortsatter att klippa tills batteriet ar
urladdat.

Efter klippningen av grannytan maste redskapet
baras tillbaka till basstationen.

@@ *"Instdllningar" C[;J
AW Valj 6nskat menyalternativ. (=

Genomfor installningarna.
Anmérkning: De olika menyalternativen
beskrivs ndrmare i nésta avsnitt.

MENU G3 tillbaka till huvudmenyn.

ANMARKNING
Ytterligare menyalternativ: se Kapitel 5.2

"Utféra grundinstéllningar”, sida 253.

7.2 Aktivera/deaktivera knappljud

1.
2.

@@ *"Knappljud" CE]
Aktivera/deaktivera knappljud:

®  "Aktivera" [:[;] :
Aktiverar knappljud.

B "Deaktivera" [:[;] :

Deaktiverar knappljud.

7.3 Stalla in klippningsprogram

7.3.1
1.

2.
3.
4

Stalla in klippningsprogram — allmént
WMENY Oppna huvudmenyn.

@@ *"Program" C[;J

@@ Valj menyalternativ. C[;]

Genomfor installningarna.
Anmérkning: De olika menyalternativen
beskrivs ndrmare i nésta avsnitt.

7.3.2 Stalla in startpunkter (endast

Robolinho 1100)

Programmera startpunkter

2B

Placera redskapet i basstationen.
Satt pa redskapet.

mENY Oppna huvudmenyn.

@@ *"Program" C[;]

@@ *"Ingadngspunkter" CQ

@@ *"Programmera startpunkter"

(=

@@ *" Starta inlarning av
startpunkter "

7 INSTALLNINGAR m vstare n (. Redskapet kor l1angs

7.1 Gora instillningar — allmént med begransningskabeln.

1. mENY Oppna huvudmenyn. = Tryck pa iz nar redskapet natt
Anmadrkning: Stjdrna (*) anger det aktuella Onskad startpunkt. Startpunkten sparas.
menyalternativet.
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8. " Satt startpunkt 1" C@ nar ingen
startpunkt skapats under inlarningen. Om
ingen startpunkt skapas har kommer
startpunkterna att skapas automatiskt.

9. " Startpunkt x: XXm ", narden senaste
startpunkten natts.

Skapa startpunkter manuelit (01)

Den forsta startpunkten (01/X0) ar férinstalld och

ar belagen 1 m till hdger om basstationen.

Bortom denna punkt kan man stalla in upp till 3

ytterligare startpunkter (X1 till X3). Att beakta vid

skapandet av startpunkter:

B Placera inte startpunkter for Iangt bort fran
basstationen eller for nara varandra (02/f).

®m  Skapa sa fa startpunkter som mojligt.

1. @@ *"Ingéngspunkter"C@
2. @@ *"punkt X1 vid [020m]" [:[;]
AnEe siffrorna med N\ 4| och bekréafta med

3. @@ *"punkt X2 vid [075m]" [:[;]
AnEe siffrorna med @@ och bekrafta med

4. Skapa ytterligare startpunkter efter behov.
5. MENU Ga tillbaka till huvudmenyn.
7.3.3 Stalla in klipptid

ANMARKNING
Programmering av klipptid maste utféras

senast 30 min fore klippningen ska
starta. Om inte kommer redskapet forst
att starta vid nasta programmerade
klipptid.

Under menyalternativet "Veckoprogram" staller
du in veckodag och klockslag nar redskapet ska
klippa automatiskt. Anpassa dessa installningar
efter tradgardens storlek. Om det efter en vecka
fortfarande finns oklippta delar av omradet ska
man utoka klipptiderna.

1. @@ *"Veckoprogram” [:[;]

L] @@ *"Alla dagar [X]": Redskapet
klipper gras varje dag vid de installda
tiderna. Om"Alla dagar [ ]"visas
sa klipper redskapet endast gras pa de
installda veckodagarna.

u @@ *"Mandag [X]"...*"Séndag
[X]": Redskapet klipper gras varje
veckodag vid de instéllda tiderna. Om
t.ex. "Mandag [ 1" visas sa klipper
redskapet inte gras pa aktuell dag.

u "Andra"C@ : Aktivera [X] eller

deaktivera [ ] aktuell dag och gor
installningar for tid, klippningstyp och
startpunkter.

2. Foreta installningar for alla dagar eller aktuell
dag:

B tex."<[M] 07:00-10:00 [?]™
Normal grasklippning [M] kl. 07:00 —
10:00 med automatiskt vaxlande
startpunkt 0 -9 [2].

B f ex."*[R] 16:00-18:00 [1]"™
Redskapet startar kl. 16:00 med
kantklippning [R] och kor langs hela
begransningskabelns langd. Darefter
paborjas grasklippning vid startpunkt 1
[1].KI. 18:00 eller sa snart batteriet ar
urladdat kor redskapet tillbaka till
basstationen.

»  "indra" (= Andra aktuell instalining.

B "Framat" (=F Bekraftar andring av
aktuell installning och gar vidare till nasta
installning.

3. "Spara" C@ : Sparar alla genomférda
instaliningar under ett menyalternativ.

7.4 Kantklippning vid manuell start

For manuell start kan man har stélla in att
redskapet borjar med kantklippning.

Genomféra kantklippning vis programmerade
klipptider: se Kapitel 7.3.3 "Stélla in klipptid",
sida 255.

1. @@ *"Kantklippning" (=

2. @@ *"Med manuell start"

7.5 Stélla in avgransningar
1. @@ *"Klippning av grannyta"cg
2. Stalla in klipptider:

L] @@ "Inaktiv" CQ : Funktionen for

klippning av grannytor ar avstangd.

u @@ "Aktiv" CE] : Redskapet klipper

gras tills dess att batterier ar urladdat.
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Visa information

] @@ "Klipptid i min"C@:
Redskapet klipper grés pa grannytan
under viss tidsperiod. Féljande klipptider
kan stallas in:
30/60/90/120tills batteriet &r urladdat.

7.6 Stélla in displaykontrast

Om texten pa displayen ar svar att l1asa, t.ex. pga
av starkt solsken kan man atgarda detta genom
att 6ka kontrasten pa displayen.

1. @@ *"Displaykontrast" C@

2. N4 Oka/minska kontrasten pa displayen.

7.7 Instéllningsskydd

Om instéllningsskyddet ar deaktiverat maste PIN-
kod endast anvandas vid kvittering av
sakerhetsrelaterade fel.

1. @@ *"Instidllningsskydd" C@
2. Aktivera/deaktivera installningsskydd:

® "Aktivera" C[;] :

Aktiverar installningsskydd.

B "Deaktivera" [:[;] :

Deaktiverar installningsskydd.

7.8 Omkalibrering

Nar lage eller 1angd pa begransningskabeln
andras eller redskapet inte langre kan hitta
begransningskabeln maste man genomfora en
omkalibrering.

1. @@ "Omkalibrering" C@

2. Aterstalla kalibrering?"C@

3. Genomféra kalibrering: se Kapitel 5.4
"Genomfér automatisk kalibrering”, sida 253.

7.9 Aterstilla till fabriksinstéllningar

Har kan man aterstalla fabriksinstalliningarna,
t.ex. fére en férsaljning av redskapet.

1. @@ *"Fabriksinstallningar" [:[;]

Meddelande: "Fabriksinstdllningarna
dr nu aterstallda"

8 VISA INFORMATION

Under menyn "Information" aterfinns data om
redskapet. | denna meny kan inga installningar
goras.

1. [mENY Oppna huvudmenyn.

2. @@ *"Information" [:[;]

3. @@ Valj menyalternativ. C[;]

Anmérkning: De olika menyalternativen
beskrivs ndrmare i ndsta avsnitt.

4. MENU G tillbaka till huvudmenyn.

"Knivservice"

Anger hur manga driftstimmar det ar till att
knivarna behover service. Denna raknare kan
aterstallas manuellt. Lat AL-KO:s aterforsaljare,
tekniker eller servicecenter utfora servicen.

Aterstélining av réknare for knivservice:
1. @@ "Bekrafta" (:[;]

"Maskinvara"

Har finns information om redskapet som typ,
tillverkningsar, driftstimmar, serienummer, antal
grasklippningar, sammanlagd klipptid, antal
laddningscykler, sammanlagd laddningstid,
begransningskabelns slinglangd.
"Programvara"

Har anges versionsnummer pa redskapets
firmware.

"Programinformation”

Har visas aktuella installningar, som t.ex.
sammanlagd klipptid per vecka.
"Stérningar"

Har visas de senaste felmeddelandena med
datum, klockslag och felkod.

9 UNDERHALL OCH SKOTSEL

FARA!
Skaderisk

Vassa redskapsdelar och delar i rérelse

kan orsaka kroppsskador.

®  Bar alltid skyddshandskar under
underhall, skétsel och rengdéring av
redskapet!

9.1 Rengoéring

OBS!
Fara pga vatten

Om det kommer in vatten
robotgrasklipparen eller basstationen kan
detta leda till skador pa elektriska
komponenter.

®  Spola darfor aldrig av
robotgrasklipparen eller basstationen
med vatten.
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Rengora robotgrasklipparen

FARA!
Fara for skador fran knivarna!

Knivarna ar mycket vassa och kan
orsaka svara skarskador.

®  Bar skyddshandskar!
B Undvik att berora knivarna med
nagon del av kroppen.
Atgérder en gang i veckan:
1. Stang av redskapet.

2. Torka av chassiytan med handborste, latt
fuktad trasa eller mjuk svamp.

3. Borsta av underredet, klippdacket och
knivarna med borste.

4. Kontrollera att knivarna inte ar skadade. Byt
dem vid behov: se Kapitel 9.3 "Byta ut
knivarna", sida 257.

Rengor basstationen

1. Avlagsna regelbundet gras och I6v och dylikt
fran basstationen.

2. Torka av ytorna pa basstationen med fuktad
trasa eller mjuk svamp.
9.2 Regelbundna kontroller

Allménna kontroller
1. Kontrollera en gang i veckan hela installation

for skador.

B Redskap

®  Basstation

®  Begransningskabel

® | agspanningskabel

B Transformator med natkabel

2. Ersatt defekta komponenter med
originalreservdelar fran AL-KO eller lat ett
AL-KO:s servicecenter utféra bytena.

Kontrollera att hjulen kan I6pa fritt
Atgérder en gang i veckan:
1. Reng6r omradena runt hjulen grundligt och

avlagsna rester av gras och smuts. Anvand
borste och trasa.

2. Kontrollera att hjulen kan I6pa fritt och att de
ar styrbara.
Anmérkning: Om hjulen rullar trégt eller inte
&r styrbara ska man ldmna redskapet till AL-
KO:s servicecenter for hjulbyte.

Kontrollera kontaktytorna pa
robotgrasklipparen

1. Torka av smuts med en trasa och smérj med
tunt lager kontaktfett.

2. Slipa av brannmarken pa kontaktytorna med
fint sandpapper och smérj med tunt lager
kontaktfett.

Kontrollera laddningskontakterna pa
basstationen
1. Dra ut strémkontakten.

2. Tryck och slapp laddningskontakterna i
riktning mot basstationen.
Laddningskontakterna maste fjadra tillbaka
till sin ursprungsposition.

Anmaérkning: Om laddningskontakterna inte
fiddrar tillbaka till sin ursprungsposition ska
man ldmna redskapet till AL-KO:s
servicecenter fér byte.

9.3 Byta ut knivarna
Nedslitna och bdjda knivar maste bytas ut.

OBS!
Risk for skador vid felaktig reparation

Utratning av tillbojda, inbyggda knivar
kan orsaka skador pa knivtallriken.

®  FOrsok aldrig att rata ut tillbojda
knivar.

B Ersatt deformerade knivar med
originalreservdelar fran AL-KO.

FARA!
Fara for skador fran knivarna!

Knivarna ar mycket vassa och kan
orsaka svara skarskador.

®  Bar skyddshandskar!

B Undvik att beréra knivarna med
nagon del av kroppen.

Sténg av redskapet.

Lagg robotgrasklipparen med knivarna uppat.
Lossa fastskruvarna med skruvnyckel.

Ta ur knivarna ur knivfastet.

Rengor knivfastet med en mjuk borste.

Skjut in nya knivar.
Anmaérkning: Endast originalreservdelar fran
AL-KO far anvéndas.

7. Satt tillbaka fastskruvarna och dra at.
Réjkniven behdver i regel inte bytas ut.

o0k wN =
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Finns det svar smuts som inte gar att fa bort med
en borste maste knivtallriken bytas ut, eftersom
obalans kan leda till slitage och
funktionsstorningar.

9.4 Byta sékring i transformatorn (11)
Om transformatorn inte levererar strom trots
intakt stromforsorjning:

1. Koppla bort transformatorn (11/2) fran
natstrommen.

2. Skruva av skyddskapan (11/1) med
sakringen fran transformatorn (11/2).

3. Kontrollera sakringen. Om sakringen ar
defekt byter man den mot en ny sékring med
samma styrka (2,5 A, trég).

4. Sattiden nya sakringen i skyddskapan.

5. Skruva pa skyddskapan med sakring pa
transformatorn.

10 TRANSPORT

Gor pa foljande satt vid transport av redskapet,
t.ex. fran huvudyta till grannyta:

1. (8TOPJ Stanna redskapet.

2. Sténg av redskapet.
3. Lyft redskapet i barhandtaget.:
B Rorinte vid knivarna.

® Hall alltid knivarna pa sakert avstand fran
kroppen.

11 FORVARING

11.1 Forvaring av robotgrasklippare

Redskapet laggs i férvaring éver vintern eller om
det inte ska anvandas pa minst 30 dagar.

1. Ladda upp batteriet helt och hallet (se Kapitel
5.1 "Ladda batteriet (09)", sida 252).

2. Rengor redskapet noga (se Kapitel 9.1
"Rengbring"”, sida 256).

3. Forvara redskapet sa har:
®  staende pa alla hjulen

B pa en torr och avskild plats med skydd
mot frost

®  ytom rackhall for barn

11.2 Forvaring av basstation

Basstationen kan laggas i forvaring men det ar
inte nddvandigt. Fore varje forvaring maste man
vidta atgarder som skyddar mot fortida aldrande
som forslitning av férg, korrosion pa
laddningskontakter, fiaderklamma.

Om basstationen forblir utomhus:

1. Koppla bort lagspanningskabeln fran
transformatorn och rulla ihop den.

2. Fdrvaring av transformator.

3. Smodrj in laddningskontakterna med
kontaktfett.

Om basstationen placeras i forvaring:

1. Genomfor forst alla ovan beskrivna arbeten.

2. Koppla isar basstationen och
begransningskabeln.

3. Demontera basstationen och rengér med
borste och latt fuktad trasa.

4. Forvara basstationen sa har:
B pa en torr och avskild plats med skydd
mot frost
®  ytom rackhall for barn

11.3 Vinterfoérvaring av begriansningskabel

Begransningskabeln kan ligga kvar i marken och

behdver inte tas upp.

1. Om basstationen laggs i forvaring: Smorj de
avisolerade kabeldndarna med kontaktfett
och linda in med eltejp. Darigenom skyddar
man kabeldndarna mot korrosion.

12 ATERVINNING
Information om tyska el- och elektroniklagen

(ElektroG)
)&

inte lAggas i soporna utan hanteras
— med sérskild atervinning!

®  Forbrukade batterier som inte ar fast
inbyggda maste avlagsnas fore
atervinningen! Atervinningen regleras i
den sarskilda batteriférordningen.

m  Agare liksom brukare av elektrisk och
elektronisk utrustning ar skyldiga att
lamna uttjant utrustning till atervinning.

®  Slutanvandaren ar sjalv ansvarig for att
avlagsna eventuella personuppgifter pa
den utrustning som ska atervinnas!

Elektrisk och elektronisk utrustning ska

Symbolen med 6verkorsas soptunna betyder att

elektrisk och elektronisk utrustning inte kan

slangas i hushallssoporna.

Uttjant elektrisk och elektronisk utrustning kan

lamnas till féljande insamlingsstallen:

m  Offentliga inrattningar for insamling och
atervinning (miljostationer)
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B Forsaljningsstallen for elutrustning (fysisk
butik och online) i den man handlaren ar
forpliktigad till atertagande av varan eller
erbjuder atertagande.

Dessa utsagor galler bara for redskap, som
installerats och salts inom den Europeiska
Unionen dar det europeiska direktivet 2012/19/
EC galler. | lander utanfor den Europeiska
Unionen kan avvikande bestammelser galla for
avfallshanteringen av elektriska och elektroniska
apparater.

Information om tyska batteriforordningen
(BattG)

E-

Elektrisk och elektronisk utrustning ska

inte laggas i soporna utan hanteras

med sarskild atervinning!

®  Se drifts- och monteringsanvisningar
for batterityp och kemiska system och
beakta anvisningarna for en saker
hantering av batterier.

m  Agare liksom brukare av elektrisk och

elektronisk utrustning ar skyldiga att

lamna uttjant utrustning till atervinning.

Atertagandet inskrénker sig till normala

hushallskvantiteter.

Uttjanta batterier kan innehalla skadliga amnen

eller tungmetaller som har negativ inverkan pa

miljén och som kan orsaka halsoproblem.

Anvandning av uttjanta batterier och deras

innehall inverkar menligt pa miljé och halsa.

Symbolen med 6verkorsad soptunna betyder att

elektrisk och elektronisk utrustning inte kan

slangas i hushallssoporna.

Markeringarna Hg, Cd och PG pa insamlingskarl

har féljande betydelser.:

®  Hg: Batteriet innehaller mer &n 0,0005 %
kvicksilver

®m  Cd: Batteriet innehaller mer @an 0,002 %
kadmium

B Pb: Batteriet innehaller mer &n 0,004 % bly
Uttjant elektrisk och elektronisk utrustning kan
lamnas till féljande insamlingsstallen:
®  Offentliga inrattningar for insamling och
atervinning (miljostationer)
inkOpsstallen for batterier
inlamningsstalle inom det gemensamma
aterlamningssystemet for forbrukade batterier
m  ett av tillverkarens aterlamningsstallen (om
tillverkaren inte ar medlem i det
gemensamma aterlamningssystemet)

Ovanstaende galler bara for apparater, som
installerats och salts inom den Europeiska
Unionen dar det europeiska direktivet 2006/66/
EC galler. | Iander utanfor den Europeiska
Unionen kan avvikande bestammelser galla for
avfallshanteringen av elektriska och elektroniska
apparater.
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Felavhjalpning

13 FELAVHJALPNING

13.1 Korrigera redskapsfel och hanteringsfel

FARA!
Skaderisk

Vassa redskapsdelar och delar i rérelse kan orsaka kroppsskador.
B Bar alltid skyddshandskar under underhall, skdtsel och rengéring av redskapet!

Fel
Redskapet startar inte.

Redskapet kor fast, gréaver
ned sig. Hjulen fortsatter
att snurra.

Redskapet klipper vid fel
tidpunkt.

Motorn stannar under
klippningen.

Klippresultatet ar ojamnt.

Batteritiden minskar
vasentligt.

Redskapet vibrerar for
mycket eller avger hogt
buller.

Orsak
Batteriet ar urladdat.
Stotsensorerna loser inte ut.

Graset ar for langt.

Redskapet fastnar vid
ojamnheter i grasmattan.

Felaktiga tidsinstallningar i
redskapet.

Klippningens varaktighet ar
felaktigt installd.

Redskapet kan inte spara
tidsinstallningarna.

Motorn ar éverbelastad.

Batteriet ar urladdat.
Knivarna ar sléa.
Klipptiden ar for kort.
Klippomradet ar for stort.

Klipphojden ar for lagt
installd.

Knivarna ar sloa.

Klipphojden ar for lagt
installd.

Graset ar for hogt eller for
vatt.

Obalans i knivarna eller
knivmotorn

Atgard
Ladda redskapet i basstationen.
Kontakta AL-KO:s servicecenter.

®  Stall in en hdgre klipphdjd och sank
den sedan steg for steg till 6nskad
niva.

= Klipp ned grasmattan med en
grasklippare.

Atgérda ojamnheterna.
Stall in klockslag.
Go6r om installningen av klipptid.

Batteriet ar defekt. Kontakta AL-KO:s
servicecenter.

Stang av redskapet, kor den till jamnare
mark eller omrade med kortare gras och
starta om.

Ladda batteriet.

Byt knivar.

Programmera langre klipptider.
Minska klippomradet.

Stall in en hogre klipphdjd och sank den
sedan steg for steg till dnskad niva.

® Byt knivar.
®  Fast knivarna med nya skruvar.

Stall in en hogre klipphdjd och sénk den
sedan steg for steg till nskad niva.

Lat graset torka.

Stall in pa en hogre klipphojd.
Rengor klippdacket.

Kontakta AL-KO:s servicecenter.
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Fel Orsak Atgérd
Batteriet kan inte laddas/ ® | addningskontakterna pa ® Rengor laddningskontakter och
lag batterispanning basstationen ar kontaktytor.
smutsiga.
®  Kontaktytorna pa
redskapet ar smutsiga.
®  Basstationen far ingen B Anslut basstationen till
strom. natstrommen.
B Redskapet hittar inte m  Stall robotgrasklipparen i
laddningskontakterna. basstationen och kontrollera om
®  Kontaktytorna pa laddningskontakterna ligger emot
redskapet ar branda. varandra.
m  Kontakta AL-KO:s servicecenter.
®  Defekt sakring i ® Byt sakring (se Kapitel 9.4 "Byta
transformatorn. sékring i transformatorn (11)",
sida 258).
Batteriets livslangd har gatt m  Kontakta AL-KO:s servicecenter.
ut.
Laddningselektroniken ar m  Kontakta AL-KO:s servicecenter.
defekt.

ANMARKNING
Vand dig till var kundtjanst vid fel som inte finns med i den har tabellen eller vid fel som du inte
kan atgarda sjalv.

13.2 Felkoder och fels6kning

Felkod Orsak Atgird
CNOO1: Lutningssensorn har I6st ut: ~ Stall robotgrasklipparen pa en jamn yta
Lutningssensor = den maximala lutningen  ©ch kvittera felet.

ar overskriden
®  Redskapet har burits
®  Sluttningen for brant

CN002: Lyftsensor Lyftsensorn har 16st ut: Ta bort hinder.
B Holjet har bojts uppat
p.g.a. lyft eller hinder.

CN005: stoétdamp defl Robotgrasklipparen har kort ®  Placera redskapet pa ett stycke

pa ett hinder och kan inte Oppen och avgransad grasmatta.
komma_ loss (kollision nara ®  Korrigera dragningen av
basstationen). begransningskabeln.
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Felkod

CNOO7: Ingen
slingsignal

CN0O08: Svag
slingsignal

CNO010: Dalig
position

CNO11:
rymt

Roboten har

CNO12:
slinga
CNO15:
utanfor

Kalibr: ingen

Kalibr:

CNO17:
signal

Kalibr: svag

CN018: Kalibr:
kollision

Orsak

Slingsignal saknas

Begransningskabeln ar
defekt.

®  Slingsignalen ar for svag.

Slingsignalen ar for svag

Begransningskabeln ar
nedgravd for djupt

®  Redskapet befinner sig
utanfor den avgransade
grasmattan.

®  Begransningskabeln har
dragits i kors.

Redskapet befinner sig

utanfér den avgransade
grasmattan.

Fel under kalibreringen:

B Redskapet kan inte hitta
begransningskabeln.

Fel under kalibreringen:
®  Slingsignalen ar for svag
®  Slingsignal saknas

®  Begransningskabeln ar
defekt.

Fel under kalibreringen:

®m  Redskapet har kort pa ett
hinder.

Atgird

Kontrollera LED-lamporna pa
basstationen.

Kontrollera stromférsérjningen till
basstationen. Dra ur och satt i
transformatorn.

Kontrollera om det finns skador pa
begransningskabeln. Reparera
defekt kabel.

Kontrollera LED-lamporna pa
basstationen.

Kontrollera stromférsorjningen till
basstationen. Dra ur och satt i
transformatorn.

Dra om begransningskabeln pa
foreskrivet djup eller fast den direkt
pa grasmattan.

Placera redskapet pa ett stycke
Oppen och avgransad grasmatta.

Korrigera dragningen av
begransningskabeln i kurvor och vid
hinder. Atgérda kabeldragningen i
kors.

Korrigera dragningen av
begransningskabeln i kurvor och vid
hinder.

Kontrollera LED-lamporna pa
basstationen.

Kontrollera stromférsérjningen till
basstationen. Dra ur och satt i
transformatorn.

Placera redskapet pa foreskriven
kalibreringsposition, rikta i rat vinkel.
Redskapet maste kunna kora over
begransningskabeln.

Placera redskapet pa foreskriven
kalibreringsposition, rikta i rat vinkel.
Kontrollera stromférsorjningen till
basstationen. Dra ur och satt i
transformatorn.

Kontrollera om det finns skador pa
begransningskabeln.

Ta bort hinder.
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Felkod

CN038: Batteri

CN099: Atgard
oméjlig

CN104: Batteri
Overhettat

CN110: Klippmotor
Overhettad

Orsak
Batteriet ar urladdat:

®  Slingan med
begransningskabel ar for
lang och det finns for
manga Oar.

®  |ngen kontakt via
laddningskontakterna vid
uppladdning

B Hinder i narheten av
basstationen

®  Robotgrasklipparen har
kort fast.

®  Redskapet hittar inte
basstationen.

m  Batteriet ar forbrukat.

® [ addningselektroniken ar
defekt.

Automatisk felavhjalpning
inte mojlig

®  Batteriet ar dverhettat
(6ver 60 °C). Ingen
urladdning ar mgjlig.

®  Nodavstangning sker
genom
Overvakningselektronike
n

Klippmotorn ar éverhettad
(6ver 80 °C).

Atgérd

Korrigera dragningen av
begransningskabeln.

Rengor laddningskontakterna.

m  Stall robotgrasklipparen i
basstationen och kontrollera om
laddningskontakterna ligger emot
varandra.

| at ett av tillverkarens servicecenter
kontrollera laddningskontakterna
och byta ut dem vid behov.

Ta bort hinder.

Placera redskapet pa ett stycke 6ppen
och avgransad grasmatta.

®m  Kontrollera om det finns skador pa
begransningskabeln.

B | dmna begransningskabeln till ett
av tillverkarens servicecenter for
kontroll.

Lat ett av tillverkarens servicecenter for
byta ut batteriet.

Lat ett av tillverkarens servicecenter
kontrollera laddningskontakterna.

m  Kvittera felmeddelandet manuellt.
n

Om felet aterkommer: Lat ett av
tillverkarens servicecenter
kontrollera redskapet.

Sténg av redskapet och Iat batteriet
svalna.

®m  Stall inte redskapet i basstationen.

®  Stang av redskapet och lat det
svalna.

B Om felet aterkommer: Lat ett av
tillverkarens servicecenter
kontrollera redskapet.
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Felkod Orsak Atgird

CN119: stotdamp defl Redskapet har kort pa ett Ta bort hinder.

H hinder och kan inte komma

CN120: Stétdamp defl |0SS:

\%

CN128: Robot fastnat Redskapet har kort pa ett Ta bort hinder.
hinder och kan inte komma
loss.
Redskapet befinner sig B Placera redskapet pa ett stycke
utanfér den avgransade Oppen och avgransad grasmatta.
grasmattan. m  Korrigera dragningen av

begransningskabeln.
CN129: WL blockerad  Vanster hjulmotor blockerad. Ta bort blockeringen.

CN130: WR blockerad  Hoger hjulmotor blockerad. Ta bort blockeringen.

ANMARKNING
Vand dig till var kundtjanst vid fel som inte finns med i den har tabellen eller vid fel som du inte
kan atgarda sjalv.
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14 GARANTI

Eventuella material- eller tillverkningsfel pa redskapet atgardas av oss under den lagstadgade
garantitiden genom reparation eller ersattningsprodukt, efter vart gottfinnande. Garantitiden bestams av
gallande lag i det land dar redskapet kdptes.

Var garantiforsakran galler enbart om:

Garantin upphor att galla vid:

®  denna bruksanvisning beaktats ®  egenmaktiga reparationsforsok
®  redskapet har hanterats korrekt ®m  egenmaktiga tekniska forandringar
®  originalreservdelar har anvants B gjavsedd anvandning

Garantin galler inte for:

B |ackskador som beror pa normalt slitage
B Forslitningsdelar, som pa reservdelsbladet ar inramade | xxxxxx (x)

Garantitiden inleds i och med den forsta slutkundens kdp av produkten. Datum pa inkdpskvittot galler.
Vand er med detta garantidokument och kvittot till en aterforsaljare eller ndrmaste auktoriserade
kundtjanst. Képarens lagstadgade ansprak gentemot forsaljaren berdrs inte av denna forklaring.

15 EG-FORSAKRAN OM OVERENSSTAMMELSE

Vi forklarar harmed att denna produkt i den form som den séljs pa marknaden uppfyller kraven i de
harmoniserade EU-direktiven, EU:s sakerhetsstandarder samt de produktspecifika standarderna.

Produkt
Robotgrasklippare
Serienummer
G1501502

Typ

Robolinho 1100
Robolinho 110

Tillverkare

AL-KO Kober GmbH
Hauptstralle 51
A-8742 Obdach

EU-direktiv
2006/42/EC
2014/30/EU
2011/65/EU

Bedomning av 6verensstammelse
2000/14/EC bilaga V

Anmalt organ

TOV Industrie Service GmbH
TUV Sud Gruppe
Westendstralte 199
D-80686 Munchen

Nr. 0499

Auktoriserad representant

Andreas Hedrich
Ichenhauser Str. 14
D-89359 Kotz, Tyskland

Harmoniserade normer
EN 55014-1

EN 55014-2

EN 61000-6-1

EN 61000-3-2

EN 61000-3-3

EN 60335-1

EN 60335-2-107

Obdach, 2017-01-16

Dr. Bernd Zéllner
Managing Director
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Tama kayttdohje

1 TAMA KAYTTOOHJE

®  Saksalainen versio on alkuperainen
kayttdohje. Kaikki muut kieliversiot ovat
kaanndksia alkuperaisesta kayttdohjeesta.

B Lue tama kayttdohje ehdottomasti
huolellisesti [api ennen kayttéonottoa.
Kayttéohjeen lukeminen on laitteen
turvallisen ja hairi6ttoman kayton edellytys.

m Sailyta kayttdohje aina siten, etta voit
tarvittaessa tarkistaa siita tarvitsemasi tiedot
laitteesta.

B |uovuta tama kayttdohje aina laitteen
mukana.

B |ue tdman kayttdohjeen sisaltamat
turvallisuusohjeet ja varoitukset ja noudata
niita.

1.1 Merkkien selitykset ja huomiosanat

VAARA!

Tarkoittaa valittoman vaaran aiheuttavaa
tilannetta, joka aiheuttaa kuoleman tai
vakavan loukkaantumisen, jos sita ei
valteta.

c VAROITUS!
Tarkoittaa mahdollisesti vaarallista

tilannetta, joka voi aiheuttaa kuoleman tai
vakavan loukkaantumisen, jos sita ei
valteta.

c VARO!
Tarkoittaa mahdollisesti vaarallista

tilannetta, joka voi aiheuttaa lievan tai
keskivaikean loukkaantumisen, jos sita ei
valteta.

HUOMAUTUS!

Tarkoittaa tilannetta, joka voi aiheuttaa
aineellisia vahinkoja, jos sita ei valteta.

HUOMAUTUS
Lisatietoja laitteesta ja sen kaytosta.

2 TUOTEKUVAUS

Tassa kayttoohjeessa kuvataan taysin
automaattista, akkukayttoista
robottiruohonleikkuria, joka likkuu vapaasti
ruohikolla. Leikkuukorkeus on saadettavissa.

2.1 Toimitussisalto

Toimitus sisaltda tassa mainitut osat. Tarkista,
ovatko kaikki osat mukana:

Nro Osa
Robottiruohonleikkuri
Pikaohje

Kayttoohje

Maakiilat *

Muuntaja

o a A WN =

Latausasema
7  Rajoituskaapeli *

* Ei sisally toimitukseen
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2.2 Robottiruohonleikkuri

Nro Osa
1

STOP-painike (pysayttaa laitteen
valittémasti ja leikkuuterat 2 sekunnin
kuluessa)

2.3 Laitteessa kaytettavat merkinnat

Symboli

Merkitys

Muiden henkildiden oleskelu vaara-
alueella on kielletty!

Kasittele laitetta erityisen varovasti!

Pida kadet ja jalat kaukana
leikkurista!

Noudata turvaetaisyytta!

Lue kayttdohje ennen
kayttdonottoa!

Laitteen kaynnistamista varten on
syotettava PIN-koodi!

Laitteessa ei saa ajaa mukana!

2 Ohjauspaneeli ja nayttod (suojalapan
alla)
3  Korkeussaato (sisdpuolella)
4 Kosketuspinnat
5  Puskuri
6  Etupyorat (ohjautuvia)
7  Kayttopyorat
8  Leikkuukoneiston kansi
9  Terélautanen
10  Kiinnitysruuvi
11 Poistotera
12 Leikkuutera
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Tuotekuvaus

Ohjauspaneeli

2.5 Niyttd

(=)
(=)

[ viny )

0]
ON/OFF

START
PAUSE

[ Paavalikko 1
- Asetukset 0)
Info
Takalisin Vahvlista

® ®

Nro Naytto
1 Valitun valikon nimi (tassa:
@ ®) "P4ddvalikko")
2 Valikon sisaltdmat valikkokohdat.
Kerrallaan naytetdan vain kaksi
Nro Osa valikkokohtaa (téssa: "Asetukset" ja

1 : Leikkuun keskeyttaminen, laite I__nfo__)' Muu.t v.all.kkolfohda[és[%adaan
ajaa takaisin latausasemaan. Se nakyviin nuolipainikkeilla ( )-
kaynnistyy jalleen seuraavana paivana 3 Valitun valikkokohdan toiminnot (tassa:
al‘_'tomaa_tt'seSt' saadettyna "Asetukset"), jotka saadaan nakyviin
leikkuuaikana. valikon alapuolella olevilla

2 MENU . psavalikon haku nayttssn. toimintopainikkeilla ( )-

3 Naytdssa nakyvat laitteen = @3 : Paina vasenta
tamanhetkinen kayttétila, valitun valikon toimintopainiketta.
nimi, sen valikkokohdat seka valittavissa » (S : Paina oikeaa
olevat toiminnot. toimintopainiketta.

4 (AW valikkokohtien valinta, 4 Tahdelld merkitaan naytettava
numeroarvojen suurentaminen ja valikkokohta (tssé&: "Asetukset")
pienentaminen, eri asetuksien valinta.

5 : Leikkuun manuaalinen
kaynnistaminen ja keskeyttaminen tai
leikkuun jatkaminen heti Home-
painikkeen ( ) painamisen jalkeen.

6 : Toimintopainikkeet. Naytossa
painikkeen ylapuolella ndkyvéan
toiminnon valinta.

7 . Laitteen kytkeminen paalle ja
pois paalta.
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2.6 Valikkorakenne

Paavalikk
o

Ohjelmat

Asetukset

Info

Viikko-ohjelma katso Luku 7.3 "Leikkuuohjelman asettaminen”,
sivu 279

Vain Robolinho 1100: 2101 tuskohdatAloituskohtien asettaminen
Ohjelmatiedot katso Luku 8 "Tietojen néytt6", sivu 281
Kellonaika katso Luku 5.2 "Perusasetukset", sivu 277
Paivamiaara katso Luku 5.2 "Perusasetukset”, sivu 277

Kieli katso Luku 5.2 "Perusasetukset”, sivu 277

PIN-koodi katso Luku 5.2 "Perusasetukset”, sivu 277

Painikedanet katso Luku 7.2 "Painike&énien aktivointi/deaktivointi”,
sivu 279

Reunaleikkuu katso Luku 7.4 "Reunaleikkuu manuaalisesti
kéynnistettdesséa", sivu 280

Sivualue aktiivinen/ei aktiivinenkatso Luku 7.5 "Sivualueen
leikkuun s&éaté", sivu 280

Nayton kontrasti katso Luku 7.6 "Né&ytén kontrastin s&éto”,
sivu 280

Asetuksien suojaus Katso Luku 7.7 "Asetuksien suojaus”,
sivu 280

Uudelleenkalibrointi katso Luku 7.8 "Uudelleenkalibrointi”,
sivu 280

Tehdasasetukset katso Luku 7.9 "Palautus tehdasasetuksiin”,
sivu 281

Terdhuolto katso Luku 8 "Tietojen nédytté", sivu 281
Laitteisto katso Luku 8 "Tietojen néytt6", sivu 281
Ohjelmisto katso Luku 8 "Tietojen nédytté", sivu 281
Ohjelmatiedot katso Luku 8 "Tietojen néytt6", sivu 281

Hairiot katso Luku 8 "Tietojen néytté", sivu 281
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Tuotekuvaus

2.7 Latausasema

Nro Osa
1 Latauskoskettimet
Peruslevy

Rajoituskaapelin jousikiinnittimet

2
3
4 Pienjannitekaapeli
5  Suojus

6

Tilanayton ledit

2.8 Integroitu akku

Akku on asennettu kiinteasti laitteeseen eika
kayttaja saa vaihtaa sita itse.

HUOMAUTUS
Lataa akku téyteen ennen ensimmaista

kayttokertaa. Akku voidaan ladata milloin
tahansa. Lataamisen keskeyttaminen ei
vioita akkua.

Akun lataaminen on mahdollista vain,
kun laite on kytketty paalle.

B |ntegroitu akku on toimitustilassa osittain
ladattu. Normaalissa kaytdssa akku latautuu
saanndllisesti. Laite ajaa sita varten
latausasemaan.

B |ntegroitu valvontaelektroniikka lopettaa
latauksen automaattisesti, kun 100 %:n
lataustila on saavutettu.

B Lataus onnistuu vain, kun latausaseman
latauskoskettimilla on kunnollinen kontakti
laitteen kosketuspintoihin.

B YIi 45 °C:een lampétilassa sisdanrakennettu
suojakytkentd estaa akun lataamisen. Nain
valtetdan akun rikkoutuminen.

B Jos akun kayttoaika lyhenee merkittavasti
tayslatauksesta huolimatta, AL-KO-
jalleenmyyjan, korjaajan tai huoltoliikkeen on
vaihdettava tilalle alkuperaisen valmistajan
uusi akku.

®  Jos akku on tyhjentynyt valmistajan
maarittaman kynnyksen alapuolelle
vanhenemisen tai liian pitkan varastointiajan
johdosta, akkua ei enaa voi ladata. Akku ja
valvontaelektroniikka on annettava AL-KO-
jalleenmyyjan, korjaajan tai huoltoliikkkeen
tarkastettavaksi ja tarvittaessa vaihdettava.

B Akun tila ndkyy naytéssa. Tarkista akun tila
n. 3 kuukauden sailytysajan jalkeen. Tata
varten kaynnista laite ja lue akun tila
naytosta. Jos akussa on enada vain 30 %:n
varaus, vie laite latausasemaan ja kytke se
paalle, jotta akku latautuu.

®  Jos elektrolyyttid on vuotanut laitteesta:
Korjauta laite AL-KO-huoltoliikkeen toimesta!

®  Jos akku on irrotettu laitteesta: Jos vuotanut
elektrolyytti on joutunut kosketuksiin silmien
tai kasien kanssa, huuhtele ne heti vedella.
Hakeudu valittdmasti laakarin hoitoon!

2.9 Toimintokuvaus

Liikkuminen ruohikolla

Robottiruohonleikkuri liikkuu vapaasti
rajoituskaapelin rajaamalla alueella. Laite kayttaa
suunnistamiseen tunnistimia, jotka havaitsevat
rajoituskaapelin magneettikentan.

Jos laite kohtaa esteen, se pysahtyy ja jatkaa
sitten ajoa toiseen suuntaan. Jos laite tunnistaa
kosteutta, se palaa automaattisesti
latausasemaan. Jos laite joutuu tilanteeseen,
jossa se ei voi toimia, se kytkeytyy pois paalta.

Leikkuu ja lataus

Leikkuu- ja latausvaiheet vuorottelevat jatkuvasti.
Jos akun varaus on alentunut ruohonleikkuun
aikana tiettyyn arvoon asti (nayttd: 0 %), laite
palaa rajoituskaapelia seuraten takaisin
latausasemaan.

Ruohonleikkuuseen on kaytettavissa valmiita
leikkuuohjelmia, joihin sisaltyy myds alue- ja
reunaleikkuutoiminto. Naita leikkuuohjelmia
voidaan muuttaa.
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3 TURVALLISUUS

3.1 Kayttotarkoituksen mukainen kaytto

Tama laite on tarkoitettu ainostaan
yksityiskayttodn. Kaikenlainen muu kaytto ja
laitteeseen tehtavat muutokset ja lisaykset
katsotaan kayttotarkoituksesta poikkeavaksi
kaytoksi, jonka seurauksena on takuun
raukeaminen, vaatimustenmukaisuuden
menettaminen (CE-merkki) seka valmistajan
kaikenlaisen vastuun raukeaminen kayttajalle tai
ulkopuolisille aiheutuvista vahingoista.

Laitteen kayttorajoitukset:
®  maks. pinta-ala: 700 m?
B maks. ylamaki/alamaki: 40 % (22°)
B maks. kaltevuus sivusuunnassa: 40 % (22°)
B | ampdtila:
Lataus: 0 —45 °C
Leikkaus: 0 — 55 °C

3.2 Mahdollinen vaara kaytto

Tama laite ei sovellu kaytettavaksi julkisilla
paikoilla, puistoissa, urheilukentilla tai maa- ja
metsataloudessa.

3.3 Turva- ja suojalaitteet

VAROITUS!
Loukkaantumisvaara

Vialliset ja toiminnasta poistetut turva- ja
suojalaitteet voivat saada aikaan vakavia
vammoja.

®  Korjauta vialliset turva- ja
suojalaitteet.

= Al4 koskaan poista turva- ja
suojalaitteita toiminnasta.
3.3.1 PIN- ja PUK-koodien syotto
Laite voidaan kaynnistaa vain, kun syotetdan

oikea PIN-koodi (Personal Identification Number).

Nain estetaan laitteen kdynnistaminen

luvattomasti. PIN-koodia voi muuttaa.

Jos PIN-koodi annetaan 3 kertaa vaarin, on

syotettava PUK-koodi (Personal Unblocking

Key). Jos sekin annetaan vaarin, on ennen

seuraavaa yritysta odotettava 24 tuntia.

PIN- ja PUK-koodit toimivat samalla

varkaudenestona:

B Sailyta PIN ja PUK sellaisessa paikassa,
joihin ulkopuolisilla ei ole paasya.

3.3.2 Tunnistimet

Laitteessa on useita turvatunnistimia. Se ei
kaynnisty automaattisesti uudelleen, jos
turvatunnistin on kytkenyt sen pois paalta.
Naytdssa nakyy virheilmoitus, joka on kuitattava.
Tunnistimen laukeamisen syy on korjattava.

Nostotunnistin

Jos laitteen runkoa nostetaan kayton aikana, sen
liike ja terat pysahtyvat.

Tormaystunnistimet esteiden tunnistamista
varten

Laite on varustettu tunnistimilla, jotka esteisiin
koskettaessa saavat aikaan ajosuunnan
muutoksen. Esteeseen tdrmayksen vaikutuksesta
kotelon yldosa siirtyy hieman paikoiltaan ja
tormaystunnistin laukeaa.

Kallistustunnistin ajosuunnassa/
sivusuunnassa

Jos yla- tai alamaki ajosuunnassa tai kaltevuus
sivusuunnassa on 22° (40 %), laite kaantyy tai
vaihtaa ajosuuntaa.

HUOMAUTUS
Laitetta voidaan kayttaa luotettavasti

muiden robottiruohonleikkurien
laheisyydessa.

Rajoituskaapelin lahettama signaali
vastaa EGMF:n (eurooppalaisten
puutarhatuotteiden valmistajien jarjeston)
maarittelemaa sahkémagneettisten
paastdjen standardia.

W

3.4 Turvallisuusohjeet

3.41 Kayttdjarajoitukset

m  Alle 16-vuotiaat nuoret tai henkilot, jotka eivat
ole lukeneet kayttoohjetta, eivat saa kayttaa
laitetta. Noudata mahdollisia kayttajan
vahimmaisikaa koskevia kansallisia
turvallisuusmaarayksia.

®  Laitetta ei saa kayttaa alkoholin, huumeiden
tai laakkeiden vaikutuksen alaisena.

3.4.2 Henkildiden ja eldinten turvallisuus

®  Alueilla, joihin on yleinen paasy, on
leikkuualueelle kiinnitettava seuraavan
sisaltdinen varoitus:
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Asennus

HUOMAUTUS!

Automaattinen ruohonleikkuri!
Ald mene laitteen ldhelle!

Valvo lapsia!

B Varmista laitteen toiminnan aikana, etteivat
lapset oleskele laitteen |Iahella tai vieressa
eivatka leiki laitteella.

B Laitteen paalla ei saa istua eika teriin saa
koskeal!

®  Al3 tuo leikkuria lahelle vartaloa tai vaatteita.

3.4.3 Laitteen turvallisuus
B Ennen kuin aloitat tydskentelyn, varmista,
ettei laitteen tyoskentelyalueella ole esineita
(esim. oksia, lasin- tai metallinkappaleita,
vaatteita, kivia, puutarhatyokaluja tai leluja).
Ne voivat vahingoittaa laitteen teria tai laite
voi vahingoittaa niita.
B Kayta laitetta vain seuraavin edellytyksin:
Laite ei ole likainen.
Laitteessa ei ole vaurioita tai kulumia.
Kaikki kayttdelementit toimivat.

Latausasema, muuntaja ja niiden
sahkdjohdot ovat vahingoittumattomia ja
toimivat.

®  Vaihda viallisten osien tilalle aina valmistajan
alkuperaiset varaosat.

Jos laite on vaurioitunut, korjauta se.
Laitteen kayttaja on vastuussa muille
henkildille ja heidan omaisuudelleen
aiheutuvista vahingoista.

3.4.4 Sahkoturvallisuus

m  Al3 koskaan kayta laitetta, jos leikattavalla
alueella on samanaikaisesti kaytdssa
kastelulaite.

Ala puhdista laitetta vesisuihkulla.
Al avaa laitetta.

ASENNUS

4.1 Laitteen purkaminen pakkauksesta
Avaa pakkaus varovasti.

2. Ota kaikki osat varovasti pakkauksesta ja
tarkista, ettei niissa ole kuljetusvaurioita.
Huomautus: limoita kuljetusvaurioista
takuuehtojen mukaisesti heti AL-KO-
Jélleenmyyjélle, korjaajalle tai huoltoliikkeelle.

3. Tarkista toimituksen sisalto, katso Luku 2.1
"Toimitussisélté", sivu 268.

N

Sailyta alkuperainen pakkaus ja oheisasiakirjat
sita tapausta varten, etta laite taytyy lahettaa
edelleen. Ne vaaditaan myos laitteen takaisin
lahettamista varten.

4.2 Leikkuualueiden suunnittelu (01)

Latausaseman sijainti (01/1)
B Mahdollisimman lyhyt etéisyys suurimpaan
leikkuualueeseen
Varjoinen, tasainen ja saalta suojattu
Sahkon kytkentamahdollisuus
Seuraavien etaisyyksien noudattamisen on
oltava mahdollista:
Vapaa paasy robottiruohonleikkurille
Latausaseman vasemmalla ja oikealla
puolella vahintaan 1 m vapaata tilaa

Takana vah. 35 cm tilaa rajoituskaapelin
ja seinan valissa

Rajoituskaapelin asennus (01)

Rajoituskaapeli asennetaan myétapaivaan
yhtenaisena silmukkana.

Leikkuualueiden véliset lapikulkuvaylat (01/i)

Lapikulkuvaylalla tarkoitetaan ruohikon kapeaa
kohtaa, joka voi yhdistaa kaksi leikkuualuetta.

Péaaalue ja sivualue-/alueet (01)

®m  Paaalue (01/HF): Tarkoittaa ruohikkoaluetta,
jossa latausasema sijaitsee ja jonka laite voi
leikata kokonaisuudessaan automaattisesti.

®  Sivualue (01/NF): Tarkoittaa ruohikkoaluetta,
johon laite ei paase paaalueelta. Sivualueet
voidaan leikata manuaalisesti.

Paa- ja sivualueita ympardi sama, katkeamaton
rajoituskaapeli.

Aloituskohtien sijainti (01/X0 — 01/X3) (vain
Robolinho 1100)

Laite ajaa asetettuna leikkuuaikana
rajoituskaapelia pitkin valittuun aloituskohtaan ja
aloittaa ruohon leikkaamisen siita. Aloituskohdan
valinnalla voidaan vaikuttaa siihen, mita kohtaa
leikkuualueella leikataan eniten.

4.3 Leikkuualueen valmistelu

1. Tarkista, ettei ruohikon pinta-ala ole
suurempi kuin laitteen mahdollinen toiminta-
alue. Jos ruohikon pinta-ala on liian suuri,
seurauksena on epatasaisesti leikattu ruoho.
Tarvittaessa pienenna leikattavaa pinta-alaa.

2. Ennen latausaseman ja rajoituskaapelin
asennusta seka laitteen kayttéonottoa:
Leikkaa ruohikko matalaksi ruohonleikkurilla.
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3. Poista ruohikolta esteet tai rajaa ne ulos
leikattavalta alueelta rajoituskaapelilla (katso
Luku 4.5.3 "Esteiden rajaaminen alueen
ulkopuolelle”, sivu 276):

B Matalat esteet, joiden yli laite voi ajaa ja
jotka voivat vahingoittaa teria (esim.
litteat kivet, ruohikon ja terassin tai
teiden, laattojen, reunakivien tms.
rajakohdat)

®  Ruohikon kolot ja kohoamat (esim.
myyrankolot ja -kaytavat, kavyt,
pudonneet hedelmat jne.)

® Jyrkat ylamaet tai kohdat, joiden
kaltevuus on yli 40 % (22°)

B Vesistot ja altaat (esim. purot, lammet,
uima-altaat jne) ja niiden ja ruohikon
rajakohdat

B Pensaat ja pensasaidat, jotka voivat
leventya

HUOMAUTUS
Rajaukset ovat tarpeen vain, jos

robottiruohonleikkuri ei pysty
tunnistamaan niita tormaystunnistimilla.
Valta kayttamasta liikkaa tai tarpeettomia
rajauksia.

4.4 Latausaseman kokoaminen (03)

1. Kiinnita peruslevy (03/1) latausasemaan
(03/2).

2. Sijoita latausasema (01/1) suorassa
kulmassa rajoituskaapelin suunniteltuun
sijaintiin ndhden ja kohdista se maan tasaan.
Tarkista vesivaa'alla, etta latausasema on
maan tasalla. Muuta sijaintia tarvittaessa.

3. Kiinnita peruslevy (03/1) maakiiloilla (03/3).

4.5 Rajoituskaapelin kytkeminen

HUOMAUTUS
Jos laitteen toimitukseen sisaltyva

rajoituskaapeli on liian lyhyt, voit tilata
jatkojohdon AL-KO-jalleenmyyjalta,
korjaajalta tai huoltoliikkeelta.

4.5.1 Rajoituskaapelin kytkeminen

latausasemaan (04)

1. Veda rajoituskaapelin paa (04/1) ulos
pakkauksesta.

2. Kuori johdon paata n. 10 mm:n matkalta.

3. Liité johdon kuorittu paa (04/3) latausaseman
(04/2) liitannassa (04/6) olevaan
jousikiinnittimeen (04/4).

4. Paina johdon paa ja jousikiinnitin (04/4)
latausaseman peruslevyyn.

5. Kiinnita suojus (04/5) jousikiinnittimeen
(04/6).

4.5.2 Rajoituskaapelin asennus (01)

Rajoituskaapeli voidaan asentaa joko ruohikon

pinnalle tai enintdan 10 cm pinnan alle. Ruohikon

pinnan alle asennuksesta voi huolehtia

jalleenmyyja.

Molempia vaihtoehtoja voidaan yhdistella.

HUOMAUTUS!

Rajoituskaapelin vaurioitumisvaara

Jos rajoituskaapeli vahingoittuu tai

katkeaa, ohjaussignaalien siirto laitteelle

ei enaa onnistu. Talloin rajoituskaapeli on

korjattava tai vaihdettava.

Rajoituskaapeleita voidaan tilata AL-KO-

yhtiolta.

B Asenna rajoituskaapeli aina suoraan
maahan. Tarvittaessa kiinnita se
lisaksi maakiiloilla.

B Suojaa rajoituskaapeli vaurioilta
asennuksen ja kayton yhteydessa.

® A3 kaiva maata tai iimaa nurmikkoa
rajoituskaapelin lahella.

1. Obhjaa rajoituskaapelia vahintdan 1 m verran
suoraan pois latausasemasta (01/a).

2. Kiinnita rajoituskaapeli saanndllisin valein
maakiiloilla tai veda se maan alle (enint.

10 cm:n syvyyteen).

3. Rajoituskaapelin asennus esteiden ymparille:
katso Luku 4.5.3 "Esteiden rajaaminen
alueen ulkopuolelle”, sivu 276.

4. Lapikulkuvaylien tekeminen leikkuualueiden
valille: katso Luku 4.5.4 "Lapikulkuvéylat (01/
i)", sivu 276.

5. Liian suurien yla- tai alamakien rajoittaminen
alueen ulkopuolelle: katso Luku 4.5.5
"Kaltevien pintojen rajoittaminen alueen
ulkopuolelle”, sivu 276.

6. Kaapelivaran asettaminen: katso Luku 4.5.6
"Kaapelivaran asettaminen (08)", sivu 276.

7. Veda rajoituskaapeli vahintdan 1 metrin
pituudelta suoraan latausasemaa kohti (01/
k).

8. Kun rajoituskaapeli on asennettu kokonaan,
kytke se latausasemassa olevaan liitantaan
(04/7): katso Luku 4.5.1 "Rajoituskaapelin
kytkeminen latausasemaan (04)", sivu 275.
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4.5.3 Esteiden rajaaminen alueen
ulkopuolelle

Rajoituskaapeli on asennettava eri etdisyyksille
esteistd sen mukaan, millainen tydskentelyalueen
ymparistd on. Kayta oikean etaisyyden
maarittdmiseen pakkauksesta irrotettavaa
viivainta.

HUOMAUTUS
Rajaukset ovat tarpeen vain, jos

robottiruohonleikkuri ei pysty
tunnistamaan niita térmaystunnistimilla.
Valta kayttamasta liikaa tai tarpeettomia
rajauksia.

Etaisyys aitoihin, muureihin,
kukkapenkkeihin: vah. 15 cm (01)

Laite kulkee noin 15 cm rajoituskaapelin
ulkopuolella. Taman vuoksi se on asennettava
vahintaan 15 cm:n paahan aidoista, muureista,
kukkapenkeista jne.

Etdisyys terassien reunakiviin ja
laatoitettuihin teihin (06)

Jos terassin tai tien reuna on nurmikon pintaa
korkeammalla, on jatettava vahintaan 15 cm:n
vali. Jos terassin tai tien reuna on nurmikon
pinnan korkeudella, kaapeli voidaan asentaa
aivan reunaa pitkin.

Rajoituskaapelin ja esteiden valinen etdisyys

(01)

Jos esteen ympari vedetyn rajoituskaapelin osat

asennetaan aivan vierekkain (niiden etaisyys on

0 cm), laite ajaa niiden yli. Rajoituskaapeleita ei

saa asentaa ristiin (01/g).

Rajoituskaapelin asennus kulmiin (07)

®  Kulma sisaanpain (07/a): Asenna
rajoituskaapeli viistoon, jotta laite ei jaa kiinni
kulmaan.

®  Kulma ulospéin esteen ympari (07/b):
Asenna rajoituskaapeli teravan kulman
muotoon, jotta laite ei tdrmaa kulmaan.

®  Kulma ulospain iiman esteita: Aseta
rajoituskaapeli 90° kulmaan.

4.5.4 Lapikulkuvaylat (01/i)

Lapikulkuvaylilld on noudatettava seuraavia

etaisyyksia:

®m  Kokonaisleveys: vah. 60 cm

B Rajoituskaapelin etéisyys reunasta: 15 cm

B Rajoituskaapelien etaisyys toisistaan: vah.
30 cm

4.5.5 Kaltevien pintojen rajoittaminen
alueen ulkopuolelle

Pinnat, joiden kaltevuus ylittda 40 %, on rajattava

leikattavan alueen ulkopuolelle rajoituskaapelilla

(40 % = 40 cm pudotusta 1 metrin matkalla).

4.5.6 Kaapelivaran asettaminen (08)

Jotta leikattavan alueen asentamisen jalkeen
voidaan siirtaa latausasemaa tai laajentaa
leikattavaa aluetta, asenna rajoituskaapeliin
saanndllisin valein kaapelivarat.

Kaapelivarojen maaran voi arvioida oman
harkinnan mukaan.

HUOMAUTUS
Ala muodosta kaapelivarasta avoimia
silmukoita.

1. Kierra rajoituskaapeli maakiilan (08/1) ympari
ja sitten takaisin edelliseen maakiilaan (08/3).

2. Taman jalkeen se vedetaan taas eteenpain
viimeiseen maakiilaan (08/1). Nain kaapeliin
syntyy silmukka. Kaapelien on oltava aivan
vierekkain.

3. Voit kiinnittda silmukan tarvittaessa keskelta
ylimaaraisella maakiilalla (08/2).

4.5.7 Tyypillisia virheita kaapelin
asennuksessa (02)

B Rajoituskaapelia ei ohjata vahintdan 1 m
verran suoraan pois latausasemasta (02/a).

B Rajoituskaapelin kaapelivaraa ei asenneta
tasaiseksi pitkaksi silmukaksi (02/b).

B Rajoituskaapelia ei asenneta oikein kulmissa
(02/c).

B Rajoituskaapeli asennetaan ristiin tai sita ei
asenneta myo6tapaivaan (02/d).

B Rajoituskaapeli asennetaan liilan epatarkasti,
jolloin nurmikon reunoja ei voida leikata (02/
e).

®  Vain Robolinho 1100: Aloituskohdat
asetetaan liian kauas latausasemasta (02/f).

®  Kun rajoituskaapeli on kierretty ruohikon
keskella olevan esteen ympari, sen
leikattavan alueen lapi kulkevia osia ei
asenneta aivan vierekkain (02/g).

B Rajoituskaapeli asennetaan ruohikon
ulkopuolelle (02/h).

B Rajoituskaapelin asennuksessa ei noudateta
lapikulkuvaylien 30 cm:n vahimmaisetaisyytta
(02/1).
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B Rajoituskaapeli asennetaan liian lahelle
(etaisyys alle 15 cm) esteita, joiden yli ei voi
ajaa (02/j).

4.6 Latausaseman kytkeminen
sahkoverkkoon (05)

1. Sijoita muuntaja (05/1) kuivaan, sateelta ja
roiskevedelta suojattuun paikkaan.

2. Avaa latausaseman (05/4) pienjannitekaapeli
(05/3) rullalta ja veda se suojattuna
muuntajan sijaintipaikkaan.

3. Pienjannitekaapelin littdminen muuntajaan:
®  Kierra liittimen ruuveja (05/2) ulos sen

verran, etta jokaiseen aukkoon voidaan
tyontaa pienjannitekaapelin johdin.

B Tydnna johtimet paikoilleen.
Huomautus: Napojen jérjestykseen ei
tarvitse kiinnittd&d huomiota.

®  Kierra liittimen ruuveja kiinni, kunnes
johtimet tarttuvat tukevasti kiinni.

4. Tyonna muuntajan verkkojohto (05/5)
pistorasiaan.

HUOMAUTUS
Suosittelemme muuntajan liittamista

sahkoverkkoon Fl-suojakytkimen kautta,
jonka nimellisvikavirta on < 30 mA.

4.7 Latausaseman yhteyksien tarkistaminen
(05)
1. Tarkista, palavatko molemmat led-
merkkivalot (05/8, 05/9). Jos ei:
®  Veda pistoke irti pistorasiasta.
®  Tarkista kaikkien sahkoverkon ja
rajoituskaapelin pistoliitantdjen kiinnitys
ja mahdolliset vauriot.
2. Tarvittaessa avaa latausaseman kannen
(05/6) ruuvit (05/7) ja irrota kansi.

Led-merkkivalojen naytot

5 KAYTTOONOTTO

Tassa kappaleessa kuvataan toimenpiteita ja
asetuksia, jotka on tehtava robottiruohonleikkurin
asennuksen jalkeen ennen kuin sen kayttd
aloitetaan. Kaikki muut asetukset katso Luku 7
"Asetukset”, sivu 279.

5.1 Akun lataaminen (09)

Integroitu akku on toimitustilassa osittain ladattu.
Normaalissa kaytdssa laitteen akku latautuu
sadanndllisesti.

HUOMAUTUS
Lataa akku tayteen ennen ensimmaista

kayttokertaa. Akku voidaan ladata milloin
tahansa. Lataamisen keskeyttaminen ei
vioita akkua.

Akun lataaminen on mahdollista vain,
kun laite on kytketty paalle.

1. Aseta laite (09/1) latausasemaan (09/3) niin,
etta laitteen kosketuspinnat koskevat
latausaseman latauskoskettimiin.

2. Kytke laite paalle.

3. Laitteen naytossa nakyy: "Akkua
ladataan". Jos néin ei ole: katso Luku 13
"Ohjeet héiri6tilanteissa", sivu 285.

5.2 Perusasetukset
. Kaanna kayttdpaneelin suojalappa ylos.

2. Kytke laite paalle. Nakyviin tulee
laitteen ohjelmistoversio, koodinumero ja
tyyppi.

3. Valitse kielen valintavalikosta:

@@ "Suomi" [:[;]

4. Syota valikkoon "Sisd&dnkirjautuminen"”
>"Systa PIN" tehtaalla asetettu PIN 0000.
Valitse numerot painikkeilla @@ ja

vahvista ne painamalla [:[;] . Kun PIN-
koodi on syotetty, laitetta voidaan kayttaa.

Ledit Kayttotilat 5. Valikossa "Muuta PIN":
Keltainen ® Palaa, kun virransyétté on = Syoté kohtaan "SyStd uusi PIN
(05/8) kunnossa. valitsemasi uusi nelinumeroinen PIN-
®  Vilkkuu. kun laite on koodi. Valitse yksi numero kerrallaan
latausasemassa ladattavana. painikkeilla Cg ja vahvista ne
ainamalla .
Vihrea B Palaa, kun rajoituskaapeli on - i ot i PIN uudell koht
(05/9) asennettu oikein ja silmukka on N '”9' a uusl N uud E,’, een kontaan
Kunnossa. Toista uusi PIN". Jos numeroton
= Vilkkuu, kun rajoituskaapelin syobtetty samalla tavalla, nakyviin tulee:
silmukka ei ole kunnossa. PIN-koodi muutettu’.
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6. Aseta paivamaara valikossa "Paivamiaran
asetus" (muoto: PP.KK.20VV). Valitse yksi
numero kerrallaan painikkeilla @@ ja
vahvista ne painamalla

7. Aseta kellonaika valikossa "Kellonajan
asetus">"24h naytts" (muoto: HH:MM).
Valitse yksi numero kerrallaan painikkeilla
@@ ja vahvista ne painamalla

Perusasetukset on tehty. Nakyviin tulee tila "E 1
kalibroitu Paina Start-painiketta".

5.3 Leikkuukorkeuden saato

Leikkuukorkeutta voidaan saataa manuaalisesti

5 mm:n askelin valillda 30 — 60 mm.

1. Avaa kansi (12/1).

2. Avaa vipu (12/2) ja kdanna sita
myotapaivaan, kunnes sen levea puoli
osoittaa avointa lukkoa kohti (12/4).

3. Leikkuukorkeuden saato:

B Veda vipua asteittain ylospain.
Leikkuukorkeus (ruohon korkeus)
kasvaa.

B Paina vipua asteittain alaspain.

Leikkuukorkeus (ruohon korkeus) alenee.

4. Kierra vipua vastapaivaan, kunnes sen levea
puoli osoittaa suljettua lukkoa kohti (12/3).

5. Kaanna vipu pois.
6. Sulje kansi.

5.4 Automaattinen kalibrointi

Laitteen vieminen aloitusasentoon (10)

1. Aseta laite aloitusasentoon leikattavalla
alueella:

B vah. 1 m latausasemasta vasemmalle ja
1 m eteenpéin

®  etupuoli rajoituskaapelin suuntaan

Kalibroinnin kdynnistdminen

1. Tarkista, ettei laitteen odotettavissa olevalla
likealueella ole esteita. Laitteen on
pystyttdva ajamaan molemmat etupyoérat

rajoituskaapelin yli. Poista mahdolliset esteet.

2. Kaynnista laite. Naytossa nakyy:

B "! Varoitus ! Moottori
kdynnistyy"

B "Kalibrointi","vaihe [1]1"

Kalibroinnin aikana

Laite maarittaa rajoituskaapelin signaalin
vahvuuden ajamalla ensin kaksi kertaa suoraan
rajoituskaapelin yli. Taman jalkeen se palaa
latausasemaan ja pysahtyy siihen. Akku
ladataan.

HUOMAUTUS
Laitteen taytyy pysahtya ajettaessa

latausasemaan. Jos laite ei
latausasemaan ajaessaan koske
latauskoskettimiin, se ajaa eteenpain
rajoituskaapelia pitkin. Jos laite ajaa
latausaseman lapi, kalibrointi
epaonnistuu. Talléin latausasema on
kohdistettava paremmin, minka jalkeen
kalibrointi toistetaan.

Kalibroinnin jalkeen
Asetettu leikkuun kestoaika tulee nakyviin.

Kaikki muut asetukset katso Luku 7 "Asetukset”,
sivu 279.

6 KAYTTO

6.1 Laitteen manuaalinen kdynnistaminen

1. Kytke laite paalle.

Reunojen ylimaarainen leikkuu: katso Luku
7.4 "Reunaleikkuu manuaalisesti
kéynnistettédesséa", sivu 280.

2. [STARTPAUSE Kzynnisté laite manuaalisesti.

6.2 Ruohonleikkuun keskeyttaminen

u Paina laitteessa olevaa painiketta.
Laite ajaa automaattisesti latausasemaan. Se
poistaa kyseisen paivan leikkuusuunnitelman
ja kéynnistyy jalleen seuraavana paivana
asetettuun aikaan.

m  [STARTPAUSE| pying laitteessa olevaa painiketta.

Ruohonleikkuu keskeytyy puolen tunnin
ajaksi.

L] Paina laitteessa olevaa painiketta.
Laite kytkeytyy pois paalta.

HUOMAUTUS
Vaaratilanteissa laite voidaan pysayttaa
STOP-painikkeella (09/2).

6.3 Sivualueen leikkuu (01/NF)
1. Nosta laite ylos ja kanna se sivualueelle.

2. Kytke laite paalle.
3. MENU Hae pasvalikko nayttson.
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4, @@ *"Asetukset"
5. @@ *"Sivualueen leikkuu"C[;]

6. Valitse leikkuuaika painikkeilla ¥ .
7. Kaynnista laite manuaalisesti.

Asetuksen mukaan: Laite leikkaa ruohoa
asetetun ajan verran ja kytkeytyy sitten pois
paalta tai jatkaa leikkaamista, kunnes akku on
tyhja.

Sivualueen leikkuun jalkeen laite viedaan jalleen
kasin latausasemaan.

7 ASETUKSET

7.1 Asetuksien haku ndyttoon — yleista

1. MENU pyge paavalikko nayttoon.
Huomautus: Valikkokohdan edessé oleva
téhtimerkki * tarkoittaa, ettd tdma
valikkokohta on juuri valittuna.

@@ *"Asetukset"

@@ Valitse haluamasi valikkokohta. C@

4. Tee asetukset.
Huomautus: Valikkokohdat kuvataan
seuraavissa kappaleissa.

5. @ Palaa takaisin paavalikkoon.

HUOMAUTUS
Muut valikkokohdat: katso Luku 5.2

"Perusasetukset”, sivu 277.

7.2 Painikedanien aktivointi/deaktivointi
1. @@ *"Painikedanet" [:[;]

2. Painikeadanien aktivointi/deaktivointi:

B "Aktivoi" [:[;] :

Painikedanet aktivoidaan.

B "Deakt." C@ :

Painikeaanet deaktivoidaan.

7.3 Leikkuuohjelman asettaminen

7.3.1 Leikkuuohjelman asettaminen —
yleista

7.3.2 Aloituskohtien asettaminen (vain
Robolinho 1100)

Aloituskohtien ohjelmointi
Aseta laite latausasemaan.

Kytke laite paalle.
MENU) Hae pasvalikko naytton.

@@ *"Ohjelmat" (=

@@ *"Aloituskohdat"

IR o

@@ *"Aloituskohtien ohjelmointi”

=

7. @@ *" Kaynnistd aloituskohtien

ohjelmointi

n vscare (S Laite ajaa
rajoituskaapelia seuraten.

B " T&ssa " C[;] , kun laite on
saavuttanut haluamasi aloituskohdan.
Aloituskohta tallennetaan.

8. " Aseta aloituskohta 1" C[;],jos
aloituskohtaa ei valittu ohjelmointiajon
aikana. Jos tassa ei maarata aloituskohtaa,
ne valitaan automaattisesti.

9. " Aloituskohta x: XXm ", kun viimeinen
aloituskohta on saavutettu.

Aloituskohtien manuaalinen asettaminen (01)

Ensimmainen aloituskohta (01/X0) on asetettu
valmiiksi; se sijaitsee 1 m latausaseman oikealla
puolella. Taméan kohdan taakse voidaan
ohjelmoida enintdan 3 muuta aloituskohtaa (X1 -
X3). Huomioitavaa aloituskohtien valinnassa:
® Al aseta aloituskohtia lian kauas
latausasemasta tai liian lahelle toisiaan (02/f).
® Kayta vain niin monta aloituskohtaa kuin on
tarpeen.

1. @@ *"Aloituskohdat"
2. &) wwonea x1 [020m]" =
Valitse yksi numero kerrallaan painikkeilla
ja vahvista ne painamalla

1. MEND g paavalikko ndytisen. > %]l%]e ;k};?}r:ljrilefj ke[rorgl?:a]n painikkeilla

2. @9 ronjeimat (1S (A]®) ja vahvista ne painamalla

3. [&®vaiitse valikkokohta. (1= Tarvittaessa voit asettaa muita aloituskohtia.

4. Tee asetukset. MENU pajaa takaisin pasvalikkoon
Huomautus: Valikkokohdat kuvataan ISt paaval ’
seuraavissa kappaleissa.
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7.3.3 Leikkuuaikojen asettaminen

HUOMAUTUS
Leikkuuaikojen ohjelmoinnin ja leikkuun

aloittamisen valiin on jaatava vah. 30
minuuttia. Jos nain ei ole, laite kaynnistyy
vasta seuraavana ohjelmoituna
leikkuuaikana.

Valikkokohdassa "viikko-ohjelma" valitaan
laitteelle leikkuupaivat ja -ajat. Muuta asetuksia
tarvittaessa nurmikon koon mukaan. Jos noin
viikon kuluttua on viela jaljella leikkaamattomia
alueita, pidenna leikkuuaikaa.

1. @@ *"Viikko-ohjelma" [:[;]

u @@ *"Joka paiva [X]": Laite
leikkaa ruohon joka paiva asetettuina
aikoina. Jos naytdssa on "Joka paiva
[ 1", laite leikkaa ruohoa vain valittuina
viikonpaivina.

] @@ *"Maanantai
[X]"...*"Sunnuntai [X]": Laite leikkaa
ruohon valittuna paivana asetettuina
aikoina. Jos naytdssa on esim.
"Maanantai [ ]", laite ei leikkaa
ruohoa tana paivana.

s "wuuta" (= Aktivoi [x] tai deaktivoi
[ ] paivia ja aseta aikoja, leikkuutapoja
ja aloituskohtia.

2. Tee asetukset koskemaan kaikkia paivia tai
tiettya paivaa:

B esim."*[M] 07:00-10:00 [2]™
Normaali ruohonleikkuu [M] kello 07:00
— 10:00, automaattisesti vaihtuva
aloituskohta0 -9 [2].

B esim."*[R] 16:00-18:00 [1]": Laite
aloittaa kello 16:00 reunaleikkuun [R] ja
ajaa koko rajoituskaapelin pituudelta.
Taman jalkeen se aloittaa alueen
leikkuun aloituspisteesta 1 [1]. Kello
18:00 tai kun akku on tyhja, laite palaa
latausasemaan.

B "Muuta" C@ : Valittu asetus
muutetaan.

B "Jatka" C[;]: Muutettu asetus
vahvistetaan ja siirrytdan seuraavaan
asetukseen.

3. "Tallenna"(_[=: Valikkokohdan kaikki
muutetut asetukset tallennetaan.

7.4 Reunaleikkuu manuaalisesti
kaynnistettaessa

Kun laite kdynnistetdan manuaalisesti voidaan
valita asetus, jolloin se aloittaa leikkaamisen
reunoista.

Reunaleikkuu ohjelmoituina aikoina: katso Luku
7.3.3 "Leikkuuaikojen asettaminen”, sivu 280.

1. @@ *"Reunaleikkuu" [:[;]

2. @@ *"manuaalisesti
kaynnistettiessa" C[;]

7.5 Sivualueen leikkuun saato

1. @@ *"Sivualueen leikkuu" G;J
2. Leikkuuaikojen asettaminen:

L] @@ "ei aktiivinen" C[;] :
Sivualueen leikkuu on kytketty pois
paalta.

L] @@ "aktiivinen" C[;] : Laite jatkaa
leikkaamista, kunnes akku on tyhja.

L] @@ "Leikkuuaika min" C[;] : Laite
leikkaa sivualuetta asetetun ajan verran.
Seuraavat leikkuuajat ovat mahdollisia:
30/60/90/120/kunnes akku on tyhja.

7.6 Nayton kontrastin saato

Jos nayttda on vaikea lukea esim.
auringonpaisteessa, sitd voidaan parantaa
saatamalla nayton kontrastia.

1. @@ *"Naytén kontrasti" [:[;]
2. ([ Lisaa/alenna nayton kontrastia. (=

7.7 Asetuksien suojaus

Jos asetuksien suoja on deaktivoitu, PIN-koodi
on syotettava vain, kun kuitataan turvallisuuden
kannalta tarkeita virheita.

1. @@ *"Asetuksien suojaus"[:[;]

2. Asetuksien suojauksen aktivointi/deaktivointi:

B "Aktivoi" C@ :

Asetuksien suojaus aktivoidaan.

B "Deakt." C@ :

Asetuksien suojaus deaktivoidaan.

7.8 Uudelleenkalibrointi

Jos rajoituskaapelin sijaintia tai pituutta on
muutettu tai laite ei enaa 16yda rajoituskaapelia,
on suoritettava uudelleenkalibrointi.

1. @@ "Uudelleenkalibrointi" [:[;]

2. "Nollataanko kalibrointi" C@
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3. Kalibroinnin suorittaminen: katso Luku 5.4
"Automaattinen kalibrointi", sivu 278.

7.9 Palautus tehdasasetuksiin

Voit palauttaa laitteen tehdasasetukset esim.

ennen kuin myyt sen.

1. @@ *"Tehdasasetukset"
limoitus: "Tehdasasetukset
palautettu”

8 TIETOJEN NAYTTO

Valikossa "Info" naytetaan laitteen tietoja.
Tassa valikossa ei voida tehda asetuksia.
1. MENU pyge paavalikko nayttoon.

2. @@ *"Info" C[;]
3. [@A®) vaiitse valikkokohta. (=)

Huomautus: Valikkokohdat kuvataan
seuraavissa kappaleissa.

4. @ Palaa takaisin paavalikkoon.

"Terdhuolto"

Nayttaa, kuinka monen tunnin kuluttua teréd on
huollettava. Laskuri voidaan nollata
manuaalisesti. Jata terahuolto AL-KO-
jalleenmyyjan, korjaajan tai huoltoliikkeen
tehtavaksi.

Terahuollon laskurin nollaaminen:
1. @@ "Vahvista" CE]

"Laitteisto"

Nayttaa laitetta koskevia tietoja, esim. tyyppi,
valmistusvuosi, kayttétunnit, sarjanumero,
leikkuukertojen maara, leikkuuaika yhteensa,
latausjaksojen maara, latausaika yhteensa,
rajoituskaapelin silmukan pituus.

"Ohjelmisto"
Nayttaa laitteen ohjelmistoversion.
"Ohjelmatiedot™”

Nayttda voimassa olevat asetukset, esim.
viikoittaisen leikkuuajan.

"Hairiot"

Nayttaa viimeksi tulleet hairidilmoitukset ja niiden

paivamaaran, kellonajan ja virhekoodin.

9 HUOLTO JA HOITO

VARO!
Loukkaantumisvaara

Laitteen teravareunaiset ja liikkkuvat osat

voivat aiheuttaa tapaturmia.

B Pida huolto-, hoito- ja
puhdistustdiden aikana aina
suojakasineita!

Puhdistus

HUOMAUTUS!
Veden aiheuttama vaara

Robottiruohonleikkuriin ja latausasemaan
paaseva vesi vahingoittaa
sahkékomponentteja.

m  Al4 puhdista robottiruohonleikkuria ja
latausasemaa vesisuihkulla.

Robottiruohonleikkurin puhdistus

VARO!

Leikkuuterien aiheuttama
loukkaantumisvaara

Leikkuuterat ovat erittain teravia ja voivat
aiheuttaa viiltohaavoja.

m  Kayta suojakasineita!
B Pida huoli siita, etteivat kehon osat
joudu leikkuuterien ulottuville.

Suorita seuraavat toimet kerran viikossa:
. Kytke laite pois paalta.

Puhdista laitteen pinta kasiharjalla, kostealla
liinalla tai pehmealla puhdistussienella.
Harjaa pohja, leikkuukoneiston kansi ja
leikkuuterat puhtaiksi harjalla.

Tarkista leikkuuterat vaurioiden varalta.
Tarvittaessa vaihda: katso Luku 9.3
"Leikkuuterien vaihto", sivu 282.

Latausaseman puhdistus

Poista ruohojaamat ja lehdet seka muut
esineet latausasemasta saanndllisin valein.

2. Pyyhi latausaseman pinta kostealla liinalla tai

pehmealla puhdistussienella.
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Huolto ja hoito

9.2 Saannolliset tarkastukset

Yleinen tarkastus

1. Tarkista koko asennus kerran viikossa
mahdollisten vaurioiden varalta:

Laite

Latausasema
Rajoituskaapeli
Pienjannitekaapeli
Muuntaja ja verkkojohto

2. Vaihda vialliset osat AL-KO-yhtion
alkuperaisiin varaosiin tai vaihdata ne AL-
KO-huoltoliikkeessa.

Pyédrien vapaan pyorimisen tarkastus

Suorita seuraavat toimet kerran viikossa:

1. Puhdista ruohojaamat ja lika huolellisesti
pyorien ymparilla olevalta alueelta. Kayta
apuna kasiharjaa ja puhdistusliinaa.

2. Tarkista, pyorivatké pyorat vapaasti ja
voivatko ne kaantya.

Huomautus: Jos pydrét ovat raskasliikkeisié
tai ne eivét kdanny, pyydé AL-KO-
huoltoliiketté vaihtamaan ne.

Robottiruohonleikkurin kosketuspintojen

tarkistus

1. Puhdista lika liinalla ja rasvaa pinnat kevyesti
kontaktirasvalla.

2. Hio kosketuspinnoissa olevat jaljet kirkkaiksi
hiomapaperilla ja rasvaa ne sitten kevyesti
kontaktirasvalla.

Latausaseman latauskoskettimien tarkistus

1. Veda pistoke irti pistorasiasta.

2. Paina latauskoskettimia latausaseman
suuntaan ja paasta irti. Latauskoskettimien
taytyy joustaa takaisin lahtéasentoon.
Huomautus: Jos latauskoskettimet eivét
palaa takaisin, pyydéa AL-KO-huoltoliikettéa
vaihtamaan ne.

9.3 Leikkuuterien vaihto

Kuluneet tai vaantyneet leikkuuterat on
vaihdettava.

HUOMAUTUS!

Epaasianmukaiset korjaukset
vahingoittavat laitetta

Jos asennettuja, vaantyneita leikkuuteria
suoristetaan, teralautanen voi
vahingoittua.

= Al suorista vaantyneita leikkuuteria.

B Vaihda vaantyneet leikkuuterat AL-
KO-yhtion alkuperaisiin varaosiin.

e VARO!
Leikkuuterien aiheuttama

loukkaantumisvaara

Leikkuuterat ovat erittéin teravia ja voivat
aiheuttaa viiltohaavoja.

B Kayta suojakasineita!
B Pida huoli siita, etteivat kehon osat
joudu leikkuuterien ulottuville.

1. Kytke laite pois paalta.

2. Laske laite maahan leikkuuterat yloéspain.
3. Irrota kiinnitysruuvit ruuviavaimella.

4. Veda leikkuutera irti kiinnityksesta.

5

Puhdista teran kiinnityskohta pehmealla
harjalla.

6. Tyoénna uusi leikkuutera paikoilleen.
Huomautus: Vain AL-KO-yhtién
alkuperéisien varaosien kédyttd on sallittua.

7. Kiinnita kiinnitysruuvit takaisin paikoilleen ja
kirista ne.

Poistoteria ei yleensa tarvitse vaihtaa.

Jos laitteessa on paljon sellaista likaa, jota ei voi

poistaa harjalla, taytyy vaihtaa teralautanen,

koska epatasapainon seurauksena voi esiintya

lisdantynyttd melua, kulumista ja toimintahairioita.

9.4 Muuntajan sulakkeen vaihto (11)

Jos muuntaja ei toimi, vaikka verkkojannitteen
syo6ttd on kunnossa:

1. Erota muuntaja (11/2) verkkovirrasta.

2. Irrota sulakekansi (11/1) ja sulake
muuntajasta (11/2).

3. Tarkista sulake. Jos se on viallinen, vaihda
tilalle samanvahvuinen sulake (2,5 A, hidas).

4. Aseta uusi sulake paikoilleen.

5. Kierra sulakekansi ja sulake kiinni
muuntajaan.
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10 KULJETUS

Kuljeta laite esim. paaleikkausalueelta
sivualueelle seuraavasti:

1. (STOPJ pysayts laite.

2. Kytke laite pois paalta.
3. Nosta laitetta kantokahvasta:
m  |eikkuuteriin ei saa koskea.

® | eikkuuterien taytyy aina osoittaa
kantajasta poispain.

11 SAILYTYS

11.1 Robottiruohonleikkurin sailytys

Vie laite sailytyspaikkaan talven ajaksi tai jos sita
ei ole tarkoitus kayttaa yli 30 paivaan.

1. Lataa akku téyteen (katso Luku 5.1 "Akun
lataaminen (09)", sivu 277).

2. Puhdista laite perusteellisesti (katso Luku 9.1
"Puhdistus”, sivu 281).

3. Laitteen sailytys:
®  Kkaikilla pyorilla seisoen

B kuivassa, lukittavassa ja pakkaselta
suojatussa paikassa

B poissa lasten ulottuvilta

11.2 Latausaseman sailytys

Latausasema voidaan vieda sailytyspaikkaan,
mutta se ei ole valttamatonta. Sailytyspaikassa
kuitenkin valtetdan sen ennenaikainen
vanheneminen, esim. varin haalistuminen seka
latauskoskettimien ja jousikiinnittimien korroosio.
Jos latausasema jatetaan ulos:

1. Irrota pienjannitekaapeli muuntajasta ja kaari
se rullalle.

2. Vie muuntaja sailytyspaikkaan.
3. Rasvaa latauskoskettimet kontaktirasvalla.

Jos latausasema viedaan sailytyspaikkaan:
1. Suorita ensin kaikki ylla mainitut ty6t.
2. Irrota latausasema rajoituskaapelista.

3. Pura latausasema osiin ja puhdista se liasta
kasiharjalla ja hieman kostutetulla liinalla.

4. Latausaseman sailytys:

B Kuivassa, lukittavassa ja pakkaselta
suojatussa paikassa

B poissa lasten ulottuvilta

11.3 Rajoituskaapelin sailytys talvella

Rajoituskaapeli voidaan jattad maahan, sita ei
tarvitse poistaa.

1. Jos latausasema viedaan sailytyspaikkaan:
Rasvaa johtojen kuoritut paat kontaktirasvalla
ja kierra niiden ympaéirille eristysnauhaa. Nain
johtojen paat ovat suojassa korroosiolta.

12 HAVITTAMINEN

Sahko- ja elektroniikkalaitteita koskevaan
lakiin liittyvia huomautuksia
Kaytosta poistetut sahko- ja

[
ﬁ elektroniikkalaitteet eivat kuulu
— kotitalousjatteisiin, vaan ne on
toimitettava erilliseen keraykseen!

B Kaytosta poistetut paristot tai akut, joita
ei ole asennettu kiinteasti laitteeseen,
on poistettava ennen laitteen
luovuttamista kerayspisteeseen! Niiden
havittdmisesta on saadetty erikseen
paristoja ja akkuja koskevassa
lainsdadannossa.

B Sahko- ja elektroniikkalaitteiden
omistajat/kayttajat ovat lain nojalla
velvollisia palauttamaan laitteet, kun ne
on poistettu kaytdsta.

B | oppukayttdja on vastuussa siita, etta
hanen henkilokohtaiset tietonsa
poistetaan havitettavasta laitteesta!

Yliviivattua jateastiaa esittava symboli tarkoittaa,
ettd sahko- ja elektroniikkalaitteita ei saa havittaa
kotitalousjatteen mukana.

Kaytosta poistetut sahko- ja elektroniikkalaitteet
voidaan luovuttaa maksutta seuraaviin
vastaanottopisteisiin:

®m  Kunnalliset jate- tai kerayspisteet (esim.
kuntien jateasemat)

®  Sahkolaitteiden myyntipisteet (tavanomaiset
liikkeet ja online-myyjat), jos kauppias on
velvoitettu ottamaan laitteet vastaan tai
tarjoavat taman palvelun vapaaehtoisesti.

Nama tiedot ovat voimassa vain laitteille, jotka
asennetaan ja myydaan Euroopan Unioniin
kuuluvissa maissa ja joita koskee direktiivi
2012/19/EU. Euroopan Unionin ulkopuolisissa
maissa voimassa olevat maaraykset sahko- ja
elektroniikkalaitteiden havittamisesta voivat
poiketa naista.
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Havittdminen

Paristoja ja akkuja koskeva lainsaadanto

E\/ m  Kaytdsta poistetut paristot ja akut eivat
kuulu kotitalousjatteisiin, vaan ne on
— toimitettava erilliseen keraykseen!

®  Kayttd- tai asennusohjeesta I6ydat
tietoja niiden tyypista ja kemiallisesta
koostumuksesta seka siita, miten
paristot ja akut voidaan poistaa
sahkolaitteesta turvallisesti.

B Paristojen ja akkujen omistajat/
kayttajat ovat lain nojalla velvollisia
palauttamaan ne, kun ne on poistettu
kaytosta. Palautusvelvollisuus koskee
kotitalouksille tyypillisid maaria.

Kaytosta poistetut paristot ja akut voivat sisaltaa
haitallisia aineita tai raskasmetalleja, jotka voivat
aiheuttaa vahinkoa ymparistdlle ja terveydelle.
Niiden suojaamiseksi on tarkeda hyddyntaa
kaytosta poistetut paristot ja akut ja kayttaa
uudelleen niiden sisaltdmat resurssit.
Yliviivattua jateastiaa esittdva symboli tarkoittaa,
etta paristoja ja akkuja ei saa havittaa
kotitalousjatteen mukana.

Jos jateastiasymbolin alapuolella on liséksi
tunnus Hg, Cd tai Pb, ne tarkoittavat seuraavaa:

®  Hg: Akku sisaltaa yli 0,0005 % elohopeaa

B Cd: Akku sisaltaa yli 0,002 % cadmiumia

®m  Pb: Akku sisaltaa yli 0,004 % lyijya

Akut ja paristot voidaan luovuttaa maksutta

seuraaviin vastaanottopisteisiin:

®  Kunnalliset jate- tai kerayspisteet (esim.
kuntien jateasemat)
Paristojen ja akkujen myyntipisteet
Kaytosta poistettujen paristojen ja akkujen
yhteiseen vastaanottojarjestelmaan kuuluvat
vastaanottopisteet

®  Valmistajan vastaanottopiste (jos se ei kuulu
yhteiseen vastaanottojarjestelmaan)

Nama tiedot koskevat vain akkuja ja paristoje,
jotka myydaan Euroopan Unioniin kuuluvissa
maissa ja joita koskee direktiivi 2006/66/EY .
Euroopan Unionin ulkopuolisissa maissa
voimassa olevat maaraykset akkujen ja
paristojen havittamisesta voivat poiketa naista.
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13 OHJEET HAIRIOTILANTEISSA

13.1 Laitevikojen ja kasittelyvirheiden korjaus

VARO!

Loukkaantumisvaara
Laitteen teravareunaiset ja liilkkuvat osat voivat aiheuttaa tapaturmia.
B Pida huolto-, hoito- ja puhdistustoiden aikana aina suojakasineita!

Hairio

Laite ei kaynnisty.

Laite jaa kiinni ja kaivautuu
maahan. Pydrien
pyoriminen jatkuu.

Laite leikkaa vaaraan
aikaan.

Moottori pysahtyy
ruohonleikkuun aikana.

Leikkuujalki on
epatasainen.

Akun kayttoaika lyhenee

Syy
Akku on tyhja.

Toérmaystunnistimet eivat
laukea.

Ruoho on liian pitkaa.

Laite osuu maan
kohoumaan.

Laitteessa on vaara
kellonaika.

Leikkuun kesto on asetettu
vaarin.

Laitteen aika-asetukset
katoavat.

Moottori on ylikuormittunut.

Akku on tyhja.
Leikkuuterat ovat tylsia.

Leikkuuaika on liian lyhyt.

Leikattava alue on liian suuri.

Leikkuukorkeus on asetettu
liian alas.

Leikkuuterat ovat tylsia.

Leikkuukorkeus on asetettu

Korjaaminen
Lataa laite latausasemassa.
Ota yhteyttéd AL-KO-huoltoon.

m  Korota leikkuukorkeutta ja laske sita
sitten asteittain, kunnes haluttu
korkeus on saavutettu.

®m | eikkaa ruoho lyhyeksi tavallisella
ruohonleikkurilla.

Tasoita epatasainen kohta.

Aseta kellonaika.

Aseta leikkuuajat.

Akku on viallinen. Ota yhteytta AL-KO-
huoltoon.

Kytke laite pois paalta, aseta se
tasaiselle alustalle tai lyhyeen
ruohikkoon ja kaynnista se uudelleen.

Lataa akku.

Vaihda leikkuuteréat.

Ohjelmoi pitemmat leikkuuajat.
Pienenna leikattavaa aluetta.

Korota leikkuukorkeutta ja laske sita
sitten asteittain, kunnes haluttu korkeus
on saavutettu.

B Vaihda leikkuuteréat.
®  Kiinnita leikkuuterat uusilla ruuveilla.

Korota leikkuukorkeutta ja laske sita

huomattavasti. liian alas. sitten asteittain, kunnes haluttu korkeus
on saavutettu.
Nurmikko on liian korkea tai ® Anna ruohon kuivua.
kostea. ®  S33da leikkuukorkeus ylimmalle
tasolle.
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Ohjeet hairidtilanteissa

Hairio
Laite tarisee tai on liian
aanekas.

Akku ei lataudu tai
akkujannite on alhainen

Syy

Leikkuuterat tai terien
kayttémoottori on
epatasapainossa

Aku

Latausaseman
latauskoskettimet ovat
likaiset.

Laitteen kosketuspinnat
ovat likaiset.

Latausasemassa ei ole
virtaa.

Laite ei osu
latauskoskettimiin.
Laitteen kosketuspinnat
ovat palaneet.

Muuntajan sulake on
viallinen.

n kestoika on paattynyt.

Latauselektroniikka on

viall

inen.

Korjaaminen

Puhdista leikkuukoneiston kansi.
Ota yhteyttéd AL-KO-huoltoon.

®  Puhdista latauskoskettimet ja
kosketuspinnat.

m  Kytke latausasema sahkoverkkoon.

B Aseta laite latausasemaan ja
tarkista, osuvatko latauskoskettimet
kosketuspintoihin.

®  Ota yhteyttd AL-KO-huoltoon.

®  Vaihda sulake (katso Luku 9.4
"Muuntajan sulakkeen vaihto (11)",
sivu 282).

®  Ota yhteytta AL-KO-huoltoon.
®  Ota yhteytta AL-KO-huoltoon.

HUOMAUTUS
Mikali hairiéta ei ole mainittu tassa taulukossa tai et saa korjattua sita itse, ota yhteytta

asiakaspalveluumme.

13.2 Virhekoodit ja virheiden korjaaminen

Virhekoodi

CNOOl: Tilt sensor

CNOO2: Lift sensor
CNOO5: Bumper
deflected

Syy

Kallistustunnistin lauennut:

Nos
n

Maks. kallistus ylittynyt
Laitetta on kannettu
Rinne liian jyrkka
totunnistin lauennut:

Kotelo on k&antynyt
yléspain nostamisen tai
esteen takia.

Laite on ajanut esteeseen
eikd paase vapautumaan

siité

(esim. térmays

latausaseman lahella).

Korjaaminen

Aseta laite tasaiselle pinnalle ja kuittaa
virhe.

Poista este.

B Aseta laite vapaalle alueelle
leikkuualueen sisalle.

®  Korjaa rajoituskaapelin sijaintia.
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Virhekoodi

CNOO07: No loop
signal

CNO08: Loop signal
weak

CN010: Bad position
CN0O1l1l: Escaped robot
CNO01l2: Cal: no loop
CNO15: Cal: outside
CN017: Cal: signal
weak

CN018: Cal:
Collision

Syy

Ei silmukkasignaalia
Rajoituskaapeli on
viallinen.

®  Silmukkasignaali liian
heikko.

= Silmukkasignaali liian
heikko

B Rajoituskaapeli
asennettu liian syvalle

®  Laite on rajoitetun
ruohikkoalueen
ulkopuolella.

®  Rajoituskaapeli on
asennettu ristiin.

Laite on rajoitetun

ruohikkoalueen ulkopuolella.

Virhe kalibroinnin aikana:

®  Laite ei l6yda
rajoituskaapelia.

Virhe kalibroinnin aikana:

®  Silmukkasignaali liian
heikko

Ei silmukkasignaalia

Rajoituskaapeli on
viallinen.

Virhe kalibroinnin aikana:

®  Laite on trmannyt
esteeseen.

Korjaaminen

Tarkista latausaseman led-
merkkivalot.

Tarkista latausaseman virransy6tto.
Irrota muuntaja ja kytke se jalleen.
Tarkista rajoituskaapelin mahdolliset
vauriot. Korjaa viallinen johto.

Tarkista latausaseman led-
merkkivalot.

Tarkista latausaseman virransyotto.
Irrota muuntaja ja kytke se jalleen.
Nosta rajoituskaapeli maarattyyn
korkeuteen, tarvittaessa kiinnita se
suoraan nurmikon pintaan.

Aseta laite vapaalle alueelle
leikkuualueen sisalle.

Korjaa rajoituskaapelin sijaintia
kaarteiden ja esteiden kohdalla.
Korjaa ristiin asennettu kaapeli.

Korjaa rajoituskaapelin sijaintia
kaarteiden ja esteiden kohdalla.

Tarkista latausaseman led-
merkkivalot.

Tarkista latausaseman virransyo6tto.
Irrota muuntaja ja kytke se jalleen.

Aseta laite maarattyyn
kalibrointiasentoon ja kohdista se
tarkasti suoraan kulmaan. Laitteen
taytyy pystya ajamaan
rajoituskaapelin yli.

Aseta laite maarattyyn
kalibrointiasentoon ja kohdista se
tarkasti suoraan kulmaan.

Tarkista latausaseman virransyo6tto.
Irrota muuntaja ja kytke se jalleen.
Tarkista rajoituskaapelin mahdolliset
vauriot.

Poista este.
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Ohjeet hairidtilanteissa

Virhekoodi

CNO38: Battery

CN099: Recov escape

CN104: Battery over
heating

CN110: Blade motor
over heating

Syy
Akku on tyhja:

B Rajoituskaapelin
silmukka on liian pitka,
siina on liikaa
saarekkeita.

®  Eikosketusta
latauskoskettimiin akun
lataamisen aikana

B Esteita latausaseman
lahella

®  Laite on jaanyt kiinni.

B Laite ei l6yda
latausasemaa.

®  Akku on kulunut.

B [atauselektroniikka on
viallinen.

Virheiden automaattinen
korjaus ei mahdollista

®  Akku on ylikuumentunut
(yli 60 °C).
Purkautuminen ei
mahdollista.

B Hatakatkaisu
valvontaelektroniikan
toimesta

Leikkuumoottori on
ylikuumentunut (yli 80 °C).

Korjaaminen

Korjaa rajoituskaapelin sijaintia.

Puhdista latauskoskettimet.

Aseta laite latausasemaan ja
tarkista, osuvatko latauskoskettimet
kosketuspintoihin.

®  Pyyda valmistajan valtuuttamaa
huoltoliiketta tarkistamaan ja
vaihtamaan latauskoskettimet.

Poista esteet.

Aseta laite vapaalle alueelle
leikkuualueen sisélle.

B Tarkista rajoituskaapelin mahdolliset
vauriot.

B Pyyda valmistajan valtuuttamaa
huoltoliiketta tarkistamaan
rajoituskaapeli.

Pyyda valmistajan valtuuttamaa
huoltoliikettd vaihtamaan akku.

Pyyda valmistajan valtuuttamaa
huoltoliiketta tarkistamaan
latauselektroniikka.

Kuittaa hairidilmoitus manuaalisesti.

Mikali tilanne toistuu: Tarkistuta laite
valmistajan valtuuttamassa
huoltoliikkeessa.

m Kytke laite pois paalta ja anna akun
jaahtya.
= Al4 aseta laitetta latausasemaan.

m  Kytke laite pois paalta ja anna sen
jaahtya.

®  Mikali tilanne toistuu: Tarkistuta laite
valmistajan valtuuttamassa
huoltoliikkeessa.
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Ohjeet hairidtilanteissa

Virhekoodi

CN119: R-Bumper
deflected

CN120: L-Bumper
deflected

CN128: Recov
Impossible

CN129: Blocked WL

CN130: Blocked WR

Syy

Laite on ajanut esteeseen
eika paase vapautumaan
siita.

Laite on ajanut esteeseen
eika paase vapautumaan
siita.

Laite on rajoitetun

ruohikkoalueen ulkopuolella.

Vasen pyoramoottori
jumiutunut.

Oikea pyéramoottori
jumiutunut.

Korjaaminen

Poista este.

Poista este.

B Aseta laite vapaalle alueelle
leikkuualueen sisalle.

®m  Korjaa rajoituskaapelin sijaintia.

Korjaa jumiutumisen syy.

Korjaa jumiutumisen syy.

HUOMAUTUS
Mikali hairiota ei ole mainittu tassa taulukossa tai et saa korjattua sita itse, ota yhteytta

asiakaspalveluumme.

by ALKO
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14 TAKUU

Jos laitteessa esiintyy lakisaateisena takuuaikana materiaali- tai valmistusvirheita, meilld on oikeus
valintamme mukaan joko korjata ne tai vaihtaa virheellinen osa uuteen. Takuu on voimassa laitteen
ostomaan lakien mukaan.

Takuu on voimassa vain, kun: Takuu raukeaa, jos:

B Tata kayttdohjetta noudatetaan B Suoritetaan omavaltaisia korjausyrityksia

®  Laitetta kasitelladn asianmukaisesti ®  Suoritetaan omavaltaisia teknisia muutoksia
m  Kaytetaan alkuperaisvaraosia B |aitetta ei kaytetd maaraysten mukaisesti

Takuun piiriin eivat kuulu:
®  tavallisesta kaytosta johtuvat maalipinnan vauriot
®m  Kuluvat osat, joiden ympaérilla ei ole kehysta | xxxxxx (x) varaosaluettelossa

Takuuaika alkaa ensimmaisen loppukayttajan suorittamasta ostosta. Ratkaisevaa on ostokuitin
paivamaara. Ota yhteys laitteen myyjaan tai lahimpaan valtuutettuun asiakaspalveluun ja esita
takuutodistus ja alkuperainen ostokuitti. Tama tieto ei koske ostajan lakisaateisia oikeuksia laitteen
puutteisiin liittyen.

15 EY-VAATIMUSTENMUKAISUUSVAKUUTUS

Vakuutamme téten, ettd tdma tuote vastaa sen markkinoille tuodussa muodossa yhdenmukaistettujen
EU-direktiivien, EU-turvastandardien ja tuotekohtaisten standardien vaatimuksia.

Tuote Valmistaja Valtuutettu
Robottiruohonleikkuri AL-KO Kober GmbH Andreas Hedrich
Sarjanumero Hauptstrale 51 Ichenhauser Str. 14
G1501502 A-8742 Obdach D-89359 Kotz
Tyyppi EU-direktiivit Yhdenmukaistetut standardit
Robolinho 1100 2006/42/EY EN 55014-1
Robolinho 110 2014/30/EU EN 55014-2
2011/65/EU EN 61000-6-1
EN 61000-3-2
Vaatimustenmukaisuuden arviointi EN 61000-3-3
2000/14/EY liite V EN 60335-1
EN 60335-2-107
limoitettu laitos Obdach, 16.1.2017

TUOV Industrie Service GmbH
TOV Siid Gruppe
Westendstrafte 199
D-80686 Miinchen

Nro 0499

Dr. Bernd Zoliner
Managing Director
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O tomto navode na pouzitie

solo

by ALKO

1 O TOMTO NAVODE NA POUZITIE

® U nemeckej verzie sa jedna o originalny
navod na pouZitie. VSetky ostatné jazykové
verzie su preklady originalneho navodu na
pouzitie.

B Je bezpodmienec€ne potrebné, aby ste si
pred uvedenim zariadenia do prevadzky
starostlivo precitali tento navod na pouzitie.
Je to predpoklad pre bezpecnu pracu a bez-
poruchové zaobchadzanie.

®  Navod na obsluhu si uschovajte vzdy tak,
aby ste si ho mohli precitat, ked budete po-
trebovat nejaku informaciu k zariadeniu.

B Zariadenie postupujte dalSim osobam len
spolu s tymto navodom na obsluhu.

®  Preditajte si a dbajte na bezpe€nostné a vy-
strazné pokyny v tomto navode na pouzitie.

1.1 Vysvetlenie symbolov a signalne slova

f} NEBEZPECENSTVO!

Upozornenie na bezprostredne hroziacu
nebezpecénu situaciu, ktora ma — v pripa-
de, Ze sa jej nepredide — za nasledok
smrt’ alebo tazkeé zranenie.

e VAROVANIE!
Upozornenie na potencialne hroziacu

nebezpecnu situaciu, ktora by mohla mat
— v pripade, Ze sa jej nepredide — za na-
sledok smrt alebo tazké zranenie.

e POZOR!
Upozornenie na potencialne hroziacu

nebezpecénu situaciu, ktora by mohla mat’
— v pripade, zZe sa jej nepredide — za na-
sledok lahké alebo stredne tazké zrane-
nie.

POZOR!

Upozornenie na situaciu, ktora by mohla
mat — v pripade, Ze sa jej nepredide — za
nasledok vecné Skody.

UPOZORNENIE
Specialne pokyny pre lepsiu zrozumitel-

nost a zaobchadzanie.

2 POPIS VYROBKU

Tato dokumentacia popisuje plnoautomaticku
roboticku kosa€ku na travu s akumulatorovym
pohonom, ktora sa volne sama pohybuje po trav-
niku. Vyska kosenia sa da prestavit.

21 Rozsah dodavky

Rozsah dodavky zahffa tu uvedené polozky.
Skontrolujte, ¢i dodavka obsahuje vSetky tieto
polozky:

Konstrukéna cast’

ct

N

Roboticka kosacka na travu
Kratky navod

Navod na pouzitie

Klinec do travy *
Transformator

Zakladna

7 Ohranicujuci kabel *

o 0 b~ W N

*Nie je sucastou dodavky.

457290 _a

293



Popis vyrobku

2.2 Roboticka kosacka na travu

¢.

N

0o N o g~ 0N

11
12

Konstrukéna cast’

Tlagidlo STOP (Okamzite zastavi pri-
stroj a rezny néz do 2 s)

Ovladaci panel (pod vekom)
Prestavenie vysky (leziace vo vnutri)
Kontaktné plochy

Naraznik

Predné kolieska (oto€né)

Hnacie kolesa

Kryt rezného noza

Tanier noza

Upevnovacia skrutka

Priestorovy néz

Rezny néz

2.3 Symboly na zariadenie

Symbol

BT

(L)

Vyznam

Tretie osoby nepustajte do nebez-
pecnej oblasti!

Budte mimoriadne opatrni pri mani-
pulacii!

Ruky a nohy drzte mimo dosahu
rezného nastroja!

Dodrziavajte bezpecnostnu
vzdialenost!

Pred uvedenim do prevadzky si
precitajte navod na pouzitie!

Pri spustani pristroja zadajte PIN!

Na pristroji nejazdte!
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Popis vyrobku

by ALKO

2.4 Ovladaci panel

25 D

isplej

1o o

HOME

(=)
(=)

START
@ Q i

@ ®

[ Miw )

0]
ON/OFF

Konstrukéna céast’

: Prerusenie kosenia, pristroj sa
vracia spat do zakladne. Nasledujuci
den sa opat automaticky spusti v na-
stavenom Case kosenia.

mENY : Vyvolanie hlavnej ponuky.

Displej zobrazuje aktualny stav prevadz-
ky pristroja, nazov zvolenej ponuky, jej
polozky, ako aj zvolené funkcie.

@@ : Vyber poloziek ponuky, zvySenie
a znizenie Ciselnych hodnét, volba
medzi nastaveniami.

START PAUSE] : Ru&né spustenie a preru-

Senie kosenia, resp. okamzité opatovné
spustenie prevadzky po stlaceni tlacidla
Home ( HomE] ).

: Funkéné tlagidla. Vyvolanie fun-
kcie, ktora sa zobrazi na displeji prave
nad tlacidlom.

: Zapnutie a vypnutie pristroja.

@—

[ Main Menu 1

Settings j ®

Information
Comlfirm

I

pt

Zobrazenie

Nazov zvolenej ponuky (tu: ,Main
Menu")

PoloZky ponuky v ponuke. Zobrazia sa
vzdy len dve polozky ponuky (tu: ,Set-
tings“a,Information®). Pomocou
tiacidiel so Sipkami (W) ) mozete
zvolit dalSie polozky ponuky.

Funkcie pre zvolenu polozku ponuky (tu:
,Settings"), da sa vyvolat pomocou
funkénych tlacidiel ( ) pod ponu-
kou.

= (=] J: Stiacte funkéné tiagidlo via-
VO.

» ([9: stiacte funkéné tiacidlo vpra-
VO.

Hviezdi¢ka pre oznacenie zobrazenej
polozky ponuky (tu: ,Settings®)
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Popis vyrobku

2.6 Struktara ponuky

Main Menu

Programs

Settings

Infor-
mation

Weekly Program pozri Kapitola 7.3 "Nastavenie programu kosenia",
strana 304

Len pre Robolinho 1100: Entry PointNastavenie pociato¢nych
bodov

Program Info pozri Kapitola 8 "Zobrazenie informacii", strana 306

Time pozri Kapitola 5.2 "UskutoCnenie zakladnych nastaveni”,
strana 303

Date pozri Kapitola 5.2 "UskutoCnenie zakladnych nastaveni”,
strana 303

Language pozri Kapitola 5.2 "Uskuto¢nenie zakladnych nastaveni”,
strana 303

PIN-Code pozri Kapitola 5.2 "Uskutoénenie zakladnych nastaveni®,
strana 303

Key clicks pozri Kapitola 7.2 "Aktivacia/deaktivacia ténov tlacidiel”,
strana 304

Margin mowing pozri Kapitola 7.4 "Kosenie okraja pri ruénom spus-
teni", strana 305

Sub zone activeldisabledpozri Kapitola 7.5 "Nastavenie kosenia
vedlajsich pléch", strana 305

Display contrast pozri Kapitola 7.6 "Nastavenie kontrastu disp-
leja", strana 306

Safety settings pozri Kapitola 7.7 "Ochrana nastavenia”,
strana 306

Reset calibration pozri Kapitola 7.8 "Nova kalibracia”, strana 306

Factory reset pozri Kapitola 7.9 "Reset nastavenia z vyroby",
strana 306

Blades service pozri Kapitola 8 "Zobrazenie informacii”,
strana 306

Hardware pozri Kapitola 8 "Zobrazenie informéacii", strana 306
Software pozri Kapitola 8 "Zobrazenie informacii", strana 306
Program Info pozri Kapitola 8 "Zobrazenie informacii”, strana 306

Failures pozri Kapitola 8 "Zobrazenie informacii", strana 306
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2.7 Zakladna

¢ Konstrukéna céast’
1 Nabijacie kontakty

2  Zakladova doska
3

Pruzné silové svorky pre ohrani¢ujuci
kabel

N

Nizkonapatovy kabel
Kryt

LED-ky pre zobrazenie stavu

2.8 Integrovany akumulator

Akumulator je pevne zabudovany v pristroji a po-
uzivatel ho nesmie vymienat.

UPOZORNENIE
Pred prvym pouzitim akumulator Uplne

nabite. Akumulator sa méze dat’ nabijat’ v
akomkolvek stave nabitia. Prerusenie na-
bijania akumulatoru neskodi.

Akumulator sa smie nabijat’ iba, ak je pri-
stroj zapnuty.

B |ntegrovany akumulator je pri dodani Ciastoc-
ne nabity. V normalnom rezime prevadzky sa
akumulator pravidelne nabija. Na tento ucel
sa pristroj vracia spat do zakladne.

B |ntegrovana kontrolna elektronika pri dosia-
hnuti 100 % stavu nabitia automaticky ukonci
nabijanie.

®  Nabijanie funguje len pri dobrom kontakte
nabijacich kontaktov zakladne s kontaktnymi
plochami pristroja.

®  Pri teplotach nad 45 °C zabudované ochran-
né zapojenie zabrani nabijaniu akumulatora.
Tym sa zabrani zni€eniu akumulatora.

® Ak sa napriek plnému nabitiu podstatne skrati
prevadzkova doba akumulatora, akumulator
musi vymenit odborny predajca AL-KO, tech-
nik alebo servisny partner za novy originalny
akumulator.

® Ak sa z dovodu starnutia alebo prili§ dlhého
skladovania akumulatora vybije pod vyrob-
com stanovend medznu hodnotu, neda sa
viac nabit. Akumulator a kontrolnu elektroni-
ku nechajte skontrolovat a prip. vymenit od-
bornému predajcovi AL-KO, technikovi alebo
servisnému partnerovi.

®m  Stav akumulatora sa zobrazuje na displeji.
Stav akumulatora skontrolujte cca po
3 mesiacoch skladovania. Na tento ucel pri-
stroj zapnite a od¢itajte stav akumulatora. V
pripade, Ze je akumulator eSte nabity len na
cca 30 %, pristroj postavte na zakladnu a za-
pnite, aby sa akumulator nabil.

® V pripade, Ze z pristroja unika elektrolyt: Pri-
stroj nechajte opravit' v servisnom stredisku
AL-KO!

®m V pripade, Ze bol akumulator z pristroja vy-
braty: Ak unikajuci elektrolyt zasiahne zrak
alebo ruky, okamzite ich vyplachnite vodou.
Okamzite vyhladajte lekara!

2.9 Opis funkcie

Pohyb po travniku

Roboticka kosacka na travu sa sama volne pohy-
buje v priestore kosenia ohrani¢enom pomocou
ohrani€ujuceho kabla. Orientacia pristroja sa
uskuto€nuje pomocou snimacov, ktoré rozpoz-
navaju magnetické pole ohrani¢ujuceho kabla.
AK pristroj narazi na prekazku, zostane stat a po-
hybuje sa inym smerom dalej. Ak pristroj rozpoz-
na vlhkost, automaticky sa vrati spat na zaklad-
fu. Ak sa pristroj dostane do situacie, v ktorej
prevadzka nie je mozna, vypne sa.

Rezimy prevadzky kosenie a nabijanie

Fazy kosenia sa neustale striedaju s fazami nabi-
jania. Ak sa pri koseni znizi nabitie akumulatora
az po urcitu hodnotu (zobrazenie: 0 %), pristroj
sa vracia pozdiZ ohraniéujiceho kabla spét k za-
kladni.

Pre rezim prevadzky kosenie su k dispozicii pred-
bezne nastavené programy kosenia, ktoré obsa-
huju aj funkciu kosenia plochy aj okrajov. Tieto
programy kosenia je mozné menit.
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Bezpecénost

3 BEzPECNOST

3.1 Pouzivanie v sulade s uréenim
Tento pristroj je uréeny vyluéne pre pouzitie v su-
kromnej oblasti. Na kazdé iné pouzitie, ako aj na
nedovolené prestavby a nadstavby sa pozera
ako na pouzitie v rozpore s u¢elom a ma za na-
sledok prepadnutie zaruky, ako aj stratu zhody
(znacka CE) a odmietnutie akejkolvek zodpoved-
nosti voci Skodam pouzivatela alebo tretej osoby
zo strany vyrobcu.
Hranice pouzitia pristroja su:
®  Max. plocha: 700 m?
B Max. stipanie/spad: 40 % (22°)
B Max. bo€na Sikma poloha: 40 % (22°)
®  Teplota:

Nabijanie: 0 — 45 °C

Kosenie: 0 — 55 °C

3.2 Mozné chybné pouzitie

Tento pristroj nie je vhodny na pouzitie vo verej-
nych zariadeniach, parkoch, $portoviskach, ako
aj v polnohospodarstve a v lesnom hospodar-
stve.

3.3 Bezpecnostné a ochranné zariadenia

VAROVANIE!

Nebezpecenstvo zranenia

Chybné a mimo prevadzku uvedené bez-

pecnostné a ochranné zariadenia mézu

viest' k vaznym zraneniam.

®  Nechajte chybné bezpecnostné a
ochranné zariadenia opravit'.

B Tieto bezpecnostné a ochranné za-
riadenia nikdy neodstavujte mimo
prevadzku.

3.3.1  Vstup PIN a PUK

Pristroj sa da spustit len zadanim PIN (Personal

Identification Number - Osobné identifikacné

Cislo). Tym sa zabrani zapnutiu neopravnenymi

osobami. PIN mozete zmenit.

Ak PIN 3-krat zadate chybne, je potrebny vstup

PUK (Personal Unblocking Key - Osobny odomy-

kaci kluc). Ak je tento takisto zadany chybne,

musi sa 24 hodin ¢akat na dalSi vstup.

Vstup PIN a PUK sluzi takisto ako poistka proti

kradezi:

®  PIN a PUK chrante pred pristupom nepovola-
nym osobam.

3.3.2 Snimace

Pristroj je vybaveny viacerymi bezpecnostnymi
snimacémi. Po vypnuti bezpe€nostnym snimacom
sa uz viac automaticky opatovne nezapne. Na
displeji sa zobrazi hlasenie poruchy a toto sa
musi potvrdit. Je potrebné odstranit dévod akti-
vacie snimaca.

Snimac¢ zdvihania

Ak sa pristroj v priebehu prevadzky zdvihne za

teleso skrine, pohon pojazdu sa vypne a rezné
noze sa zastavia.

Snimace narazu pre rozpoznanie prekazky
Pristroj je vybaveny snimacmi, ktoré v pripade
kontaktu s prekazkami sa postaraju o to, aby sa
zmenil smer pohybu. Pri naraze na prekazku a
horna ¢ast telesa skrine mierne posunie a aktivu-
je sa snimac narazu.

Snimac sklonu smer pohybu/bo¢ne

Ak sa v smere pohybu dosiahne stupanie alebo
spad alebo bo¢na Sikma poloha 22° (40 %), pri-
stroj sa oto€i, resp. zmeni svoj smer pohybu.

UPOZORNENIE
Pristroj sa da spolahlivo pouzivat v bez-

prostrednom susedstve s inymi roboticky-
mi kosackami na travu.

Signal pouzity v ohranicujucom kabli zod-
poveda Standardu definovanému EGMF
(Zvaz eurdpskych vyrobcov zahradnych
pristrojov) tykajucemu sa elektromagne-
tickych emisii.

W

3.4 Bezpecnostné pokyny

3.41 Obsluha

®  Mladistvi mladsi ako 16 rokov alebo osoby,
ktoré nie si oboznamené s navodom na ob-
sluhu, zariadenie nesmu pouzivat. ReSpek-
tujte bezpeénostné predpisy tykajuce sa mini-
malneho veku pouzivatela, eventualne platné
v danej krajine.

B Zariadenie neobsluhujte pod vplyvom
alkoholu, drog alebo liekov.

3.4.2 Bezpecnost osob a zvierat

® Vo verejne pristupnych arealoch je potrebné
okolo priestoru kosenia umiestnit vystrazné
upozornenia s nasledujucim obsahom:
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POZOR!
Automaticka kosacka na travu!
Nepriblizujte sa k pristroju!
Davajte pozor na deti!
® V priebehu prevadzky zabezpecte, aby sa
deti nenachadzali v blizkosti pristroja alebo

sa nezdrziavali v bezprostrednej blizkosti pri-
stroja a s pristrojom sa nehrali.

B Sedenie na pristroji a zasahovanie do rez-
nych nozov je zakazané!
B Telo a oble€enie udrziavajte v dostato¢nej
vzdialenosti od rezného nastroja.
3.4.3 Bezpecnost’ zariadenia
B Pred zacatim prac zabezpecte, aby sa v
pracovnom priestore pristroja nenachadzali
Ziadne predmety (napr. vetve, sklenené,
kovoveé kusy, Casti odevu, kamene, zahradné
zariadenia alebo hrac¢ky). Tieto mézu rezné
noze pristroja poskodit’ alebo mézu byt pri-
strojom poskodené.
B Pristroj pouzivajte len, ak su splnené na-
sledovné podmienky:
Pristroj nie je znecisteny.
Pristroj nevykazuje Ziadne poskodenie
alebo opotrebenie.
Vsetky ovladacie prvky su funkéné.
Zakladna, transformator a ich elektrické
pripojky su nepoSkodené a funguiju.
B Chybné diely vzdy vymenite za originalne
nahradné diely vyrobcu.
® Ak je poSkodeny, zariadenie nechajte
opravit.
®  Pouzivatel pristroja je zodpovedny za neho-
dy pristroja s ostatnymi osobami alebo ich
vlastnictvom.

3.4.4 Bezpecnost elektrickych sucasti

B Pristroj nikdy neprevadzkuijte, ak je su€asne
na travniku v prevadzke postrekovacie za-
riadenie.

Zariadenie neostrekujte vodou.
Zariadenie neotvarajte.

MONTAZ

4.1 Vybalenie pristroja
1. Opatrne otvorte obal.

2. VSetky komponenty opatrne vyberte z obalu
a skontrolujte, ¢i sa v priebehu prepravy ne-
poskodili.

Upozornenie: V pripade poskodenia v
priebehu prepravy okamzite informujte podla
zarucnych podmienok vasho odborného
predajcu AL-KO, technika alebo servisného
partnera.

3. Skontrolujte rozsah dodavky, pozri Kapitola
2.1 "Rozsah dodavky", strana 293.

V pripade, Ze sa ma pristroj dalej odoslat,

uschovaijte originalny obal a sprievodné doku-

menty. Tieto budu potrebné aj pri odoslani spat.

4.2 Plan priestorov kosenia (01)

Umiestnenie zakladne (01/1)
®  pokial mozno najkratSia cesta k najvacsej
ploche kosenia
® v tieni, rovna a chranena pred silnymi pove-
ternostnymi vplyvmi
moznost pripojenia elektrického napajania
musi byt mozné dodrzanie vzdialenosti:
volne pristupné pre roboticku kosacku na
travu
vlavo a vpravo od zakladne min. 1 m vol-
na
vzdialenost smerom dozadu min. 35 cm
od ohrani€ujuceho kabla k stene

Ulozenie ohranicujuceho kabla (01)
Ohranicujuci kabel musi byt ulozeny v nepreru-
Senej slucke v smere pohybu hodinovych rugci-
Ciek.

Koridory medzi priestormi kosenia (01/i)
Koridor je Uzke miesto v ploche travnika a m§ze
sluZi na spojenie dvoch ploch kosenia.

Hlavna plocha a vedrajsia(e) plocha(y) (01)

®  Hlavna plocha (01/HF): Je plocha travnika, v
ktorej sa nachadza zakladna a ktora méze
byt kosena pristrojom automaticky po celej
ploche.

m  VedlajSia plocha (01/NF): Je plocha travnika,
ktora sa neda pristrojom dosiahnut z hlavnej
plochy. Vedlajsie plochy sa mdézu spracovat’
v ruénom rezime prevadzky.

Hlavné ako aj vedlajsie plochy su ale ohrani¢ené

tym istym, nepreruSsenym ohranicujucim kablom.

Poloha pociatoénych bodov (01/X0 — 01/X3)
(len pre Robolinho 1100)

Pristroj sa pohybuje v stanovenom €ase kosenia
pozdiz ohraniéujuceho kabla aZ po stanoveny po-
Ciatocny bod a tam zacina kosit. Pomocou po-
Ciatocnych bodov mbzete stanovit, ktoré oblasti
plochy kosenia sa maju hlavne kosit'.
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4.3 Priprava priestorov na kosenie

1. Skontrolujte, ¢i je plocha travnika vacsia ako
plochy vykon pristroja. Pri prili§ velkej ploche
travnika vznika nepravidelne pokoseny trav-
nik. Pripadne zmensite kosenu plochu travni-
ka.

2. Pred montazou zakladne a ohrani¢ujuceho
kabla ako aj uvedenim pristroja do prevadz-
ky: Plochu travnika koste kosackou na travu
s nastavenou najnizSou vySkou kosenia.

3. Z plochy travnika odstrarite prekazky alebo
ohranicte ohranic¢ujucim kablom (pozri Kapi-
tola 4.5.3 "Ohranicenie prekazok",
strana 301):

B Ploché prekazky, ktoré je mozné prejst a
mohli by poSkodit' rezné noze (napr.
ploché kamene, prechody plochy travnika
k terase alebo cesty, platne, kamene na
okraji atd.)

= Otvory a vyvyseniny plochy travnika (na-
pr. kdpky po krtkovi, vyhlbené dier, odre-
zané kmene, popadané ovocie atd')

®  Strmé vyvySeniny alebo spady viac ako
40 % (22°)

®  Vodné plochy (napr. jazierka, potdciky,
bazény atd.) a ich hranice s plochou trav-
nika

. Kricky a zivé ploty, ktoré mézu byt SirSie

UPOZORNENIE
Ohranicenia su potrebné len v pripade,

ked nemdzu byt rozpoznané snimaémi

narazu robotickej kosacky na travu. Za-
brante prili§ velkému, resp. nepotrebné-
mu poctu ohraniceni.

4.4 Vytvorenie zakladne (03)

1. Na zakladnu (03/2) naskrutkujte zakladovu
dosku (03/1).

2. ZAkladriu (01/1) umiestnite do pravého uhla
voci planovanej polohe ohranicujuceho kabla
a nastavte jej polohu zarovno so zemou. Po-
mocou vodovahy skontrolujte zarovnanie za-
kladne so zemou a prip. upravte polohu za-
kladne.

3. Zakladovu dosku (03/1) upevnite pomocou
klincov do travnika (03/3).

4.5 InStalacia ohranicujuceho kabla

UPOZORNENIE
Ak je dodany ohranicujuci kabel prilis

kratky, mézete si u vasho odborného
predajcu AL.KO, technika alebo servisné-
ho partnera zabezpecit predlzovaci ka-
bel.

4.5.1 Pripojenie ohranic¢ujuceho kabla k

zakladni (04)

1. Koniec ohrani¢ujuceho kabla (04/1) vytiahnite
z obalu.

2. Koniec kabla odizolujte cca 10 mm.

3. Odizolovany koniec kabla (04/3) zastréte do
pruznej silovej svorky (04/4) na pripojke
(04/6) zakladne (04/2).

4. Pruzna silova svorka (04/4) spolu s koncom
kabla zatlacte do zakladovej dosky zakladne.

5. Na pruznu silovu svorku (04/6) nasadte veko
(04/5).

4.5.2 Ulozenie ohranic¢ujuceho kabla (01)
Ohranicujuci kabel je mozné ulozit na travnik
alebo aj do 10 cm pod zem. Ulozenie pod zem by
mal vykonat’ odborny predajca.

Oba varianty je mozné vzajomne kombinovat.

POZOR!

Nebezpecenstvo poskodenie ohrani-

cujuceho kabla

Ak sa ohrani€ujuci kabel poSkodi alebo

prerusi, prenos riadiacich signalov do pri-

stroja nie je mozny. V takom pripade sa
musi ohrani€ujuci kabel opravit’ alebo vy-

menit. Ohrani€ujuce kable ziskate u

spolo¢nosti AL-KO.

B Obhranicujuci kabel vzdy ulozte
priamo na zem. V pripade potreby
zaistite pridavnym klincom do travni-
ka.

®  Pri prekladani a po¢as pouzivania
chrante ohranicujuci kabel pred po-
Skodenim.

® V blizkosti ohrani€ujuceho kabla
nekopte a nevertikutujte.

1. Ohrani¢ujuci kabel vedte priamo najmene;j
1 m od zakladne (01/a).

2. Ohrani€ujuci kabel v pravidelnych intervaloch
upevnite pomocou klincov do travnika alebo
pod zem (do hlbky max. 10 cm).
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3. Obhranicujuci kabel ulozZte okolo prekazky: po-
zri Kapitola 4.5.3 "OhraniCenie prekazok”,
strana 301.

4. \Vytvorte koridory medzi jednotlivymi plocha-
mi kosenia: pozri Kapitola 4.5.4 "Ohranic¢enie
koridorov (01/i)", strana 301.

5. Obhranicte prili§ velké stupania alebo spady:
pozri Kapitola 4.5.5 "Ohrani¢enie spadu”,
strana 301.

6. Vytvorte rezervy kabla: pozri Kapitola 4.5.6
"Vytvorenie rezerv kabla (08)", strana 301.

7. 0Od vzdialenosti minimalne 1 m vedte ohrani-
Eujuci kabel priamo k zakladni (01/k).

8. Po Uplnom ulozeni ohrani€ujuceho kabla ho
pripojte k pripojke (04/7) zakladne: pozri
Kapitola 4.5.1 "Pripojenie ohrani¢ujuceho
kabla k zakladni (04)", strana 300.

4.5.3 Ohranicenie prekazok

Podla okolia pracovného priestoru je potrebné
uloZit ohrani€ujuci kébel v roznych vzdialenos-
tiach od prekazok. Pre zistenie spravnej
vzdialenosti pouzite pravitko, ktoré je mozné vy-
brat’ z obalu.

UPOZORNENIE
Ohranicenia su potrebné len v pripade,

ked nemézu byt rozpoznané snimacmi

narazu robotickej kosacky na travu. Za-
brarite prili§ velkému, resp. nepotrebné-
mu poctu ohraniceni.

Vzdialenost’' k mirom, plotom, zahonom:
min. 15 cm (01)

Pristroj sa pohybuje s presadenim smerom von
15 cm pozdiZ ohranigujiceho kabla. Preto uloZte
ohranicujuci kabel k murivu, plotom, zahonom
atd. so vzdialenostou minimalne 15 cm od nich.

Vzdialenost’ od hran teras a dlazdenych

ciest (06)

Ak je hrana terasy alebo cesty vySSia ako plocha
travnika, je potrebné dodrzat vzdialenost mini-
malne 15 cm. Ak je hrana terasy alebo cesty v
rovnakej vyske ako plocha travnika, moze sa ka-
bel ulozit presne na hranu.

Vzdialenost’ ohranicujuci kabla od

prekazok (01)

Ak su ohraniCujuce kable smerom od prekazky,
resp. k prekazke ulozené presne spolu, to
znamena 0 cm, pristroj sa pohybuje cez ohrani-
Sujuce kable. Ohraniéujuce kable sa nesmu krizit
(01/g).

Ulozenie ohranicujuceho kabla okolo

rohov (07)

® U rohov prechadzajucich dovnutra (07/a):
Ohranicujuci kabel ulozte diagonalne, aby sa
zabranilo zachyteniu pristroja v rohu.

® U rohov vychadzajucich smerom von s pre-
kazkami (07/b): Ohrani€ujuci kabel ulozte do
$picky, aby sa zabranilo kolizii pristroja s
rohom.

® U rohov vychadzajucich smerom von bez
prekazok: Ohrani¢ujuci kabel uloZte pod
uhlom 90°.

4.5.4 Ohraniéenie koridorov (01/i)

V koridore je potrebné dodrzat’ nasledujuce

vzdialenosti:

®m  Celkova Sirka: min. 60 cm

®  Vzdialenost ohraniCujuceho kabla od okraja:
15 cm

®  Vzdialenost medzi ohrani€ujucimi kablami:
min. 30 cm

4.5.5 Ohrani¢enie spadu

Spad, ktory je vacsi ako 40 %, sa musi ohranicit
ohrani€ujucim kablom (40 % = 40 cm spad na

1 m vodorovny).

4.5.6 Vytvorenie rezerv kabla (08)

Aby bolo mozné aj po vytvoreni priestoru pre
kosenie posunut zakladnu alebo rozsirit’ priestor
kosenia, v pravidelnych intervaloch vytvorte
rezervy ohrani€ujuceho kabla.

Pocet rezerv kabla sa urci po prislusnom preme-
rani.

UPOZORNENIE
U rezerv kabla nevytvarajte ziadne otvo-

rené slucky.

1. Ohranicujuci kabel vedte okolo aktualneho
klinca v trédvniku (08/1) a potom spat k pred-
chadzajucemu klincu v travniku (08/3).

2. Obhranicujuci kabel potom opat’ privedte k ak-
tualnemu klincu do travnika (08/1). Vznikne
slu¢ka. Kable musia lezat tesne pri sebe.

3. Slucku prip. umiestnite do stredu s pridav-
nym klincom do travnika (08/2) na zemi.

4.5.7 Obvyklé chyby pri ukladani kabla (02)
®  Ohraniéujuci kabel nie je vedeny najmenej
1 m priamo od zakladne (02/a).

®m  Rezervy ohranicujuceho kabla nie su ulozené
v rovnako dlhej slu¢ke (02/b).
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®  Ohranicujuci kabel nie je spravne ulozeny
okolo rohu (02/c).

®  Ohranicujuci kabel je prekrizeny, resp. nie je
ulozeny v smere pohybu hodinovych ruci¢iek
(02/d).

B Ohranicujuci kabel je ulozeny nepresne tak,
Ze oblasti okraja plochy travnika sa nedaju
kosit' (02/e).

B Len pre Robolinho 1100: Pociato¢né body su
prili§ vzdialené od zakladne (02/f).

®  Ohranicujuci kabel nie je ulozeny pri vedeni
tam a spéat od okraja k prekazke v ramci
plochy travnika priamo leziac vedla seba (02/
9)-

®  Ohranicujuci kabel je uloZzeny cez okraj
plochy travnika (02/h).

®  Pri ukladani ohrani€ujuceho kabla sa
nedosiahla minimalna vzdialenost’ pre korido-
ry 30 cm (02/i).

®  Ohranicujuci kabel je ulozeny prili§ blizko, to
znamena vo vzdialenosti menej ako 15 cm k
prekazkam, ktoré sa nedaju prejst’ (02/j).

4.6 Pripojenie elektrického napajania k
zakladni (05)

1. Transformator (05/1) postavte na suché, pred
dazdom a striekajucou vodou chranené
miesto.

2. Odvinte nizkonapatovy kabel (05/3) zakladne
(05/4) a chrarite pred poskodenim az do ulo-
Zenia k miestu umiestnenia transformatora.

3. Pripojenie nizkonapéatového kabla k transfor-
matoru:

m  Skrutky svorky (05/2) vyskrutkuijte tak,
aby v sa mohol do kazdého otvoru zasu-
nut drét nizkonapatového kabla.

®  Zasurite droty.

Upozornenie: Nie je potrebné dbat na
polaritu.

®m  Zaskrutkujte skrutky svorky tak, aby boli
dréty pevne upevnené.

4. Do zasuvky zasurite sietovy pripojovaci ka-
bel (05/5) transformatora.

UPOZORNENIE

Odporuc¢ame transformator pripojit k
elektrickej sieti cez ochranny spinac Fl s
menovitym chybovym pradom < 30 mA.

4.7 Kontrola pripojok k zakladni (05)
1. Skontrolujte, ¢i obe LED-ky (05/8, 05/9)
svietia. Ak nie:

®  Vytiahnite sietovu zastréku.

m  VSetky zastr¢kové spoje elektrického na-
pajania a ohranicujuceho kabla skontro-
lujte, i spravne dosadaju alebo ¢&i nie su
poskodené.

2. V pripade potreby uvolnite skrutky (05/7) na
kryte (05/6) zakladne a kryt odoberte.

Zobrazenia stavu LED

LED-ky Prevadzkové stavy
Zlta ®  Svieti, ked je elektrické napaja-
(05/8) nie bezchybné.
®m  Blika, ked je pristroj v zakladni
a nabija sa.
Zelena ®  Svieti, ak je ohrani€ujuci kabel
(05/9) spravne ulozeny a slucka je

bezchybna.

®  Blika, a slu¢ka ohrani€ujuceho
kabla nie je v poriadku.

5 UVEDENIE DO PREVADZKY

Tato kapitola popisuje manipulacie a nastavenia,
ktoré su potrebné, aby sa mohla roboticka kosac-
ka na travu po montazi prvykrat uviest do pre-
vadzky. VSetky dalSie nastavenia pozri Kapitola 7
"Nastavenia", strana 304.

5.1 Nabitie akumulatora (09)

Integrovany akumulator je pri dodani ¢iastocne
nabity. V normalnom rezime prevadzky sa aku-
mulator pristroja pravidelne automaticky nabija.

UPOZORNENIE
Pred prvym pouzitim akumulator uplne

nabite. Akumulator sa moze dat nabijat v
akomkolvek stave nabitia. Prerusenie na-
bijania akumulatoru neskodi.

Akumulator sa smie nabijat’ iba, ak je pri-
stroj zapnuty.

1. Pristroj (09/1) postavte na zakladriu (09/3)
tak, aby sa kontaktné plochy pristroja dotykali
nabijacich kontaktov zakladne.

2. Pristroj zapnite.

3. Displej na pristroji zobrazuje: ,Battery is
being recharged”.V pripade, Ze nie: pozri
Kapitola 13 "Pomoc pri poruchach”,
strana 310.
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5.2 Uskutocnenie zakladnych nastaveni

1. Otvorte klapku krytu ovladacieho panela.

2. Pristroj zapnite. Zobrazia sa firmvér,
Cislo kodu a typ.

3.V ponuke pre vyber jazyka zvolte:

,Slovensky" d;]
4. V ponuke ,Login“> Enter PIN"zadajte
predbezne nastaveny PIN 0000. Na ten ucel
pomocou @@ zvolte Cislicu a potvrdte po-
mocou . Po zadani PIN sa odblokuje
pristup.
5. V ponuke ,Change PIN®
B Pod polozkou ,Enter new PIN“Zzadajte
vami zvoleny novy Stvormiestny PIN. Na
ten ucel za sebou pomocou zvolte
Cislicu a potvrdte pomocou

B Pod polozkou ,Reenter new PIN“eSte
raz zadajte novy PIN. Ak su obidva
vstupy rovnaké, zobrazi sa: ,PIN chan-
ged".

6. V ponuke ,Enter date” nastavte aktualny
datum (format: DD.MM.20RR). Na ten ucel
za sebou pomocou \d zvolte Cislicu a po-
tvrdte pomocou

7. Vponuke ,Enter time"> ,HH:MM"nastavte
aktualny ¢as (format: HH:MM). Na ten ucel
za sebou pomocou @ zvolte Cislicu a po-
tvrdte pomocou

Zakladné nastavenie sa ukonéi. Zobrazi sa stav
.2Not calibrated Press Start key".

5.3 Nastavenie vysSky kosenia

VySka kosenia je ruéne prestavitelna so Sirkou

kroku 5 mm medzi 30 — 60 mm.

1. Otvorte veko (12/1).

2. Vyklopte paku (12/2) a otoCte v smere pohy-
bu hodinovych rugiciek, kym Sirokou stranou
neukazuje na otvoreny zamok (12/4).

3. Nastavenie vysky kosenia:

B Paku po stuprioch potiahnite smerom
hore. VySka kosenia (t.z. vySka travy) je
vysSia.

B Paku po stuprioch potiahnite smerom
dole. Vys$ka kosenia (t.z. vyska travy) je
nizsia.

4. Paku otocte oproti smeru pohybu hodinovych
ru€iciek, kym Sirokou stranou neukazuje na
uzavrety zamok (12/3).

5. Odklopte paku.
6. Uzavrite veko.

5.4 Uskutocnenie automatického
kalibraéného pohybu

Pristroj postavte do vychodzej polohy (10)

1. Pristroj postavte vo vnutri plochy na kosenie
do vychodzej polohy:
B min. 1 mvlavo a 1 m pred zakladnou
® s ¢elnou stranou k ohrani¢ujucemu kablu

Spustenie kalibraéného pohybu

1. Skontrolujte, €i sa v predpokladanej oblasti
pohybu pristroja nenachadzaju ziadne pre-
kazky. Pristrojom sa musi dat obomi predny-
mi kolieskami prechadzat’ cez ohrani€ujuci
kabel. Pripadne odstrante prekazky.

2. Spustite pristroj. Na displeji sa zo-

brazi:
B ! Caution ! Starting Motors"®
B  Calibration®, ,Phase [1]“

Pocas kalibraéného pohybu

Pristroj sa pohybuje pre zistenie sily signalu v
ohrani¢ujucom kabli najprv dvakrat priamo cez
ohrani€ujuci kabel a nasledne na zakladnu a tam
zostane stat. Akumulator sa nabija.

UPOZORNENIE
Pristroj musi pri nabehu na zakladnu zo-

stat stat. Ak pristroj netrafi kontaktmi pri
vstupe na zakladnu, pohybuje sa na
ohrani€ujuci kabel dalej. Ak pristroj prej-
de cez zakladnu, je proces kalibracie
chybny. V takom pripade sa musi lepSie
nastavit poloha zakladne a opakovat’
proces kalibracie.

Po kalibraénom pohybe

Zobrazi sa predbezné aktualne nastavené trvanie
kosenia.

VSetky dalSie nastavenia pozri Kapitola 7 "Na-
stavenia", strana 304.

6 OBSLUHA

6.1 Rucné spustenie pristroja

1. Pristroj zapnite.
Pre neplanované kosenie okraja: pozri Kapi-
tola 7.4 "Kosenie okraja pri ru¢nom spuste-
ni", strana 305.

2. [STARTPAUSE pristroj spustite ruéne.
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6.2 Prerusenie kosenia

u Stlacte tlacidlo na pristroji.

Pristroj automaticky prechadza na zakladriu.
Vymaze plan kosenia aktualneho dna a opat
spusti nasledujuci defi v nastavenom Case.

u Stlacte tlacidlo na pristroji.

Rezim prevadzky kosenie sa prerusi na pol-
hodinu.

u Stlacte tlacidlo na pristroji.
Pristroj sa vypne.

UPOZORNENIE
V nebezpecénych situaciach sa méze pri-

stroj zastavit pomocou tlacidla
STOP (09/2).

6.3 Kosenie vedrlajsich ploch (01/NF)

1. Pristroj nadvihnite a ru¢ne postavte na ved-
[ajSiu plochu.

Pristroj zapnite.

mENY Vyvolajte hlavnu ponuku.

@@ * Settings® [:[;]

@@ *,Sub zone mowing“[:[g
Pomocou @@ zvolte dobu kosenia.

7. [STARTPAUSE pristroj spustite ruéne.

Podla nastavenia: Pristroj kosi po¢as nastavené-
ho ¢asu a vypne sa potom alebo osi, kym sa ne-
vybije batéria.

Po koseni vedlajsej plochy pristroj opat ru¢ne
postavte na zakladru.

R e

7 NASTAVENIA

7.1 Vyvolanie nastavenia — VSeobecne

1. mENY Vyvolajte hlavni ponuku.
Upozornenie: Hviezdicka * pred poloZkou
ponuky zobrazuje, Ze je pravne zvolena.

. @@ * Settings® [:[;]

. N4 Zvolte pozadovanu polozku ponuky.

w N

4. Vykonajte nastavenia.
Upozornenie: PoloZky ponuky st popisané v
nasledovnych odsekoch.

5. MENU Nayrat spat k hlavnej ponuke.

UPOZORNENIE
Dalsie polozky ponuky: pozri Kapitola 5.2

"Uskutocnenie zakladnych nastaveni”,
strana 303.

7.2 Aktivacia/deaktivacia tonov tlacidiel

1. @@ * Key clicks” C@

2. Aktivacia/deaktivacia ténov tlacidiel:
B Activate® C[;] :
Aktivuje tony tlacidiel.
B Deactivate” C[;] :
Dektivuje tony tlacidiel.
7.3 Nastavenie programu kosenia

7.3.1 Nastavenie programu kosenia —

Vseobecne
@ Vyvolajte hlavnu ponuku.

@@ * Programs” [:[;]
@@ Zvoli polozku ponuky. C@

Vykonajte nastavenia.
Upozornenie: PoloZky ponuky st popisané v
nasledovnych odsekoch.

Hw N~

7.3.2 Nastavenie pociatocnych bodov (len u
Robolinho 1100)

Vyuka pociatoénych bodov

Nastavte pristroj v zakladni.

Pristroj zapnite.

MENY Vyvolajte hlavnu ponuku.

@@ *,Programs” C[;]

@@ * Entry Point" C@

@@ * Interactive teach” C[;J

@@ *, Start interactive entry

N o oo~ oDbd

point teaching ™

® | Start™ =0 Pristroj sa pohybuje
pozdiZ ohraniéujuceho kabla.

m  Set™ C[;] , ak pristroj dosiahol poza-
dovany pociato¢ny bod. Pociato¢ny bod
sa ulozi.

8. , Set entry point 1" C[;) , ked nebol
stanoveny pohyb vyuky Ziadny pociato¢ny
bod. Ked tu nebol stanoveny pociato¢ny bod,
automaticky stanovené pociato¢né body.

9. , Entry point x: XXm“, ked sa dosiahol
posledny pociatoény bod.
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Ruéné urcenie poéiatoénych bodov (01)

Predbezne je nastaveny prvy pociato¢ny bod (01/

X0) a nachadza sa 1 m vpravo vedla zakladne.

Za tymto bodom mézu byt naprogramované az 3

dalSie pociatoéné body (X1 az X3). Pri stanoveni

pociato€nych bodov je potrebné dodrzat:

B Pociato€né body nenastavovat prilis daleko
od zakladne, resp. prili§ blizko navzajom (02/
f).

B Pouzit len tolko pociato¢nych bodov, kolko je
potrebnych.

1. @@ * Entry Point“C[;J
2. @@ *, Point X1 at [OZOum]“C[;]

Pomocou @@ zvolte Cislicu a potvrdte po-
mocou

3. @@ *, Point X2 at [O75um]“[:[;]

Pomocou @@ zvolte Cislicu a potvrdte po-
mocou

4. V pripade potreby urcite dalSie pociatocné
body.

5. @] Navrat spat k hlavnej ponuke.
7.3.3 Nastavenie ¢asov kosenia

UPOZORNENIE
Medzi programovanim ¢asov kosenia a

zaciatku kosenia musi byt min. 30 min.
AK nie, pristroj sa spusti az v nasleduju-
com naprogramovanom ¢ase kosenia.

V polozke ponuky ,Weekly Program®sa na-
stavuju dni a Casy, kedy ma pristroj kosit. Uprav-
te tieto nastavenia, popr. k vasej velkosti zah-
rady. Ak po cca jednom tyzdni je vidiet eSte ne-
vykosené Casti, zvyste Casy kosenia.

1. @@ * Weekly Program“C[;J

u @@ * A1l Days [X]"“ Pristroj kosi
kazdy den v nastavenych €asoch. Ak sa
zobrazi ,A11 Days [ 1% potom pristroj
kosi len v nastavenych drioch tyzdia.

L] @@ * ,Monday [X]“..*,Sunday
[X]*“: Pristroj kosi v nastavenom dni v
tyzdni v nastavenych ¢asoch. Ak je napr.
zobrazené ,Monday [ 1% potom pristroj
prisludny den nekosi.

B Change® - : Aktivujte prislusny den
[X] alebo deaktivujte [ ], nastavte
Casy, sposob kosenia a pociatocné body.

2. Nastavenia pre vSetky dni alebo prislusny
den:

B napr.,*[M] 07:00-10:00 [?]“ Nor-
malne kosenie [M] 07:00 — 10:00 hodin
s automaticky sa striedajucim pociatoc-
nym bodom 0 -9 [?].

B napr.,*[R] 16:00-18:00 [1]“ Pri-
stroj zacina o 16:00 hodine kosenim
okraja [R] a prechadza pozdlz celého
ohrani€ujuceho kabla. Potom zacina
kosenie plochy v pociatoénom bode 1
[1]. 0O 18:00 hodine, resp. pokial je aku-
mulator vybity, pristroj sa presunie spat
na zakladnu.

B Change" C[;] : Zmeni zvolené na-
stavenie.

B Continue" (=" Potvrdi zmenené na-
stavenie a dalej k nasledujucemu na-
staveniu.

3. ,sSave” C[;] : Ulozit vSetky zmenené na-
stavenia polozky ponuky.

7.4 Kosenie okraja pri ruénom spusteni
Pre ru¢né spustenie tu mbzete nastavit, ze pri-
stroj za¢ne s kosenim okraja.

Uskutocnenie kosenia okraja v naprogramova-
nych ¢asoch kosenia: pozri Kapitola 7.3.3 "Na-
stavenie ¢asov kosenia", strana 305.

1. N4 * Margin mowing“[:[;]
2. @@ *,at manual start”

7.5 Nastavenie kosenia vedlajsich ploch
1. @@ *.Sub zone mowing“C@

2. Nastavenie ¢asov kosenia:

L] @@ s,inactive” G;J : Kosenie ved-
lajSich pléch je vypnuty.
u @@ s,active® (=F Pristroj kosi do-

vtedy, kym je akumulator prazdny.

] @@ ,Cas kosenia v min“[:[;]:

Pristroj kosi nastaveny ¢as vedlajsiu
plochu. Nastavitelné su nasledovné Casy
kosenia:

30/60/90/120/kym je akumulator vybity.

457290 _a

305



Zobrazenie informacii

7.6 Nastavenie kontrastu displeja

V pripade, Ze je displej, napr. pri sineénom Ziare-
ni, zle Citatelny, mdéze sa zobrazenie vylepsit
zmenou kontrastu displeja.

1. @@ * Display contrast“C[;]
2. (&™) zvysiiznizi kontrast displeja. (=)

7.7 Ochrana nastavenia

Ak je ochrana nastavenia deaktivovana, musi sa
len pri potvrdeni chyby tykajlucej sa bezpec€nosti
zadat PIN.

1. @@ * Safety settinqs“[:[;]
2. Aktivuje/deaktivuje ochranu nastavenia:

B Activate® C[;] :

Aktivuje ochranu nastavenia.

B Deactivate” C[;] :

Deaktivuje ochranu nastavenia.

7.8 Nova kalibracia

Ak je poloha alebo diZka ohranigujiceho kabla
zmenena alebo pristroj viac nenajde ohranicujuci
kabel, je potrebna nova kalibracia.

1. @@ ,Reset calibration® C[;]

2. ,Reset loop calibration data?"“

3. Uskuto€nenie pohyb kalibracie: pozri Kapitola
5.4 "Uskutocnenie automatického kalibracné-
ho pohybu", strana 303.

7.9 Reset nastavenia z vyroby

Mézete opat vytvorit nastavenia z vyroby pri-

stroja, napr. pred nakupom.

1. @@ * Factory reset“C[;]

Hlasenie: ,Factory reset completed®

8 ZOBRAZENIE INFORMACII

Ponuka ,Information® slizi pre zobrazenie
udajov pristroja. V tejto ponuke nembzete
uskutocnit' Zziadne nastavenia.

1. @] Vyvolajte hlavnu ponuku.

2. @@ *.Information” C[Q

3. (@ zvoli polozku ponuky. (=

Upozornenie: Polozky ponuky st popisané v
nasledovnych odsekoch.

4. MENU Navrat spat k hlavnej ponuke.

,Blades service“

Zobrazuje, po kolkych prevadzkovych hodinach
je potrebny servis noza. Pocitadlo sa m6ze
resetovat ruéne. Servis noza nechajte vykonat
odbornym predajcom AL-KO, technikovi alebo
servisnému partnerovi.

Reset pocitadla pre servis noza:

1. @@ ,LConfirm“ C[;]

,Hardware‘

Zobrazuje informacie o pristroji, napr. typ, rok vy-
roby, prevadzkové hodiny, vyrobné &islo, pocet
koseni, celkovy Cas kosenia, pocet cyklov nabija-
nia, celkovy ¢as nabijania, dizka slu¢ky ohranicu-
juceho kabla.

»Software”

Zobrazuje verziu firmvéru.

,Program Info“

Zobrazuje aktualne nastavenia, napr. cely tyz-
denny Cas kosenia.

,Failures®

Zobrazuje naposledy vzniknuté hlasenia poruch s
datumom, ¢asom a kédom chyby.

9 UDRZBA A STAROSTLIVOST

POZOR!

Nebezpecenstvo zranenia

Ostré a pohybujuce sa diely pristroja moé-

Zu spoOsobit zranenia.

=V priebehu udrzbarskych, oSetrova-
cich a cistiacich prac vzdy noste
ochranné rukavice!

9.1 Cistenie

POZOR!
Nebezpecenstvo sposobené vodou

Voda v robotickej kosacke na travu a v

zakladni sposobi Skody na elektrickych

konstrukénych dieloch.

®  Na roboticku kosacku na travu a za-
kladnu nestriekajte vodu.
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Cistenie robotickej kosaéky na travu

POZOR!

Nebezpecenstvo zranenia reznym
nozom

Rezné noze su velmi ostré a mozu vyvo-
lat rezné zranenia.
B Pouzivajte ochranné rukavice!
®  Davajte pozor na to, aby ste nezasa-
hovali ¢astami tepla do rezného
noza.
Raz do tyzdna vykonajte:

1. Pristroj vypnite.

2. Povrch skrine utrite ruénou metlickou, kefou,
vlhkou handrou alebo jemnou Spongiou.

3. Spodné dno, kryt rezného noza a rezny n6z
vykefujte kefou.

4. Skontrolujte, ¢i nie je poskodeny rezny néz.
Pripadne ho vymerite: pozri Kapitola 9.3 "Vy-
mena rezného nozZa", strana 307.

Cistenie zakladne

1. ZvySky travy a listie alebo iné predmety
pravidelne odstranujte zo zakladne.

2. Povrch zakladne utrite vihkou handrou alebo
jemnou Spongiou.
9.2 Pravidelna kontrola

Vseobecna kontrola

1. Jedenkrat tyzdenne skontrolujte celu instala-
ciu, ¢i nie su poskodené:

B Pristroj

m  Zakladna

®  Ohranicujuci kabel

®  Nizkonapatovy kabel
n

Transformator so sietovym napatovym

kablom

2. Chybné diely vymente za originalne nahrad-
né diely od spolo¢nosti AL-KO, resp. nechaj-
te vymenit servisnym miestom AL-KO.

Kontrola vol'ného chodu

Raz do tyzdna vykonajte:

1. Z Casti okolo koliesok dokladne odstrarite
zvySky travy a necistoty. Pritom pouzite ru¢-
nu metlicku a handru.

2. Skontrolujte, ¢i sa kolieska volne otacaju a ¢i
sa daju natodit.

Upozornenie: Ak sa kolieska pohybuju tazko
alebo sa nedaju natocit, dajte ich vymenit' v
servisnom stredisku spolo¢nosti AL-KO.

Kontrola kontaktnych pléch na robotickej

kosacke na travu

1. Znecdistenie vycistte handrou a potom jemne
namazte kontaktnym mazivom.

2. Stopy spalenia na kontaktnych plochach vy-
Cistte jemnym brasnym papierom do Cistého
kovu a potom jemne namazte kontaktnym
mazivom.

Kontrola kontaktov nabijania zakladne
1. Vytiahnite sietovu zastrcku.

2. Stlacte a uvolnite kontakty nabijania v smere
zakladne. Kontakty nabijania musia opat od-
pruzovat spat do vychodzej polohy.
Upozornenie: Ak kontakty nabijania neodp-
ruzuju, dajte ich vymenit'v servisnom stredis-
ku spoloénosti AL-KO.

9.3 Vymena rezného noza
Opotrebované alebo ohnuté rezné noze sa musia
vymenit.
POZOR!
Poskodenie pristroja v dosledku ne-
spravnej opravy
Nastavovanim ohnutych zabudovanych
reznych nozov sa mdze taniera noza po-
Skodit.
B Ohnuté rezné noze nenastavuijte.

. Ohnuté rezné noze vymerite za origi-
nalne nahradné diely spolo¢nosti AL-
KO.

e POZOR!
Nebezpecenstvo zranenia reznym
nozom

Rezné noze su velmi ostré a mézu vyvo-
lat rezné zranenia.

B Pouzivajte ochranné rukavice!

®  Davajte pozor na to, aby ste nezasa-
hovali ¢astami tepla do rezného
noza.

1. Pristroj vypnite.

2. Pristroj s reznymi nozmi odlozZte smerom

hore.

3. Upevnovacie skrutky odskrutkujte pomocou
kfu¢a na skrutky.

4. Zo sedla nozov vytiahnite rezné noze.
5. Sedlo nozZov vycistte makkou kefou.
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6. Nasurite nové rezné noze.
Upozornenie: Smu sa pouZivat len original-
ne nahradné diely spolo¢nosti AL-KO.

7. Opat nasadte a pevne dotiahnite upevriova-
cie skrutky.

Priestorové noze sa spravidla nemusia vymienat.

V pripade silnych necistét, ktoré sa nedaju od-
stranit’ kefou, sa musi tanier nozov vymenit, ked-
Ze nevyvazenost by mohla sposobit zvySenu
hluénost, zvySené opotrebenie a poruchy funké-
nosti.

9.4 Vymena poistky na transformatore (11)

V pripade, Ze transformator pri neporu§enom
elektrickom napajani z elektrickej siete nemoze
viac dodavat elektricky prad:

1. Transformator (11/2) odpojte od elektrickej
siete.

2. Vyskrutkujte kryt poistky (11/1) spolu s poist-
kou z transformatora (11/2).

3. Poistku skontrolujte. Ak je chybna, vlozte
novu poistku s tou istou hodnotou (2,5 A, po-
mala).

4. Do krytu poistky vlozte novu poistku.

5. Kryt poistky spolu s poistkou naskrutkujte do
transformatora.

10 PREPRAVA

Pri preprave pristroja, napr. z hlavnej plochy na
vedlajSiu, postupujte nasledovne:

1. (STOPJ pristroj zastavte.
2. Pristroj vypnite.

3. Pristroj nadvihnite uchopenim za drziak
sliziaci na prenasanie:
B Nesmiete sa dotykat reznych nozov.

B Rezné noze musia vzdy smerovat od te-
la.

11 SKLADOVANIE

11.1 Uskladnenie robotickej kosacky na
travu

Pristroj cez zimu, resp. ak sa predpoklada, ze sa

nebude pouzivat dlhsie ako 30 dni, uskladnite.

1. Uplne nabite akumulator (pozri Kapitola 5.1
"Nabitie akumulatora (09)", strana 302).

2. Pristroj dokladne vycCistte (pozri Kapitola 9.1
"Cistenie", strana 306).

3. Pristroj uschovaijte:
B po stojacky na vSetkych kolieskach

B na suchom, uzamykatelnom mieste
chranenom pred mrazom

®  mimo dosahu deti

11.2 Uskladnenie zakladne

Zakladna sa méze, ale nemusi uskladrovat'.
Uskladnenim sa ale zabrani pred€asnému star-
nutiu, napr. vyblednutie farby, korézia kontaktov
nabijania a pruznych silovych svoriek.

Ak zakladia ostane na volnom priestranstve:

1. Odoberte a zrolujte nizkonapéatovy kabel z
transformatora.

2. Transformator uskladnite.

3. Namazte kontakty nabijania kontaktnym
mazivom.

Ak sa zakladna uskladni:

1. Najprv vykonajte vSetky vysSie uvedené
prace.

2. Zakladnu odpojte od ohrani¢ujuceho kabla.

3. Zakladriu demontujte a nelistoty odstrante
ruénou metlickou a mierne navihéenou utier-
kou.

4. Uschovanie zakladne:
B na suchom, uzamykatelnom mieste

chranenom pred mrazom

B mimo dosahu deti

11.3 Prezimovanie ohrani¢ujuceho kabla

Ohranicujuci kabel méze ostat na zemi a nemusi

sa odstranovat.

1. Ak bola zakladna uskladnena Odizolované
konce kablov namazte kontaktnym mazivom
a ovinte lepiacou paskou. Tym su konce kab-
lov chranené pred koroéziou.
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12 LIKVIDACIA

Pokyny k zakonu o elektrickych a
elektronickych pristrojoch (ElektroG)

E-

Elektrické a elektronické pristroje ne-
patria do domového odpadu, ale je po-
trebné ich likvidovat samostatne!

®  Staré batérie alebo akumulatory, ktoré
nie su pevne zabudované v starom pri-
stroji, sa musia pred odovzdanim na
likvidaciu vybrat! Ich likvidacia je regu-
lovana zakonom o batériach.

®  Majitelia, resp. pouzivatelia elektric-
kych a elektronickych pristrojov su po-
vinni po ich pouziti odovzdat ich na
recyklaciu.

®  Koncovy pouzivatel je sam zodpoved-
ny za vymazanie Udajov o svojej osobe
z likvidovaného starého pristroja!

Symbol preciarknutého smetiska znamena, ze
elektrické a elektronické pristroje sa nesmu lik-
vidovat do domového odpadu.

Elektrické a elektronické pristroje bezodplatne
odovzdajte na nasledovnych miestach:

B verejné miesta likvidacie, resp. zberu s
opravnenim (napr. komunalne stavebné
dvory)

B predajné miesta elektrickych pristrojov
(statické a online), pokial su obchodnici po-
vinni prevziat pristroj alebo ho z viastnej véle
ponuknut.

Tieto nariadenia platia len pre pristroje, ktoré boli

indtalované a predané v krajinach Eurépske Unie

a ktoré podliehaju Eurépskej smernici 2012/19/

EU. V krajinach mimo Eurdpskej Unie mdzu pre

likvidaciu elektrickych a elektronickych zariadeni

platit odliSné predpisy.

Pokyny k zakonu o batériach (BattG)
Staré batérie a akumulatory nepatria

[
E do domového odpadu, ale je potrebné
— ich likvidovat samostatne!

B Pre bezpecné odobratie batérii alebo
akumulatorov z elektrického pristroj a
za informacie o ich type, resp. chemic-
kom systéme, dodrzujte, prosim, dalSie
udaje v ramci navodu na obsluhu, resp.
montaz.

®  Majitelia, resp. pouzivatelia batérii a
akumulatorov su povinni po ich pouziti
odovzdat ich na recyklaciu. Prevzatie
sa obmedzuje na odovzdanie obvyklé-
ho mnozstva pre domacnost.

Staré batérie mézu obsahovat Skodlive latky

alebo tazkeé kovy, ktoré by mohli sposobit’ Skody

na zivotnom prostredi a zdravi. Zhodnotenie

starych batérii a vyuzitie v nich obsiahnutych

zdrojov prispieva k ochrane tychto oboch dblezi-

tych materialov.

Symbol preciarknutého smetiska znamena, ze sa

batérie a akumulatory nesmu likvidovat do domo-

vého odpadu.

Ak sa okrem toho pod smetiskom nachadza

znacka Hg, Cd alebo Pb, znamena to nasledov-

né:

®m  Hg: Batéria obsahuje viac ako 0,0005 % ortu-
te

®  Cd: Batéria obsahuje viac ako 0,002 % kad-
mia

®  Pb: Batéria obsahuje viac ako 0,004 % olova
Akumulatory a batérie bezodplatne odovzdajte na
nasledovnych miestach:
®  verejné miesta likvidacie, resp. zberu s
opravnenim (napr. komunalne stavebné
dvory)
Miesta likvidacie batérii a akumulatorov

Zberné miesta tzv. spoloéného systému spat-
ného odberu starych spotrebicov a batérii.
®  Zberné miesto u vyrobcu (v pripade, Ze nie je
¢lenom spolo€ného systému spatného odbe-
ru).
Tieto nariadenia platia len pre akumulatory a
batérie, ktoré boli predané v krajinach Eurépskej
Unie a ktoré podliehaju Eurépskej smernici
2006/66/ES. V krajinach mimo Eurépskej Unie
mozu pre likvidaciu akumulatorov a batérii platit
odliSné predpisy.
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13 POMOC PRI PORUCHACH

13.1 Korekcie chyb pristroja a manipulacie

POZOR!

Nebezpecenstvo zranenia
Ostré a pohybujlce sa diely pristroja mézu sposobit' zranenia.
® V priebehu udrzbarskych, oSetrovacich a €istiacich prac vzdy noste ochranné rukavice!

Porucha
Pristroj sa nespusti.

Pristroj sa zasekol na zemi
a zahrabal sa. Kolieska sa
viac neotacaju.

Pristroj kosi v nespravny
cas.

Motor zostane v priebehu
kosenia stat.

Vysledok kosenia je nerov-
nomerny.

Prevadzkova doba akumu-
latora sa vyrazne znizila.

Pri¢ina
Akumulator je vybity.

Snimace narazu sa neaktivu-
ju.

Trava je prili$ vysoka.

Pristroj sa vypne na nerov-
nosti plochy travnika.

Pristroj ma chybny &as.

Trvanie kosenia je nastavené
chybne.

Pristroj stratil nastavenia
Casu.

Motor je pretazeny.

Akumulator je vybity.

Rezné noze su tupé.

Cas kosenia je prili§ kratky.
Priestor kosenia je prili$ vel-
ky.

VysSka kosenia je na prili§
nizkom stupni.

Rezné noze su tupé.

Vyska kosenia je na prili§
nizkom stupni.

Trava je prili§ vysoka alebo
velmi vihka.

Odstranenie
Pristroj nabite v zakladni.

Vyhladajte servisné miesto spolo¢nosti
AL-KO.

®m  Zvyste vysSku kosenia, potom poza-
dovanu vysku postupne znizujte.

m Kratko travu pokoste kosackou na
travu.

Odstrarnte nerovnost.

Nastavte hodiny.

Nastavte ¢asy kosenia.

Chybny akumulator. Vyhladajte servisné
miesto spolo¢nosti AL-KO.

Zariadenie vypnite, postavte na rovny
podklad alebo nizku travu a znova na-
Startujte.

Akumulator nabite.
Rezné noze vymerite.
Naprogramujte dihSie ¢asy kosenia.

Priestor kosenia zmensite.

Zvyste vysku kosenia, potom poZadova-

na vysku postupne znizujte.

B Rezné noze vymerite.

B Rezné nozZe upevnite novymi
skrutkami.

Zvyste vysku kosenia, potom pozadova-
nu vysku postupne znizujte.
®  Travu nechajte vyschnut.

®  VySku kosenia nastavte na vyssi
stupen.
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Porucha

Pristroj vibruje alebo hlu¢-
nost’ je prili§ vysoka.

Akumulator sa neda nabit,
resp. napatie akumulatora
je nizke

UPOZORNENIE

Pricina
Nevyvéazenost rezného noza

alebo v pohone reznych
nozov

®  Kontakty nabijania za-
kladne su znedistené.

®  Kontaktné plochy na pri-
stroji su znedistené.

® V zakladni nie je ziadny
elektricky prud.

B Pristroj sa netrafi na kon-
takty nabijania.

®  Kontaktné plochy na pri-
stroji su spalené.

®  Poistka na transformato-
re je chybna.

Zivotnost batérie uplynula.

Elektronika nabijania je
chybna.

obratte na nas zakaznicky servis.

13.2 Kody a odstranenie chyb

Kéd chyby

CNOOl: Tilt sensor

CN002: Lift sensor
CNOO5: Bumper de-
flected

Pri¢ina

Bol aktivovany snimac¢
sklonu:

®  Max. sklon prekroceny
®  Pristroj bol neseny

®  Prili§ strmy sklon

Bol aktivovany snimac zdvi-
hania:

®  Puzdro pristroja bolo
zdvihnutim alebo prekaz-
kou vyklopené smerom
hore.

Pristroj nabehol na prekazku
a neda sa vybrat (napr. koli-
zia blizko zakladne).

Odstranenie

Vycistte kryt rezného noza.
Vyhladajte servisné miesto spoloc-
nosti AL-KO.

m  Vycistte kontakty nabijania a kon-
taktné plochy.

B Pripojte elektrické napajanie k za-
kladni.

®  Pristroj postavte do zakladne a
skontrolujte, ¢i kontakty nabijania
dosadaju.

B Vyhladajte servisné miesto spoloc-
nosti AL-KO.

®  \ymerite poistku (pozri Kapitola 9.4
"Vymena poistky na transformato-
re (11)", strana 308).

B Vyhladajte servisné miesto spoloc-
nosti AL-KO.

B Vyhladajte servisné miesto spoloc-
nosti AL-KO.

Pri poruchach, ktoré nie su uvedené v tejto tabulke, alebo ktoré nemézete odstranit sami, sa

Odstranenie

Pristroj postavte na rovnu plochu a po-
tvrdte chybu.

Odstrarte prekazku.

®  Pristroj postavte na volnu, ohrani-
¢enu plochu travnika.

®  Upravte polohu ohrani¢ujiceho kab-
la.
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Kéd chyby

CN007: No loop sig-

nal

CN0O08:
weak

CNO010:

CNO11:

CNO12:
CNO15:

CNO17:
weak

CNO18:
on

Loop signal

Bad position

Escaped robot

Cal:
Cal:

Cal:

Cal:

no loop

outside

signal

Collisi-

Pri¢ina
Bez signalu slucky
Chybny ohranicujuci ka-
bel.

®  Signal slucky prili$ slaby.

Signal slucky prilis slaby
Ohranicujuci kabel je
prili§ hiboko zahrabany

B Pristroj je mimo ohrani-
¢enej plochy travnika.

®  Ohranicujuci kabel bol
ulozeny prekrizeny.

Pristroj je mimo ohranicenej

plochy travnika.

Chyba pocas kalibracie:

B Pristroj nemoéze najst
ohranicujuci kabel.

Chyba pocas kalibracie:

®  Signal slucky prilis slaby

®  Bez signalu slucky

B Chybny ohranicujuci ka-
bel.

Chyba pocas kalibracie:

®  Pristroj narazil na pre-
kazku.

Odstranenie

Skontrolujte LED-ky na zakladni.
Skontrolujte elektrické napajanie za-
kladne. Transformator vytiahnite a
opat zasunte do zastrcky.

®  Skontrolujte poSkodenie ohranicuju-
ceho kabla. Opravte chybny kabel.

®  Skontrolujte LED-ky na zakladni.
Skontrolujte elektrické napajanie za-
kladne. Transformator vytiahnite a
opat zasunte do zastrcky.

®  Ohranicujuci kabel zdvihnite na
predpisanu vysku, prip. priamo
upevnite na travnik.

®  Pristroj postavte na volnu, ohrani-
¢enu plochu travnika.

®  Upravte polohu ohrani€ujuceho kab-
la okolo kriviek a prekazok. Odstran-
te krizenie kabla.

Upravte polohu ohrani¢ujuceho kabla
okolo kriviek a prekazok.

Skontrolujte LED-ky na zakladni.
Skontrolujte elektrické napajanie za-
kladne. Transformator vytiahnite a
opat zasunte do zastrcky.

®  Pristroj nastavte do predpisane;j
kalibracnej polohy, presne do pravé-
ho uhla. Pristroj musi dokazat prejst
ohranicujuci kabel.

B Pristroj nastavte do predpisane;j
kalibracnej polohy, presne do pravé-
ho uhla.

®  Skontrolujte elektrické napajanie za-
kladne. Transformator vytiahnite a
opat zasunte do zastrcky.

®  Skontrolujte poSkodenie ohranicuju-
ceho kabla.

Odstrante prekazku.
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Kéd chyby
CN038: Battery
CN099: Recov escape

CN104: Battery over
heating
CN110: Blade motor

over heating

Pri¢ina

Akumulator je vybity:

Slu¢ka ohrani¢ujuceho
kabla je prilis dlha, prilis
vela ostrovov.

Pri nabijani nie je kontakt
s kontaktmi nabijania

Prekazky blizko zaklad-
ne

Pristroj sa zasekol.

Pristroj nenajde zaklad-
fu.

Skongila Zivotnost aku-
mulatora.

Elektronika nabijania je
chybna.

Automatické odstranenie
poruchy nie je mozné

Akumulator sa prehrial
(viac ako 60 °C). Nie je
mozné ho vybit.
Nudzové odpojenie kon-
trolnej elektroniky

Motor kosacky sa prehrial
(viac ako 80 °C).

Odstranenie

Upravte polohu ohranicujuceho kabla.

Kontakty nabijania vycistte.
Pristroj postavte do zakladne a
skontrolujte, ¢i kontakty nabijania
dosadaju.

®m  Servisnym strediskom vyrobcu
nechajte skontrolovat a vymenit
kontakty nabijania.

Odstrarite prekazky.

Pristroj postavte na volnu, ohrani¢enu
plochu travnika.

®  Skontrolujte poSkodenie ohranicuju-
ceho kabla.

®  Ohranicujuci kabel nechajte preme-
rat servisnému miestu vyrobcu.

Akumulator nechajte vymenit servisné-
mu miestu vyrobcu.

Nabijaciu elektroniku nechajte pre-
skusat’ servisnému miestu vyrobcu.

Hlasenie poruchy potvrdte ru¢ne.

V pripade opakovania: Pristroj
nechajte preskusat servisnému
miestu vyrobcu.

B Pristroj vypnite a akumulator
nechajte vychladnut.
B Pristroj nedavajte na zakladriu.

B Pristroj vypnite a nechajte vychlad-
nuat.

® V pripade opakovania: Pristroj
nechajte preskusat servisnému
miestu vyrobcu.

CN119: R-Bumper de-  Pristroj nabehol na prekazku Odstrarite prekazku.
flected a neda sa uvolnit.
CN120: L-Bumper de-
flected
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Kéd chyby Pric¢ina Odstranenie
CN128: Recov Impos-— Pristroj nabehol na prekazku = Odstrante prekazku.
sible a neda sa uvolnit.
Pristroj je mimo ohrani¢enej ® Pristroj postavte na volnd, ohrani-
plochy travnika. ¢enu plochu travnika.
®  Upravte polohu ohrani€ujuceho kab-
la.
CN129: Blocked WL Motor lavého kolesa je za- Odstrante zaseknutie.
seknuty.
CN130: Blocked WR Motor pravého kolesa je za-  Odstrante zaseknutie.
seknuty.

UPOZORNENIE
Pri poruchach, ktoré nie su uvedené v tejto tabulke, alebo ktoré nemézete odstranit sami, sa
obratte na nas zakaznicky servis.
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14 ZARUKA

Pripadné chyby materialu alebo vyrobné chyby na zariadeni odstranime pocas zakonnej preml¢acej
lehoty pre narok na nahradu Skody podla nasho vyberu opravou alebo vymenou. Premi¢acia lehota sa
ur€uje vzdy podla pravnych predpisov krajiny, v ktorej bolo zariadenie zakupené.

Narok na uplatnenie zaruky akceptujeme len ak:  Narok na uplatnenie zaruky zanika ak:

®  dodrzani tohto navodu na obsluhu B sa svojvolne pokusate o opravu
®  odbornom zaobchadzani so zariadenim ®  svojvolne vykonate na zariadeni technické
B pouzivani originalnych nahradnych dielov zmeny

B pouzivate zariadenie v rozpore s uréenim
Zo zaruky su vylucené:
®  poskodenia laku, ktoré vyplyvaju z normalneho opotrebovania
®  diely podliehajuce opotrebeniu, ktoré su na karte nahradnych dielov oznagené ramcekom
XXXXXX (X)

Zaru¢na doba zacina plynut odo dia zakupenia zariadenia prvym koncovym odberatelom. Rozhoduju-
ci je datum na doklade o zakupeni zariadenia. S tymto vyhlasenim o zaruke a s originalnym dokladom
o zakupeni zariadenia sa obratte na svojho predajcu alebo na najbliz§i autorizovany zakaznicky servis.
Zakonné naroky kupujuceho vocéi predavajucemu vyplyvajuce z chyb vyrobku zostavaju tymto vyhla-
senim nedotknuté.

15 VYHLASENIE O ZHODE ES

Tymto vyhlasujeme, Ze tento produkt vo forme, v akej sa predava na trhu, spifia podmienky harmonizo-
vanych smernic EU, bezpeé&nostnych $tandardov EU a $tandardov $pecifickych pre produkt.

Vyrobok Vyrobca Splnomocnenec
Roboticka kosacka na travu AL-KO Kober GmbH Andreas Hedrich
Sériové &islo Hauptstrale 51 Ichenhauser Str. 14
G1501502 A-8742 Obdach D-89359 Kotz
Typ Smernice EU Harmonizované normy
Robolinho 1100 2006/42/ES EN 55014-1
Robolinho 110 2014/30/EU EN 55014-2
2011/65/EU EN 61000-6-1
EN 61000-3-2
Posudenie zhody EN 61000-3-3
2000/14/ES, priloha V EN 60335-1
EN 60335-2-107
Notifikovana osoba Obdach, 16. 1. 2017

TUV Industrie Service GmbH
TOV Siid Gruppe
Westendstraflte 199
D-80686 Munchen

C. 0499

Dr. Bernd ZolIner
vykonny riaditel
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Country
A

AUS
B/L

BG

CH

(674

D

DK
EST/LT/LV
E

GB

H

HR

RUS
RUS

SK
SLO
SRB
TR
UA

AL-KO GERATE GmbH | Head Quarter | Ichenhauser Str. 14 | 89359 Kotz | Deutschland

Company

AL-KO KOBER Ges.m.b.H.
AL-KO INTERNATIONAL Pty. Ltd.
Eurogarden NV

Valerii S&M Group SJ

AL-KO KOBER AG

AL-KO KOBER Spol. S.R.0.
AL-KO GERATE GmbH

AL-KO GINGE A/S

SIA AL-KO KOBER

AL-KO SAS.

Rochford Garden Machinery Ltd.
AL-KO KFT

Brun.ko.-prom d.o.0.

AL-KO KOBER GmbH/SRL
AGRO-COMMERCIAL

Avro Gulistan Com

Cyril Johnston & Co. Ltd.
ASHOFAN FOR AGRICULT. ACC.
BADRA Sari

Techno Geneks

AL-KO GINGE A/S

0.DE LEEUW GROENTECHNIEK
AL-KO KOBER Sp.z.0.0.

SC PECEF TEHNICA SRL

000 AL-KO KOBER

ZAOQ AL-KO St. Petersburg GmbH
GINGE Svenska AB

AL-KO KOBER Slovakia Spol. S.R.0.

Darko Opara s.p.
Agromarket d.o.0.
ZIMAS A.S.

TOV AL-KO KOBER

Telephone
(+43)3578/2515-100
(+61)3/9767-3700
(+32)16/805427
(+359)29423402
(+41)56/418-3153
(+420)382/210381
(+49)8221/203-0
(+45)98821000
(+371)67/627-326
(+33)3/8576-3500
(+44)1963/828050
(+36)29/5370-50
(+385)13096567
(+39)039/9329-311
(+91)3322874206
(+946)7504508064
(+44)2890813121
(+218)512660209
(+212)022447128
(+389)22551801
(+47)64/86-2550
(+31)38/4446160
(+48)61/816-1925
(+40)344403030
(+7)499/16708-42
(+7)812/446-1084
(+46)31/57-3580
(+421)2/4564-8267
(+386)17225850
(+381)34308000
(+90)2324580586
(+380)44/392-07-08

Telefon: (+49)8221/203-0 | Telefax: (+49)8221/203-8199 | www.al-ko.com
Al-KO Service: www.al-ko.com/service-contacts
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Fax
(+43)3578/2515-31
(+61)3/9767-3799
(+32)16/805425
(+359)29423410
(+41)56/418-3160
(+420)382/210382
(+49)8221/97-8199
(+45)98825454
(+371)67/807-018
(+33)3/8576-3581
(+44)1963/828052
(+36)29/5370-51
(+385)13096567
(+39)039/9329-390
(+91)3322874139

+44)2890814220
+218)512660209
+212)022447130
+389)22520175
+47)64/86-2554
+31)38/4446358
+48)61/816-1980
+40)244514486
+7)499/96600-00
+7)812/446-1084
+46)31/57-5620
+421)2/4564-8117
+386)17225851
+381)3430816
+90)2324572697

(
(
(
(
(
(
(
(
(
(
(
(
(
(
(
(+380)44/392-07-09
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